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1. Disclaimer & Precautions

1.1. Disclaimer

Drones are products with potential dangers and relatively complex operations. Prior
to usage, it is crucial to thoroughly read the complete User Manual to grasp basic
knowledge and become familiar with the drone’s functions. For the initial use of
ATOM 2, it is recommended to operate it in GNSS mode in a spacious outdoor area
to acquaint yourself with its functions.

Strictly adhere to the Manual’s operational instructions and precautions to
ensure safe and correct usage. Users below the age of 16 should be supervised
by an adult, and the product should be kept out of reach of children.

The Company disclaims responsibility and does not provide warranty services for
any direct or indirect losses (including property loss and personal injury) resulting
from the user’s failure to follow the Manual’s safety guidelines.

Avoid dismantling any part of the product except for propellers or modifying
it without official guidance; users will be accountable for any consequences arising
from such violations.

For assistance with usage, operation, and maintenance issues, feel free to contact
our local dealer or the Company.

The drone’s onboard software has undergone rigorous security certification and
incorporates advanced encryption and anti-tamper mechanisms to ensure its code
cannot be altered by unauthorized users. These security measures can instantly
detect and prevent any illegal modifications to the software, effectively safeguarding
the drone’s flight control and data collection functions from malicious software,
viruses, or hacker attacks.

The copyright and ownership of this document belong to Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd. (hereinafter referred to as “Potensic”), and the information
is subject to change without notice. For the latest updates, please visit https:
//www.potensic.com.

1.2. Safety & Precautions

Keep Away from Obstacles and Crowds. To ensure the safety of both the
user and those around, please keep the product away from crowded areas, high-rise
buildings, and high-voltage cables. Additionally, refrain from using it in severe
weather conditions such as strong winds, heavy rain, and thunderstorms. This
precaution is necessary as the product may exhibit unpredictable flight speeds, status
fluctuations, and potential hazards.

Keep Off Moisture. To prevent anomalies or damage caused by humidity
affecting precise electronic components and mechanical parts inside the product,
please ensure it is kept away from moisture.

Safe Operation. When operating the drone, the likelihood of unforeseen risks
rises when users are fatigued, in poor mental condition, or lack experience. To ensure
safety, it is essential to refit or repair the product using original parts. Operate
the product strictly within specified limits, and be sure to adhere to local safety
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regulations.

Keep Away from High-speed Revolving Parts. While the product’s
propellers are spinning at a high speed, keep it away from crowds and animals
to prevent scratches or disturbances. Avoid touching the spinning propellers with
your hands.

Keep Away from Heat Source. To prevent anomalies, deformation, and
potential damage, keep the product away from heat and high-temperature exposure.
This precaution is especially crucial as the product comprises metal, fiber, plastic,
and electronic elements.

1.3.
1.

10.

11.
12.
13.

Warning & Prompts

Keep the package and manual in a secure place as they contain important
information.

. Users are responsible for ensuring that the use of this drone does not cause

harm to the person or property of others.

Our company and dealers are not liable for losses and personal injuries
resulting from improper use or operation.

. Users must strictly follow the steps outlined in the user manual to install and

test the drone. During flight, maintain a minimum distance of 1 to 2 meters
from users or other individuals to prevent the drone from colliding with human
bodies, causing injury.

. The product should be assembled by an adult. Users aged below 16 should not

handle the product alone. The battery should be charged under the supervision
of an adult and should be kept away from flammable materials during the
charging process.

. The product contains small parts. Please place them out of reach of children

to prevent accidental ingestion.

Do not operate the product over roads or standing water to avoid accidents.

. It is forbidden to dismantle or refit the product, except for the propellers, as

doing so may lead to malfunctions in the drone.

. Please recharge the intelligent battery with a USB charger that conforms to

FCC/CE standards.

The remote controller has a built-in 3.6 V lithium battery which needs no
replacement.

Do not short-circuit or squeeze the battery to avoid explosion.
Do not place the battery in hot place (in fire or near electric heater).

Keep a safe distance from the high-speed revolving propellers; avoid using the
product in crowds to prevent scratches or injuries.

4
6
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14. Do not use the product in places with strong magnetic field, such as near high-
voltage cable, buildings that contain metals, automobiles and trains; otherwise,
the connection stability can be compromised.

15. Please make sure to thoroughly understand local laws and regulations to avoid
any unauthorized use of the drone.

16. To comply with the requirements of the aeronautical radio magnetic
environment, during the period of radio control orders issued by the relevant
national authorities within the specified regions, the use of remote controller
should be suspended as instructed.

17. Please refrain from flying at low altitudes over water surfaces.

18. Please stay away from airports, flight paths, and other restricted areas.

2. Reading Tips

2.1. Legend
@ Prohibited Operation & use prompts
& Important E‘ Technical terms and reference information

2.2. Suggestions of Use

1. It is advisable to watch the tutorial video and Quick Start Guide before
referring to the Manual.

2. Be sure to read the Disclaimer & Precautions section first when consulting the
Manual.

2.3. Tutorial Video / Download App
Scan the QR code on the right and you can:

1. Download Potensic Eve App.
2. Watch the tutorial videos.

3. Access the latest User Manual.

4. Learn about the frequently asked questions (FAQ).

Potensic Eve App supports iOS 13.0 and above, as well
as Android 7.0 and above.
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2.4. Registration & Help

It’s required to set up an account when using the App for the first time to have
better user experience. We guarantee never to collect any user information without
authorization.

Registration Procedures

1. Enter your email address on the registration page.

2. Obtain the verification code and enter it, then read and agree to the User
Agreement and Privacy Policy.

3. Set a password to complete the registration.

Once registration is successful, you will be automatically logged in.

During registration, please ensure your mobile device is connected to the
internet. If you do not receive the verification code during registration, please
check your spam folder, as the verification email may have been mistakenly
marked as spam. Without registering and logging into a Potensic account, you
will be unable to activate the drone and are restricted to 3 trial flights.

Help. Thanks for purchasing Potensic ATOM 2. Before using the drone for the
first time, we recommend that you read the user manual carefully. Please contact
our support team at support@potensic.com if you encounter any problem or issue
with the drone.

2.5. Technical Terms

IMU IMU (inertial measurement unit), the most important
core sensor of the drone.
TOF (Time of The period from transmission and receiving of detection

Flight) infrared signal, in order to determine the target distance.
Downward Vision The sensor system, which lies at the bottom of the drone
System and consists of camera and TOF module.

Vision Positioning  High-accuracy positioning, which is realized through
Downward Vision System.

Compass Geomagnetic sensor, which enables the drone to identify
the direction.

Barometer Atmospheric pressure sensor, which enables the drone to
determine the altitude through atmospheric pressure.

Lock/unlock Refers to the transition of the drone’s motors from a
stationary state to idle rotation.

Idling Once unlocked, the motor will start spinning at a fixed

speed, but it can’t provide sufficient lifting force for the
drone to take off.

Auto return The drone will return to HOME point automatically
based on GNSS positioning.
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Drone head Position of the drone camera.
Throttle control Ascend or descend the drone.
stick

Pitch control stick  Fly the drone forward or backward.
Roll control stick Fly the drone leftward or rightward.
Yaw control stick Enables the drone to rotate clockwise or anticlockwise.

3. Overview

This chapter introduces the functional characteristics of ATOM 2, as well as the
diagrams of the drone and the remote controller.

3.1. Introduction

ATOM 2 features foldable arms for convenient portability, with a lightweight body
weighing only 245 g. The drone possesses a Vision Positioning System, which allows
for precise hovering in low-altitude indoor and outdoor environments. Equipped
with a GNSS sensor, the drone enables positioning and automatic return.

The camera utilizes a 1/2-inch Sony CMOS image sensor, capable of capturing
high-definition 4K/30fps video and 48MP photos. The camera is mounted on a
3-axis gimbal, which allows the camera to acquire stable footages while operating
the drone.

ATOM 2’s remote controller utilizes the PixSync 4.0 digital transmission
technology, achieving a maximum communication distance of up to 10 km and 1080p
video transmission in ideal conditions. The controller features a retractable and
foldable design, providing a placement for your mobile device when unfolded. When
connected to the controller via a USB cable, you can operate and configure your
drone through the App, as well as view high-definition video transmission. The
built-in lithium battery in the remote controller has a maximum working time of
approximately 4 hours.

ATOM 2 utilizes proprietary SurgeFly flight control technology, achieving
a maximum flight speed of 16m/s (52ft/s) and a maximum flight time of
approximately 32 minutes, with resistance against wind up to Level 5.

Test conditions of the max. flight time: at an ambient temperature of
approximately 25°C in a windless environment, flying forward at a constant
speed of 5m/s, switched to 1080p/24 fps video recording mode (without video
recording operation during flight) from 100% battery charge until 0%. Power
consumption will increase considerably when the drone is returning against
the wind. If you receive a prompt of encountering strong wind from the App,
please make sure to lower the flight altitude and return in time to ensure safety
of the drone.
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3.2. Drone Diagram

1. Charging indicator

2. USB-C charging port

3. Battery buckle

4. microSD card slot

5. Tail indicator

6. Monocular visual module
7. TOF module

8. Bottom cooling hole

9. Power indicator

10. Power/pairing button

11. 3-axis gimbal and camera
12. Brushless motor

13. Propeller

14. Arm

15. Antenna tripod

16. Arm shaft
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3.3. Remote Controller Diagram

1. Power Button. Press once to check the current battery level. Press and hold
to power the remote controller on or off.

2. Power Indicator. Displays the current battery level or status of the remote
controller.

3. 1/4 Nut Mounting Slot. For attaching a remote controller strap (*sold
separately).

4. USB-C Connecting Port. For connecting the remote controller.

5. Return to Home (RTH) Button. Press once to make the drone brake
and hover from auto-flight modes. Press and hold to initiate RTH. Press again to
cancel RTH.

6. Control Sticks. Use the control sticks to control the drone movements.
Set the control stick mode in Potensic Eve App by entering Settings > Control >
Remote Controller Settings > Control Stick Mode.

7. Foldable Directional Antenna. Transmits control and video wireless
signals to the drone.

8. Mobile Device Holder. For mounting the mobile device securely on the
remote controller.

9. USB-C Charging Port. For charging the remote controller.

10. Right Dial. For digital zoom control.
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11. Customizable C2 Button. Press once to switch the speed
mode (Video/Normal/Sport).  Press twice to set the Cruise Control (en-
able/disable/update). Press C2 and Left Dial to adjust the White Balance. Press
C2 and Right Dial to adjust the EM. Set the function in Potensic Eve App by
entering Settings > Control > Remote Control Settings > Button Customization.

12. Customizable C1 Button. Press once to switch the camera tilt angle
(0°/=90°). Press twice to switch the camera mode (auto/manual). Press C1 and
Left Dial to adjust the shutter speed. Press C1 and Right Dial to adjust the ISO.
Set the function in Potensic Eve App by entering Settings > Control > Remote
Control Settings > Button Customization.

13. Left Dial. Control the tilt of the camera.

14. Shutter/Record Button. Press once to take a photo or start/stop
recording. Press and hold to switch between photo/video.

15. Cooling Holes.

16. Control Stick Storage Slot. For storing the control sticks.

4. Using for the First Time

4.1. Preparing the Drone

The product is delivered under folded status. Please unfold it as follows:
1. Remove the gimbal protector.
2. Unfold the front arm before the rear arm.

3. Unfold the propeller blades.

4.2. Preparing the Remote Controller

Mount the mobile device and the control sticks:

10
12
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1. Unfold the antennas.
2. Remove the control sticks from the storage slots.
3. Mount the control sticks on the remote controller.

4. Connect the adapter cable with the remote controller logo with the remote
controller.

5. Connect the other end of the cable with your mobile device.
6. Push the cable into the slot inside the right handle of the remote controller.

7. Pull open the remote controller with both hands and secure your mobile device
in place.

8. Preparation completed.

The remote controller adapter cable is directional; do not swap the ends
of the cable. Do not insert the USB-C end of the remote controller adapter
cable into the remote controller’s USB-C charging port, as this may cause a
short circuit. When connecting to an Android phone, if the system prompts
for a USB connection mode, please select “Data Transfer”. Other options may
cause the connection to fail.

4.3. Charging / Startup and Shutdown

Before the first flight, it is essential to wake up the battery; otherwise the drone
wouldn’t start. Connect the USB-C charging port of battery and a USB charger
to the AC power supply to finish single charging (USB charger is not included in
the package. User can use a charger that conforms to FCC/CE specification to
charge the battery). The red indicator will stay on during charging, and turn off
automatically after charging is done. User can charge the battery with the Parallel
Charging Hub if Fly More Combo is purchased. For more details, please refer to the
user manual of Parallel Charging Hub. The Parallel Charging Hub can also charge
the remote controller.

11
13
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o a:\
* Mode 1

Mode 1

B El:}\
4 Mode 2

Mode 2

The shortest charging period is approx. 1h 25min through the USB-C
charging port. Make sure your charger supports 5V/3 A output in order to
achieve this charging speed. User is suggested to charge the battery through
the Parallel Charging Hub, in order to charge 3 batteries quickly at the same
time.

/\ Tt is suggested to remove the battery from the drone to charge for safety
reasons; otherwise, the drone won’t power on if the battery is being charged in
the drone. If the charging cable is connected while the drone is on, it will power
off automatically and the charging will continue. The battery may become too
hot after use; do not charge it until it cools down; otherwise, charging can be
rejected by the smart battery. Charge the battery every three months to
sustain the cell’s activity. Please connect the original cable or any cable that
supports over 3 A current to the USB-C port; otherwise, it may cause charging
failure or battery damage. When charging the PTD 1 Remote Controller with
Integrated Screen, in order to achieve optimal charging speed, please use a
USB charger that supports PD 2.0 or higher fast charging protocols, paired
with the original USB-C to USB-C charging cable. Using a USB-A to USB-C
charging cable may not activate the fast charging function.

Startup.
Drone: Press and hold the power button until all the power indicators turn on, then
release to complete the startup.
Remote controller: Press and hold the power button until all the power indicators
turn on, then release to complete the startup.

Shutdown.
Drone: Press and hold the power button until all the power indicators turn off, then
release to complete the shutdown.
Remote controller: Press and hold the power button until all the power indicators
turn off, then release to complete the shutdown.

The power buttons on the drone and remote controller are designed to
prevent accidental presses. Once all the battery indicators are on, release the
button promptly to avoid automatic shutdown from holding it down too long.

12
14
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4.4. Activating the Drone

The drone requires activation through the Potensic Eve App before first use. Power
on and connect the drone and remote controller, then open the Potensic Eve App
and follow the on-screen prompts to activate the drone. After activation, the current
drone and remote controller will be bound together by default. The account used
for activation will have full control over the drone.

An internet connection is required for activation. An unactivated drone
can only perform limited flights up to 3 times.

4.5. Firmware Update

When a new firmware update is available, use the Potensic Eve App to upgrade.
After connecting the drone and the remote controller, open the Potensic Eve App.
The App will automatically notify you if a new firmware update is available. It is
recommended that users follow the prompts to upgrade for the best experience.

Before upgrading, ensure the drone’s battery level is > 30% and the remote
controller has at least two bars of charge. Check that the gimbal protector
has been removed, and ensure there are no foreign objects around the gimbal.
Ensure your mobile device is connected to the internet during the upgrade.
During the upgrade, keep the remote controller and drone within 1 meter of
each other and away from signal interference sources such as computers and
routers. Do not operate the drone or remote controller during the upgrade
unless instructed by the App.

5. Drone

ATOM 2 consists of a flight control system, a communication system, a positioning
system, a power system and a smart battery. This chapter sets down the functions
of all parts of the drone.

5.1. Positioning

ATOM 2 adopts Potensic’s new SurgeFly flight control technology, which supports
the following two positioning modes:

GNSS positioning: Provide precise positioning and navigation to the drone;
support precise hovering, smart flight and auto return.

Vision positioning: It can realize high-precision positioning at a low altitude
based on the Downward Vision System. The vision positioning can be realized
without GNSS signal, so that the product can be used indoors.

How to switch: The flight control system will switch automatically according
to the environment of the drone. When GNSS signals are weak and the downward
vision system is unavailable, the drone will switch to Attitude Mode (ATTT). In this
mode, the drone will be unable to maintain a stable hover, requiring the user to
manually maneuver the control sticks to land the drone in a safe location as quickly
as possible to avoid accidents.

13
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In Vision Positioning (OPTI Mode), the Intelligent Flight Modes are not
available, and the flight mode will be limited to Video Mode. When the GNSS
signal is weak or there is no GNSS signal, you will not be able to return the
drone and activate certain functions such as Al Track or Al QuickShots.

/\ Before flying, please practice and master all the drone control methods
in a safe environment. For beginners, it is recommended to face the rear of
the drone and keep the drone within the visual line of sight to avoid losing
judgment of the drone’s attitude and direction, which could lead to danger.

5.2. Downward Vision System

ATOM 2 is equipped with a Downward Vision System located at the bottom of
the drone, consisting of a monocular camera and a TOF (Time of Flight) module.
The TOF module is divided into a transmitter and a receiver, which calculates the
precise altitude of the drone relative to the ground by measuring the time taken for
an infrared signal to travel from the transmitter to the receiver after reflecting off
the ground. Combined with the monocular camera, this allows the calculation of
the drone’s precise low-altitude position for high-accuracy positioning.

Observation Range. The operational height range of the Downward Vision
System is 0.3m — 10m. Accurate positioning can be achieved within the range of
0.3m — 5m.

Usage Scenarios. The vision positioning function of the Downward Vision
System is suitable for environments where GNSS signals are weak or unavailable but
where there is a rich surface texture and adequate ambient light, and the drone’s
relative altitude is between 0.3m and 5m. When the relative altitude exceeds 5m,
the drone will switch to Attitude Mode. Please fly with caution.

Usage Method. The Downward Vision System automatically activates when
the conditions for vision positioning are met. In Vision Positioning mode, the drone’s
tail indicator will flash slowly in cyan.

/\ In OPTI Mode, the maximum flight altitude is 5m. Vision positioning is
only an auxiliary flight function. The Vision System cannot work properly
when flying over: pure-color surfaces; strongly reflective surfaces (smooth
metal); transparent surfaces (water, glass); moving textures (running pets,
vehicles); scenarios with drastic changes of light; places with very weak or
very strong light; highly repetitive textures.

5.3. Drone Tail Indicator

Startup /Shutdowtartup/Shutdown in progress: Green indicator is solid on.

Flight status

GNSS position- Indicator flashes slowly in green.
ing

Vision position- Indicator flashes slowly in cyan.

ing

14
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Attitude mode Indicator flashes slowly in blue.
Return Indicator flashes slowly in red.

Warning & error

RC not Indicator is in solid blue.

connected

(disconnected)

Low battery Indicator flashes quickly in red.

Sensor error Indicator is in solid red.

Emergency pro- Indicator repeatedly briefly lights up in red then remains off
peller stop for an extended period.

Upgrade & calibration

Compass Indicator alternately flashes between red and green.
calibration

(horizontal)

Compass Indicator alternately flashes between blue and green.
calibration

(vertical)

Pairing mode Indicator flashes quickly in green.

Upgrade mode Indicator flashes quickly in blue.

5.4. Smart Battery

Function

ATOM 2’s smart battery is equipped with high-energy cells and utilizes an advanced
battery management system.

Basic Parameters — Model: DSBT02B

Cell Qty. 2 series

Battery Capacity 2230 mAh

Rated Voltage 7.7V

Charge  Completion 8.8V

Voltage

Charging Mode USB-C / Parallel Charging Hub

Max. Charge Current USB-C: 5V /3 A; Parallel Charging Hub: 8 V/2.0 A x
3

Balance protection During charging, the voltages of the battery cells are
automatically balanced.

Auto-discharging After being fully charged, the battery will start to auto-

protection discharge to 50%-70% of the battery level when it’s left
idle for 5 days to protect the cells.

Overcharge protec- The battery stops charging automatically once fully

tion charged.

15
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Temperature pro-
tection
Auto-limit of

charging current
Overdischarge pro-
tection

Short-circuit

Charging will stop automatically if the temperature of
the battery is below 0°C or above 45°C to prevent
damage.

The battery will restrict the charging current automat-
ically if an excess current is detected.

Discharging stops automatically to prevent excess
discharge when the battery is not in flight use. The
battery will enter Hibernation mode.

The power supply will be automatically cut if a short-

protection circuit is detected.

Battery health The BMS will monitor the battery health, and prompt
monitoring warnings if a damaged battery cell is detected.
Communication Information about charge cycles and remaining battery
function level is transmitted to the drone.

/\ Prolonged inactivity can negatively impact battery performance. Store
the battery in a cool and dry place where children cannot reach. Precautions
for low-temperature environments: batteries cannot be used for flight when
ambient temperature is below 0°C; in low temperatures, hover the drone to
preheat the battery before flying. Post-flight: allow battery to cool to charging
temperature range (0—40 °C) before charging. Battery safety during transport:
discharge below 30%.

Battery Installation & Removal

Installation: Insert the battery in the battery compartment and secure the buckle.
You will hear a clicking sound when the battery is fully engaged.

Removal: Press the battery buckle and detach the battery from the battery
compartment to remove it.

N =¥

—

=

Removal
Installation

/\ After inserting the battery, please ensure that the battery buckle snaps
back into place. This is crucial for flight safety. Make sure to power off the
product before removing the battery.

16
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Power off before removing Buckle in position, safe Buckle not in position

View Power Level

Once the battery is inserted in the drone, short press the power button to view the
power level of smart battery:

— LED 4

0 —
o

O on ——LED3
° \

¥— LED 2
4

— LED 1
¥ Indicator is on ¢ Indicator is flashing ) Indicator is off

LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Current power level

L O O O 0%-25%

03 393 ® @ 25%-30%
03 O ) ) 30%-50%
¥ 03 93 ) 50%-55%
@3 ¥ ¥ ©) 55%—75%
03 03 O 03 75%-80%
03 03 03 03 80%—97%
03 O O O 97%-100%

Operation Instructions at High/Low Temperature

When the battery temperature is < 5°C, the App will prompt a low temperature
warning and the battery needs to be preheated before flying. When the battery
temperature is > 70°C, the App will prompt a high temperature warning and the
drone will not be able to fly.

O Discharge capacity will be weakened greatly and flight duration will reduce
at low temperature, which is normal. Avoid long-term running at a low
temperature; otherwise battery life can be shortened.

17
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5.5. Propellers

ATOM 2 uses a newly designed second-generation silent propeller, which enhances
power performance while effectively reducing noise during blade rotation. The
propellers are divided into clockwise and counterclockwise types. Attach the marked
propellers to the motors of the marked arm, and the unmarked propellers to the
motors of the unmarked arm. The two propellers attached on the same motor
should be identical.

Propeller Installation Schematic Diagram of
Instructions Installation

Marked pro- Attach the marked pro-
peller peller blades on marked
arm.

Unmarked Attach the unmarked
propeller propeller  blades  on
unmarked arm.

Use the screwdriver from the package to Do not put the screwdriver or foreign
mount the propellers. materials inside the motors.

Use the screwdriver from the package to mount the propellers. When
replacing the propeller blades, it is easier to handle by gripping the motor
with your hand.

/N The ATOM 2 propellers are not compatible with ATOM/ATOM
SE/ATOM LT propellers and are currently only supported for the ATOM
2 model. Make sure you attach the marked propellers to the motors of the
arm with marks and the unmarked propellers to the motors of the arm without
marks. Otherwise the drone will be unable to fly. If a propeller is damaged,
remove the two propellers and screws on the corresponding motor and discard
them. Propeller blades are sharp. Handle with care. Stay away from rotating
propellers and motors. Check the propeller blades immediately if there are
any jitters or speed loss in flight. Make sure that the propellers are installed
securely before each flight.
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5.6. Gimbal and Camera

Three-Axis Gimbal

The ATOM 2 camera is equipped on a three-axis gimbal. The gimbal allows for
tilt adjustment from +20° to —90° and yaw and roll offset adjustments from +10°
to —10°. The gimbal tilt angle can be adjusted by moving the gimbal dial on the
remote controller. When the flight mode is set to Video Mode, the gimbal’s tilt
adjustment range is from +20° to —90°; when the flight mode is not set to Video
Mode, the gimbal’s tilt adjustment range is from 0° to —90°.

20°

/\ Before powering on the drone, remove the gimbal protector. When storing
or transporting, attach the gimbal protector. Each time the drone is powered
on, the gimbal tilt angle defaults to 0° (horizontal view). Before takeoff, ensure
there are no foreign objects around the gimbal and that the lens is clean. Keep
the gimbal clean and avoid the intrusion of sand or other foreign objects. The
gimbal is connected to the drone via an elastic shock-absorbing mount; do not
pull forcefully.

Gimbal Modes.

e Stable Mode: The gimbal’s roll direction remains level at all times. The
gimbal tilt angle can be adjusted using the gimbal dial on the remote controller.
This mode is suitable for capturing stable footage.

e FPV Mode: The gimbal’s roll direction follows the drone’s roll attitude
changes. The smoothness of the roll can be adjusted in the Potensic Eve
App. The gimbal tilt angle can be adjusted using the left dial on the remote
controller. This mode is ideal for experiencing FPV flight and capturing
dynamic footage.

Gimbal Fine-Tuning. When the drone is placed on a level surface and the
gimbal is slightly tilted, you can use gimbal fine-tuning to correct it.

1. In the Potensic Eve App, go to Settings > Calibration > Gimbal Fine-Tuning
to adjust the gimbal’s horizontal and yaw angles. The adjustment range is
+10°. Each tap on the “4” or “~” button adjusts the gimbal angle by +0.1° or
—0.1°.

2. Horizontal Adjustment: Tap “+” to roll to the right, and tap “—~” to roll to the

left. Yaw Adjustment: Tap “+” to yaw to the right, and tap “~” to yaw to the
left.
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3. Tap “Default” to reset the gimbal to the default angle (both set to 0°).

Gimbal Calibration. If the gimbal experiences startup issues, try restoring it
through gimbal calibration.

1. Go to Potensic Eve App > Settings > Calibration > Gimbal Calibration. Flip
the drone upside down with its bottom facing up, and place it on a level
surface.

2. After tapping “Start Calibration”, the gimbal will begin to calibrate automat-
ically.

3. Wait for the progress bar to complete. When the on-screen prompt shows
“Calibration Succeeded”, the gimbal calibration is complete.

Gimbal Calibration

Start Calibration

Gimbal Calibration

Gimbal Fine-Tuning

/\ During the calibration process, do not move the drone significantly,
otherwise the calibration will fail.

Camera
Basic Parameters
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Sensor brand SONY

Sensor size 1/27 CMOS

Effective pixel 48MP

Aperture F1.8

FOV 79.4°

Focus range 4m — oo

ISO range 100-6400 (Normal shooting modes); 100-25600 (Al
Night)

Shutter range 1/6400 — 8s

Memory microSD card (U3 or V30 and above)

Picture format JPG / JPG+RAW (DNG)

Picture size A8MP (8000 6000)

Codec H.264 / H.265

Video format MP4

Video Resolution 4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 2704 %2028 (4:3) / 2704x1520 (16:9) / 1696 x 3000
(9:16) @24/25,/30 fps

FHD: 1920 1440 (4:3) / 1920x 1080 (16:9) / 10801920
(9:16) @24/25/30/50,/60 fps

Slow Motion: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ The gimbal may shake when flying in Sport Mode or strong wind. It is
recommended to fly in Video Mode for optimal gimbal stabilization. Do not
touch the lens after recording for a long period to avoid scald. Do not record
video when the drone is not flying; otherwise the drone will trigger overheat
protection. Do not point the camera at laser beams. Use the drone within the
specified ambient temperature range (0°C to 40 °C).

Storing Photos and Videos

Videos and photos recorded by ATOM 2 will be stored on the microSD card instead
of the Potensic Eve App or your phone gallery. Make sure to insert a microSD
card prior to flight. Users can preview and download videos and photos from the
microSD card in the Potensic Eve App. For downloading high-definition content, it
is recommended to use the SmartTransfer feature, which offers a download speed of
up to 25 MB/s.

SD Card Requirements. File format: FAT32, exFAT. Capacity: 4G — 512G.
It is recommended to use a microSD card with U3/V30 or higher specifications.

/\ DO NOT remove or insert the microSD card from the drone when powered
on. Potensic does not bear any responsibility for losses caused by improper
handling of the microSD card.

5.7. Flight Record Playback

ATOM 2 supports flight record playback. Users can access flight record playback
in the Potensic Eve App under Home > Me > Flight Logs. Each flight generates
a set of flight data that records the duration, distance, control stick changes, and
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flight trajectory. If users encounter any abnormal situations during flight, they can
contact customer support through Home > Me > Online Customer Service.

All flight data will be stored on the user’s mobile device. Except when
users actively upload it to the cloud, Potensic will not access any of your flight
data.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer allows wireless connection from the drone to a mobile device via Wi-Fi
(without connecting the remote controller). Users can simply use the Potensic Eve
App to download photos and videos from the drone at a transfer speed of up to
25 MB/s.

How to Use:

1. Power on the drone, ensuring the motors are not spinning.

2. Enable Bluetooth and Wi-Fi on your mobile device, then open the Potensic
Eve App.

3. On the home screen, tap “Connect for SmartTransfer” in the top left corner.

4. Tap “Connect”. Once connected, you will automatically enter the Album.

When connecting your mobile device to the drone for the first time, press
once the drone’s power button to confirm the connection. To optimize the
transfer speed, keep the drone within 1 m. SmartTransfer is unavailable mid-
flight.

5.9. Compass Calibration

When to Perform Compass Calibration

1. Compass calibration is required for first-time use.

2. Flying the drone more than 500 km (310 miles) away from its last calibration
location.

/\ Do not calibrate the compass in locations where magnetic interference may
occur, such as close to magnetic deposits or large metallic structures. Do not
carry objects that contain ferromagnetic materials such as mobile phones near
the aircraft during calibration. Make sure the drone is at least 1.5m (4.92 ft)
above the ground when calibrating. It’s not necessary to calibrate the compass
when flying indoors.
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Calibration Procedure

1. When calibration is required, the Potensic Eve App will pop up the calibration
interface automatically. Tap “Start Calibration” — the drone status indicator
will alternatively flash red and green.

2. Hold the drone horizontally and rotate it 360° until the App shows vertical
calibration; the indicator will alternatively flash blue and green.

3. Hold the drone vertically and rotate it 360° around a vertical axis until the
App prompts the calibration is complete.
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Compass Calibration

Start Calibration

Compass Calibration — Start

Haorizontal Calibration

Compass Calibration — Horizontal

Vertical Calibratio

Compass Calibration — Vertical

You can also trigger compass calibration manually in the Potensic Eve App under
Settings > Calibration > Compass Calibration.

/N If you get the prompt “Calibration failed” repeatedly, change location and
try again. Do not calibrate compass while arms are folded.
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6. Remote Controller

6.1. Overview

Potensic PT 1 remote controller is specifically designed by Potensic for ATOM
2. It utilizes PixSync 4.0 video transmission technology, allowing full control and
configuration of the drone up to a maximum distance of 10 km in a straight line in an
unobstructed, interference-free environment at a flight altitude of 120 m. PixSync
4.0 uses a 2.4G frequency band with dual high-gain directional antennas, delivering
video transmission quality of up to 1080p@30 fps. It also supports seamless switching
between up to 8 adaptive channels.

The remote controller has a built-in 5200mAh battery and comes with a
dedicated USB-C charging port that supports 18W fast charging. When charging a
mobile device, the maximum battery life of the remote controller can reach up to 4
hours.

6.2. Control Stick Mode

In the Potensic Eve App, go to Settings > Control > Remote Controller Settings
> Control Stick Mode to set the control stick mode. The options include Mode 1
(Right Hand Throttle), Mode 2 (Left Hand Throttle), and Custom.

Settings Control Stick Mode

Control

Settings > Control > Control Stick Mode

Mode 1 (Right Hand Throttle). Left stick: forward/backward/turn
left /turn right. Right stick: up/down/left/right.
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Left stick Right stick

Mode 2 (Left Hand Throttle). Left stick: up/down/turn left/turn right.
Right stick: forward/backward/left/right.

e (
Left stick Right stick

Custom. Users can customize the control stick mode according to their needs,
including reversing the stick directions.

‘0~ The default control mode of the remote controller is Mode 2 (Left Hand
Throttle).

6.3. Function

Indicator

The remote controller is equipped with four white LED indicators that indicate
battery level and other statuses.

¥ Indicator is on € Indicator is flashing ) Indicator is off

Charging Indication

LEDs lit Battery level
1of 4 0%-25%
2 0f 4 25%—50%
3of4 50%—75%

26

28



User Guide

4 of 4 (one flash-  75%-99%
ing)
4 of 4 solid 99%—-100%

Power Indication (in use)

LEDs lit Battery level
1 flashing 0%-10%

1of4 10%-25%

2 of 4 25%-50%
3of4 50%-75%

4 of 4 75%-100%

Status Indication (via LED 1)

Status LED 1
Connected Solid green

Not connected Solid blue
Pairing Fast flashing blue
Upgrading Flashing yellow
Critically low battery Solid red

Remote controller calibra- Solid white

tion

Remote Controller Alert

Status Beep

Power on/off 2 beeps

ATTI mode 4 beeps

RC triggers a function (e.g., RTH) 2 beeps

RC ends a function (e.g., RTH) 1 beep

RTH in progress 2 beeps (repeated)
Landing 1 beep (repeated)
Connected to a mobile device 1 beep

Low battery level 3 slower beeps (repeated)

If you want to stop the continuous beeping during RTH, you can cancel
by pressing once the power button. In Settings > Safety > Return (RTH) >
Silent Return, when enabled, the remote controller will beep twice only once
when RTH is triggered.

Pairing

ATOM 2 and its remote controller are pre-paired at the factory and ready for use
immediately. If you replace either, you will need to re-pair them.
Pairing Steps:
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1. Power on the remote controller and connect it to your mobile device. Go to
Potensic Eve App > Settings > Calibration > Re-pair the drone.

2. Power on the drone and quickly double-press the drone’s power button. The
drone’s tail indicator will flash rapidly.

3. During pairing, LED 1 of the remote controller will flash blue. When you hear
a beep, the pairing is successful. LED 1 will change to solid green, and the
App will prompt “Pairing Successful!”.

Pairing Mode screen in the Potensic Eve App

During pairing, keep the remote controller and drone within 1m of each
other and ensure there is no 2.4G interference. Do not move or operate the
remote controller or drone during the pairing process.

Emergency Propeller Stop Mid-Flight

In case of an emergency during flight where the drone needs to be stopped
immediately, you can use the Emergency Propeller Stop Mid-Flight feature.
Stopping the motors mid-flight will cause the drone to crash. Use this
function with caution.

How to enable: The feature is disabled by default. Go to Potensic Eve App
> Settings > Safety > Advanced Safety Settings > Emergency Propeller Stop Mid-
Flight. After enabling, in an emergency, press and hold the C2 button and the RTH
button simultaneously for 2 seconds.

6.4. Optimal Transmission Zone

The angle of the remote controller’s antenna should be adjusted promptly according
to the drone’s altitude and distance to ensure optimal transmission range.

During flight, always keep the antenna plane of the remote controller pointed
in the direction of the drone to ensure the best transmission quality and a longer
flight distance. When the drone is flying directly above the remote controller at a
high altitude, the communication quality will noticeably decrease due to the poor
antenna angle. Please lower the altitude or fly horizontally for some distance.
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During flight, do not use other 2.4G devices simultaneously to avoid
interference. In actual flight, you can use the map/attitude indicator in the
lower-left corner of the flight interface to help determine whether the remote
controller is aligned with the drone.

6.5. Remote Controller Calibration

When to Perform Remote Controller Calibration

1. When the drone drifts automatically in one direction without any toggling of
the control sticks.

2. When the drone auto-rotates sideways continuously.

3. When the control sticks are over-sensitive or lack sensitivity.

Calibration Procedure

1. Power on the remote controller and connect to your mobile device. Open
Potensic Eve App and go to Settings > Calibration > Remote Controller
Calibration.

2. Make sure the control sticks are in the middle position and do not operate it
before tapping to start the calibration.

3. Tap “Start Calibration”, then follow the on-screen instructions and toggle the
sticks in all directions until the App displays 100%, and rotate the dial back
and forth to its maximum extent.

4. When the App prompts “Calibration Succeeded”, the remote controller
calibration is completed.
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Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Start Calibration

Remote Controller Calibration

1= until the on-s

Toggle sticks until 100%

7. Potensic Eve App

7.1. Home Screen

M SmartTransfer

Potensic Eve App home screen
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SmartTransfer. Download photos and videos from the drone to your mobile device
fastly and conveniently.

Academy. Access user manuals, tutorial videos, and FAQs.

Album. View both the drone’s gallery and local gallery.

Me. View account information and flight data; access the Find My Drone
feature; access the store, and community updates; adjust settings like clearing cache,
logging out, and deleting the account.

Fly Now. Tap to enter the flight interface.

Guide. Displays the current connection status and shows how to connect the
mobile device, remote controller, and drone.

Support. Get after-sales service and support.

7.2. Flight Interface

@ -70° A 22 poanl (00t areE
188 98 0 1]

O im H imj Vo imisi

=

JRG+RAW EV O 2.

Annotated Flight Interface (callouts 1-22)

1. Back: Tap to return to the home screen.
2. Flight Mode: V: Video Mode, N: Normal Mode, S: Sport Mode.

3. System Status Bar: Displays drone flight status. Tap to access the Quick
Settings panel.

4. Gimbal Angle: Displays current gimbal tilt angle.

5. GNSS Status: Displays the current GNSS signal strength and connected
satellites.

6. Video Transmission Signal Strength: Displays the video transmission
signal strength between the drone and the remote controller.
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10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
22.

Smart Battery Information: Displays the current battery level and
remaining flight time.

Settings: Tap to view or set parameters for safety, control, camera, video
transmission and About.

. Flight Telemetry: B

D = horizontal distance from E; H = relative altitude; VD = horizontal
speed; VH = vertical speed.

Shooting Modes: Photo (Single, Burst, Interval Timer, BRK and 8K), Video
(Normal, AI Night, Slow Motion and CineRoll), Panorama (180°, Vertical,
Wide Angle and Sphere).

Digital Zoom: Displays the zoom ratio. The camera supports 2x digital
zoom in photo shot (unavailable in 8K) and up to 4x in video recording.

Shutter /Record Button: Tap to take a photo or to start/stop recording a
video.

Album: Tap to view the captured photos and videos.
Camera Mode Switch: Tap to switch between Auto and Manual mode.

Shooting Parameters: Photo/Video Auto and Manual modes. In Auto:
photo format /aspect ratio, EV, capacity. In Manual: ISO, shutter speed, white
balance. Video Auto: resolution/frame rate, color mode (Standard/HDR/P-
Log).

Flight Safety Tips: Enable in App > Safety > General Settings > Flight
Safety Tips.

Map/Attitude Indicator: Tap the top right corner to switch to Attitude
Indicator.

Auto Takeoff: Press and hold any blank area, swipe to take off; hovers at
1.2m.

Auto Landing / RTH: Tap then swipe to initiate either auto landing or
RTH.

Spot Metering: Tap the interface in Camera Auto Mode to activate Spot
Metering.

Waypoint: Refer to Section 8.9.5 Waypoint for details.

Warning Prompt Bar: Displays abnormal status and warning prompts.

Attitude Indicator Colors:

e Green: drone flying at a relatively small tilt angle, high-precision gimbal

control and optimal video quality.
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e Yellow: drone flying at a relatively large tilt angle, control precision and video
quality may be reduced.

e Red: drone flying at a very large tilt angle. If the attitude indicator frequently
turns red, the drone may be encountering strong winds. Fly back and land as
soon as possible.

7.3. Settings

Safety
Flight Settings:

e Enable/disable Beginner Mode: when enabled, the drone will be restricted to
flying within a cylindrical space with a radius of 30 m and a height of 30 m, and
it will be limited to flying only in Video Mode. After installing the propeller
guards, make sure to enable Beginner Mode.

e Flight Mode (Video/Normal/Sport).

Return to Home (RTH):

e Set drone behavior on signal lost: Return / Land / Hover.
e Set the return altitude.

e Enable/disable Dynamic HOME Point.

e Enable/disable Silent Return.

Virtual Fence. Set the maximum flight altitude and distance.

General Settings. Set the measurement system (metric/imperial). En-
able/disable flight safety tips. Enable/disable Takeoff with One Hand.

Advanced Safety Settings. Enable/disable Emergency Propeller Stop Mid-
Flight.

Remote ID. Please write the relevant data required by UAS Remote ID in
accordance with local laws and regulations.

Battery Information. View temperature, current, voltage and cycle counts.

Calibration

Perform compass calibration, gimbal calibration, gimbal fine-tuning, remote
controller calibration and drone re-pairing.

Control

Control Stick Settings. Set the control stick mode (Mode 1/Mode 2/Cus-
tom), configure the customizable buttons, and adjust the sensitivity. Adjust
ascent /descent, rotation, and movement separately.

Gimbal Settings. Set the gimbal maximum tilt control speed, switch tilt angle
(0°/—=90°), adjust roll smoothness and set the gimbal mode (Stable/FPV Mode).
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Camera

Camera Settings: WB, gridlines, color, segmental recording and coding format.
Reset Camera Settings.

Detail Settings: Clarity and Saturation.

SD Card Settings: view storage, format, reset filename number.

Other Settings: Auto-Center Target, Defog Mode, Video Subtitles, GNSS
coordinates in photo’s metadata.

Video Transmission

Enable/disable Efficient Video Transmission Format. View the video transmission
channel map to observe the strength of environmental interference.

About

Displays information such as device model, firmware and App version.

8. Flight

This chapter introduces safe flight practices and requirements.

8.1. Requirements of Flight Environment

1. Do not fly in adverse weather conditions such as strong winds, rain, snow, hail,
or dense fog.

2. Choose an open area free of tall buildings for your flight. Structures with
significant steel reinforcement can interfere with the compass and block GNSS
signals.

3. Ensure the drone remains within visual line of sight (VLOS) during flight.

4. Fly away from obstacles, crowds, water surfaces, airports, highways, high-
speed train stations, and urban areas unless permitted.

5. Avoid flying near high-voltage power lines, communication base stations, or
transmission towers.

6. Exercise caution when flying above 3000m (9842ft). Do not exceed the
specified altitude (2000 m/6562 ft when propeller guards are installed).

7. Braking distance increases with altitude.
8. In polar regions, the drone cannot use GNSS for positioning.

9. Fly only in well-lit environments with clear surface textures. Daytime flights
only.

10. Avoid flying near flocks of birds.
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11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

8.2.

. Ensure that the propeller strap and gimbal protector have been removed.

10.

11.

Exercise caution when taking off from moving surfaces (such as cars or boats).
Choose flat, hard surfaces for takeoff. Avoid gravel or bushy areas.

Be cautious when taking off from desert or sandy beach surfaces.

Do not use the drone in lammable or explosive environments.

Avoid flying in extremely cold or hot conditions.

Use the drone in dry environments.

Do not operate in hazardous conditions (accident sites, fires, explosions, floods,
tsunamis, avalanches, landslides, earthquakes, sandstorms).

Pre-Flight Checklist

Confirm that the smart battery, remote controller, and mobile device are all
sufficiently charged.

Ensure that the smart battery and propellers are properly installed. Check
for any deformation or looseness.

Verify that the front and rear arms of the drone are fully extended.

After powering on, check that the camera and gimbal are functioning properly,
and that the motors spin correctly.

Check whether the remote controller has the control sticks and mobile device
properly installed, and ensure the antenna is correctly unfolded. Verify all
buttons. Check firmware is up-to-date.

Ensure the microSD card is inserted and the camera lens is clean.

. Always use original accessories.

Check the local weather.

Power on the drone on an open and flat surface. Wait for GNSS mode before
taking off.

Ensure that the drone behavior on signal loss has been preset, and set
the return altitude, maximum flight altitude, and maximum flight distance
according to local laws.
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8.3. GEO Zone

To ensure flight safety and comply with local laws, ATOM 2 will by default display
GEQO Zones. This feature will limit or prohibit the drone’s operations in specific
areas. GEO Zones are classified into two types:

Restricted Zones: In Restricted Zones, it is strictly prohibited for any drone
to take off or enter the area. If the drone inadvertently enters a Restricted Zone
due to extreme weather, system malfunctions, or other uncontrollable factors, the
system will initiate an automatic emergency landing.

Altitude Zomes: In Altitude Zones, the drone’s altitude must be strictly
controlled below the specified limit for that area (with the takeoff point altitude
as the zero baseline).

Potensic will dynamically update the GEO Zone data based on local laws.
The GEO Zone function is automatically configured in accordance with the
regulations of the user’s country or region and will only be activated where
legally required.

8.4. Connection

1. Follow the procedures in Chapter 4.2 and power on the remote controller.
2. Follow the procedures in Chapter 4.1 and power on the drone.
3. Launch Potensic Eve App and check the connection status.

4. Tap “Fly Now” to enter the flight interface.

It is recommended to tap on “Guide” during the first use to view and follow
the animated instructions.

8.5. Flight Mode

ATOM 2 supports the following flight modes, which can be switched via the Potensic
Eve App.

Video Mode. Ascent speed: 2m/s, descent speed: 2m/s, flight speed: 6 m/s.
The drone enters Beginner Mode by default when being used for the first time.

Normal Mode. Ascent speed: 4m/s, descent speed: 3m/s, flight speed:
10m/s.

Sport Mode. Ascent speed: 5m/s, descent speed: 4m/s, flight speed: 16 m/s.
Sport Mode is recommended for a speedy flight experience.

/\ To ensure flight safety, Sport Mode is only available when the battery
level is above 30%. The maximum speed and braking distance of the drone
significantly increase in Sport Mode. A minimum braking distance of 30 m
(100ft) is required in windless conditions. When flying in Sport Mode or
strong wind, the gimbal may shake, which is normal.
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8.6. Beginner Mode

When using the drone for the first time, it will default to Beginner Mode. In Beginner
Mode:

1. The flight distance and altitude are limited to 0 m — 30 m.
2. The flight mode is restricted to Video Mode.

3. Beginners are recommended to start in Beginner Mode.

8.7. Takeoff / Landing / Hovering
Manual Takeoff / Landing

Step 1: Start the motors. Use a combination stick command to start the motors.
Push both sticks to the bottom inner or outer corner depending on your control stick
mode to start the motors.

Step 2: Push throttle control stick to take off. Push the throttle control
stick upwards gently, release when the drone leaves ground.

)

Throttle control stick

Landing. Pull the throttle control stick until the drone lands. Release the
throttle control stick when the motors stop spinning.

/\ To ensure flight safety, avoid flying near airports, highways, train stations,
power towers, or densely populated areas. For beginners, always stand or walk
facing the rear of the drone. Always place the drone on a stable, fixed surface
for takeoff. Avoid taking off with low battery. Ensure the drone’s altitude
exceeds 0.5m when close to the ground. In an emergency landing where the
drone does not lock automatically, pull the throttle down to its limit for 3
seconds.

Auto Takeoff / Landing

Auto Takeoff. Press and hold any blank area on the flight interface, swipe
to take off; the drone will hover at 1.2m.

Auto Landing. Tap and a “Select the landing method” pop-up will appear.
Swipe left to initiate auto landing and right to initiate RTH.

If the drone is within 20 m of the HOME point, a pop-up window will appear —
swipe left to land immediately, swipe right to initiate RTH (minimum return altitude
5m). The drone will land automatically if no action is taken after a 10-second
countdown.
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Takeoff with One Hand
Enable Takeoff with One Hand in Settings > Safety > General Settings.

Y &7 ¢ G

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

1. Mode 1 (right hand throttle): press the C2 button and simultaneously pull
down the right control stick for 2s to unlock the motors. Release the control
stick first to take off.

2. Mode 2 (left hand throttle): press the C1 button and simultaneously pull down
the left control stick for 2s to unlock the motors. Release the control stick
first to take off.

3. Custom: If “C1 + Left Stick” is selected, use C1 + Left Stick procedure. If
“C2 + Right Stick” is selected, use C2 + Right Stick procedure.

8.8. Return to Home (RTH)

Regular Return

The regular return consists of three steps:

1. Ascent: The drone ascends to the preset return altitude (skipped if drone
altitude > return altitude).

2. Level Flight: The drone maintains a straight flight at the preset altitude
towards the HOME point.

3. Landing: Once it reaches the HOME point, the drone will automatically land
and stop its motors.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

Return altitude = Your settings A o Return ascent
]
V = If Drone altitude = return
e o Landing ' altitude, start from step 2

' >20m
<P

How to Start RTH.
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e One Button RTH: Press and hold the RTH button on the remote controller
for 1s or tap the App icon, then swipe right.

e Auto RTH: Triggered when battery is low, signal is lost or other
abnormalities.

How to Exit RTH.
e Method 1: Tap the App icon to exit RTH.

e Method 2: Press once the return button on the remote controller to exit RTH.

RTH Requirements. The drone must take off in GNSS mode and successfully
record the HOME point. If it takes off in OPTI mode and switches to GNSS mode
mid-flight, it will not be able to return to the takeoff point.

/\ ATOM 2 does not support obstacle avoidance and may crash when colliding
with obstacles during the return course. If the drone loses connection during
RTH and GNSS signal is disrupted, the drone will terminate the return
task and automatically enter Attitude mode (ATTI). Take manual control
immediately. Tall buildings or obstacles can block the transmission signal. Do
not initiate the return when there are obstacles overhead.

Descending Return

How to Activate. After 10 seconds into the RTH course, if the flight altitude is
greater than 150 m and the flight distance greater than 300 m, the App will prompt
a message for you to confirm whether to initiate the descending return. The drone
will descend while approaching the HOME point; when its altitude reaches 120m,
it switches to regular return.

How to Exit. Tap the App icon or keep pushing the throttle control stick up
for 2 seconds.

A Altitude/m
Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m
Descending Return
120 m <« % --------------------
l Regular Return

Jle
'

When encountering strong winds, the descending return can save power and
guarantee a more successful return. This feature is only available for countries
or regions where drones are legally allowed to fly over 120 m.

>300m Flight Distance/m
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8.9. Intelligent Flight Mode

8.9.1 Al QuickShots

AT QuickShots shooting modes include Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang
and Dolly Zoom. The drone records the target according to the selected shooting
mode and automatically generates a short video.

ER=0.0 @00:15:2E

Drag-select the subject in the flight interface to enable Al QuickShots

How to Activate.
1. Launch the drone and take off.

2. In video recording mode, drag-select the subject in the flight interface; tap Al
QuickShots.

3. Select a shooting mode and set the parameters. Tap to start recording.
How to Exit.
1. Tap the icon on the right of the flight interface to exit Al QuickShots.

2. Toggle any control stick or press once the RTH button to exit.

Modes:
Mode Description Adjustable Param-
eter

Pull-Away Drone flies backward and ascends with Distance / Return to
the camera locked on the subject. start

Rocket Drone ascends vertically with the cam- Relative altitude
era pointing downward at the subject.

Dolly Zoom Drone flies backward in gimbal’s view Backward distance
while zooming in.

Circle Drone circles around the subject from Flight direction
current position. (CW/CCW)

Spiral Drone ascends and spirals around the Number of laps (1-3)
subject.
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Boomerang Drone flies around the subject in an
oval path.

/\ Al QuickShots Activation Requirements: drone airborne, GNSS mode,
microSD card with available space, battery sufficiently charged, not in
automatic flight mode. Use in open, unobstructed areas. Be ready to toggle
any control stick to stop Al QuickShots. Al QuickShots does not support
1080p@60 /50 fps. The gimbal’s tilt angle cannot be adjusted while the subject

is locked.

8.9.2 Al Tracking

ATl Track includes Parallel, Spotlight, and Follow. The drone will fly automatically

based on the track mode selected and the subject.
How to Activate.

1. Launch the drone and take off.

2. In video recording mode, drag-select the subject. Default mode is Al Track—

Spotlight.

3. Select a shooting mode and set the parameters. Tap to start tracking.

How to Exit.

1. Tap the icon on the left of the flight interface to exit AI Track.

2. Press once the RTH button on the remote controller to exit.

Modes:

Mode Description

Spotlight Camera remains locked on the subject;
drone does not fly automatically. Man-
ually adjust via control sticks.

Parallel The drone maintains a parallel trajec-
tory with the subject, flying alongside
it.

Follow The drone automatically follows behind
the target.

Supported

Subjects

Stationary subjects,
moving subjects
(vehicles, boats,
people)

Moving subjects (ve-
hicles, boats, people)

Moving subjects

/\ Al Track is unavailable when the drone is not airborne. The gimbal tilt
angle must be between —75 and —25. Flight altitude for Al Track must exceed
4m. Maximum supported speed: 8m/s. Recommended subject average
movement speed: < 4m/s. Use Al Track in open, unobstructed environments.
Recommended distances: human target 5-10m horizontal, altitude 4-10m;

vehicles /boats 20-50 m horizontal, altitude 10-50 m.
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8.9.3 Cruise Control

The cruise control feature enables the drone to lock the current control stick input
and automatically fly at the speed corresponding to that input.
Using Cruise Control.

e Set the Cruise Control Button: By default, press twice the C2 button on
the remote controller to enable/disable/update Cruise Control. Customize in
Settings > Control > Remote Controller Settings > Button Customization.

e Enter Cruise Control: While flying with stick input, press twice the C2
button. The drone activates Cruise Control at the current speed.

e Update Cruise Control: During Cruise Control, toggle the sticks for new
input, then press the button again to update.

e Exit Cruise Control: (1) Press the button without stick input; (2) Press
the RTH button; (3) Tap the icon on the App.

/\ During Cruise Control, throttle and yaw can be controlled in real-time but
cannot be incorporated. Cruise Control can be activated in Normal, Video, or
Sport Mode. The drone cannot enter or will exit Cruise Control if: no GNSS
signal; battery < 10%; low battery return triggered; connection lost; drone is
near virtual fence / GEO Zone limits.

8.9.4 CineRoll

In CineRoll mode, the drone flies forward at a user-defined speed while rotating the
camera in the selected direction to capture dynamic video footage.
How to Activate.

1. Launch the drone and take off.
2. Select Video > CineRoll.
3. After setting parameters, tap to start.

Adjustable Parameters: Return to starting point after recording (Yes/No),
Rotation Direction (Clockwise/Counterclockwise), Flight Speed (1m/s — 5m/s).

/\ CineRoll Activation Requirements: drone airborne, GNSS mode, flight
altitude > 4 m, battery > 10%, microSD card with space.

8.9.5 Waypoint

The Waypoint function allows users to pre-set waypoints on the map or in the actual

scene; the system will automatically generate a flight path based on these waypoints.

Waypoint missions can be saved in the Task List, enabling one-touch repeat flights.
Indicators in interface: 1. Task List; 2. Estimated Flight Distance; 3. Total

Number of Waypoints; 4. Estimated Flight Time; 5. Delete Waypoint/POL.
Using Waypoint.
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. Activate Waypoint: Click the Waypoint icon on the left side of the flight
interface.

. Add Waypoint/POI: Tap “+” in the operation panel. Use C1 button on
remote controller to add a waypoint, or C2 to add a POI. Tap on the map to
add at the desired location.

. Set Waypoint/POI Parameters: Camera action, altitude relative to
takeoff point, speed, heading, gimbal pitch angle, zoom ratio, hovering time.
POI: altitude and link waypoints.

. Trajectory parameters: Waypoint Sequence (Forward/Reverse); Global
Speed (0.5-10m/s); Signal Lost (Return/Continue Mission); End of Flight
(Return/Hover/Land/Back to Start); Waypoint Altitude (Custom/Global).

. Tap “Go” to start the mission.

. Exit Waypoint: Tap the icon again; tap left side of progress bar; fully deflect

roll or pitch stick; press RTH button.

7. View Historical Missions: Saved in the task list.

A maximum of 200 waypoints/POI can be added in a single mission.
Before takeoff, adding waypoints is only supported via map view. When using
Waypoint, the flight mode automatically switches to Normal (N). When using
Waypoint in the European Union, the Signal Lost cannot be set to “Continue
Mission” during execution.

9. Appendix

9.1. Specification & Parameters

Drone

Model DSDR23A

Takeoff Weight [1] 245¢g

Dimensions Folded: 88x143x58 mm
Unfolded (with propellers): 300x252x58 mm
Unfolded (without propellers): 210x152x58 mm

Diagonal Dimension 219 mm

Max Flight Speed (Sport Ascent: 5m/s; Descent: 4m/s; Horizontal: 16 m/s

Mode)

Max Wind Speed Resis- 10.7m/s (Level 5)

tance

Max Flight Altitude 120 m (subject to local regulations)

Max Takeoff Altitude 4000 m

Max Hovering Time [2] 29 minutes
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Max Flight Time |[3]
Operating Temperature
GNSS

Hovering Accuracy Range

(windless or breezy)
Payload [4]

32 minutes

0°C to 40°C

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Vertical: ~ +0.1m (vision) / £0.5m (GNSS);
Horizontal: £0.3m (vision) / £1.5m (GNSS)
Not supported

Video Transmission / Wi-Fi / Bluetooth

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)
Live View Quality

Latency |[5]

Max Transmission Bitrate
6]

Max Transmission Distance
7]

Antennas

Wi-Fi Protocol

Wi-Fi Frequency / Power
(EIRP)

Max Wi-Fi Download Speed
Bluetooth Protocol
Bluetooth Frequency
Bluetooth Power (EIRP)
Wi-Fi & Bluetooth Antenna

Camera

Image Sensor
Lens

ISO Range

Shutter Speed
Max Image Size

Max Vertical Image Size
Still Photography Modes

Image Format
Video Resolution

2.400-2.4835 GHz

FCC: <24dBm; CE: <20dBm
1080p@30 fps

120 ms

6 Mbps

10 km

Dual antennas
802.11 a/b/g/n/ac
2.4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s
Bluetooth 4.0/4.2
2.400-2.4835 GHz

<8dBm

Single antenna

1/2-inch CMOS, Effective Pixels: 48MP

FOV: 79.4°; Equivalent Focal Length: ~26 mm;
Aperture: f/1.8; Focus: 4m to oo

Normal video mode: 100-6400; AI Night: 100-
25600

1/6400s — 8s

8000x6000 (4:3)

16963000 (9:16)

Single shot JPG: 12MP and 48MP; JPG+RAW:
12MP; BRK 3/5 frames (12MP); Burst up to 7
frames (12MP); Interval timer (12MP); Panorama:
180°, Vertical, Wide Angle, Sphere

JPG / JPG+RAW (DNG)

AK: 3840x2160 (16:9) @24/25/30fps; 2.7K
@24/25/30 fps; FHD @24/25/30/50/60 fps; Slow
Motion: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x
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Video Format

Max Video Bitrate
Storage

Supported File System
Color Mode

Defog Mode

Digital Zoom

AT QuickShots

Al Track

Downward Vision System

Precision Hovering Range

18]

Unayvailable Situations

Gimbal

Mechanical Range
Controllable Range

Max Control Speed (tilt)
Angular Vibration Range

19]

Remote Controller

Model

Battery Type

Battery Capacity

Charging Port

Operating Temperature
Supported Mobile Device
Port Type

Max Operating Time [10]
Video Transmission System
Max Supported Mobile De-
vice Size

Fastest Charging Time

MP4 (H.264,/H.265)

80 Mbps

microSD (U3 or V30 rating or above)

FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Yes

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,

Dolly Zoom
Yes
0.3m—-5m

Monochrome surfaces; strongly reflective surfaces;
transparent surfaces; moving objects; scenes with
dramatic lighting changes; very dark or bright
environments; highly repetitive textures; highly
uniform stripes

Tilt: —125 to +45; Roll: +45; Pan: £30
Tilt: —90 to +20; Roll: +35

100°/s

+0.01°

DSRC23A

Lithium-ion battery pack

18.72 Wh (5200 mAh)

USB-C, up to 18W PD fast charge

0°C to 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB re-
quires separate connector)

4 hours

PixSync 4.0

L: 170 mm; W: 100 mm; H: 12.5mm (up to 18 mm
if protruding rear cameras)

2 hours (18W PD fast charger)
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Smart Battery

Model DSBT02B
Capacity 2230mAh
Energy 17.18 Wh
Weight 84g
Nominal Voltage 7.7V
Type Li-Po 25
Operating Temperature 0°C to 40°C
Charging Method USB-C (max 5V/3A); Parallel Charging Hub (3
batteries at 18W each)
Charging Temperature 0°C to 40°C
Fastest Charging Time 1.3 hours (Parallel Charging Hub)
Notes:
1. Standard drone weight (including the flight battery, propellers and a microSD

had

S S

10.

9.2.

card). The actual product weight may vary.

. Max hovering time measured at ~25 °C, hovering at 1.5m, 1080p/24 fps mode.

Max flight time measured at ~25°C in windless environment, flying at 5m/s,
1080p/24 fps mode.

Do not mount additional payloads or third-party accessories.
From laboratory measurements; results vary.

Average bitrate ~5 Mbps, peaks up to 6 Mbps.

Measured in unobstructed outdoor environment at 120 m altitude.

Ideal conditions: sufficient light, diffuse reflective surface with rich texture,
reflectivity >20%.

Measured at 0-40 °C in windless environment, Normal Mode.
Measured indoor within 10 m of the remote controller from 100% to 0%.

/N If the ATOM 2 remains idle in standby too long, its temperature may
keep rising. Exceeding 55 °C, the drone enters Low Power Mode, limiting to
1080p/24 fps and disabling other functions. If temperature continues to rise,
it will shut down.

Post-Flight Checklist

Make sure to perform a visual inspection so that the drone, remote controller,
gimbal camera, batteries, and propellers are in good condition.

e Make sure that the camera lens and vision system sensors are clean.

e Make sure to store the drone correctly before transporting it.
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9.3.
1.

10.

11.

9.4.
. Why can the battery not be used before the first flight? The battery

Maintenance Instructions

Small parts, such as cables and straps, are dangerous if swallowed. Keep all
parts out of reach of children and animals.

Store the Smart Battery and remote controller in a cool, dry place away from
direct sunlight. Recommended storage temperature: 22-28°C (71-82°F) for
storage periods of more than three months. Never store outside —10°C to
45°C (14°F to 113°F).

. DO NOT allow the camera to come into contact with or become immersed in

water or other liquids. If it gets wet, wipe dry. Do not use alcohol, benzene,
thinners.

Check every drone part after any crash or serious impact.

. Regularly check the Battery Level Indicators. The battery is rated for 250

cycles.

. Transport the drone with the arms folded when powered off.

Transport the remote controller with antennas folded when powered off.

. The battery will enter sleep mode after long-term storage. Charge to exit sleep

mode.
Store the drone, remote controller, battery, and charger in a dry environment.
Remove the battery before servicing the drone.

Make sure to turn off the battery to replace or check the propellers.

Troubleshooting

must be activated by charging before using it for the first time.

. No function. Check if the smart battery and the remote controller are

activated by charging. Contact customer support if the problem persists.

. Power-on and start-up problems. Check if the battery has power. Contact

customer support if it cannot be started normally.

Software update issues. Follow the instructions in the user manual. If
failed, restart all devices and try again.

Shutdown and power-off problems. Contact customer support.

. How to detect careless handling or storage in unsafe conditions?

Contact customer support.
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9.5. Risk and Warnings

When the drone detects a risk after powering on, there will be a warning prompt on
Potensic Eve.

1. If the drone status is not suitable for takeoff.
2. If the compass experiences interference and needs to be calibrated.

3. Follow the on-screen instructions when prompted.

9.6. Disposal

Observe the local regulations related to electronic devices when disposing of the
drone and remote controller.

Battery Disposal. Dispose of the batteries in specific recycling containers
only after a complete discharge. DO NOT dispose of batteries in regular trash
containers. If the Smart Battery cannot be fully discharged, contact a professional
battery disposal/recycling agency.

9.7. CO Certification
ATOM 2 (DSDR23A) is compliant with CO certification requirements.

Model DSDR23A
UAS Class Co
Maximum Take-Off Mass 245g
(MTOM)

Maximum Propeller speed 16800 RPM

MTOM Statement. The MTOM of ATOM 2 (Model DSDR23A), including
the Smart Battery, Propellers, and a microSD card, is 245g to comply with CO
requirements. Users must follow the instructions below:

1. DO NOT add any payload to the drone except the items listed.
2. DO NOT use any non-qualified replacement parts.

3. DO NOT retrofit the drone.

List of Items, including qualified accessories (CO0):

Item Model Number  Dimensions Weight

Propellers DSDR23A-PPS  119.4x63.8 mm 0.65g (each)
(DxP)

Smart Battery DSBT02B 83.6x42.5x34.6 mm ~84¢g

microSD Card* N/A 15x11x1.0 mm ~0.3g

* Not included in the original package.
List of Spare and Replacement Parts (CO0):
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1. ATOM 2 Propellers
2. ATOM 2 Smart Battery

Remote Controller Warnings. Model: DSRC23A. If the remote controller is
disconnected from the drone, the Potensic Eve App will prompt an on-screen note,
and the drone will perform the preset behavior. The remote controller will shut
down automatically after 20 minutes of no operation.

Precaution List.

1. Emergency propeller stop (Section 6.3.4).
2. Return to Home (Section 8.8).

3. Downward Vision System (Section 5.2).
4. GEO Zone (Section 8.3).

EASA Notice. Make sure to read the Drone Information Notices document
included in the package before use. Visit https://www.easa.europa.eu/en/
document-1library/general-publications/drones-information-notices.

Original Instructions. This manual is provided by Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd and the content is subject to change. Address: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

9.8. Risk Categories and Assessment

Please choose an open, unobstructed environment for takeoff, away from crowds,
obstacles, and water surfaces. During flight, maintain visual line-of-sight and avoid
flying over crowds.

The maximum flight altitude of the drone is 120 m. Please strictly follow local
laws and regulations. The drone does not support the installation of third-party
accessories.

Before flying, ensure the battery is properly inserted, enter the relevant Remote
ID information, and ensure the Flight Safety Data is updated to the latest version.

Risk Scoring (1-5, level = Likelihood x Severity, 1-4 low risk, 5-10
medium risk, 12—-25 high risk)

Risk L S Lvl Mitigation Robust.
Exceed max  takeoff 1 2 2 MTOM Declaration Med
weight
Safe  distance  from 2 2 4 Warnings in manual Med
crowds
Fly over crowds 1 4 4 Warnings; pre-flight Med
checklist
BVLOS during flight 2 2 4 Warnings; clear flight Med
area
Exceed 120m  height 1 3 3 Altitude limit enabled High
limit
49
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Carry hazardous items Prohibit payloads; Med
warnings

Items dropping Pre-flight checks Med

mid-flight

Pilot under 16 years Label warning on Med
package

Pilot unfamiliar with Label warning on Low

manual package

Remote ID not enabled Instructions / default Med
on

Fail to wupdate flight Instructions in manual Med

safety data

Risks during data ex- Secure protocols High

change

Risks during software up- Secure upgrade proto- High

grades cols

Drone in strong magnetic Warning in manual High

fields

llegal modification of Warning against mod- High

drones

9.9. Drone Pilot Information Notice

>JEASA

European Union Aviation Safety Agency

ification

0

WITH CAMERA

This drone is an aircraft. Aviation law applies. As a drone pilot, you are responsible

for flying your drone safely.
Before flying, as a drone pilot, you must:

e Make sure the drone owner is registered at his or her national authority (unless

already registered).

e Make sure the owner registration number is displayed on the drone.

e Read and follow the manufacturer’s instructions.

Check how to register and where you are allowed to fly: www.
: easa.europa.eu/drones/NAA
E Offences are punishable by law.

° C%U Make sure you are adequately insured.
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.. Check for no-fly zones and any limitations in the area where you want to

fly.

% Keep the drone in sight at all times.

@ Maintain a safe distance between the drone and people, animals and other
aircraft.

g Inform your national aviation authority immediately if your drone is
involved in an accident that results in serious or fatal injury to a person,
or affects a manned aircraft.

/ﬁf
ﬁk Operate your drone within the limits defined in the manufacturer’s
instructions.

DO NOT

E Do not fly higher than 120 m from the ground.

Li Do not fly near aircraft & in the proximity of airports, helipads or where

an emergency response effort is ongoing.

~x_ Do not infringe other people’s privacy.

V Do not record intentionally or publish photographs, videos or audio
recordmgs of people without their permission.

@}5 Do not use the drone to carry dangerous goods or to drop material.

)
%7 Do not modify your drone. Only software uploads recommended by the
drone manufacturer are allowed.

9.10. EU Compliance Notice

EU Compliance Statement: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. declares
that the device ATOM 2 complies with the essential requirements and other relevant
provisions of Directive 2014/53/EU and Regulation (EU) 2019/945.

The EU Declaration of Conformity (DoC) is available for download on our official
website: https://www.potensic.com/downloads.html (Go to the Download
Center, select “ATOM 27).

EU Representative Address: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany.

E-mail: ear@Qoceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

o1
93



User Guide

FCC Statement

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user’s authority to operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and
(2) This device must accept any interference received, including interference that
may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for
a Class B digital device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits
are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. If this equipment does cause harmful interference to radio
or television reception, the user is encouraged to try to correct the interference by
one or more of the following measures: reorient or relocate the receiving antenna;
increase the separation between the equipment and receiver; connect the equipment
into an outlet on a different circuit; consult the dealer or an experienced radio/TV
technician.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an
uncontrolled environment. This equipment should be installed and operated with a
minimum distance of 20 cm between the radiator and your body.

IC Statement

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with
Innovation, Science and Economic Development Canada’s licence-exempt RSS(s).
Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause
interference; (2) This device must accept any interference, including interference
that may cause undesired operation of the device.

ISED Radio Frequency Exposure Statement: The device has been evaluated to
meet general RF exposure requirements. The minimum separation distance is 20 cm.

Operation of this device is restricted to indoor use only. (5150-5250 MHz)

EU Conformity Statement

c E This product and — if applicable — the supplied accessories too are marked with
“CE” and comply therefore with the applicable harmonized European standards
listed under the RED Directive 2014/53/EU, the RoHS Directive 2011/65/EU and
Amendment (EU) 2015/863.

g 2012/19/EU (WEEE directive): Products marked with this symbol
cannot be disposed of as unsorted municipal waste in the European Union. For
proper recycling, return this product to your local supplier upon the purchase of
equivalent new equipment, or dispose of it at designated collection points. For more
information see: www.recyclethis.info.

E 2023/1542/EU (battery directive): This product contains a battery
that cannot be disposed of as unsorted municipal waste in the European Union. For
proper recycling, return the battery to your supplier or to a designated collection
point.
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Product Identification

Potensic ATOM 2 Drone: Model: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A; IC
ID: 32661-DSDR23A; CMIIT ID: 25Z449G85170; Nominal Voltage: 7.7V; Max
Charge Voltage: 8.8 V; Rated Capacity: 2230 mAh; Rated Energy: 17.18 Wh; Input:
5V 3A.

Potensic PT 1 Remote Controller: Model: DSRC23A; FCC ID:
2BK8B-DSRC23A; 1C ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 25Z449G8U867; Nominal
Voltage: 3.6 V; Max Charge Voltage: 4.2V; Rated Capacity: 5200 mAh; Rated
Energy: 18.72 Wh; Input: 9V 2 A.

‘ ;E E 210-240287 [E R-R-SPIc-DSDR23A ( = : E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

Drone certification marks Remote controller certification marks

O (E® E

] A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires, W S
et batterie == ==~
se recyclent n

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Figure 1: *
EU compliance and recycling pictograms.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-mail:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobile: 0049-30/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Importer: Potensic SAS. EU contact address: 7 Place de I’'Hotel de Ville, 93600,
Aulnay-sous-Bois. Email: eu@potensic.com.

Manufacturer: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Address: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://
www.potensic.com. Email: support@potensic.com. MADE IN CHINA

Warnings (multilingual summary): DANGER! Only suitable for ages 16+.
Warning! High-speed spinning propellers can cause serious injury! Please read the
User Manual and relevant flight safety guidelines carefully before using the drone.

Support:
Country/Region: United States Continental (Excluding Puerto Rico, Guam, Saipan,
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and the Virgin Islands)

Tel: +1 833 549 7772

Service Time: Sat-Mon 7:00-22:00 (EST/EDT); Tue-Fri 9:00-18:00 (EST/EDT)
If you have any questions or suggestions about this document, please contact us:
support@potensic.com.

Potensic is a trademark of Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright (C) 2025 Potensic.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.cz
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1. Haftungsausschluss & Sicherheitshinweise

1.1. Haftungsausschluss

Drohnen sind Produkte mit potenziellen Gefahren und relativ komplexen Bedien-
vorgidngen. Vor der Verwendung ist es entscheidend, die vollsténdige Bedienungs-
anleitung sorgfiltig zu lesen, um die Grundkenntnisse zu erfassen und sich mit
den Funktionen der Drohne vertraut zu machen. Bei der erstmaligen Nutzung der
ATOM 2 wird empfohlen, sie im GNSS-Modus in einem weitlaufigen Aufenbereich
zu betreiben, um sich mit ihren Funktionen vertraut zu machen.

Halten Sie sich strikt an die Betriebsanleitungen und Sicherheitshinweise des
Handbuchs, um eine sichere und korrekte Verwendung zu gewahrleisten. Personen
unter 16 Jahren sollten von einem Erwachsenen beaufsichtigt werden, und das
Produkt sollte aufserhalb der Reichweite von Kindern aufbewahrt werden.

Das Unternehmen lehnt die Verantwortung ab und bietet keine Garantieleistun-
gen fiir direkte oder indirekte Schidden (einschlieklich Sachschédden und Personen-
schiden), die durch Nichtbeachtung der Sicherheitsrichtlinien des Handbuchs durch
den Benutzer entstehen.

Vermeiden Sie es, Teile des Produkts aufser den Propellern zu demontieren oder
es ohne offizielle Anleitung zu modifizieren; Benutzer haften fiir alle Konsequenzen,
die aus solchen Verstofen entstehen.

Bei Fragen zur Nutzung, Bedienung und Wartung wenden Sie sich bitte an Thren
ortlichen Handler oder das Unternehmen.

Die Bordsoftware der Drohne wurde einer strengen Sicherheitszertifizierung
unterzogen und umfasst fortschrittliche Verschliisselungs- und Manipulationsschutz-
mechanismen, um sicherzustellen, dass ihr Code nicht von unbefugten Benutzern
verdndert werden kann. Diese Sicherheitsmafnahmen konnen illegale Anderungen
an der Software sofort erkennen und verhindern und schiitzen so die Flugsteuerungs-
und Datenerfassungsfunktionen der Drohne wirksam vor Schadsoftware, Viren oder
Hackerangriffen.

Das Urheberrecht und das Eigentum an diesem Dokument liegen bei Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd. (im Folgenden “Potensic” genannt), und die Infor-
mationen konnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden. Fiir die neuesten
Updates besuchen Sie bitte https://www.potensic.com.

1.2. Sicherheit & Vorsichtsmafinahmen

Hindernisse und Menschenmengen meiden. Um die Sicherheit des Benutzers
und der Umstehenden zu gewéhrleisten, halten Sie das Produkt bitte von dicht
besiedelten Gebieten, Hochhdusern und Hochspannungsleitungen fern. Verzichten
Sie aufserdem darauf, es bei extremen Wetterbedingungen wie starkem Wind, star-
kem Regen und Gewittern zu verwenden. Diese Vorsichtsmaknahme ist erforderlich,
da das Produkt unvorhersehbare Fluggeschwindigkeiten, Statusschwankungen und
potenzielle Gefahren aufweisen kann.

Vor Feuchtigkeit schiitzen. Um Anomalien oder Schiden durch Feuchtigkeit
zu vermeiden, die prézise elektronische Bauteile und mechanische Teile im Inneren

60



Bedienungsanleitung

des Produkts beeintriachtigt, halten Sie es bitte von Feuchtigkeit fern.

Sicherer Betrieb. Beim Betrieb der Drohne steigt das Risiko unvorhergesehener
Gefahren, wenn die Benutzer miide sind, sich in schlechter geistiger Verfassung
befinden oder unerfahren sind. Um die Sicherheit zu gewahrleisten, ist es wichtig,
das Produkt mit Originalteilen umzuriisten oder zu reparieren. Betreiben Sie das
Produkt strikt innerhalb der angegebenen Grenzen und beachten Sie unbedingt die
ortlichen Sicherheitsvorschriften.

Halten Sie sich von schnell rotierenden Teilen fern. Wihrend die Propeller
des Produkts mit hoher Geschwindigkeit rotieren, halten Sie es von Menschenmengen
und Tieren fern, um Kratzer oder Storungen zu vermeiden. Beriihren Sie die
rotierenden Propeller nicht mit den Handen.

Wirmequellen meiden. Um  Anomalien, Verformungen und potenzielle
Schéden zu vermeiden, halten Sie das Produkt von Hitze und hohen Temperaturen
fern. Diese Vorsichtsmafsnahme ist besonders wichtig, da das Produkt Metall, Fasern,
Kunststoff und elektronische Komponenten enthélt.

1.3. Warnungen & Hinweise

1. Bewahren Sie Verpackung und Handbuch an einem sicheren Ort auf, da sie
wichtige Informationen enthalten.

2. Benutzer sind dafiir verantwortlich, dass die Nutzung dieser Drohne keine
Verletzungen von Personen oder Schiaden am Eigentum Dritter verursacht.

3. Unser Unternehmen und unsere Héandler haften nicht fiir Verluste und
Personenschéiden, die durch unsachgeméfe Nutzung oder Bedienung entstehen.

4. Benutzer miissen die in der Bedienungsanleitung beschriebenen Schritte
zur Installation und zum Testen der Drohne genau befolgen. Halten Sie
wahrend des Fluges einen Mindestabstand von 1 bis 2 Metern zu Benutzern
oder anderen Personen ein, um Kollisionen der Drohne mit Personen und
Verletzungen zu vermeiden.

5. Das Produkt sollte von einem Erwachsenen zusammengebaut werden. Be-
nutzer unter 16 Jahren sollten das Produkt nicht allein handhaben. Der
Akku sollte unter Aufsicht eines Erwachsenen geladen und wéhrend des
Ladevorgangs von brennbaren Materialien ferngehalten werden.

6. Das Produkt enthélt Kleinteile. Bewahren Sie diese aufserhalb der Reichweite
von Kindern auf, um versehentliches Verschlucken zu vermeiden.

7. Betreiben Sie das Produkt nicht {iber Strafen oder stehendem Wasser, um
Unfalle zu vermeiden.

8. Das Demontieren oder Umriisten des Produkts (aufer den Propellern) ist
untersagt, da dies zu Fehlfunktionen der Drohne fiihren kann.

9. Laden Sie den intelligenten Akku mit einem USB-Ladegerit, das den FCC/CE-
Normen entspricht.
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Die Fernsteuerung verfiigt iiber einen integrierten 3,6 V-Lithium-Akku, der
nicht ausgetauscht werden muss.

Schliefen Sie den Akku nicht kurz und quetschen Sie ihn nicht, um eine
Explosion zu vermeiden.

Legen Sie den Akku nicht an heifien Orten ab (im Feuer oder in der Nahe einer
elektrischen Heizung).

Halten Sie einen sicheren Abstand zu den schnell rotierenden Propellern;
vermeiden Sie die Verwendung des Produkts in Menschenmengen, um Kratzer
oder Verletzungen zu vermeiden.

Verwenden Sie das Produkt nicht an Orten mit starkem Magnetfeld, z. B. in
der Nédhe von Hochspannungsleitungen, Gebduden mit Metallen, Autos und
Ziigen; andernfalls kann die Verbindungsstabilitdt beeintrachtigt werden.

Machen Sie sich griindlich mit den ortlichen Gesetzen und Vorschriften
vertraut, um eine unbefugte Nutzung der Drohne zu vermeiden.

Um den Anforderungen der luftfahrtfunktechnischen Umgebung gerecht zu
werden, sollte die Verwendung der Fernsteuerung wahrend der von den
zustandigen nationalen Behorden in den festgelegten Regionen erlassenen
Funksteuerungsanordnungen geméft den Anweisungen ausgesetzt werden.

Verzichten Sie auf Fliige in geringer Hohe iiber Wasserflachen.

Halten Sie sich von Flughéfen, Flugrouten und anderen Sperrgebieten fern.

2. Lesehinweise

2.1. Legende
@ Verboten Hinweise zu Bedienung & Nutzung
& Wichtig E Fachbegriffe und Referenzinformationen
2.2. Nutzungsempfehlungen
1. Es empfiehlt sich, vor dem Lesen des Handbuchs das Tutorial-Video und die
Schnellstartanleitung anzusehen.
2. Lesen Sie beim Konsultieren des Handbuchs unbedingt zuerst den Abschnitt
Haftungsausschluss & Sicherheitshinweise.
2.3. Tutorial-Video / App-Download
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Scannen Sie den QR-Code rechts, um:
1. die Potensic Eve App herunterzuladen.

2. die Tutorial-Videos anzusehen.

3. auf die neueste Bedienungsanleitung zuzugreifen.

4. die héufig gestellten Fragen (FAQ) zu lesen.

Die Potensic Eve App unterstiitzt iOS 13.0 und hoher
sowie Android 7.0 und hoher.

2.4. Registrierung & Hilfe

Bei der ersten Nutzung der App ist die Einrichtung eines Kontos erforderlich, um
ein besseres Benutzererlebnis zu erzielen. Wir garantieren, dass wir niemals ohne
Genehmigung Benutzerinformationen erfassen.

Registrierungsschritte

1. Geben Sie Thre E-Mail-Adresse auf der Registrierungsseite ein.

2. Holen Sie den Bestétigungscode ein und geben Sie ihn ein, lesen Sie dann die
Nutzungsvereinbarung und die Datenschutzerkldrung und stimmen Sie diesen
zu.

3. Legen Sie ein Passwort fest, um die Registrierung abzuschliefien.

Nach erfolgreicher Registrierung werden Sie automatisch angemeldet.

Stellen Sie wihrend der Registrierung sicher, dass Ihr Mobilgerdt mit
dem Internet verbunden ist. Wenn Sie den Bestdtigungscode wéhrend der
Registrierung nicht erhalten, iiberpriifen Sie bitte Thren Spam-Ordner, da
die Bestatigungs-E-Mail moglicherweise falschlicherweise als Spam markiert
wurde. Ohne Registrierung und Anmeldung bei einem Potensic-Konto kénnen
Sie die Drohne nicht aktivieren und sind auf 3 Testfliige beschrankt.

Hilfe. Vielen Dank fiir den Kauf der Potensic ATOM 2. Vor der ersten
Verwendung der Drohne empfehlen wir, die Bedienungsanleitung sorgfiltig zu lesen.
Bitte kontaktieren Sie unser Support-Team unter support@potensic.com, falls Sie
Probleme mit der Drohne haben.

2.5. Fachbegriffe

IMU IMU (Inertial Measurement Unit), der wichtigste
Kernsensor der Drohne.

TOF (Time of Der Zeitraum vom Senden bis zum Empfangen eines

Flight) Infrarot-Erkennungssignals, um den Zielabstand zu
bestimmen.
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Downward Vision Das Sensorsystem an der Unterseite der Drohne,

System bestehend aus Kamera und TOF-Modul.

Vision- Hochprézise Positionierung, die durch das Downward

Positionierung Vision System realisiert wird.

Kompass Geomagnetischer Sensor, mit dem die Drohne die
Richtung erkennen kann.

Barometer Luftdrucksensor, mit dem die Drohne die Hohe {iber den

Luftdruck bestimmen kann.

Sperren/Entsperren Bezeichnet den Ubergang der Drohnenmotoren vom
Stillstand in den Leerlauf.

Leerlauf Nach dem Entsperren beginnen die Motoren mit einer
festen Drehzahl zu drehen, konnen aber nicht genug
Auftrieb erzeugen, damit die Drohne abheben kann.

Automatische Die Drohne kehrt automatisch basierend auf der GNSS-
Riickkehr Positionierung zum HOME-Punkt zuriick.
Drohnenkopf Position der Drohnenkamera.

Gas-Steuerkniippel Lisst die Drohne aufsteigen oder absinken.

Nick- Fliegt die Drohne vorwarts oder riickwérts.
Steuerkniippel

Roll- Fliegt die Drohne nach links oder rechts.
Steuerkniippel

Gier- Lasst die Drohne im Uhrzeigersinn oder gegen den
Steuerkniippel Uhrzeigersinn drehen.

3. Ubersicht

Dieses Kapitel stellt die Funktionsmerkmale der ATOM 2 sowie die Diagramme von
Drohne und Fernsteuerung vor.

3.1. Einfiihrung

Die ATOM 2 verfiigt iiber klappbare Arme fiir komfortable Transportabilitét,
mit einem leichten Gehduse von nur 245g. Die Drohne besitzt ein Vision-
Positionierungssystem, das ein prazises Schweben in geringer Hohe in Innen- und
Aufenbereichen ermoglicht. Mit einem GNSS-Sensor ausgestattet, ermoglicht die
Drohne Positionierung und automatische Riickkehr.

Die Kamera verwendet einen 1/2-Zoll Sony CMOS-Bildsensor, der hochauflé-
sende 4K /30 fps-Videos und 48-MP-Fotos aufnehmen kann. Die Kamera ist auf
einem 3-Achsen-Gimbal montiert, der stabile Aufnahmen beim Betrieb der Drohne
ermoglicht.

Die Fernsteuerung der ATOM 2 nutzt die digitale Ubertragungstechnologie
PixSync 4.0 und erreicht unter idealen Bedingungen eine maximale Kommunika-
tionsreichweite von bis zu 10 km sowie 1080p-Videoiibertragung. Die Fernsteuerung
verfiigt {iber ein ausziehbares und klappbares Design und bietet im aufgeklappten
Zustand eine Halterung fiir Thr Mobilgerdat. Wenn sie iiber ein USB-Kabel mit
der Fernsteuerung verbunden ist, konnen Sie Thre Drohne iiber die App bedienen
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und konfigurieren sowie die hochauflosende Videoiibertragung ansehen. Der in der
Fernsteuerung integrierte Lithium-Akku hat eine maximale Betriebszeit von ca. 4
Stunden.

Die ATOM 2 nutzt die proprietiare SurgeFly-Flugsteuerungstechnologie und
erreicht eine maximale Fluggeschwindigkeit von 16 m/s (52ft/s) und eine maximale
Flugzeit von ca. 32 Minuten, mit Windbestandigkeit bis Stufe 5.

O Testbedingungen der max. Flugzeit: bei einer Umgebungstemperatur von
ca. 25°C in windstiller Umgebung, bei konstantem Geradeausflug mit 5m/s,
im 1080p/24 fps-Aufnahmemodus (ohne Videoaufnahme wihrend des Fluges),
von 100 % Akkuladung bis 0 %. Der Stromverbrauch steigt erheblich, wenn die
Drohne gegen den Wind zuriickkehrt. Wenn die App eine Warnung vor starkem
Wind ausgibt, senken Sie bitte die Flugh6he und kehren Sie rechtzeitig zuriick,
um die Sicherheit der Drohne zu gewéhrleisten.

3.2. Drohnendiagramm

1. Ladeanzeige

2. USB-C-Ladeanschluss

3. Akkuverriegelung

4. microSD-Kartensteckplatz
5. Heckanzeige

6. Monokulares Sichtmodul
7. TOF-Modul

8. Untere Kiihl6ffnung

9. Betriebsanzeige
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10. Ein-/Aus-/Pairing-Taste

11. 3-Achsen-Gimbal und Kamera
12. Biirstenloser Motor

13. Propeller

14. Arm

15. Antennenstativ

16. Armachse

3.3. Diagramm der Fernsteuerung

1. Ein-/Aus-Taste. Einmal driicken, um den aktuellen Akkustand zu priifen.
Gedriickt halten, um die Fernsteuerung ein- oder auszuschalten.

2. Betriebsanzeige. Zeigt den aktuellen Akkustand oder Status der Fernsteue-
rung an.

3. 1/4-Zoll-Gewindeaufnahme. Zum Befestigen eines Fernsteuerungsgurts
(*separat erhéltlich).

4. USB-C-Anschluss. Zum Anschliefen der Fernsteuerung.
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5. Return-to-Home-Taste (RTH). Einmal driicken, um die Drohne aus dem
Autoflugmodus zu bremsen und schweben zu lassen. Gedriickt halten, um RTH zu
starten. Erneut driicken, um RTH abzubrechen.

6. Steuerkniippel. Verwenden Sie die Steuerkniippel zur Steuerung der
Drohnenbewegungen. Stellen Sie den Steuerkniippelmodus in der Potensic Eve
App ein unter Einstellungen > Steuerung > Fernsteuerungseinstellungen >
Steuerkniippelmodus.

7. Klappbare Richtantenne. Ubertrigt Steuer- und Video-Funksignale an die
Drohne.

8. Mobilgeratehalterung. Zur sicheren Befestigung des Mobilgerdts an der
Fernsteuerung.

9. USB-C-Ladeanschluss. Zum Laden der Fernsteuerung.

10. Rechtes Rad. Zur digitalen Zoomsteuerung.

11. Anpassbare C2-Taste. Einmal driicken, um den Geschwindigkeitsmodus
(Video/Normal/Sport) zu wechseln. Zweimal driicken, um die Cruise Control
einzustellen (aktivieren/deaktivieren/aktualisieren). C2 und linkes Rad driicken, um
den Weikabgleich anzupassen. C2 und rechtes Rad driicken, um die EM-Korrektur
anzupassen. Stellen Sie die Funktion in der Potensic Eve App ein unter Einstellungen
> Steuerung > Fernsteuerungseinstellungen > Tastenanpassung.

12. Anpassbare C1-Taste. Einmal driicken, um den Kameraneigungswinkel
(0°/=90°) zu wechseln. Zweimal driicken, um den Kameramodus (auto/manuell)
zu wechseln. C1 und linkes Rad driicken, um die Verschlusszeit anzupassen.
Cl und rechtes Rad driicken, um den ISO-Wert anzupassen. Stellen Sie die
Funktion in der Potensic Eve App ein unter Einstellungen > Steuerung >
Fernsteuerungseinstellungen > Tastenanpassung.

13. Linkes Rad. Steuert die Neigung der Kamera.

14. Ausl6ser-/Aufnahme-Taste. Einmal driicken, um ein Foto aufzunehmen
oder die Aufnahme zu starten/stoppen. Gedriickt halten, um zwischen Foto/Video
zu wechseln.

15. Kiihl6ffnungen.

16. Steuerkniippel-Aufbewahrungsfach. Zur Aufbewahrung der Steuer-
kntippel.

4. Erste Verwendung

4.1. Vorbereitung der Drohne

Das Produkt wird im zusammengeklappten Zustand geliefert. Bitte klappen Sie es
wie folgt auf:

1. Entfernen Sie den Gimbal-Schutz.
2. Klappen Sie zuerst den vorderen, dann den hinteren Arm auf.

3. Klappen Sie die Propellerblatter aus.
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4.2. Vorbereitung der Fernsteuerung

Montieren Sie das Mobilgerdt und die Steuerkniippel:

1. Klappen Sie die Antennen aus.
2. Entnehmen Sie die Steuerkniippel aus den Aufbewahrungsféchern.
3. Bringen Sie die Steuerkniippel an der Fernsteuerung an.

4. Verbinden Sie das Adapterkabel mit dem Fernsteuerungs-Logo mit der
Fernsteuerung.

5. Verbinden Sie das andere Ende des Kabels mit Ihrem Mobilgerét.
6. Driicken Sie das Kabel in den Schlitz im rechten Griff der Fernsteuerung.

7. Ziehen Sie die Fernsteuerung mit beiden Hénden auf und fixieren Sie Ihr
Mobilgerit.

8. Vorbereitung abgeschlossen.

O Das Adapterkabel der Fernsteuerung ist gerichtet; vertauschen Sie nicht die
Enden des Kabels. Stecken Sie das USB-C-Ende des Adapterkabels nicht in
den USB-C-Ladeanschluss der Fernsteuerung, da dies zu einem Kurzschluss
fithren kann. Wenn Sie ein Android-Telefon anschlieffen und das System nach
einem USB-Verbindungsmodus fragt, wahlen Sie bitte “Dateniibertragung”.
Andere Optionen kénnen dazu fithren, dass die Verbindung fehlschlégt.

11
68



Bedienungsanleitung

4.3. Laden / Ein- und Ausschalten

Vor dem ersten Flug ist es unerlésslich, den Akku zu aktivieren; andernfalls startet
die Drohne nicht. Schlieken Sie den USB-C-Ladeanschluss des Akkus iiber ein
USB-Ladegerit an die Stromversorgung an, um den Einzelladevorgang abzuschliefien
(das USB-Ladegerit ist nicht im Lieferumfang enthalten. Der Benutzer kann ein
Ladegerét verwenden, das den FCC/CE-Sperzifikationen entspricht, um den Akku
zu laden). Die rote Anzeige leuchtet wihrend des Ladevorgangs und schaltet sich
nach Abschluss des Ladevorgangs automatisch aus. Der Benutzer kann den Akku
mit dem Parallel Charging Hub laden, wenn das Fly More Combo gekauft wurde.
Weitere Details entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung des Parallel Charging
Hub. Der Parallel Charging Hub kann auch die Fernsteuerung laden.

F D

| .
m --s
f Mode 1

Modus 1

o a:\
f Mode 2

Modus 2

Die kiirzeste Ladezeit tiber den USB-C-Ladeanschluss betrigt ca. 1h
25min. Stellen Sie sicher, dass IThr Ladegerat 5V/3 A Ausgang unterstiitzt,
um diese Ladegeschwindigkeit zu erreichen. Es wird empfohlen, den Akku iiber
den Parallel Charging Hub zu laden, um 3 Akkus gleichzeitig schnell zu laden.

/N Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, den Akku zum Laden aus
der Drohne zu entfernen; andernfalls schaltet sich die Drohne nicht ein,
wenn der Akku in der Drohne geladen wird. Wird das Ladekabel bei
eingeschalteter Drohne angeschlossen, schaltet sich diese automatisch aus und
der Ladevorgang wird fortgesetzt. Der Akku kann nach der Verwendung
zu heift werden; laden Sie ihn nicht, bevor er abgekiihlt ist; andernfalls
kann der intelligente Akku das Laden ablehnen. Laden Sie den Akku alle
drei Monate, um die Aktivitdt der Zellen aufrechtzuerhalten. Verbinden
Sie das Originalkabel oder ein Kabel, das mehr als 3A Stromstédrke
unterstiitzt, mit dem USB-C-Anschluss; andernfalls kann es zu Ladefehlern
oder Akkuschdden kommen. Beim Laden der PTD 1 Fernsteuerung mit
integriertem Bildschirm verwenden Sie fiir eine optimale Ladegeschwindigkeit
bitte ein USB-Ladegerdt, das PD 2.0 oder hohere Schnellladeprotokolle
unterstiitzt, zusammen mit dem originalen USB-C-zu-USB-C-Ladekabel. Die
Verwendung eines USB-A-zu-USB-C-Ladekabels aktiviert moglicherweise die
Schnellladefunktion nicht.

12
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Einschalten.
Drohne: Halten Sie die Ein-/Aus-Taste gedriickt, bis alle Betriebsanzeigen leuchten,
und lassen Sie sie los, um den Start abzuschliefien.
Fernsteuerung: Halten Sie die Ein-/Aus-Taste gedriickt, bis alle Betriebsanzeigen
leuchten, und lassen Sie sie los, um den Start abzuschliefien.

Ausschalten.
Drohne: Halten Sie die Ein-/Aus-Taste gedriickt, bis alle Betriebsanzeigen erlschen,
und lassen Sie sie dann los, um das Ausschalten abzuschliefsen.
Fernsteuerung: Halten Sie die Ein-/Aus-Taste gedriickt, bis alle Betriebsanzeigen
erloschen, und lassen Sie sie dann los, um das Ausschalten abzuschliefsen.

Die Ein-/Aus-Tasten an Drohne und Fernsteuerung sind so konzipiert, dass
versehentliches Driicken verhindert wird. Sobald alle Akkuanzeigen leuchten,
lassen Sie die Taste umgehend los, um ein automatisches Abschalten durch zu
langes Driicken zu vermeiden.

4.4. Aktivierung der Drohne

Die Drohne muss vor der ersten Verwendung iiber die Potensic Eve App aktiviert
werden. Schalten Sie die Drohne und die Fernsteuerung ein, verbinden Sie sie, 6ffnen
Sie die Potensic Eve App und folgen Sie den Bildschirmanweisungen zur Aktivierung
der Drohne. Nach der Aktivierung werden die aktuelle Drohne und Fernsteuerung
standardméafig miteinander verbunden. Das fiir die Aktivierung verwendete Konto
hat die volle Kontrolle {iber die Drohne.

Fiir die Aktivierung ist eine Internetverbindung erforderlich. Eine nicht
aktivierte Drohne kann nur begrenzt bis zu 3 Mal fliegen.

4.5. Firmware-Update

Wenn ein neues Firmware-Update verfiighar ist, verwenden Sie die Potensic Eve
App, um es zu aktualisieren. Verbinden Sie die Drohne und die Fernsteuerung und
6ffnen Sie dann die Potensic Eve App. Die App benachrichtigt Sie automatisch, wenn
ein neues Firmware-Update verfiigbar ist. Es wird empfohlen, die Anweisungen fiir
ein optimales Erlebnis zu befolgen.

Vor dem Update stellen Sie sicher, dass der Akkustand der Drohne > 30 %
und die Fernsteuerung mindestens zwei Akkusegmente geladen sind. Priifen
Sie, dass der Gimbal-Schutz entfernt wurde, und stellen Sie sicher, dass keine
Fremdkoérper um den Gimbal sind. Stellen Sie sicher, dass Thr Mobilgeréat
wéahrend des Updates mit dem Internet verbunden ist. Halten Sie wéhrend
des Updates Fernsteuerung und Drohne innerhalb von 1 Meter zueinander
und fern von Signalstérquellen wie Computern und Routern. Bedienen Sie die
Drohne oder Fernsteuerung wahrend des Updates nicht, es sei denn, die App
weist Sie dazu an.
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5. Drohne

Die ATOM 2 besteht aus einem Flugsteuerungssystem, einem Kommunikationssys-
tem, einem Positionierungssystem, einem Antriebssystem und einem intelligenten
Akku. In diesem Kapitel werden die Funktionen aller Teile der Drohne beschrieben.

5.1. Positionierung

Die ATOM 2 verwendet die neue SurgeFly-Flugsteuerungstechnologie von Potensic,
die folgende zwei Positionierungsmodi unterstiitzt:

GNSS-Positionierung: Bietet der Drohne prézise Positionierung und Naviga-
tion; unterstiitzt prazises Schweben, intelligente Fliige und automatische Riickkehr.

Vision-Positionierung: Kann eine hochprézise Positionierung in geringer Hohe
basierend auf dem Downward Vision System realisieren. Die Vision-Positionierung
kann ohne GNSS-Signal realisiert werden, sodass das Produkt auch in Innenrdumen
verwendet werden kann.

So wechseln Sie: Das Flugsteuerungssystem wechselt automatisch entspre-
chend der Umgebung der Drohne. Wenn die GNSS-Signale schwach sind und das
Downward Vision System nicht verfiighar ist, wechselt die Drohne in den Lagemodus
(ATTI). In diesemn Modus kann die Drohne kein stabiles Schweben aufrechterhalten,
und der Benutzer muss die Steuerkniippel manuell betéitigen, um die Drohne so
schnell wie moglich an einem sicheren Ort zu landen, um Unfélle zu vermeiden.

Im Vision-Positionierungsmodus (OPTI-Modus) sind die intelligenten
Flugmodi nicht verfligbar, und der Flugmodus ist auf den Video-Modus
beschrankt. Wenn das GNSS-Signal schwach ist oder kein GNSS-Signal
vorhanden ist, konnen Sie die Drohne nicht zuriickkehren lassen und bestimmte
Funktionen wie Al Track oder Al QuickShots nicht aktivieren.

/\ Vor dem Fliegen iiben und beherrschen Sie alle Drohnensteuerungsme-
thoden in einer sicheren Umgebung. Anfingern wird empfohlen, mit dem
Riicken zur Drohne zu stehen und die Drohne in Sichtweite zu halten, um
nicht die Orientierung iiber Lage und Richtung der Drohne zu verlieren, was
zu Gefahren fiithren konnte.

5.2. Downward Vision System

Die ATOM 2 ist mit einem Downward Vision System an der Unterseite der Drohne
ausgestattet, das aus einer monokularen Kamera und einem TOF (Time of Flight)-
Modul besteht. Das TOF-Modul ist in einen Sender und einen Empfanger unterteilt,
die die genaue Hohe der Drohne iiber dem Boden berechnen, indem sie die Zeit
messen, die ein Infrarotsignal braucht, um vom Sender zum Empfénger zu gelangen,
nachdem es vom Boden reflektiert wurde. In Kombination mit der monokularen
Kamera ermoglicht dies die Berechnung der prézisen Position der Drohne in geringer
Hohe fiir eine hochprézise Positionierung.

Beobachtungsbereich. Der Betriebshohenbereich des Downward Vision Sys-
tems liegt zwischen 0,3m und 10 m. Eine genaue Positionierung ist im Bereich von
0,3m bis 5m moglich.
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Anwendungsszenarien. Die Vision-Positionierungsfunktion des Downward
Vision Systems eignet sich fiir Umgebungen, in denen GNSS-Signale schwach oder
nicht verfiighar sind, aber eine reichhaltige Oberflichentextur und ausreichendes
Umgebungslicht vorhanden sind und die relative Flughche der Drohne zwischen
0,3m und 5m liegt. Wenn die relative Hohe 5 m iiberschreitet, wechselt die Drohne
in den Lagemodus. Bitte fliegen Sie mit Vorsicht.

Bedienung. Das Downward Vision System aktiviert sich automatisch,
wenn die Bedingungen fiir die Vision-Positionierung erfiillt sind. Im
Vision-Positionierungsmodus blinkt die Heckanzeige der Drohne langsam
cyanfarben.

/\ Im OPTI-Modus betrigt die maximale Flughoéhe 5m. Die Vision-
Positionierung ist nur eine Hilfsfunktion. Das Vision-System funktioniert
nicht ordnungsgeméfs iiber: einfarbigen Oberflichen; stark reflektierenden
Oberflachen (glattes Metall); transparenten Oberflichen (Wasser, Glas);
bewegten Texturen (laufende Tiere, Fahrzeuge); Szenarien mit drastischen
Lichtwechseln; Orten mit sehr schwachem oder sehr starkem Licht; stark
wiederholenden Texturen.

5.3. Drohnen-Heckanzeige

Ein- Ein-/Ausschalten in Vorgang: Griine Anzeige leuchtet dauer-
/Ausschalten  haft.

Flugstatus

GNSS- Anzeige blinkt langsam griin.
Positionierung

Vision- Anzeige blinkt langsam cyanfarben.
Positionierung

Lagemodus Anzeige blinkt langsam blau.
Riickkehr Anzeige blinkt langsam rot.
Warnung & Fehler

RC nicht Anzeige leuchtet dauerhaft blau.
verbunden

(getrennt)

Niedriger Akku- Anzeige blinkt schnell rot.
stand

Sensorfehler Anzeige leuchtet dauerhaft rot.

Not-Aus der Anzeige leuchtet wiederholt kurz rot auf und bleibt dann
Propeller léngere Zeit aus.

Update & Kalibrierung

Kompasskalibrierurgnzeige blinkt abwechselnd rot und griin.
(horizontal)

Kompasskalibrierum®nzeige blinkt abwechselnd blau und griin.
(vertikal)

Pairing-Modus Anzeige blinkt schnell griin.
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Update-Modus  Anzeige blinkt schnell blau.

5.4. Intelligenter Akku

Funktion

Der intelligente Akku der ATOM 2 ist mit Hochenergiezellen ausgestattet und
verwendet ein fortschrittliches Batteriemanagementsystem.

Grundparameter — Modell: DSBT02B

Zellenanzahl 2 in Reihe
Akkukapazitat 2230 mAh
Nennspannung 7,7V
Ladeschlussspannung 8,8V
Lademodus USB-C / Parallel Charging Hub
Max. Ladestrom USB-C: 5V/3 A; Parallel Charging Hub: 8 V/2,0 A x
3
Balance-Schutz Wihrend des Ladens werden die Spannungen der
Akkuzellen automatisch ausgeglichen.
Auto- Nach vollstandigem Laden beginnt der Akku, sich nach
Entladeschutz 5 Tagen Inaktivitat automatisch auf 50 %-70% des
Ladestands zu entladen, um die Zellen zu schiitzen.
Uberladeschutz Der Akku stoppt das Laden automatisch nach vollstén-

digem Laden.

Temperaturschutz  Das Laden stoppt automatisch, wenn die Temperatur
des Akkus unter 0 °C oder iiber 45 °C liegt, um Schéden
zu vermeiden.

Automatische Der Akku begrenzt den Ladestrom automatisch, wenn
Ladestrombegren-  ein zu hoher Strom erkannt wird.

zung

Tiefentladeschutz Das Entladen stoppt automatisch, um eine iiberméfige

Entladung zu verhindern, wenn der Akku nicht im
Flugeinsatz ist. Der Akku wechselt in den Ruhezustand.

Kurzschlussschutz  Die Stromversorgung wird automatisch unterbrochen,
wenn ein Kurzschluss erkannt wird.

Akkuzustandsiiberwatliang3MS iiberwacht den Akkuzustand und gibt
Warnungen aus, wenn eine beschidigte Akkuzelle
erkannt wird.

Kommunikationsfunktidermationen iiber Ladezyklen und verbleibenden
Akkustand werden an die Drohne iibertragen.

/\ Léngere Inaktivitdt kann die Akkuleistung beeintriachtigen. Lagern Sie den
Akku an einem kiihlen und trockenen Ort, an dem Kinder nicht hingelangen
konnen. Vorsichtsmafnahmen bei niedrigen Temperaturen: Akkus kénnen
bei einer Umgebungstemperatur unter 0°C nicht fiir den Flug verwendet
werden; bei niedrigen Temperaturen lassen Sie die Drohne schweben, um
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den Akku vor dem Fliegen vorzuwédrmen. Nach dem Flug: Lassen Sie den
Akku auf den Ladetemperaturbereich (0-40 °C) abkiihlen, bevor Sie ihn laden.
Akkusicherheit beim Transport: Entladen Sie unter 30 %.

Akku-Einbau & -Ausbau

Einbau: Setzen Sie den Akku in das Akkufach ein und sichern Sie die Verriegelung.
Sie horen ein Klickgerdusch, wenn der Akku vollstindig eingerastet ist.

Ausbau: Driicken Sie die Akkuverriegelung und entnehmen Sie den Akku aus
dem Akkufach.

%
|
L

[ WZN )
| A )

) =

—
—

Ausbau
Einbau

/\ Stellen Sie nach dem Einsetzen des Akkus sicher, dass die Akkuverriegelung
wieder einrastet. Dies ist fiir die Flugsicherheit entscheidend. Schalten Sie das
Produkt unbedingt aus, bevor Sie den Akku entfernen.

)

Verriegelung eingerastet, Verriegelung nicht
sicher eingerastet

Vor dem Entfernen
ausschalten

Ladestand anzeigen

Sobald der Akku in die Drohne eingesetzt ist, driicken Sie kurz die Ein-/Aus-Taste,
um den Ladestand des intelligenten Akkus anzuzeigen:
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( oe——1—LED 4

| @:\_ LED 3
K D2

‘\— LED 1

\\\ N /f

¥ Anzeige leuchtet & Anzeige blinkt Q) Anzeige aus

LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktueller Ladestand

05 o o @ 0 %25 %

03 03 () Q@ 25 %-30 %
¥ 03 () () 30 %50 %
03 03 393 @ 50 %55 %
L 03 03 Q@ 55 %75 %
03 03 ¥ 93 75 %80 %
¥ @3 03 03 80 %97 %
¥ 03 03 03 97 %100 %

Bedienungsanleitung bei hohen /niedrigen Temperaturen

Wenn die Akkutemperatur < 5°C betrégt, gibt die App eine Niedrigtemperatur-
Warnung aus, und der Akku muss vor dem Fliegen vorgewadrmt werden. Wenn die
Akkutemperatur > 70 °C betragt, gibt die App eine Hochtemperatur-Warnung aus,
und die Drohne kann nicht fliegen.

Bei niedrigen Temperaturen wird die Entladekapazitit stark reduziert
und die Flugdauer verkiirzt, was normal ist. Vermeiden Sie lingeren Betrieb
bei niedrigen Temperaturen; andernfalls kann die Akkulebensdauer verkiirzt
werden.

5.5. Propeller

Die ATOM 2 verwendet einen neu entwickelten gerduscharmen Propeller der zweiten
Generation, der die Leistung verbessert und gleichzeitig das Gerdusch bei der
Blattrotation effektiv reduziert. Die Propeller sind in Typen fiir die Drehrichtung im
Uhrzeigersinn und gegen den Uhrzeigersinn unterteilt. Bringen Sie die markierten
Propeller an den Motoren des markierten Arms an und die unmarkierten Propeller
an den Motoren des unmarkierten Arms. Die beiden Propeller an demselben Motor
sollten identisch sein.

Propeller Montageanleitung Montagedarstellung
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Markierter Bringen Sie die markier-
Propeller ten Propellerbliatter am
markierten Arm an.

Unmarkierter Bringen Sie die unmar-
Propeller kierten Propellerblédtter
am unmarkierten Arm
an.

Verwenden Sie den Schraubendreher aus ] )

. Stecken Sie keinen Schraubendreher

der Verpackung, um die Propeller zu S

. oder Fremdmaterial in die Motoren.
montieren.

Verwenden Sie den Schraubendreher aus der Verpackung, um die Propeller
zu montieren. Beim Austausch der Propellerblétter ist die Handhabung
einfacher, wenn Sie den Motor mit der Hand festhalten.

/\ Die Propeller der ATOM 2 sind nicht mit den Propellern der
ATOM/ATOM SE/ATOM LT kompatibel und werden derzeit nur fiir
das Modell ATOM 2 unterstiitzt. Stellen Sie sicher, dass Sie die markierten
Propeller an den Motoren des markierten Arms und die unmarkierten
Propeller an den Motoren des unmarkierten Arms anbringen. Andernfalls
kann die Drohne nicht fliegen. Wenn ein Propeller beschiadigt ist, entfernen
Sie die beiden Propeller und Schrauben am entsprechenden Motor und
entsorgen Sie diese. Propellerblédtter sind scharf. Mit Vorsicht handhaben.
Halten Sie sich von rotierenden Propellern und Motoren fern. Uberpriifen Sie
die Propellerblétter sofort, wenn es wéihrend des Fluges zu Vibrationen oder
Leistungsverlust kommt. Stellen Sie vor jedem Flug sicher, dass die Propeller
sicher montiert sind.

5.6. Gimbal und Kamera

Drei-Achsen-Gimbal
Die Kamera der ATOM 2 ist auf einem Drei-Achsen-Gimbal montiert. Der Gimbal

ermoglicht eine Neigungsanpassung von +20° bis —90° sowie Gier- und Roll-Offset-
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Anpassungen von +10° bis —10°. Der Gimbal-Neigungswinkel kann mit dem Gimbal-
Rad an der Fernsteuerung angepasst werden. Wenn der Flugmodus auf Video-Modus
eingestellt ist, betrdgt der Neigungsbereich des Gimbals von +20° bis —90°; ist der
Flugmodus nicht auf Video-Modus eingestellt, betragt der Neigungsbereich von 0°
bis —90°.

20°

/N Entfernen Sie den Gimbal-Schutz, bevor Sie die Drohne einschalten.
Bringen Sie den Gimbal-Schutz beim Lagern oder Transportieren wieder an.
Jedes Mal, wenn die Drohne eingeschaltet wird, ist der Gimbal-Neigungswinkel
standardméfig auf 0° (horizontale Amnsicht) eingestellt. Stellen Sie vor dem
Start sicher, dass sich keine Fremdkorper um den Gimbal befinden und das
Objektiv sauber ist. Halten Sie den Gimbal sauber und vermeiden Sie das
Eindringen von Sand oder anderen Fremdkorpern. Der Gimbal ist iiber eine
elastische Stofsddmpferauthdngung mit der Drohne verbunden; ziehen Sie nicht
kréaftig daran.

Gimbal-Modi.

e Stabiler Modus: Die Roll-Richtung des Gimbals bleibt jederzeit waagerecht.
Der Gimbal-Neigungswinkel kann mit dem Gimbal-Rad an der Fernsteuerung
angepasst werden. Dieser Modus eignet sich fiir stabile Aufnahmen.

e FPV-Modus: Die Roll-Richtung des Gimbals folgt den Roll-Lagednderungen
der Drohne. Die Smoothness der Rollbewegung kann in der Potensic Eve App
angepasst werden. Der Gimbal-Neigungswinkel kann mit dem linken Rad an
der Fernsteuerung angepasst werden. Dieser Modus ist ideal fiir FPV-Fliige
und dynamische Aufnahmen.

Gimbal-Feinabstimmung. Wenn die Drohne auf einer ebenen Flédche steht
und der Gimbal leicht geneigt ist, konnen Sie ihn mit der Gimbal-Feinabstimmung
korrigieren.

1. Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Kalibrierung >
Gimbal-Feinabstimmung, um die horizontalen und Gier-Winkel des Gimbals
anzupassen. Der Einstellbereich betragt £10°. Jedes Tippen auf “+” oder “-”
verdndert den Gimbal-Winkel um +0,1° bzw. —0,1°.

2. Horizontale Einstellung: Tippen Sie auf “+”, um nach rechts zu rollen, und auf
“~” um nach links zu rollen. Gier-Einstellung: Tippen Sie auf “+”, um nach
rechts zu gieren, und auf “~’, um nach links zu gieren.

3. Tippen Sie auf “Standard”, um den Gimbal auf den Standardwinkel (beide auf
0°) zuriickzusetzen.
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Gimbal-Kalibrierung. Wenn beim Gimbal-Start Probleme auftreten, versu-
chen Sie es iiber die Gimbal-Kalibrierung wiederherzustellen.

1. Gehen Sie zu Potensic Eve App > Einstellungen > Kalibrierung > Gimbal-
Kalibrierung. Drehen Sie die Drohne mit der Unterseite nach oben und legen
Sie sie auf eine ebene Fliche.

2. Nach dem Tippen auf “Kalibrierung starten” beginnt der Gimbal automatisch
zu kalibrieren.

3. Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken abgeschlossen ist. Wenn die Bild-
schirmmeldung “Kalibrierung erfolgreich” anzeigt, ist die Gimbal-Kalibrierung
abgeschlossen.

Gimbal Calibration

Start Calibration

Gimbal-Kalibrierung

Gimbal-Feinabstimmung

/\ Bewegen Sie die Drohne wéhrend des Kalibrierungsvorgangs nicht stark,
sonst schlagt die Kalibrierung fehl.

Kamera

Grundparameter
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Sensormarke
Sensorgrofe
Effektive Pixel
Blende

FOV
Fokusbereich
ISO-Bereich

Verschlusszeit
Speicher
Bildformat
Bildgrofe
Codec
Videoformat
Videoauflosung

SONY

1/2” CMOS

48MP

F1.8

79,4°

4m — oo

100-6400 (normale Aufnahmemodi); 100-25600 (Al
Night)

1/6400 - 8s

microSD-Karte (U3 oder V30 und héher)

JPG / JPG+RAW (DNG)

48MP (8000x6000)

H.264 | H.265

MP4

4K: 38402160 (16:9) @24,/25/30 ps

2.7K: 2704 %2028 (4:3) / 2704x1520 (16:9) / 1696 x 3000
(9:16) @24,/25/30 fps

FHD: 1920x 1440 (4:3) / 19201080 (16:9) / 1080x 1920
(9:16) @24/25/30/50/60 fps

Zeitlupe: 1920x 1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ Der Gimbal kann beim Fliegen im Sport-Modus oder bei starkem Wind
wackeln. Es wird empfohlen, im Video-Modus zu fliegen, um eine optimale
Gimbal-Stabilisierung zu erreichen. Beriihren Sie das Objektiv nach ldngerer
Aufnahmezeit nicht, um Verbrennungen zu vermeiden. Nehmen Sie keine
Videos auf, wenn die Drohne nicht fliegt; andernfalls 16st die Drohne den
Uberhitzungsschutz aus. Richten Sie die Kamera nicht auf Laserstrahlen.
Verwenden Sie die Drohne im angegebenen Umgebungstemperaturbereich

(0°C bis 40°C).

Speicherung von Fotos und Videos

Von der ATOM 2 aufgenommene Videos und Fotos werden auf der microSD-Karte
und nicht in der Potensic Eve App oder Threr Telefongalerie gespeichert. Stellen Sie
sicher, dass vor dem Flug eine microSD-Karte eingelegt ist. Benutzer kénnen Videos
und Fotos auf der microSD-Karte in der Potensic Eve App vorab anzeigen und
herunterladen. Zum Herunterladen hochauflésender Inhalte wird die Verwendung
der SmartTransfer-Funktion empfohlen, die eine Download-Geschwindigkeit von bis
zu 25 MB/s bietet.

SD-Kartenanforderungen. Dateiformat: FAT32, exFAT. Kapazitat: 4G —
512G. Es wird empfohlen, eine microSD-Karte mit U3/V30 oder héheren Spezi-
fikationen zu verwenden.

/\ Entfernen oder setzen Sie die microSD-Karte NICHT in die eingeschaltete
Drohne ein bzw. nicht aus ihr. Potensic iibernimmt keine Verantwortung fiir
Verluste, die durch unsachgeméfse Handhabung der microSD-Karte entstehen.
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5.7. Wiedergabe der Flugaufzeichnungen

Die ATOM 2 unterstiitzt die Wiedergabe von Flugaufzeichnungen. Benutzer kénnen
in der Potensic Eve App unter Home > Ich > Flugprotokolle auf die Wiedergabe
der Flugaufzeichnungen zugreifen. Jeder Flug erzeugt eine Reihe von Flugdaten,
die Dauer, Entfernung, Steuerkniippelbewegungen und Flugbahn aufzeichnen. Wenn
Benutzer wihrend des Fluges ungewohnliche Situationen feststellen, kdnnen sie den
Kundensupport iiber Home > Ich > Online-Kundenservice kontaktieren.

Alle Flugdaten werden auf dem Mobilgerdt des Benutzers gespeichert.
Aufser wenn Benutzer sie aktiv in die Cloud hochladen, greift Potensic nicht
auf Thre Flugdaten zu.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer ermoglicht die drahtlose Verbindung von der Drohne zu einem

Mobilgerdt per Wi-Fi (ohne Verbindung der Fernsteuerung). Benutzer kénnen

einfach die Potensic Eve App verwenden, um Fotos und Videos von der Drohne

mit einer Ubertragungsgeschwindigkeit von bis zu 25 MB/s herunterzuladen.
Verwendung:

1. Schalten Sie die Drohne ein und stellen Sie sicher, dass die Motoren nicht
drehen.

2. Aktivieren Sie Bluetooth und Wi-Fi auf Ihrem Mobilgeréit und 6ffnen Sie die
Potensic Eve App.

3. Tippen Sie auf dem Startbildschirm oben links auf “Connect for SmartTrans-
fer”.

4. Tippen Sie auf “Verbinden”. Nach Verbindungsaufbau gelangen Sie automa-
tisch zum Album.

Wenn Sie Thr Mobilgerit zum ersten Mal mit der Drohne verbinden, driicken
Sie einmal die Ein-/Aus-Taste der Drohne, um die Verbindung zu bestétigen.
Um die Ubertragungsgeschwindigkeit zu optimieren, halten Sie die Drohne
innerhalb von 1 m. SmartTransfer ist wihrend des Fluges nicht verfiigbar.

5.9. Kompasskalibrierung

Wann eine Kompasskalibrierung durchfiihren

1. Eine Kompasskalibrierung ist bei der ersten Verwendung erforderlich.

2. Wenn die Drohne mehr als 500km (310 Meilen) von ihrem letzten Kalibrie-
rungsort entfernt geflogen wird.

/\ Kalibrieren Sie den Kompass nicht an Orten, an denen magnetische
Storungen auftreten konnen, z.B. in der N&he von Magnetlagerstatten
oder grofen Metallstrukturen. Tragen Sie wihrend der Kalibrierung keine
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Gegenstéande mit ferromagnetischen Materialien wie Mobiltelefone in der Nédhe
der Drohne. Stellen Sie sicher, dass sich die Drohne bei der Kalibrierung
mindestens 1,5m (4,92ft) iiber dem Boden befindet. Beim Fliegen in
Innenrdumen ist eine Kompasskalibrierung nicht erforderlich.

Kalibrierungsverfahren

1. Wenn eine Kalibrierung erforderlich ist, offnet die Potensic Eve App
automatisch die Kalibrierungsoberflache. Tippen Sie auf “Kalibrierung starten”
— die Statusanzeige der Drohne blinkt abwechselnd rot und griin.

2. Halten Sie die Drohne horizontal und drehen Sie sie um 360°, bis die App die
vertikale Kalibrierung anzeigt; die Anzeige blinkt dann abwechselnd blau und
grun.

3. Halten Sie die Drohne vertikal und drehen Sie sie um 360° um eine vertikale
Achse, bis die App den Abschluss der Kalibrierung meldet.
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Compass Calibration

Start Calibration

Kompasskalibrierung — Start

Haorizontal Calibration

Kompasskalibrierung — Horizontal

Vertical Calibration

Kompasskalibrierung — Vertikal

Sie konnen die Kompasskalibrierung auch manuell in der Potensic Eve App unter
Einstellungen > Kalibrierung > Kompasskalibrierung auslosen.

/\ Wenn Sie wiederholt die Meldung “Kalibrierung fehlgeschlagen” erhalten,
wechseln Sie den Ort und versuchen Sie es erneut. Kalibrieren Sie den Kompass
nicht, wihrend die Arme eingeklappt sind.

25
82



Bedienungsanleitung

6. Fernsteuerung

6.1. Ubersicht

Die Fernsteuerung Potensic PT 1 wurde speziell von Potensic fiir die ATOM
2 entwickelt. Sie verwendet die PixSync 4.0-Videoiibertragungstechnologie, die
eine vollstdndige Steuerung und Konfiguration der Drohne {iber eine maximale
Entfernung von 10km in gerader Linie in einer hindernisfreien, storungsfreien
Umgebung bei einer Flughohe von 120 m ermoglicht. PixSync 4.0 verwendet das
2,4-G-Frequenzband mit zwei Richtantennen mit hoher Verstarkung und liefert
eine Videoiibertragungsqualitit von bis zu 1080p@30 fps. Es unterstiitzt zudem das
nahtlose Umschalten zwischen bis zu 8 adaptiven Kanéilen.

Die Fernsteuerung verfiigt iiber einen integrierten 5200 mAh-Akku und einen
dedizierten USB-C-Ladeanschluss, der 18-W-Schnellladen unterstiitzt. Beim Laden
eines Mobilgerats kann die maximale Akkulaufzeit der Fernsteuerung bis zu 4
Stunden erreichen.

6.2. Steuerkniippelmodus

Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Steuerung > Fernsteuerungs-
einstellungen > Steuerkniippelmodus, um den Steuerkniippelmodus einzustellen. Die
Optionen sind Modus 1 (Gas rechts), Modus 2 (Gas links) und Benutzerdefiniert.

Centrol Stick Mode

Control

Einstellungen > Steuerung > Steuerkniippelmodus

Modus 1 (Gas rechts). Linker Kniippel: vorwérts/riickwérts/links dre-
hen/rechts drehen. Rechter Kniippel: auf/ab/links/rechts.
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Left stick

Right stick

Modus 2 (Gas links). Linker Kniippel: auf/ab/links drehen/rechts drehen.

Rechter Kniippel: vorwérts/riickwérts/links/rechts.

Left stick

i)
==t
\ 4

Right stick

Benutzerdefiniert. Benutzer konnen den Steuerkniippelmodus nach Bedarf
anpassen, einschlieflich der Umkehrung der Kniippelrichtungen.

‘0 Der Standard-Steuermodus der Fernsteuerung ist Modus 2 (Gas links).

6.3. Funktion

Anzeige

Die Fernsteuerung ist mit vier weiflen LED-Anzeigen ausgestattet, die den

Akkustand und andere Status anzeigen.

¥ Anzeige leuchtet

Ladeanzeige

Leuchtende
LEDs

1 von 4

2 von 4

3 von 4

¥ Anzeige blinkt

Akkustand

0%25%
25 %50 %
50 %75 %
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4 von 4 (eine T75%99%
blinkt)

4 von 4 dauer- 99%-100%
haft

Ladestandsanzeige (im Betrieb)

Leuchtende Akkustand

LEDs

1 blinkt 0%-10%

1 von 4 10%25%
2 von 4 25 %50 %
3 von 4 50 %75 %
4 von 4 75 %100 %

Statusanzeige (iiber LED 1)

Status LED 1

Verbunden Dauerhaft griin
Nicht verbunden Dauerhaft blau
Pairing Schnell blau blinkend
Update lauft Gelb blinkend
Kritisch niedriger Akku- Dauerhaft rot

stand

Fernsteuerungskalibrierung  Dauerhaft weifs

Fernsteuerungsalarm

Status Signalton
Ein-/Ausschalten 2 Pieptone
ATTI-Modus 4 Pieptone

RC 16st eine Funktion aus (z. B. RTH) 2 Pieptone
RC beendet eine Funktion (z. B. RTH) 1 Piepton

RTH lauft 2 Pieptone (wiederholt)

Landung 1 Piepton (wiederholt)

Mit einem Mobilgerdt verbunden 1 Piepton

Niedriger Akkustand 3 langsamere Pieptone (wieder-
holt)

Um das kontinuierliche Piepen wahrend RTH zu stoppen, driicken Sie
einmal die Ein-/Aus-Taste, um es abzubrechen. Wenn unter Einstellungen
> Sicherheit > Riickkehr (RTH) > Stille Riickkehr aktiviert, piept die
Fernsteuerung beim Auslésen von RTH nur zweimal.

Pairing

ATOM 2 und ihre Fernsteuerung sind ab Werk vorgepaart und sofort einsatzbereit.
Wenn Sie eines davon ersetzen, miissen Sie sie erneut paaren.
Pairing-Schritte:
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1. Schalten Sie die Fernsteuerung ein und verbinden Sie sie mit Threm Mobilgerét.
Gehen Sie zu Potensic Eve App > Einstellungen > Kalibrierung > Drohne
erneut paaren.

2. Schalten Sie die Drohne ein und driicken Sie schnell zweimal auf die Ein-/Aus-
Taste der Drohne. Die Heckanzeige der Drohne blinkt schnell.

3. Wihrend des Pairings blinkt LED 1 der Fernsteuerung blau. Wenn Sie einen
Piepton horen, ist das Pairing erfolgreich. LED 1 leuchtet dauerhaft griin, und
die App meldet “Pairing erfolgreich!”.

Pairing-Modus-Bildschirm in der Potensic Eve App

Halten Sie wéhrend des Pairings die Fernsteuerung und die Drohne in-
nerhalb von 1 m zueinander und stellen Sie sicher, dass keine 2,4-G-Stérungen
vorhanden sind. Bewegen oder bedienen Sie die Fernsteuerung oder die Drohne
wahrend des Pairing-Vorgangs nicht.

Not-Aus der Propeller wihrend des Fluges

Im Notfall wihrend des Fluges, in dem die Drohne sofort gestoppt werden muss,
konnen Sie die Funktion Not-Aus der Propeller im Flug verwenden. Das Stoppen
der Motoren im Flug fiihrt zum Absturz der Drohne. Verwenden Sie diese
Funktion mit Vorsicht.

Aktivierung: Die Funktion ist standardméfig deaktiviert. Gehen Sie zu Po-
tensic Eve App > Einstellungen > Sicherheit > Erweiterte Sicherheitseinstellungen
> Not-Aus der Propeller im Flug. Halten Sie nach der Aktivierung im Notfall die
(C2-Taste und die RTH-Taste gleichzeitig 2 Sekunden lang gedriickt.

6.4. Optimaler Ubertragungsbereich

Der Winkel der Antenne der Fernsteuerung sollte umgehend an die Hohe und
Entfernung der Drohne angepasst werden, um eine optimale Ubertragungsreichweite
sicherzustellen.

Halten Sie wiahrend des Fluges die Antennenebene der Fernsteuerung stets
in Richtung der Drohne, um die beste Ubertragungsqualitit und eine lingere
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Flugdistanz zu gewahrleisten. Wenn die Drohne direkt iiber der Fernsteuerung in
grofer Hohe fliegt, verschlechtert sich die Kommunikationsqualitdt aufgrund des
ungiinstigen Antennenwinkels merklich. Bitte senken Sie die Hohe oder fliegen Sie
eine Strecke horizontal.

6.5.

Verwenden Sie wihrend des Fluges keine anderen 2,4-G-Geréte gleichzeitig,
um Storungen zu vermeiden. Im realen Flug koénnen Sie die Karten-
/Lageanzeige in der linken unteren Ecke der Flugoberflache nutzen, um zu
beurteilen, ob die Fernsteuerung zur Drohne ausgerichtet ist.

Fernsteuerungskalibrierung

Wann eine Fernsteuerungskalibrierung durchfiihren

1.

Wenn die Drohne automatisch in eine Richtung driftet, ohne dass die
Steuerkniippel betétigt werden.

. Wenn die Drohne sich kontinuierlich seitlich automatisch dreht.

. Wenn die Steuerkniippel iiberempfindlich sind oder es ihnen an Empfindlich-

keit mangelt.

Kalibrierungsverfahren

1.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein und verbinden Sie sie mit Threm Mobilgert.
Offnen Sie die Potensic Eve App und gehen Sie zu Einstellungen >
Kalibrierung > Fernsteuerungskalibrierung.

. Stellen Sie sicher, dass sich die Steuerkniippel in der Mittelposition befinden

und betétigen Sie sie nicht, bevor Sie auf die Schaltfliche zum Starten der
Kalibrierung tippen.

. Tippen Sie auf “Kalibrierung starten” und folgen Sie den Bildschirmanweisun-

gen. Bewegen Sie die Kniippel in alle Richtungen, bis die App 100 % anzeigt,
und drehen Sie das Rad ganz hin und her bis zum Anschlag.

. Wenn die App “Kalibrierung erfolgreich” meldet, ist die Fernsteuerungskali-

brierung abgeschlossen.
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Remaote Controller Calibration

er until

Start Calibration

Kalibrierung starten

Kniippel bewegen, bis 100 %

7. Potensic Eve App

7.1. Startbildschirm

[ SmartTransfer

Startbildschirm der Potensic Eve App
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SmartTransfer. Laden Sie Fotos und Videos schnell und bequem von der Drohne
auf Thr Mobilgerat herunter.

Academy. Zugriff auf Bedienungsanleitungen, Tutorial-Videos und FAQs.

Album. Zeigt sowohl die Galerie der Drohne als auch die lokale Galerie an.

Ich. Anzeige von Kontoinformationen und Flugdaten; Zugriff auf die Funktion
“Drohne suchen”; Zugriff auf den Shop und Community-Updates; Anpassen von
Einstellungen wie Cache leeren, Abmelden und Konto 16schen.

Jetzt fliegen. Tippen, um die Flugoberfliche zu 6ffnen.

Anleitung. Zeigt den aktuellen Verbindungsstatus an und zeigt, wie Mobilgert,
Fernsteuerung und Drohne verbunden werden.

Support. Erhalten Sie Kundendienst und Support.

7.2. Flugoberfliche

@ -70° A 22 poanl (00t areE
188 98 0 1]

0 i} H imj Vo imisi

JRG+RAW EV O 2.

Beschriftete Flugoberflache (Callouts 1-22)

1. Zuriick: Tippen, um zum Startbildschirm zuriickzukehren.
2. Flugmodus: V: Video-Modus, N: Normalmodus, S: Sport-Modus.

3. Systemstatusleiste: Zeigt den Flugstatus der Drohne an. Tippen, um auf
die Schnelleinstellungen zuzugreifen.

4. Gimbal-Winkel: Zeigt den aktuellen Gimbal-Neigungswinkel an.

5. GNSS-Status: Zeigt die aktuelle GNSS-Signalstirke und die verbundenen
Satelliten an.

6. Videoiibertragungs-Signalstirke: Zeigt die Starke des Videoiibertragungs-
signals zwischen Drohne und Fernsteuerung an.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
22.

. Flugtelemetrie: [N,

Intelligente Akkuinformationen: Zeigt den aktuellen Akkustand und die
verbleibende Flugzeit an.

. Einstellungen: Tippen, um Parameter fiir Sicherheit, Steuerung, Kamera,

Videotiibertragung und Info anzuzeigen oder einzustellen.

D = horizontaler Abstand zu HOME; H = relative Hohe; VD = horizontale
Geschwindigkeit; VH = vertikale Geschwindigkeit.

Aufnahmemodi: Foto (Einzelbild, Serienaufnahme, Intervall, BRK und 8K),
Video (Normal, Al Night, Zeitlupe und CineRoll), Panorama (180°, Vertikal,
Weitwinkel und Sphére).

Digitaler Zoom: Zeigt das Zoomverhéltnis an. Die Kamera unterstiitzt 2x
digitalen Zoom bei Fotoaufnahmen (nicht in 8K verfiighar) und bis zu 4x bei
Videoaufnahmen.

Ausloser-/Aufnahme-Taste: Tippen, um ein Foto aufzunehmen oder eine
Videoaufnahme zu starten/stoppen.

Album: Tippen, um aufgenommene Fotos und Videos anzuzeigen.

Kameramodus-Umschalter: Tippen, um zwischen Auto- und Manuellm-
odus zu wechseln.

Aufnahmeparameter: Foto/Video im Auto- und Manuellmodus. Im
Auto: Fotoformat/Seitenverhéltnis, EV, Kapazitdt. Im Manuell: ISO,
Verschlusszeit, Weiabgleich. Video Auto: Auflésung/Bildrate, Farbmodus
(Standard/HDR/P-Log).

Flugsicherheitshinweise: Aktivieren in App > Sicherheit > Allgemeine
Einstellungen > Flugsicherheitshinweise.

Karten- /Lageanzeige: Tippen Sie oben rechts, um zur Lageanzeige zu
wechseln.

Auto-Start: Halten Sie einen leeren Bereich gedriickt und wischen Sie zum
Start; die Drohne schwebt bei 1,2m.

Auto-Landung / RTH: Tippen und wischen, um entweder die automatische
Landung oder RTH einzuleiten.

Spotmessung: Tippen Sie im Kamera-Auto-Modus auf die Oberflache, um
die Spotmessung zu aktivieren.

Wegpunkt: Details sieche Abschnitt 8.9.5 Wegpunkt.

Warnhinweisleiste: Zeigt ungewohnliche Status- und Warnhinweise an.

Farben der Lageanzeige:
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e Griin: Drohne fliegt mit relativ geringem Neigungswinkel, hochprézise
Gimbal-Steuerung und optimale Videoqualitat.

e Gelb: Drohne fliegt mit relativ grofem Neigungswinkel, Steuerprézision und
Videoqualitat konnen reduziert sein.

e Rot: Drohne fliegt mit sehr grofsem Neigungswinkel. Wenn die Lageanzeige
héufig rot wird, ist die Drohne moglicherweise starkem Wind ausgesetzt.
Fliegen Sie zuriick und landen Sie so schnell wie moglich.

7.3. Einstellungen

Sicherheit

Flugeinstellungen:

e Anfiangermodus aktivieren/deaktivieren: Bei Aktivierung wird die Drohne
auf einen zylindrischen Bereich mit einem Radius von 30m und einer
Hohe von 30m beschrankt, und sie kann nur im Video-Modus fliegen.
Nach der Installation der Propellerschiitzer aktivieren Sie unbedingt den
Anféangermodus.

e Flugmodus (Video/Normal/Sport).
Return to Home (RTH):

e Verhalten der Drohne bei Signalverlust einstellen: Riickkehr / Landen /
Schweben.

e Riickkehrhohe einstellen.
e Dynamischer HOME-Punkt aktivieren/deaktivieren.
e Stille Riickkehr aktivieren/deaktivieren.

Virtueller Zaun. Stellt die maximale Flughthe und -entfernung ein.

Allgemeine Einstellungen. Stellt das Mafsystem ein (metrisch/imperial).
Flugsicherheitshinweise aktivieren/deaktivieren. Einhand-Start
aktivieren /deaktivieren.

Erweiterte Sicherheitseinstellungen. Not-Aus der Propeller im Flug akti-
vieren/deaktivieren.

Remote ID. Bitte tragen Sie die relevanten Daten ein, die von UAS Remote 1D
gemék den oOrtlichen Gesetzen und Vorschriften gefordert werden.

Akku-Informationen. Anzeige von Temperatur, Strom, Spannung und Zyklen-
zahl.

Kalibrierung

Kompasskalibrierung, Gimbal-Kalibrierung, Gimbal-Feinabstimmung, Fernsteue-
rungskalibrierung und erneutes Pairing der Drohne durchfiihren.
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Steuerung

Steuerkniippeleinstellungen. Steuerkniippelmodus einstellen (Modus 1/Modus
2 /Benutzerdefiniert), benutzerdefinierte Tasten konfigurieren und Empfindlichkeit
anpassen. Aufstieg/Abstieg, Drehung und Bewegung separat anpassen.

Gimbal-Einstellungen. Maximale Gimbal-Neigungssteuergeschwindigkeit ein-
stellen, Neigungswinkel umschalten (0°/—90°), Roll-Smoothness anpassen und
Gimbal-Modus einstellen (Stabil/FPV-Modus).

Kamera

Kameraeinstellungen: Weifsabgleich, Gitterlinien, Farbe, segmentierte Aufzeich-
nung und Codierungsformat. Kameraeinstellungen zuriicksetzen.

Detail-Einstellungen: Schérfe und Sattigung.

SD-Karten-Einstellungen: Speicher anzeigen, formatieren, Dateinummer
zuriicksetzen.

Weitere Einstellungen: Auto-Center Target, Defog-Modus, Videountertitel,
GNSS-Koordinaten in den Metadaten des Fotos.

Videoiibertragung

Effizientes  Videoiibertragungsformat  aktivieren/deaktivieren. Anzeige der
Videoiibertragungs-Kanalkarte, um die Stirke der Umgebungsstorungen zu
beobachten.

Info

Zeigt Informationen wie Gerdtemodell, Firmware und App-Version an.

8. Flug

Dieses Kapitel stellt sichere Flugpraktiken und -anforderungen vor.

8.1. Anforderungen an die Flugumgebung

1. Fliegen Sie nicht bei widrigen Wetterbedingungen wie starkem Wind, Regen,
Schnee, Hagel oder dichtem Nebel.

2. Wahlen Sie fiir Thren Flug ein offenes Gelinde ohne hohe Gebéude.
Strukturen mit erheblicher Stahlbewehrung kénnen den Kompass storen und
GNSS-Signale blockieren.

3. Stellen Sie sicher, dass die Drohne wihrend des Fluges in Sichtweite (VLOS)
bleibt.

4. Fliegen Sie fern von Hindernissen, Menschenmengen, Wasserflachen, Flugha-
fen, Autobahnen, Hochgeschwindigkeits-Bahnhofen und stadtischen Gebieten,
sofern nicht erlaubt.
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10.
11.

12.

13.
14.

15.
16.

17.

8.2.

. Stellen Sie sicher, dass der Propellergurt und der Gimbal-Schutz entfernt

. Vermeiden Sie das Fliegen in der N&dhe von Hochspannungsleitungen,

Kommunikationsbasisstationen oder Sendemasten.

. Vorsicht beim Fliegen iiber 3000m (9842 ft). Uberschreiten Sie nicht die

angegebene Hohe (2000 m /6562 ft mit installierten Propellerschiitzern).

Der Bremsweg verlangert sich mit zunehmender Hohe.

. In Polarregionen kann die Drohne GNSS nicht zur Positionierung verwenden.

. Fliegen Sie nur in gut beleuchteten Umgebungen mit klaren Oberflichentex-

turen. Nur Tagfliige.
Vermeiden Sie das Fliegen in der Nidhe von Vogelschwérmen.
Vorsicht beim Start von beweglichen Oberflichen (z. B. Autos oder Booten).

Wahlen Sie ebene, harte Oberflichen fiir den Start. Vermeiden Sie Kies oder
buschige Bereiche.

Vorsicht beim Start von Wiisten- oder Sandstrandoberflachen.

Verwenden Sie die Drohne nicht in entziindlichen oder explosionsgeféhrdeten
Umgebungen.

Vermeiden Sie das Fliegen bei extrem kalten oder heifsen Bedingungen.
Verwenden Sie die Drohne in trockenen Umgebungen.

Betreiben Sie sie nicht unter gefdhrlichen Bedingungen (Unfallorte, Bréinde,
Explosionen, Uberschwemmungen, Tsunamis, Lawinen, Erdrutsche, Erdbeben,
Sandstiirme).

Checkliste vor dem Flug

wurden.

. Vergewissern Sie sich, dass der intelligente Akku, die Fernsteuerung und das

Mobilgerat ausreichend geladen sind.

Stellen Sie sicher, dass der intelligente Akku und die Propeller ordnungsgeméf;
installiert sind. Priifen Sie auf Verformungen oder Lockerheit.

. Vergewissern Sie sich, dass die vorderen und hinteren Arme der Drohne

vollstandig ausgeklappt sind.

. Priifen Sie nach dem Einschalten, ob Kamera und Gimbal ordnungsgemaéfs

funktionieren und die Motoren korrekt drehen.
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6. Priifen Sie, ob die Steuerkniippel und das Mobilgerdt an der Fernsteuerung
ordnungsgemaéls installiert sind, und stellen Sie sicher, dass die Antenne korrekt
aufgeklappt ist. Uberpriifen Sie alle Tasten. Priifen Sie, ob die Firmware aktuell
ist.

7. Stellen Sie sicher, dass die microSD-Karte eingelegt und das Kameraobjektiv
sauber ist.

8. Verwenden Sie stets Originalzubehor.
9. Priifen Sie das lokale Wetter.

10. Schalten Sie die Drohne auf einer offenen und ebenen Flache ein. Warten Sie
auf den GNSS-Modus, bevor Sie starten.

11. Stellen Sie sicher, dass das Verhalten der Drohne bei Signalverlust voreinge-
stellt ist, und stellen Sie Riickkehrhohe, maximale Flughohe und maximale
Flugentfernung geméfs den ortlichen Gesetzen ein.

8.3. GEO Zone

Um die Flugsicherheit zu gewéhrleisten und die 6rtlichen Gesetze einzuhalten, zeigt
die ATOM 2 standardméfhig GEO Zones an. Diese Funktion schrankt den Betrieb
der Drohne in bestimmten Gebieten ein oder verbietet ihn. GEO Zones werden in
zwei Typen unterteilt:

Sperrzonen: In Sperrzonen ist es streng verboten, mit einer Drohne zu starten
oder den Bereich zu betreten. Falls die Drohne aufgrund extremer Wetterbedingun-
gen, Systemfehlern oder anderer unkontrollierbarer Faktoren versehentlich in eine
Sperrzone eintritt, leitet das System eine automatische Notlandung ein.

Hohenzonen: In Hohenzonen muss die Hohe der Drohne strikt unter der fiir
diesen Bereich festgelegten Grenze gehalten werden (wobei die Starthohe als Null-
Basis dient).

Potensic aktualisiert die GEO-Zone-Daten dynamisch auf Basis der
ortlichen Gesetze. Die GEO-Zone-Funktion wird automatisch geméf den
Vorschriften des Landes oder der Region des Benutzers konfiguriert und nur
dort aktiviert, wo dies gesetzlich erforderlich ist.

8.4. Verbindung

1. Befolgen Sie die Vorgénge in Kapitel 4.2 und schalten Sie die Fernsteuerung
ein.

2. Befolgen Sie die Vorgénge in Kapitel 4.1 und schalten Sie die Drohne ein.
3. Starten Sie die Potensic Eve App und priifen Sie den Verbindungsstatus.
4. Tippen Sie auf “Jetzt fliegen”, um die Flugoberfliche zu 6ffnen.

Es wird empfohlen, bei der ersten Verwendung auf “Anleitung” zu tippen,
um die animierten Anweisungen anzusehen und zu befolgen.
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8.5. Flugmodus

Die ATOM 2 unterstiitzt die folgenden Flugmodi, die iiber die Potensic Eve App
gewechselt werden konnen.

Video-Modus. Aufstiegsgeschwindigkeit: 2m/s, Abstiegsgeschwindigkeit:
2m/s, Fluggeschwindigkeit: 6 m/s. Bei der ersten Verwendung wechselt die Drohne
standardméfig in den Anfiangermodus.

Normalmodus. Aufstiegsgeschwindigkeit: 4m/s, Abstiegsgeschwindigkeit:
3m/s, Fluggeschwindigkeit: 10 m/s.

Sport-Modus. Aufstiegsgeschwindigkeit: 5m/s, Abstiegsgeschwindigkeit:
4m/s, Fluggeschwindigkeit: 16m/s. Der Sport-Modus wird fiir ein schnelles
Flugerlebnis empfohlen.

/\ Aus Griinden der Flugsicherheit ist der Sport-Modus nur verfiighar, wenn
der Akkustand iiber 30 % liegt. Im Sport-Modus erhéhen sich die maximale
Geschwindigkeit und der Bremsweg der Drohne erheblich. Bei windstillen
Bedingungen ist ein Bremsweg von mindestens 30 m (100 ft) erforderlich. Beim
Fliegen im Sport-Modus oder bei starkem Wind kann der Gimbal wackeln, was
normal ist.

8.6. Anfangermodus

Bei der ersten Verwendung der Drohne wird standardméfig der Anfingermodus
aktiviert. Im Anfangermodus:

1. Die Flugentfernung und -héhe sind auf Om — 30 m begrenzt.
2. Der Flugmodus ist auf den Video-Modus beschrankt.

3. Anfiangern wird empfohlen, mit dem Anfdngermodus zu beginnen.

8.7. Start / Landung / Schweben

Manueller Start / Landung

Schritt 1: Motoren starten. Verwenden Sie einen kombinierten Kniippelbefehl,
um die Motoren zu starten. Driicken Sie beide Kniippel je nach Steuerkniippelmodus
in die untere innere oder duflere Ecke, um die Motoren zu starten.

Schritt 2: Gas-Steuerkniippel zum Starten nach oben driicken. Driicken
Sie den Gas-Steuerkniippel sanft nach oben und lassen Sie ihn los, sobald die Drohne

abhebt.
©

Throttle control stick

Landung. Ziehen Sie den Gas-Steuerkniippel nach unten, bis die Drohne landet.
Lassen Sie den Gas-Steuerkniippel los, wenn die Motoren stoppen.
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/\ Zur Gewéhrleistung der Flugsicherheit vermeiden Sie das Fliegen in
der Néhe von Flughéfen, Autobahnen, Bahnhdfen, Strommasten oder dicht
besiedelten Gebieten. Anfanger sollten immer mit dem Riicken zur Drohne
stehen oder gehen. Stellen Sie die Drohne zum Start immer auf eine stabile,
feste Oberflache. Starten Sie nicht mit niedrigem Akkustand. Stellen Sie sicher,
dass die Flughohe der Drohne 0,5 m iibersteigt, wenn sie sich nahe am Boden
befindet. Falls die Drohne bei einer Notlandung nicht automatisch verriegelt,
ziehen Sie das Gas 3 Sekunden lang bis zum Anschlag nach unten.

Automatischer Start / Landung

Auto-Start. Halten Sie einen leeren Bereich auf der Flugoberfliche gedriickt und
wischen Sie zum Starten; die Drohne schwebt bei 1,2 m.

Auto-Landung. Beim Tippen erscheint ein Pop-up “Landemethode auswéahlen”.
Wischen Sie nach links, um die automatische Landung einzuleiten, und nach rechts,
um RTH einzuleiten.

Wenn sich die Drohne innerhalb von 20 m vom HOME-Punkt befindet, erscheint
ein Pop-up — nach links wischen, um sofort zu landen, nach rechts wischen, um RTH
einzuleiten (Mindest-Riickkehrhthe 5 m). Die Drohne landet automatisch, wenn nach
einem 10-Sekunden-Countdown keine Aktion erfolgt.

Einhand-Start

Aktivieren Sie den Einhand-Start unter Einstellungen > Sicherheit > Allgemeine
Einstellungen.

2 2

Left Right Left Right
. control stick control stick control stick control stick

1. Modus 1 (Gas rechts): Driicken Sie die C2-Taste und ziehen Sie gleichzeitig
den rechten Steuerkniippel 2s lang nach unten, um die Motoren zu entsperren.
Lassen Sie den Steuerkniippel zuerst los, um zu starten.

2. Modus 2 (Gas links): Driicken Sie die Cl-Taste und ziehen Sie gleichzeitig
den linken Steuerkniippel 2s lang nach unten, um die Motoren zu entsperren.
Lassen Sie den Steuerkniippel zuerst los, um zu starten.

3. Benutzerdefiniert: Wenn “C1 + linker Kniippel” ausgewéhlt ist, verwenden Sie
das C1 + linker Kniippel-Verfahren. Wenn “C2 + rechter Kniippel” ausgewahlt
ist, verwenden Sie das C2 + rechter Kniippel-Verfahren.

8.8. Return to Home (RTH)
Regulare Riickkehr

Die regulédre Riickkehr besteht aus drei Schritten:
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1. Aufstieg: Die Drohne steigt auf die voreingestellte Riickkehrhthe (iibersprun-
gen, wenn die Drohnenhéhe > der Riickkehrhohe ist).

2. Geradeausflug: Die Drohne fliegt geradeaus auf der voreingestellten Hohe
zum HOME-Punkt.

3. Landung: Sobald sie den HOME-Punkt erreicht, landet die Drohne automa-
tisch und stoppt die Motoren.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

e Return flight

= Return altitude = Your settings Return ascent
v If Drone altitude = return
. altitude, start from step 2

o 0 Landing
' >20m
<P

So starten Sie RTH.

e Ein-Tasten-RTH: Halten Sie die RTH-Taste an der Fernsteuerung 1s lang
gedriickt oder tippen Sie auf das App-Symbol und wischen Sie nach rechts.

e Auto-RTH: Wird bei niedrigem Akkustand, Signalverlust oder anderen
Anomalien ausgelGst.

So beenden Sie RTH.
e Methode 1: Tippen Sie auf das App-Symbol, um RTH zu beenden.

e Methode 2: Driicken Sie einmal die Riickkehrtaste an der Fernsteuerung, um
RTH zu beenden.

RTH-Voraussetzungen. Die Drohne muss im GNSS-Modus starten und den
HOME-Punkt erfolgreich aufgezeichnet haben. Startet sie im OPTI-Modus und
wechselt wihrend des Fluges in den GNSS-Modus, kann sie nicht zum Startpunkt
zuriickkehren.

/N Die ATOM 2 unterstiitzt keine Hinderniserkennung und kann beim
Aufprall auf Hindernisse wihrend des Riickflugs abstiirzen. Verliert die Drohne
wahrend RTH die Verbindung und ist das GNSS-Signal gestort, bricht die
Drohne die Riickkehraufgabe ab und wechselt automatisch in den Lagemodus
(ATTI). Ubernehmen Sie sofort die manuelle Steuerung. Hohe Gebiude
oder Hindernisse konnen das Ubertragungssignal blockieren. Starten Sie die
Riickkehr nicht, wenn Hindernisse iiber der Drohne sind.
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Absteigende Riickkehr

Aktivierung. 10 Sekunden nach Beginn des RTH-Kurses, wenn die Flughthe mehr
als 150 m und die Flugdistanz mehr als 300 m betrégt, zeigt die App eine Meldung an,
um zu bestéatigen, ob die absteigende Riickkehr eingeleitet werden soll. Die Drohne
sinkt wihrend der Anndherung an den HOME-Punkt; wenn ihre Hohe 120 m erreicht,
wechselt sie zur reguldren Riickkehr.

Beenden. Tippen Sie auf das App-Symbol oder driicken Sie den Gas-
Steuerkniippel 2 Sekunden lang nach oben.

A Altitude/m

Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m

Descending Return

120 m <« % ....................

Regular Return

©

ANNLNLENLE LN AL LN LN E LA L AN AN LR LA L LR AL LN LA L LA S L RS RN
[ H >300 m Flight Distance/m

Bei starkem Wind kann die absteigende Riickkehr Energie sparen und eine
erfolgreichere Riickkehr gewéhrleisten. Diese Funktion ist nur fiir Ladnder oder
Regionen verfiigbar, in denen Drohnen gesetzlich iiber 120 m fliegen diirfen.

8.9. Intelligente Flugmodi

8.9.1 Al QuickShots

Die Al QuickShots-Aufnahmemodi umfassen Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang und Dolly Zoom. Die Drohne nimmt das Ziel entsprechend dem
gewihlten Aufnahmemodus auf und erzeugt automatisch ein kurzes Video.
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Ziehen Sie das Motiv in der Flugoberfliche aus, um AI QuickShots zu aktivieren

Aktivierung.
1. Starten Sie die Drohne und heben Sie ab.

2. Wahlen Sie im Videoaufnahmemodus das Motiv durch Ziehen in der
Flugoberflache aus und tippen Sie auf Al QuickShots.

3. Wihlen Sie einen Aufnahmemodus und stellen Sie die Parameter ein. Tippen
Sie, um die Aufnahme zu starten.

Beenden.

1. Tippen Sie auf das Symbol auf der rechten Seite der Flugoberfliche, um Al
QuickShots zu beenden.

2. Betétigen Sie einen beliebigen Steuerkniippel oder driicken Sie einmal die
RTH-Taste, um zu beenden.

Modi:
Modus Beschreibung Einstellbarer Para-
meter
Pull-Away Drohne fliegt riickwérts und steigt auf, Entfernung / Zurtick
wahrend die Kamera auf das Motiv zum Start
fixiert ist.
Rocket Drohne steigt vertikal auf, Kamera Relative Hohe

nach unten auf das Motiv gerichtet.
Dolly Zoom Drohne fliegt im Gimbal-Sicht riick- Riickwartsdistanz
warts und zoomt gleichzeitig.

Circle Drohne umkreist das Motiv von der Flugrichtung
aktuellen Position aus. (CW/CCW)
Spiral Drohne steigt auf und umkreist das Anzahl der Runden
Motiv spiralformig. (1-3)
Boomerang Drohne fliegt in einer ovalen Bahn um —
das Motiv.
42
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/\ Voraussetzungen zur Aktivierung von AI QuickShots: Drohne in der
Luft, GNSS-Modus, microSD-Karte mit verfligharem Speicher, ausreichend
geladener Akku, nicht im automatischen Flugmodus. In offenen, hindernis-
freien Bereichen verwenden. Seien Sie bereit, einen beliebigen Steuerkniippel
zu betatigen, um Al QuickShots zu stoppen. Al QuickShots unterstiitzt
1080p@60 /50 fps nicht. Der Neigungswinkel des Gimbals kann nicht angepasst
werden, wahrend das Motiv fixiert ist.

8.9.2 Al Tracking

Al Track umfasst Parallel, Spotlight und Follow. Die Drohne fliegt automatisch

basierend auf dem gewéhlten Tracking-Modus und dem Motiv.
Aktivierung.

1.

2.

Starten Sie die Drohne und heben Sie ab.

Wahlen Sie im Videoaufnahmemodus das Motiv durch Ziehen aus.
Standardmodus ist Al Track—Spotlight.

. Wahlen Sie einen Aufnahmemodus und stellen Sie die Parameter ein. Tippen

Sie, um das Tracking zu starten.

Beenden.

1.

Tippen Sie auf das Symbol auf der linken Seite der Flugoberfliche, um Al

Track zu beenden.

2. Driicken Sie einmal die RTH-Taste an der Fernsteuerung, um zu beenden.

Modi:

Modus Beschreibung

Spotlight Die Kamera bleibt auf das Motiv
fixiert; die Drohne fliegt nicht auto-
matisch. Manuelle Einstellung iiber die
Steuerkniippel.

Parallel Die Drohne halt eine parallele Flug-
bahn zum Motiv und fliegt daneben.

Follow Die Drohne folgt dem Ziel automatisch

Unterstiitzte Moti-
ve

Statische Motive, be-
wegte Motive (Fahr-
zeuge, Boote, Perso-

nen)

Bewegte Motive
(Fahrzeuge,  Boote,
Personen)

Bewegte Motive

von hinten.

/\ Al Track ist nicht verfiigbar, wenn die Drohne nicht in der Luft
ist. Der Gimbal-Neigungswinkel muss zwischen —75 und —25 liegen. Die
Flughohe fiir AI Track muss 4m iiberschreiten. Maximal unterstiitzte
Geschwindigkeit: 8 m/s. Empfohlene durchschnittliche Motivgeschwindigkeit:
< 4m/s. Verwenden Sie AI Track in offenen, hindernisfreien Umgebungen.
Empfohlene Abstdnde: menschliches Ziel 5-10m horizontal, Héhe 4-10m;
Fahrzeuge/Boote 20-50 m horizontal, Héhe 10-50 m.
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8.9.3 Cruise Control

Die Cruise-Control-Funktion ermdéglicht der Drohne, die aktuelle Steuerkniippelein-
gabe zu fixieren und automatisch mit der entsprechenden Geschwindigkeit zu fliegen.
Verwendung von Cruise Control.

e Cruise-Control-Taste einstellen:  Standardmifig  driicken  Sie
zweimal die C2-Taste an der Fernsteuerung, um Cruise Control zu
aktivieren/deaktivieren/aktualisieren. Anpassbar unter Einstellungen >
Steuerung > Fernsteuerungseinstellungen > Tastenanpassung.

e Cruise Control starten: Driicken Sie wiahrend des Fluges mit Kniippeleinga-
be zweimal die C2-Taste. Die Drohne aktiviert Cruise Control mit der aktuellen
Geschwindigkeit.

e Cruise Control aktualisieren: Bewegen Sie wihrend Cruise Control die
Kniippel fiir eine neue Eingabe und driicken Sie dann erneut die Taste, um zu
aktualisieren.

e Cruise Control beenden: (1) Taste ohne Kniippeleingabe driicken; (2) RTH-
Taste driicken; (3) Auf das Symbol in der App tippen.

/\ Wahrend Cruise Control konnen Gas und Gieren in Echtzeit gesteuert, aber
nicht integriert werden. Cruise Control kann im Normal-, Video- oder Sport-
Modus aktiviert werden. Die Drohne kann Cruise Control nicht starten oder
verlésst es, wenn: kein GNSS-Signal vorhanden ist; Akku < 10 %; Niedrigakku-
Riickkehr ausgelost wurde; Verbindung verloren; Drohne sich nahe an den
Grenzen des virtuellen Zauns / der GEO Zone befindet.

8.9.4 CineRoll

Im CineRoll-Modus fliegt die Drohne mit einer benutzerdefinierten Geschwindigkeit
vorwarts und dreht dabei die Kamera in die gewahlte Richtung, um dynamische
Videoaufnahmen zu machen.

Aktivierung.

1. Starten Sie die Drohne und heben Sie ab.
2. Wahlen Sie Video > CineRoll.
3. Nach Einstellung der Parameter tippen Sie zum Starten.

Einstellbare Parameter: Riickkehr zum Startpunkt nach der Aufnahme
(Ja/Nein), Drehrichtung (im Uhrzeigersinn/gegen den Uhrzeigersinn), Flugge-
schwindigkeit (1m/s — 5m/s).

/\ Voraussetzungen zur Aktivierung von CineRoll: Drohne in der Luft, GNSS-
Modus, Flughohe > 4m, Akku > 10 %, microSD-Karte mit Speicherplatz.
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8.9.5 Wegpunkt

Mit der Wegpunkt-Funktion kénnen Benutzer Wegpunkte auf der Karte oder in

der realen Szene voreinstellen; das System erzeugt automatisch eine Flugroute

basierend auf diesen Wegpunkten. Wegpunkt-Missionen konnen in der Aufgabenliste

gespeichert werden, sodass Fliige per Knopfdruck wiederholt werden kénnen.
Anzeigen in der Oberfliche: 1. Aufgabenliste; 2. Geschéatzte Flugdistanz; 3.

Gesamtanzahl der Wegpunkte; 4. Geschitzte Flugzeit; 5. Wegpunkt/POI 16schen.
Verwendung von Wegpunkten.

1.

Wegpunkt aktivieren: Klicken Sie auf das Wegpunkt-Symbol auf der linken
Seite der Flugoberflache.

. Wegpunkt /POI hinzufiigen: Tippen Sie auf “+” im Bedienfeld. Verwenden

Sie die Cl-Taste an der Fernsteuerung, um einen Wegpunkt hinzuzufiigen,
oder C2 fiir einen POI. Tippen Sie auf die Karte, um an gewiinschter Stelle
hinzuzufiigen.

. Wegpunkt /POI-Parameter einstellen: Kameraaktion, Hohe relativ zum

Startpunkt, Geschwindigkeit, Kurs, Gimbal-Nickwinkel, Zoomverhéltnis, Ver-
weilzeit. POI: Hohe und verkniipfte Wegpunkte.

. Bahnparameter: Wegpunktreihenfolge (Vorwérts/Riickwarts); globale

Geschwindigkeit (0,5-10m/s); Signalverlust (Riickkehr/Mission fortsetzen);
Flugende (Riickkehr/Schweben/Landen/Zuriick zum Start); Wegpunkthoche
(Benutzerdefiniert /Global).

. Tippen Sie auf “Los”, um die Mission zu starten.

. Wegpunkt beenden: Erneut auf das Symbol tippen; auf die linke Seite der

Fortschrittsleiste tippen; Roll- oder Nickkniippel vollstandig auslenken; RTH-
Taste driicken.

Historische Missionen anzeigen: In der Aufgabenliste gespeichert.

In einer einzelnen Mission kénnen maximal 200 Wegpunkte/POI hin-
zugefiigt werden. Vor dem Start ist das Hinzufiigen von Wegpunkten nur
iiber die Kartenansicht moglich. Bei Verwendung von Wegpunkten wechselt
der Flugmodus automatisch in den Normalmodus (N). Bei Verwendung von
Wegpunkten in der Européischen Union kann “Signalverlust” wihrend der
Ausfithrung nicht auf “Mission fortsetzen” eingestellt werden.

9. Anhang

9.1.

Spezifikationen & Parameter

Drohne
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Modell
Startgewicht [1]
Abmessungen

Diagonale

Max. Fluggeschwindigkeit
(Sport-Modus)

Max. Windbestandigkeit
Max. Flughohe

Max. Starthohe

Max. Schwebezeit 2]

Max. Flugzeit [3]
Betriebstemperatur

GNSS

Schwebeprézision (windstill
oder leichter Wind)
Nutzlast [4]

Videoiibertragung / Wi-Fi

Betriebsfrequenz
Sendeleistung (EIRP)
Live-View-Qualitét

Latenz [5]

Max. Ubertragungsbitrate
o

Max. Ubertragungsdistanz
7]

Antennen

Wi-Fi-Protokoll
Wi-Fi-Frequenz / Leistung
(EIRP)

Max. Wi-Fi-Download-
Geschwindigkeit
Bluetooth-Protokoll
Bluetooth-Frequenz
Bluetooth-Leistung (EIRP)
Wi-Fi &
Bluetooth-Antenne

Kamera

Bildsensor

DSDR23A

245g

Zusammengeklappt: 88x143x58 mm

Ausgeklappt (mit Propellern): 300x252x58 mm
Ausgeklappt (ohne Propeller): 210x152x58 mm
219 mm

Aufstieg: 5m/s; Abstieg: 4 m/s; Horizontal: 16 m/s

10,7m/s (Stufe 5)

120 m (vorbehaltlich 6rtlicher Vorschriften)

4000 m

29 Minuten

32 Minuten

0°C bis 40°C

GPS+GLONASS+Galileo-+BeiDou

Vertikal: £0,1m (Vision) / 40,5m (GNSS);
Horizontal: £0,3m (Vision) / £1,5m (GNSS)
Nicht unterstiitzt

/ Bluetooth

2,400-2,4835 GHz

FCC: <24dBm; CE: <20dBm
1080p@30 fps

120 ms

6 Mbps

10 km

Doppelantennen

802.11 a/b/g/n/ac

2,4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm
Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s
Bluetooth 4.0/4.2

2,400-2,4835 GHz

<8dBm
Einzelantenne

1/2-Zoll CMOS, effektive Pixel: 48MP
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Objektiv
ISO-Bereich

Verschlusszeit

Max. Bildgrofe

Max. vertikale Bildgrofse
Fotomodi

Bildformat
Videoauflosung

Videoformat

Max. Videobitrate
Speicher

Unterstiitztes Dateisystem
Farbmodus

Defog-Modus

Digitaler Zoom

AT QuickShots

Al Track

Downward Vision System

Préziser Schwebebereich [§]
Nicht verfiigbare Situatio-
nen

Gimbal

Mechanischer Bereich
Steuerbarer Bereich

Max. Steuergeschwindigkeit
(Neigung)
Winkelvibrationsbereich [9]

Fernsteuerung

FOV: 79,4° 4&quivalente Brennweite: =26 mm;
Blende: {/1.8; Fokus: 4m bis oo

Normaler Video-Modus: 100-6400; AT Night: 100—
25600

1/6400s — 8s

8000x6000 (4:3)

16963000 (9:16)

Einzelaufnahme JPG: 12MP und 48MP;
JPG+RAW: 12MP; BRK 3/5 Frames (12MP);
Serienaufnahme bis zu 7 Frames (12MP);
Intervalltimer (12MP); Panorama: 180°, vertikal,
Weitwinkel, Sphére

JPG / JPG+RAW (DNG)

4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/301fps; 2.7K
@24/25/30fps;  FHD  @24/25/30/50/60 fps;
Zeitlupe: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

MP4 (H.264,/H.265)

80 Mbps

microSD (U3 oder V30-Klasse oder héher)
FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Ja

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,
Dolly Zoom

Ja

0,3m — 5m

Einfarbige Oberfliachen; stark reflektierende Ober-
flachen; transparente Oberflichen; bewegte Ob-
jekte; Szenen mit drastischen Lichtwechseln; sehr
dunkle oder helle Umgebungen; stark wiederholen-
de Texturen; sehr gleichméfige Streifen

Neigung: —125 bis +45; Roll: £45; Schwenk: £30
Neigung: —90 bis +20; Roll: +35
100°/s

+£0,01°
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Modell

Akkutyp

Akkukapazitat
Ladeanschluss
Betriebstemperatur
Unterstiitzter Mobilgerate-
Anschlusstyp

Max. Betriebszeit [10]
Videotibertragungssystem
Max. unterstiitzte Mobilge-
rategrofe

Schnellste Ladezeit

Intelligenter Akku

Modell

Kapazitat

Energie

Gewicht
Nennspannung

Typ
Betriebstemperatur
Lademethode

Ladetemperatur
Schnellste Ladezeit

Hinweise:

DSRC23A

Lithium-Ionen-Akkupack

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, bis zu 18 W PD-Schnellladung

0°C bis 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB erfor-
dert separaten Adapter)

4 Stunden

PixSync 4.0

L: 170 mm; B: 100 mm; H: 12,5mm (bis zu 18 mm
bei vorstehenden Riickkameras)

2 Stunden (18W PD-Schnellladegerét)

DSBT02B

2230 mAh

17,18 Wh

84¢g

77V

Li-Po 2S

0°C bis 40°C

USB-C (max 5V/3 A); Parallel Charging Hub (3
Akkus mit je 18W)

0°C bis 40°C

1,3 Stunden (Parallel Charging Hub)

1.

Standard-Drohnengewicht (einschlieklich Flugakku, Propellern und einer
microSD-Karte). Das tatséchliche Produktgewicht kann variieren.

. Max. Schwebezeit gemessen bei ~25°C, Schweben in 1,5m, 1080p/24 fps-

Modus.

. Max. Flugzeit gemessen bei ~25°C in windstiller Umgebung, fliegend mit

5m/s, 1080p/24 fps-Modus.

Keine zusatzlichen Nutzlasten oder Drittanbieter-Zubehorteile montieren.
Aus Labormessungen; Ergebnisse knnen variieren.

Durchschnittliche Bitrate ~5 Mbps, Spitzen bis zu 6 Mbps.

Gemessen in hindernisfreier Auffenumgebung in 120 m Héhe.

. Ideale Bedingungen: ausreichendes Licht, diffus reflektierende Oberfliche mit

reichhaltiger Textur, Reflektionsgrad >20 %.
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10.

9.2.

9.3.

. Kleinteile wie Kabel und Gurte sind beim Verschlucken gefdhrlich. Bewahren

Gemessen bei 0-40 °C in windstiller Umgebung, Normalmodus.

Gemessen indoor innerhalb von 10m von der Fernsteuerung, von 100% bis

0%.

/\ Bleibt die ATOM 2 zu lange im Standby, kann ihre Temperatur weiter
ansteigen. Wenn 55°C iiberschritten werden, wechselt die Drohne in den
Energiesparmodus, beschrénkt sich auf 1080p/24 fps und deaktiviert andere
Funktionen. Steigt die Temperatur weiter, schaltet sie sich ab.

Checkliste nach dem Flug

Fiithren Sie unbedingt eine Sichtpriifung durch, damit Drohne, Fernsteuerung,
Gimbal-Kamera, Akkus und Propeller in gutem Zustand sind.

Stellen Sie sicher, dass das Kameraobjektiv und die Sensoren des Vision-
Systems sauber sind.

Lagern Sie die Drohne vor dem Transport korrekt.

Wartungsanleitung

Sie alle Teile aullerhalb der Reichweite von Kindern und Tieren auf.

. Lagern Sie den intelligenten Akku und die Fernsteuerung an einem kiihlen,

trockenen Ort und vor direkter Sonneneinstrahlung geschiitzt. Empfohlene
Lagertemperatur: 22-28°C (71-82°F) bei Lagerzeiten von mehr als drei
Monaten. Lagern Sie niemals auferhalb von —10 °C bis 45 °C (14 °F bis 113 °F).

. Lassen Sie die Kamera NICHT mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten in

Kontakt kommen oder darin eintauchen. Wenn sie nass wird, wischen Sie sie
trocken. Verwenden Sie keinen Alkohol, Benzol oder Verdiinner.

. Uberpriifen Sie nach einem Absturz oder schweren Aufprall jedes Teil der

Drohne.

. Uberpriifen Sie regelmifig die Akkustandsanzeigen. Der Akku ist fiir 250

Zyklen ausgelegt.

. Transportieren Sie die Drohne mit eingeklappten Armen und ausgeschaltet.

Transportieren Sie die Fernsteuerung mit eingeklappten Antennen und
ausgeschaltet.

. Der Akku wechselt nach langer Lagerung in den Ruhemodus. Laden Sie ihn,

um den Ruhemodus zu beenden.

. Lagern Sie Drohne, Fernsteuerung, Akku und Ladegerédt in einer trockenen

Umgebung.
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10. Entfernen Sie den Akku, bevor Sie die Drohne warten.

11. Schalten Sie den Akku unbedingt aus, um die Propeller zu wechseln oder zu
priifen.

9.4. Fehlerbehebung

1. Warum kann der Akku vor dem ersten Flug nicht verwendet werden?
Der Akku muss vor der ersten Verwendung durch Laden aktiviert werden.

2. Keine Funktion. Priifen Sie, ob der intelligente Akku und die Fernsteuerung
durch Laden aktiviert sind. Wenden Sie sich an den Kundensupport, wenn das
Problem weiterhin besteht.

3. Probleme beim Einschalten und Hochfahren. Priifen Sie, ob der Akku
Strom hat. Wenden Sie sich an den Kundensupport, wenn er nicht normal
startet.

4. Probleme bei Software-Updates. Befolgen Sie die Anweisungen in der
Bedienungsanleitung. Bei Fehlschlag starten Sie alle Gerdte neu und versuchen
Sie es erneut.

5. Probleme beim Ausschalten. Wenden Sie sich an den Kundensupport.

6. Wie erkennt man unsachgemaéfie Handhabung oder Lagerung unter
unsicheren Bedingungen? Wenden Sie sich an den Kundensupport.

9.5. Risiken und Warnungen

Wenn die Drohne nach dem Einschalten ein Risiko erkennt, erscheint eine
Warnmeldung in der Potensic Eve App.

1. Wenn der Drohnenstatus nicht fiir den Start geeignet ist.
2. Wenn der Kompass Storungen ausgesetzt ist und kalibriert werden muss.

3. Befolgen Sie die Bildschirmanweisungen, wenn Sie dazu aufgefordert werden.

9.6. Entsorgung

Beachten Sie die ortlichen Vorschriften fiir elektronische Gerite bei der Entsorgung
von Drohne und Fernsteuerung.

Akku-Entsorgung. Entsorgen Sie die Akkus nur nach vollstandiger Entladung
in speziellen Recycling-Behéltern. Entsorgen Sie Akkus NICHT im normalen
Hausmiill. Wenn der intelligente Akku nicht vollstdndig entladen werden kann,
wenden Sie sich an eine professionelle Batterieentsorgungs-/Recyclingstelle.
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9.7. CO-Zertifizierung
ATOM 2 (DSDR23A) erfiillt die Anforderungen der C0-Zertifizierung.

Modell DSDR23A
UAS-Klasse Co
Maximale Startmasse (MTOM)  245g
Maximale Propellergeschwindig- 16800 RPM
keit

MTOM-Erkliarung. Die MTOM der ATOM 2 (Modell DSDR23A), einschliefs-
lich des intelligenten Akkus, der Propeller und einer microSD-Karte, betragt 245 g,
um die CO-Anforderungen zu erfiillen. Benutzer miissen die folgenden Anweisungen
befolgen:

1. Fiigen Sie der Drohne keine Nutzlast hinzu, aufler den aufgelisteten Gegen-
standen.

2. Verwenden Sie keine nicht qualifizierten Ersatzteile.
3. Bauen Sie die Drohne nicht um.

Liste der Teile, einschliefilich qualifiziertem Zubeho6r (CO0):

Teil Modellnummer  Abmessungen Gewicht

Propeller DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65¢g (je)
(DxP)

Intelligenter Ak- DSBT02B 83,6x42,5%x34,6 mm ~84g

ku

microSD-Karte* N/A 15x11x1,0 mm ~0,3g

* Nicht im Originallieferumfang enthalten.
Liste der Ersatz- und Austauschteile (CO0):

1. ATOM 2 Propeller
2. ATOM 2 Intelligenter Akku

Warnungen zur Fernsteuerung. Modell: DSRC23A. Wenn die Fernsteuerung
von der Drohne getrennt wird, zeigt die Potensic Eve App einen Hinweis auf
dem Bildschirm an, und die Drohne fiihrt das voreingestellte Verhalten aus. Die
Fernsteuerung schaltet sich nach 20 Minuten ohne Bedienung automatisch aus.

Liste der Vorsichtsmafsnahmen.

1. Not-Aus der Propeller (Abschnitt 6.3.4).
2. Return to Home (Abschnitt 8.8).
3. Downward Vision System (Abschnitt 5.2).

4. GEO Zone (Abschnitt 8.3).
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EASA-Hinweis. Lesen Sie unbedingt das im Lieferumfang enthaltene
Dokument “Drone Information Notices” vor der Verwendung. Besuchen Sie
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/
drones-information-notices.

Originalanleitung. Diese Bedienungsanleitung wird von Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd bereitgestellt, und der Inhalt kann ohne vorherige Ankiindigung
gedndert werden. Adresse: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan
District, Shenzhen, CN.

9.8. Risikokategorien und -bewertung

Wihlen Sie fiir den Start eine offene, hindernisfreie Umgebung, fern von Men-
schenmengen, Hindernissen und Wasserflichen. Halten Sie wéhrend des Fluges
Sichtkontakt zur Drohne und vermeiden Sie Fliige iiber Menschenmengen.

Die maximale Flughche der Drohne betragt 120 m. Bitte befolgen Sie strikt die
ortlichen Gesetze und Vorschriften. Die Drohne unterstiitzt nicht die Installation
von Drittanbieter-Zubehor.

Stellen Sie vor dem Flug sicher, dass der Akku ordnungsgeméfs eingesetzt ist,
geben Sie die relevanten Remote-ID-Informationen ein und stellen Sie sicher, dass
die Flugsicherheitsdaten auf die neueste Version aktualisiert sind.

Risikobewertung (1-5, Stufe = Wahrscheinlichkeit x Schwere, 1—4
geringes Risiko, 5-10 mittleres Risiko, 12—25 hohes Risiko)

Risiko \)\% S Stufe Minderung Robust.
Max. Startgewicht iiber- 1 2 2 MTOM-Erklarung Mittel
schreiten
Sicherer ~ Abstand zu 2 2 4 Warnungen im Hand- Mittel
Menschenmengen buch
Flug iiber Menschenmen- 1 4 4 Warnungen; Checklis- Mittel
gen te vor dem Flug
BVLOS wahrend des 2 2 4 Warnungen; freies Mittel
Fluges Fluggebiet
120 m-Ho6henlimit  iiber- 1 3 3 Hohenbegrenzung ak- Hoch
schreiten tiviert
Gefahrliche Gegenstinde 1 4 4 Verbot von Nutzlas- Mittel
mitfiihren ten; Warnungen
Gegenstande fallen wah- 1 3 3 Priifungen vor dem Mittel
rend des Fluges Flug
Pilot unter 16 Jahren 1 2 2 Warnetikett auf Ver- Mittel

packung
Pilot mit Handbuch 2 2 4 Warnetikett auf Ver- Gering
nicht vertraut packung
Remote ID nicht akti- 2 2 4 Anleitung / Standard Mittel
viert aktiviert
Flugsicherheitsdaten 1 3 3 Anleitung im Hand- Mittel
nicht aktualisiert buch
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Risiken beim Datenaus-
tausch

Risiken bei
Software-Updates
Drohne in starken Ma-
gnetfeldern

llegale Modifikation der
Drohnen

2 Sichere Protokolle

1 Sichere
Update-Protokolle

4 Warnung im Hand-
buch

4 Warnung vor Modifi-
kation

9.9. Hinweise fiir Drohnenpiloten

>JEASA

=0

Hoch

Hoch

Hoch

Hoch

European Union Aviation Safety Agency

WITH CAMERA

Diese Drohne ist ein Luftfahrzeug. Es gilt das Luftrecht. Als Drohnenpilot sind Sie
dafiir verantwortlich, Thre Drohne sicher zu fliegen.
Vor dem Flug miissen Sie als Drohnenpilot:

e Sicherstellen, dass der Drohnenbesitzer bei der nationalen Behorde registriert

ist (falls nicht bereits registriert).

e Sicherstellen, dass die Registrierungsnummer des Besitzers auf der Drohne

angebracht ist.

e Die Anweisungen des Herstellers lesen und befolgen.

° C%U Stellen Sie sicher, dass Sie ausreichend versichert sind.

=

Erfahren Sie, wie Sie sich registrieren und wo Sie fliegen diirfen:
» WWw.easa.europa.eu/drones/NAA
E Verstofe werden gesetzlich geahndet.

° Priifen Sie auf Flugverbotszonen und Einschréankungen in dem Bereich,

ml UUUUU

in dem Sie fliegen mochten.

e % Halten Sie die Drohne jederzeit in Sichtweite.

Tieren und anderen Luftfahrzeugen.

° ?éﬁ Halten Sie einen sicheren Abstand zwischen der Drohne und Personen,

. g Informieren Sie Thre nationale Luftfahrtbehorde unverziiglich, wenn
Ihre Drohne in einen Unfall verwickelt ist, der zu schweren oder todlichen
Verletzungen fithrt oder ein bemanntes Luftfahrzeug betrifft.
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=
° ﬁk Betreiben Sie Thre Drohne innerhalb der in den Herstelleranweisungen
festgelegten Grenzen.

NICHT TUN

o

e s Fliegen Sie nicht tiber grofe Menschenmengen.
ﬁgﬂi : . . .. ..
° ﬂ Fliegen Sie nicht hoher als 120 m iiber dem Boden.

. iz Fliegen Sie nicht in der Ndhe von Luftfahrzeugen, Flughéfen, Hubschrau-

berlandeplitzen oder dort, wo Rettungseinsitze stattfinden.

Ty

° ﬁ‘lﬂ _ Verletzen Sie nicht die Privatsphére anderer Personen.

e o~ Nehmen Sie ohne Erlaubnis keine Fotos, Videos oder Audioaufnahmen
von Personen auf oder veroffentlichen Sie diese.

° % Verwenden Sie die Drohne nicht zum Transport gefdhrlicher Giiter oder
zum Abwerfen von Material.

° fv{\? Modifizieren Sie Ihre Drohne nicht. Es sind nur vom Drohnenhersteller
empfohlene Software-Uploads erlaubt.

9.10. EU-Konformitatshinweis

EU-Konformitatserklarung: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. erklart,
dass das Gerdat ATOM 2 die wesentlichen Anforderungen und sonstigen relevanten
Bestimmungen der Richtlinie 2014/53/EU und der Verordnung (EU) 2019/945
erfiillt.

Die EU-Konformitétserklarung (DoC) kann auf unserer offiziellen Website her-
untergeladen werden: https://www.potensic.com/downloads.html (Download-
Center offnen, “ATOM 2" auswéhlen).

Adresse des EU-Vertreters: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Deutschland.

E-Mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobil: 0049-30/25758899

FCC-Erklarung

Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Einhaltung
verantwortlichen Partei genehmigt wurden, konnen die Berechtigung des Benutzers
zum Betrieb des Geréts erloschen lassen.

Dieses Gerét entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt
den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerét darf keine schédlichen Stérungen
verursachen, und (2) dieses Gerét muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren,
einschlieflich Storungen, die einen unerwiinschten Betrieb verursachen kénnen.

Hinweis: Dieses Gerédt wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir
ein digitales Gerdt der Klasse B gemifs Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Diese
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Grenzwerte bieten einen angemessenen Schutz gegen schédliche Storungen in
einer Wohnumgebung. Wenn dieses Gerét schédliche Stérungen des Radio- oder
Fernsehempfangs verursacht, sollte der Benutzer versuchen, die Stérungen durch eine
oder mehrere der folgenden Mafsnahmen zu beheben: Neuausrichtung oder Verlegung
der Empfangsantenne; Vergroferung des Abstands zwischen Gerat und Empféinger;
Anschluss des Geréts an einen Stromkreis, der von dem des Empfangers verschieden
ist; Konsultation des Héndlers oder eines erfahrenen Radio-/TV-Technikers.

Dieses Gerat erfiillt die FCC-Grenzwerte fiir Strahlenexposition in einer
unkontrollierten Umgebung. Dieses Gerat sollte mit einem Mindestabstand von
20 cm zwischen Sender und Korper installiert und betrieben werden.

IC-Erklarung

Dieses Gerit enthélt lizenzfreie Sender/Empfanger, die den lizenzfreien RSS von
Innovation, Science and Economic Development Canada entsprechen. Der Betrieb
unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerét darf keine Storungen
verursachen; (2) dieses Gerédt muss jegliche Storung akzeptieren, einschlieflich
Storungen, die einen unerwiinschten Betrieb des Geréts verursachen konnen.

[SED-Erklarung zur Funkfrequenzexposition: Das Gerat wurde bewertet, um
allgemeine RF-Expositionsanforderungen zu erfiillen. Der Mindestabstand betragt
20 cm.

Der Betrieb dieses Geréts ist nur in Innenrdumen erlaubt. (5150-5250 MHz)

EU-Konformitatserklarung

c € Dieses Produkt und — falls zutreffend — das mitgelieferte Zubehor sind mit “CE”
gekennzeichnet und entsprechen damit den geltenden harmonisierten européischen
Normen der RED-Richtlinie 2014/53/EU, der RoHS-Richtlinie 2011/65/EU und der
Anderung (EU) 2015/863.

g 2012/19/EU (WEEE-Richtlinie): Mit diesem Symbol gekennzeichnete
Produkte diirfen in der Européischen Union nicht als unsortierter Hausmiill entsorgt
werden. Geben Sie dieses Produkt zur ordnungsgeméfien Wiederverwertung beim
Kauf einer gleichwertigen Neugerits bei Ihrem ortlichen Héandler ab oder entsorgen
Sie es an den dafiir vorgesehenen Sammelstellen. Weitere Informationen unter: www.
recyclethis.info.

E 2023/1542/EU (Batterierichtlinie): Dieses Produkt enthélt eine Batte-
rie, die in der Europaischen Union nicht als unsortierter Hausmiill entsorgt werden
darf. Geben Sie die Batterie zur ordnungsgemaéifsen Wiederverwertung bei Threm
Lieferanten oder einer ausgewiesenen Sammelstelle ab.

Produktidentifikation

Potensic ATOM 2 Drohne: Modell: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A;
IC ID: 32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257449G85170; Nennspannung: 7,7 V; Max.
Ladespannung: 8,8 V; Nennkapazitit: 2230 mAh; Nennenergie: 17,18 Wh; Eingang:
5V 3A.
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Potensic PT 1 Fernsteuerung: Modell: DSRC23A; FCC ID: 2BKS8B-
DSRC23A; IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 25Z449G8U867; Nennspan-

nung: 3,6 V; Max. Ladespannung: 4,2V; Nennkapazitit: 5200 mAh; Nennenergie:
18,72 Wh; Eingang: 9V 2 A.

‘ ;‘ @ 210-240287 [E R-R-SPlc-DSDR23A < = E 210-240290 [E R-C-SPIc-DSRC23A

Zertifizierungskennzeichnungen der Zertifizierungskennzeichnungen der
Drohne Fernsteuerung

O (E® E

. A DEPOSER A DEPOQSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, W S,
et batterie = ==~ T
se recyclent n

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Abbildung 1: *
EU-Konformitits- und Recycling-Piktogramme.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Deutschland. E-Mail:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobil: 0049-30/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-Mail: info@topouxun.com.

Importeur: Potensic SAS. EU-Kontaktadresse: 7 Place de 1'Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. E-Mail: eu@potensic.com.

Hersteller: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Adresse: 7/F, Building A5,
Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://www.
potensic.com. E-Mail: support@potensic.com. MADE IN CHINA

Warnungen (mehrsprachige Zusammenfassung): GEFAHR! Nur fiir Personen
ab 16 Jahren geeignet. Warnung! Schnell rotierende Propeller konnen schwere
Verletzungen verursachen! Lesen Sie vor der Verwendung der Drohne die Bedie-
nungsanleitung und die relevanten Flugsicherheitsrichtlinien sorgfaltig durch.

Support:

Land/Region: Kontinentale Vereinigte Staaten (aufer Puerto Rico, Guam, Saipan
und Jungferninseln)

Tel: +1 833 549 7772

Servicezeiten: Sa-Mo 7:00-22:00 (EST/EDT); Di-Fr 9:00-18:00 (EST/EDT)
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Bei Fragen oder Anregungen zu diesem Dokument kontaktieren Sie uns bitte:
support@potensic.com.

Potensic ist eine Marke der Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright () 2025 Potensic.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.cz
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Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com Tel: +1 833 549 7772
Email: support.uk@potensic.com FEmail: support.it@potensic.com Web: https://www.potensi
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com FB: www.facebook.com /Pote

NEBEZPECI! Vhodné pouze pro osoby od 16 let.

115



Uzivatelska prirucka

Obsah

1 ProhlaSeni a bezpec¢nostni upozornéni

1.1 ProhlaSeni . . . . . . . . . .
1.2 Bezpecnost a opatieni . . . . . . .. .. ... ...
1.3 Varovani a pokyny . . . . . . . ...
2 Tipy ke ¢teni
2.1 Legenda . . . . . . ..
2.2 Doporuceni k pouziti . . . . . ...
2.3 Vyukové video / Stazeni aplikace . . . .. ... ... ... ... ...
2.4 Registrace andpovéda . . . . . ... Lo
2.5 Technické pojmy . . . . . . . ...
3 Priehled
3.1 Uvod . ..
3.2 Schéma dronu . . . . . . . . . ...
3.3 Schéma déalkového ovladace . . . . . . . .. ...

4 Prvni pouziti

4.1 Pripravadronu . . . . . . .. ... .
4.2 Priprava dalkového ovladace . . . . . . . . ... ... ... ...
4.3 Nabijeni / Zapnuti a vypnuti . . . . . ... ...
4.4 Aktivacedronu . . . . . ...
4.5 Aktualizace firmwaru . . . . ...
5 Dron
5.1 Polohovani . . . . . . . . .
5.2 Dolni vizualni systém . . . . . . .. ..o
5.3 Zadni indikdtor dronu . . . . . ..o
5.4 Chytra baterie . . . . . . . ...
5.5 Vrtule . . . ..
5.6 Gimbal a kamera . . . . . .. ..
5.7 Prehravani zaznamuletu . . . . . . . . . . . ... ...
5.8 SmartTransfer . . . . . . . . . ..
5.9 Kalibrace kompasu . . . . . .. ... o
6 Dalkovy ovladac¢
6.1 Prehled . . . . . . . .
6.2 Rezim pacek ovladani . . . . . . . . ...
6.3 Funkce . . . . . ..o
6.4 Optimalni pfenosova zéma . . . . . . . . . . . . ...
6.5 Kalibrace dalkového ovladace . . . . . . . . . . . ... ... ... ..

116



Uzivatelska prirucka

7 Potensic Eve App

7.1 Domovska obrazovka . . . . . ... ..o
7.2 Letové rozhrani . . . . . . . . . .. ...
7.3 Nastaveni . . . . . . . . . ..
8 Let

8.1 Pozadavky na letové prostiedi . . . . . . .. .. ...
8.2 Predletovy kontrolni seznam . . . . . . . . .. ... ... ...
83 GEO Zone . . . . . . .
8.4 Pripojeni. . . . . . . ..
8.5 Letovyrezim . . . . . ...
8.6 Rezim Zacatecnik . . . . . . . .. ..
8.7 Vzlet / Pfistani / VznaSeni . . . . . . . . . ... L.
8.8 Navrat doma (RTH) . . ... ... ... ... ... ... ... ..
8.9 Inteligentni letovy rezim . . . . . . . .. ... oL

8.9.1 AI QuickShots. . . . . . . .. . ... .. ... ... ...

89.2 Al Tracking . . . . . . . . . . . . . ...

8.9.3 Tempomat (Cruise Control) . . . .. ... ... .. ... ...

894 CineRoll . . . . . . . .

8.9.5 Trasovy bod (Waypoint) . . . . .. ... . ... ... .....

9 Priloha

9.1 Specifikace a parametry . . . . ... ...
9.2 Poletovy kontrolni seznam . . . . . . .. .. ..o
9.3 Pokyny k adrzbé . . . . ...
9.4 Resent problémia . . ... Lo
9.5 Rizika a varovani . . . . .. . ..o
9.6 Likvidace . . . . . . . . .
9.7 Certifikace CO . . . . . . .. ..
9.8 Kategorie rizik a hodnoceni . . . . . . .. ...
9.9 Informacni ozndmeni pro pilota dronu . . . . . . .. .. ... ... ..
9.10 Oznédmeni o shodée EU . . . .. .. .. ... ... ... .. .. ....

117



Uzivatelska prirucka

1. Prohlaseni a bezpecnostni upozornéni

1.1. Prohlaseni

Drony jsou produkty s potencidlnim nebezpec¢im a relativné slozitym ovladéanim.
Pred pouzitim je zasadni dikladné si precist celou uzivatelskou prirucku, abyste
ziskali zékladni znalosti a seznamili se s funkcemi dronu. P#i prvnim pouziti dronu
ATOM 2 se doporucuje provozovat jej v rezimu GNSS na prostorném venkovnim
prostranstvi, abyste se seznamili s jeho funkcemi.

Dtisledné dodrzujte provozni pokyny a bezpec¢nostni opatfeni uvedené v prirucce,
aby bylo zajisténo bezpecné a spravné pouzivani. Uzivatelé mladsi 16 let by méli byt
pod dohledem dospélé osoby a produkt by mél byt uchovavan mimo dosah déti.

Spolecnost odmitd odpovédnost a neposkytuje zaruéni servis za jakékoli piimé
nebo nepiimé skody (v¢etné skod na majetku a zranéni osob) vzniklé v disledku
nedodrzeni bezpe¢nostnich pokynii uvedenych v prirucce.

Vyvarujte se demontaze jakékoli ¢asti produktu kromé vrtuli nebo jeho tpravy
bez oficidlniho pokynu; uzivatelé budou nést odpovédnost za jakékoli nasledky
vyplyvajici z téchto poruseni.

S problémy tykajicimi se pouzivani, provozu a tudrzby se nevahejte obratit na
naseho mistniho prodejce nebo na spolecnost.

Palubni software dronu proSel prisnou bezpec¢nostni certifikaci a obsahuje
pokrocilé sifrovani a mechanismy proti neopravnéné manipulaci, které zajistuji, ze
jeho kéd nemitize byt zménén neopravnénymi uzivateli. Tato bezpec¢nostni opatieni
dokazou okamzité detekovat a zabranit jakymkoli nezdkonnym tpravam softwaru,
¢imz efektivné chrani funkce fizeni letu a shéru dat dronu ptred skodlivym softwarem,
viry nebo hackerskymi utoky.

Autorskd préava a vlastnictvi tohoto dokumentu patii spolecnosti Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd. (déle jen ,Potensic) a informace mohou byt zménény
bez predchoziho upozornéni. Nejnovéjsi aktualizace naleznete na https://www.
potensic.com.

1.2. Bezpecnost a opatreni

Vyhnéte se pirekdzkdm a davim. Pro zajisténi bezpecnosti uzivatele i okoli
udrzujte produkt mimo davy, vyskové budovy a vedeni vysokého napéti. Dale se
zdrzte jeho pouzivani za nepiiznivych povétrnostnich podminek, jako jsou silny vitr,
husty dést a bourky. Toto opatfeni je nezbytné, protoze produkt miize vykazovat
neptredvidatelné rychlosti letu, vykyvy stavu a potencialni rizika.

Chrante pred vlhkosti. Abyste zabrénili porucham nebo poskozeni zptso-
benému vlhkosti, ktera ovliviiuje presné elektronické soucéstky a mechanické dily
uvnitt produktu, dbejte na to, aby byl uchovavan mimo vlhkost.

Bezpecény provoz. Pii ovladani dronu se zvySuje pravdépodobnost nepied-
vidanych rizik, pokud jsou uzivatelé unaveni, v nedobrém psychickém stavu
nebo postradaji zkuSenosti. Pro zajisténi bezpecnosti je nezbytné upravovat nebo
opravovat produkt pouze origindlnimi dily. Provozujte produkt pfisné v ramci
stanovenych limiti a disledné dodrzujte mistni bezpecnostni predpisy.
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Vyhnéte se rychle se otacejicim dilim. Kdyz se vrtule produktu otaceji
vysokou rychlosti, udrzujte je mimo davy a zvirata, abyste zabranili poranénim
nebo vyruseni. Nedotykejte se rotujicich vrtuli rukama.

Chrante pred tepelnymi zdroji. Aby se zabranilo poruchdm, deformacim a
moznému poskozeni, udrzujte produkt mimo teplo a vystaveni vysokym teplotam.
Toto opatfeni je obzvlasté dulezité, protoze produkt obsahuje kov, vlakno, plast a
elektronické soucasti.

1.3.
1.

10.

11.
12.

13.

Varovani a pokyny

Uchovavejte baleni a pfirucku na bezpecném misté, protoze obsahuji dilezité
informace.

. Uzivatelé jsou odpovédni za to, ze pouziti tohoto dronu nezptisobi jmu na

osobach nebo majetku jinych.

. Nase spole¢nost a prodejci nenesou odpovédnost za Skody a zranéni osob

vyplyvajici z nespravného pouziti nebo provozu.

. Uzivatelé musi disledné dodrzovat kroky uvedené v uzivatelské pfirucce pii

instalaci a testovani dronu. Béhem letu udrzujte minimalni vzdélenost 1 az 2
metry od uzivatelii nebo jinych osob, abyste zabranili narazu dronu do lidskych
tél a zranéni.

. Produkt by mél sestavovat dospéla osoba. Uzivatelé mladsi 16 let by neméli s

produktem manipulovat sami. Baterie by méla byt nabijena pod dohledem
dospélé osoby a béhem nabijeni by méla byt uchovavana mimo hotlavé
materialy.

. Produkt obsahuje malé soucasti. Uchovavejte je mimo dosah déti, abyste

zabranili nahodnému spolknuti.

Neprovozujte produkt nad silnicemi nebo stojatou vodou, abyste se vyhnuli
nehodéam.

Je zakazéno produkt rozebirat nebo upravovat, s vyjimkou vrtuli, protoze by
to mohlo vést k porucham dronu.

. Inteligentni baterii nabijejte USB nabijec¢kou spliwjici standardy FCC/CE.

Dalkovy ovlada¢ ma vestavénou 3,6V lithiovou baterii, kterou neni tfeba
menit.

Baterii nezkratujte ani nestlacujte, abyste zabréanili explozi.
Nepokladejte baterii na horké misto (do ohné nebo pobliz elektrického topeni).

Udrzujte bezpec¢nou vzdalenost od rychle se otacejicich vrtuli; nepouzivejte
produkt v davech, abyste zabréanili Skrabanctim nebo zranénim.
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14. Nepouzivejte produkt na mistech se silnym magnetickym polem, jako jsou
blizkost vedeni vysokého napéti, budovy obsahujici kovy, automobily a vlaky;
jinak miize byt ohrozena stabilita spojeni.

15. Dukladné se seznamte s mistnimi zakony a predpisy, abyste zabranili
neopravnénému pouziti dronu.

16. Aby byly splnény pozadavky leteckého radiomagnetického prostiedi, v
obdobi radiokomunika¢nich piikazii vydanych piislusnymi narodnimi organy
v urc¢enych oblastech by mélo byt pouzivani dalkového ovladace pozastaveno
podle pokynti.

17. Zdrzte se lett v nizkych vyskach nad vodnimi hladinami.

18. Drzte se mimo letisté, letové trasy a dalsi zakazané oblasti.

2. Tipy ke cteni

2.1. Legenda
@ Zakazano Pokyny k obsluze a pouziti
& Dilezité E Technické pojmy a referenc¢ni informace

2.2. Doporuceni k pouziti

1. Pfed nahlédnutim do prirucky doporucujeme zhlédnout vyukové video a
Stru¢nou tvodni prirucku.

2. P1i konzultaci prirucky si nejprve prectéte oddil Prohlaseni a bezpec¢nostni

upozornéni.

2.3. Vyukové video / Stazeni aplikace

Naskenujte QR koéd vpravo a muzete:
1. Stahnout aplikaci Potensic Eve App.
2. Sledovat vyukova videa.

3. Ziskat pristup k nejnovéjsi uzivatelské prirucce.

4. Seznamit se s Casto kladenymi otazkami (FAQ).

Aplikace Potensic Eve App podporuje iOS 13.0 a vySsi,
stejné jako Android 7.0 a vySsi.
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2.4. Registrace a napovéda

P1i prvnim pouziti aplikace je nutné vytvorit ucet pro lepsi uzivatelsky zazitek.
Zarucujeme, ze nikdy nebudeme shromazdovat zadné uzivatelské informace bez
opravnéni.

Postup registrace

1. Na registrac¢ni strance zadejte svou e-mailovou adresu.

2. Ziskejte ovérovaci kod a zadejte jej, poté si pfec¢téte a souhlaste s uzivatelskou
smlouvou a zasadami ochrany osobnich tudaju.

3. Nastavte heslo pro dokonceni registrace.

Po tspésné registraci budete automaticky prihlaseni.

Béhem registrace zajistéte, aby vaSe mobilni zafizeni bylo pripojeno k
internetu. Pokud béhem registrace neobdrzite ovéfovaci koéd, zkontrolujte
slozku spam, protoze ovéfovaci e-mail mohl byt mylné oznacen jako spam.
Bez registrace a pfihlaSen{ k aétu Potensic nebudete moci dron aktivovat a
budete omezeni na 3 zkusebni lety.

Napovéda. Dékujeme za zakoupeni dronu Potensic ATOM 2. Pied prvnim
pouzitim dronu doporucujeme peclivé si precist uzivatelskou prirucku. V piipadé
jakéhokoli problému nebo potizi s dronem se obratte na nas tym podpory na adrese
support@potensic.com.

2.5. Technické pojmy

IMU IMU (inercialni mérna jednotka), nejdilezitéjsi jadrovy
senzor dronu.
TOF (Time of Fli- Doba od vyslani a pfijeti detekéniho infracerveného

ght) signalu za ucelem urceni vzdalenosti k cili.

Dolni vizualni sys- Senzorovy systém umistény na spodni strané dronu,

tém sestavajici z kamery a modulu TOF.

Vizualni Polohovani s vysokou pfresnosti realizované dolnim

polohovani vizualnim systémem.

Kompas Geomagneticky senzor, ktery umoziuje dronu rozeznat
Smér.

Barometr Snimac¢ atmosférického tlaku, ktery umoziuje dronu

urcit nadmorskou vysku pomoci atmosférického tlaku.
Zamknuti/odemknutiPrechod motorii dronu z klidového stavu do volnobézné
rotace.
Volnobéh Po odemknuti se motor zacne otacet pevnou rychlosti,
ale nedokéze dronu poskytnout dostatecnou vztlakovou
silu k vzletu.

Automaticky Dron se automaticky vrati do bodu HOME na zakladé
navrat polohovani GNSS.
6
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Piid dronu Pozice kamery dronu.

Packa plynu Stoupéani nebo klesani dronu.

Packa klopeni Let dronu vpred nebo vzad.

(pitch)

Packa naklonu Let dronu vlevo nebo vpravo.

(roll)

Packa otaceni Umoznuje dronu otacet se ve sméru nebo proti sméru
(yaw) hodinovych ru¢icek.

3. Prehled

Tato kapitola predstavuje funkéni vlastnosti dronu ATOM 2 a schémata dronu a
dalkového ovladace.

3.1. Uvod

ATOM 2 disponuje sklddacimi rameny pro pohodlnou prenositelnost a lehkym télem
o hmotnosti pouhych 245 g. Dron je vybaven systémem vizuélniho polohovani, ktery
umoziuje presné vznaseni v nizkych vyskach ve vnitinich i venkovnich prostiedich.
Diky senzoru GNSS umoznuje dron polohovéani a automaticky navrat.

Kamera vyuziva 1/2palcovy obrazovy snima¢ Sony CMOS schopny potizovat
video ve vysokém rozligeni 4K/301fps a fotografie 48MP. Kamera je umisténa na
3osém gimbalu, ktery umoziuje pofizovat stabilni zabéry béhem provozu dronu.

Dalkovy ovlada¢ ATOM 2 vyuziva digitalni prenosovou technologii PixSync 4.0
a v idedlnich podminkach dosahuje maximélni komunika¢ni vzdalenosti az 10 km a
prenosu videa v rozliseni 1080p. Ovlada¢ mé vysuvnou a sklddaci konstrukei, ktera
po rozlozeni poskytuje misto pro vase mobilni zafizeni. Po pfipojeni k ovladaci
pomoci USB kabelu miizete ovlddat a konfigurovat sviij dron prostiednictvim
aplikace a sledovat prenos videa ve vysokém rozliSeni. Vestavéna lithiova baterie
v dalkovém ovladac¢i ma maximalni provozni dobu pfiblizné 4 hodiny.

ATOM 2 vyuziva patentovanou technologii fizeni letu SurgeFly, dosahuje
maximalni rychlosti letu 16 m/s (52 ft/s) a maximalni doby letu pfiblizné 32 minut
s odolnosti proti vétru az do stupné 5.

Podminky testu maximalni doby letu: pii okolni teploté piiblizné 25°C v
bezvétrném prostiedi, let vpred konstantni rychlosti 5 m /s, pfepnuto do rezimu
zéznamu videa 1080p/24 fps (bez zaznamu videa béhem letu) od 100 % nabiti
baterie do 0%. Pfi navratu proti vétru se spotieba energie vyrazné zvysi.
Pokud z aplikace obdrzite upozornéni na silny vitr, snizte letovou vysku a
vCas se vratte pro zajiSténi bezpectnosti dronu.
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3.2.

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Schéma dronu

. Indikator nabijeni

. Nabijeci port USB-C

Spona baterie

Slot pro kartu microSD

. Indikator zadni ¢asti

. Monokularni vizualni modul

Modul TOF

Spodni chladici otvor

. Indikator napajeni

Tlacitko napajeni/parovani
3osy gimbal a kamera
Bezkartacovy motor

Vrtule

Rameno

Stojan antény

Osa ramene
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3.3. Schéma dalkového ovladace

1. Tlac¢itko napajeni. Stisknéte jednou pro kontrolu aktualniho stavu baterie.
Stisknéte a podrzte pro zapnuti nebo vypnuti dalkového ovladace.

2. Indikdtor napajeni. Zobrazuje aktualni stav baterie nebo stav dalkového
ovladace.

3. Montazni otvor 1/4”. Pro pfipojeni popruhu dalkového ovladace (*proda-
van samostatné).

4. Pripojovaci port USB-C. Pro pfipojeni dalkového ovladace.

5. Tla¢itko Navrat domd (RTH). Stisknéte jednou pro zabrzdéni a vznéaseni
dronu z automatickych rezimu letu. Stisknéte a podrzte pro spusténi RTH. Dalsim
stisknutim RTH zrusite.

6. Packy ovladani. Pomoci pacek ovlddani ovladate pohyby dronu. Rezim
pacek ovladani nastavite v aplikaci Potensic Eve App v Nastaveni > Ovladani >
Nastaveni dalkového ovladace > Rezim pécek.

7. Skladaci smérova anténa. Prenasi ridici a videosignaly bezdratové k dronu.

8. Drzak mobilniho zarizeni. Pro bezpe¢né upevnéni mobilniho zarizeni na
déalkovém ovladadi.

9. Nabijeci port USB-C. Pro nabijeni dalkového ovladace.

10. Pravé kolecko. Pro ovladani digitalntho zoomu.

11. Prizpusobitelné tlacitko C2. Stisknéte jednou pro prepnuti rychlostniho
rezimu (Video/Normal/Sport). Stisknéte dvakrat pro nastaveni Tempomatu (po-
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volit /zakazat /aktualizovat). Stisknéte C2 a levé kole¢ko pro tpravu vyvazeni bilé.
Stisknéte C2 a pravé kolecko pro tpravu EM. Funkci nastavte v aplikaci Potensic
Eve App v Nastaveni > Ovladani > Nastaveni dalkového ovladace > Pfizpusobeni
tlacitek.

12. Prizptsobitelné tlacitko C1. Stisknéte jednou pro prepnuti thlu naklonu
kamery (0°/—90°). Stisknéte dvakrat pro prepnuti rezimu kamery (auto/manudl).
Stisknéte C1 a levé kolecko pro tupravu rychlosti zavérky. Stisknéte C1 a pravé
kolecko pro upravu ISO. Funkci nastavte v aplikaci Potensic Eve App v Nastaveni
> Ovladani > Nastaveni dalkového ovladace > Prizptsobeni tlacitek.

13. Levé kolecko. Ovladani naklonu kamery.

14. Tlaéitko spousté/zaznamu. Stisknéte jednou pro pofizeni fotografie nebo
spusténi/zastaveni zaznamu. Stisknéte a podrzte pro prepinani mezi foto/video.

15. Chladici otvory.

16. Slot pro uloZeni pacek ovladani. Pro ulozeni pacek ovlddéni.

4. Prvni pouziti

4.1. Priprava dronu

Produkt je dodavan ve slozeném stavu. Rozlozte jej nasledujicim zptisobem:
1. Sejméte chrani¢ gimbalu.
2. Rozlozte predni rameno pred zadnim ramenem.

3. Rozlozte listy vrtuli.

4.2. Priprava dalkového ovladace

Nainstalujte mobilni zafizeni a packy ovladani:

10
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1. Rozlozte antény.

2. Vyjméte packy ovladani z tloznych sloti.

3. Nasad'te packy na dalkovy ovladac.

4. Pripojte k dalkovému ovladaci adaptérovy kabel s logem délkového ovladace.
5. Druhy konec kabelu pfipojte k mobilnimu zafizeni.

6. Zasunte kabel do slotu uvniti pravé rukojeti dalkového ovladace.

7. Obéma rukama rozeviete dalkovy ovlada¢ a upevnéte mobilni zafizeni na
misto.

8. Priprava dokoncena.

Adaptérovy kabel dalkového ovladace je smérovy; konce kabelu neproha-
zujte. Nezasouvejte USB-C konec adaptérového kabelu do nabijeciho portu
USB-C dalkového ovladace, mohlo by dojit ke zkratu. Pfi pfipojovani k
telefonu s Androidem, pokud systém vyzve k volbé rezimu USB pfipojent,
vyberte ,,Pfenos dat“. Jiné moznosti mohou zptisobit selhani pripojeni.

4.3. Nabijeni / Zapnuti a vypnuti

Pted prvnim letem je nutné baterii probudit; jinak se dron nespusti. Pfipojte nabijeci
port USB-C baterie a USB nabijecku k siti pro jednotlivé nabijeni (USB nabijecka
neni soucasti baleni. Uzivatel miZze k nabijeni baterie pouzit nabijecku splhujici
specifikaci FCC/CE). éerveny indikadtor sviti béhem nabijeni a po dokonceni
nabijeni automaticky zhasne. Pokud je zakoupena sada Fly More Combo, lze baterii
nabijet pomoci paralelni nabijeci stanice (Parallel Charging Hub). Vice informaci
naleznete v uzivatelské prirucce paralelni nabijeci stanice. Paralelni nabijeci stanice
muze nabijet i dalkovy ovladac.

11
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i

Rezim 1

B El:}\
4 Mode 2

Rezim 2

Nejkratsi doba nabijeni je pfiblizné 1h 25 min pfes nabijeci port USB-C.
Pro dosazeni této rychlosti nabijeni se ujistéte, ze nabijecka podporuje vystup
5V/3A. Uzivatelum doporuc¢ujeme nabijet baterii pres paralelni nabijeci
stanici, kterd umi rychle nabijet 3 baterie soucasné.

/\ Z bezpecnostnich divodu doporuc¢ujeme baterii pfed nabijenim vyjmout z
dronu; dron se nezapne, pokud je baterie nabijena v dronu. Pokud je nabijeci
kabel pripojen, kdyz je dron zapnuty, automaticky se vypne a nabijeni bude
pokracovat. Baterie muze byt po pouziti velmi horka; nenabijejte ji, dokud
nevychladne; jinak mtze chytré baterie nabijeni odmitnout. Baterii nabijejte
kazdé tfi mésice pro udrzeni aktivity ¢lanku. K portu USB-C pfipojujte
originalni kabel nebo kabel podporujici proud pres 3 A; jinak mize dojit k
selhani nabijeni nebo poskozeni baterie. Pii nabijeni dalkového ovladace PTD
1 s integrovanym displejem pouzijte pro dosazeni optiméalni rychlosti nabijeni
USB nabfijecku s podporou rychlonabijecich protokoli PD 2.0 nebo vyssich
v kombinaci s origindlnim nabijecim kabelem USB-C na USB-C. PouZziti
nabijeciho kabelu USB-A na USB-C nemusi aktivovat funkci rychlonabijeni.

Zapnuti.
Dron: Stisknéte a podrzte tlac¢itko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny indikatory
napajeni, poté uvolnéte pro dokonceni zapnuti.
Ddlkovy ovladac: Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny
indikatory napajeni, poté uvolnéte pro dokonceni zapnuti.

Vypnuti.
Dron: Stisknéte a podrzte tla¢itko napajeni, dokud nezhasnou vSechny indikatory
napajeni, poté uvolnéte pro dokonceni vypnuti.
Ddlkovy ovladac: Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud nezhasnou vSechny
indikatory napajeni, poté uvolnéte pro dokonceni vypnuti.

Tlac¢itka napajeni na dronu a déalkovém ovladaci jsou navrzena tak, aby
zabranila nadhodnému stisknuti. Jakmile se rozsviti vSechny indikatory baterie,
tla¢itko ihned uvolnéte, abyste zabranili automatickému vypnuti kvuli p¥ilis
dlouhému piidrzeni.

12
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4.4. Aktivace dronu

Pred prvnim pouzitim vyzaduje dron aktivaci pres aplikaci Potensic Eve App.
Zapnéte a propojte dron a dalkovy ovladac, poté oteviete Potensic Eve App a podle
pokynt na obrazovce aktivujte dron. Po aktivaci budou aktualni dron a dalkovy
ovladaé ve vychozim nastaveni sparovany. Ucet pouZity pro aktivaci bude mit plnou
kontrolu nad dronem.

K aktivaci je vyzadovano pripojeni k internetu. Neaktivovany dron mitize
provést pouze omezené lety, maximalné 3krat.

4.5. Aktualizace firmwaru

Kdyz je k dispozici nova aktualizace firmwaru, pouzijte k upgradu aplikaci Potensic
Eve App. Po propojeni dronu a délkového ovladace oteviete Potensic Eve App.
Aplikace vas automaticky upozorni, je-li dostupnéd nova aktualizace firmwaru.
Uzivatelim se doporucuje provést upgrade podle pokynt pro nejlepsi zazitek.

Pied upgradem se ujistéte, Ze stav baterie dronu je > 30 % a dalkovy ovladac
mé alesponn dva prouzky nabiti. Zkontrolujte, Ze chréani¢ gimbalu byl sejmut
a v okoli gimbalu nejsou zadné cizi pfedméty. Béhem upgradu se ujistéte,
7e vaSe mobilni zafizeni je pripojeno k internetu. Béhem upgradu udrzujte
dalkovy ovlada¢ a dron do 1 metru od sebe a mimo zdroje ruseni signélu, jako
jsou pocitace a routery. Béhem upgradu neovladejte dron ani dalkovy ovladag,
pokud k tomu aplikace nevyzve.

5. Dron

ATOM 2 se sklada ze systému ftizeni letu, komunika¢niho systému, systému
polohovéni, pohonného systému a chytré baterie. Tato kapitola popisuje funkce vSech
¢asti dronu.

5.1. Polohovani

ATOM 2 vyuziva novou technologii fizeni letu SurgeFly od Potensic, ktera podporuje
nasledujici dva rezimy polohovani:

Polohovani GNSS: Poskytuje dronu pfesné polohovéani a navigaci; podporuje
presné vznéseni, inteligentni let a automaticky névrat.

Vizualni polohovani: Umi realizovat polohovani s vysokou presnosti v nizké
vysce pomoci dolntho vizualniho systému. Vizualni polohovani lze realizovat bez
signalu GNSS, takze produkt lze pouzivat i v interiéru.

Jak prepnout: Systém rizeni letu se prepne automaticky podle prostiedi dronu.
Pokud je signal GNSS slaby a dolni vizualni systém neni k dispozici, dron pfejde
do rezimu Attitude Mode (ATTI). V tomto rezimu dron nedokaze udrzet stabilni
vznaseni a uzivatel musi ruéné manévrovat packami a co nejrychleji pristat s dronem
na bezpe¢ném misté, aby se zabranilo nehodam.
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V rezimu vizualniho polohovani (OPTI Mode) nejsou inteligentni letové
rezimy k dispozici a letovy rezim bude omezen na Video Mode. Pokud je signal
GNSS slaby nebo neni k dispozici, nebudete moci dron vratit a aktivovat urc¢ité
funkce, jako jsou Al Track nebo Al QuickShots.

/\ Pied letem si v bezpecném prostfedi nacvicte a osvojte vSechny zpusoby
ovladani dronu. Zac¢ateénikim doporucujeme stat éelem k zadni ¢asti dronu a
udrzovat dron ve vizualnim kontaktu, aby nedoslo ke ztraté asudku o poloze
a sméru dronu, coz by mohlo vést k nebezpedi.

5.2. Dolni vizualni systém

ATOM 2 je vybaven dolnim vizuélnim systémem umisténym na spodni strané dronu,
ktery se sklada z monokularni kamery a modulu TOF (Time of Flight). Modul TOF
je rozdélen na vysila¢ a prijima¢ a pocita presnou vysku dronu vii¢i zemi mérenim
doby, za kterou infracerveny signal doputuje od vysilace k prijimaci po odrazu od
zemé. V kombinaci s monokularni kamerou to umoziuje vypocet presné nizkovyskové
polohy dronu pro polohovani s vysokou presnosti.

Rozsah pozorovani. Provozni vyskovy rozsah dolniho vizualniho systému je
0,3m — 10m. Presné polohovani lze dosdhnout v rozsahu 0,3m — 5m.

Scénaie pouziti. Funkce vizualnitho polohovani dolniho vizualniho systému je
vhodna pro prostiedi, kde je signal GNSS slaby nebo nedostupny, ale kde je bohata
textura povrchu a priméfené okolni svétlo, a relativni vyska dronu je mezi 0,3m a
5m. Kdyz relativni vyska prekro¢i 5 m, dron piejde do rezimu Attitude Mode. Lette
s opatrnosti.

Zptsob pouziti. Dolni vizualni systém se automaticky aktivuje, jakmile jsou
splnény podminky pro vizualni polohovani. V rezimu vizualniho polohovani bude
zadni indikator dronu pomalu blikat azuroveé.

/\ V rezimu OPTI je maximalni letova vyska 5m. Vizudlni polohovéani je
pouze pomocnou letovou funkeci. Vizualni systém nemiize spravné pracovat
pii letu nad: jednobarevnymi povrchy; silné reflexnimi povrchy (hladky kov);
pruhlednymi povrchy (voda, sklo); pohyblivymi texturami (bézici doméci
mazli¢ci, vozidla); scénami s drastickymi zménami svétla; misty s velmi slabym
nebo velmi silnym svétlem; vysoce opakujicimi se texturami.

5.3. Zadni indikdtor dronu

Zapnuti/VypnutProbiha zapnuti/vypnuti: Zeleny indikator sviti trvale.

Stav letu

Polohovani Indikator pomalu blika zelené.
GNSS

Vizualni poloho- Indikdtor pomalu blika azuroveé.
vani

Rezim Attitude Indikdtor pomalu blikd modre.
Navrat Indikator pomalu blika cervené.
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Varovani a chyba

RC nepfipojen Indikator sviti trvale modre.
(odpojen)

Slaba baterie
Chyba senzoru
Nouzové zasta-
veni vrtuli

Indikator rychle blika cervené.

Indikator sviti trvale Cervené.

Indikator opakované kratce zablika ¢ervené a poté zlistane na
delsi dobu zhasnuty.

Aktualizace a kalibrace

Kalibrace Indikator stridavé bliké Cervené a zelené.
kompasu
(horizontalni)
Kalibrace kom-
pasu (vertikalni)
Rezim parovani
Rezim
aktualizace

Indikator stfidavé blikd modie a zelené.

Indikator rychle blika zelené.
Indikator rychle blika modre.

5.4. Chytra baterie

Funkce

Chytra baterie ATOM 2 je vybavena vysokoenergetickymi ¢lanky a vyuziva
pokrodily systém spravy baterie.

Zakladni parametry — Model: DSBT02B

Pocet ¢lanki 2 v sérii
Kapacita baterie 2230 mAh
Jmenovité napéti 7,7V
Napéti plné nabité 8,8V

Zptsob nabijeni
Max. nabijeci proud

Ochrana vyvazeni

Ochrana
automatickym
vybijenim
Ochrana proti pre-
bijeni

Tepelna ochrana

Automatické
omezeni nabijeciho
proudu

USB-C / paralelni nabijeci stanice
USB-C: 5V/3 A; paralelni nabijeci stanice: 8 V/2,0 A
X 3

Béhem nabijeni jsou napéti ¢lanki baterie automaticky
vyrovnavana.

Po plném nabiti se baterie za¢ne automaticky vybijet
na 50 %70 % stavu, pokud zustane 5 dni nepouZivana,
kvtli ochrané ¢lanki.

Po plném nabiti se nabijeni automaticky zastavi.

Nabijeni se automaticky zastavi, pokud je teplota
baterie pod 0°C nebo nad 45°C, aby se zabranilo
poskozeni.

Pokud je detekovian nadmérny proud, baterie automa-
ticky omezi nabijeci proud.
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Ochrana proti hlu- Vybijeni se automaticky =zastavi, aby se zabranilo

bokému vybiti nadmérnému vybiti, kdyz baterie neni pouzivana k letu.
Baterie ptejde do rezimu hibernace.

Ochrana proti Pokud je detekovan zkrat, napajeni se automaticky

zkratu prerusi.

Monitorovani stavu BMS sleduje stav baterie a vyda varovani, pokud je

baterie detekovan poskozeny c¢lanek baterie.

Komunikaéni Informace o nabijecich cyklech a zbyvajici irovni baterie

funkce jsou prenaseny do dronu.

/\ Dlouhodobé necinnost muze negativné ovlivnit vykon baterie. Skladujte
baterii na chladném a suchém misté, kam déti nemohou dosdhnout. Opatieni
pro nizké teploty: baterie nelze pouzivat k letu, pokud je okolni teplota pod
0°C; pri nizkych teplotach predehfejte baterii vznaSenim dronu pred letem.
Po letu: pfed nabijenim nechte baterii vychladnout do rozsahu nabijeci teploty
(0-40°C). Bezpecnost baterie pii piepravé: vybit pod 30 %.

Instalace a vyjmuti baterie

Instalace: Vlozte baterii do prostoru baterie a zajistéte sponu. Pfi Gplném zajisténi
baterie uslysite cvaknuti.
Vyjmuti: Stisknéte sponu baterie a vytdhnéte baterii z prostoru baterie.

Vyjmuti
Instalace

/\ Po vloZeni baterie zajistéte, aby spona baterie zacvakla na své misto. To je
zésadni pro bezpec¢nost letu. Pfed vyjmutim baterie produkt vypnéte.

Pred vyjmutim vypnéte o . . o
Y yp Spona na misté, bezpecné Spona neni na misté
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Zobrazeni stavu baterie

Po vlozeni baterie do dronu kratce stisknéte tlac¢itko napajeni pro zobrazeni stavu
chytré baterie:

/ —o<—— LED 4

< > o T~ LED3

S 1 1ep2

\— LED 1

4

¥ Indikator sviti ¥ Indikator blikd ) Indikator nesviti

LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktualni Groven nabiti

03 o o o 0 %25 %

03 393 ® @ 25 %30 %
O O ) Q 30 %50 %
03 ¥ €F () 50 %55 %
03 ¥ ¥ ©) 55 %75 %
03 03 O O 75 %-80 %
03 03 03 03 80 %97 %
O O O O 97 %100 %

Pokyny pro provoz pfi vysokych/nizkych teplotach

Kdyz je teplota baterie < 5°C, aplikace zobrazi varovani o nizké teploté a baterii
je nutné pred letem predehiat. Kdyz je teplota baterie > 70°C, aplikace zobrazi
varovani o vysoké teploté a dron nebude moci letét.

P1i nizkych teplotach bude vybijeci kapacita vyrazné snizena a doba letu
se zkrati, coz je normalni. Vyhnéte se dlouhodobému provozu pfi nizkych
teplotach; jinak se muze zkratit Zivotnost baterie.

5.5. Vrtule

ATOM 2 pouziva nové navrzenou tichou vrtuli druhé generace, ktera zvysuje vykon a
zaroven uc¢inné snizuje hluk pfi rotaci listi. Vrtule jsou rozdéleny na typy s otac¢enim
po sméru a proti sméru hodinovych rucicek. Oznacené vrtule pripevnéte k motortum
oznaCeného ramene a neoznacené vrtule k motorim neoznaceného ramene. Dvé
vrtule pfipevnéné na stejném motoru musi byt totozné.

Vrtule Pokyny k instalaci Schéma instalace
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Oznacena vr- Oznacené listy vrtule pii-

tule pevnéte na oznacené ra-
Neoznacena Neoznacené listy vrtule
vrtule pripevnéte na neozna-

¢ené rameno.

\

Pro montéz vrtuli pouzijte Sroubovak z Nevkladejte sroubovék ani cizi
baleni. materialy do motorii.

Pro montaz vrtuli pouzijte sroubovék z baleni. Pfi vymeéné listt vrtule je
snazsi motor pridrzet rukou.

/\ Vrtule ATOM 2 nejsou kompatibilni s vrtulemi ATOM/ATOM SE/ATOM
LT a v soucasné dobé jsou podporovany pouze pro model ATOM 2. Oznacené
vrtule pfipeviujte na motory ramene s oznaCenim a neoznacené vrtule na
motory ramene bez oznaceni. Jinak dron nebude schopen letét. Pokud je
vrtule poskozené, sejméte obé vrtule a Sroubky na odpovidajicim motoru a
zlikvidujte je. Listy vrtuli jsou ostré. Manipulujte opatrné. DrZzte se mimo
rotujici vrtule a motory. Listy vrtuli zkontrolujte okamzité, pokud dojde k
tfesim nebo ztraté rychlosti za letu. Pred kazdym letem se ujistéte, Ze jsou
vrtule bezpeéné namontovany.

5.6. Gimbal a kamera

Triosy gimbal

Kamera ATOM 2 je umisténa na tfiosém gimbalu. Gimbal umoznuje tupravu naklonu
od 4+20° do —90° a tpravu odchylek otadeni a naklonu od +10° do —10°. Uhel naklonu
gimbalu lze upravit pohybem kolecka gimbalu na dalkovém ovladaci. Pokud je letovy
rezim nastaven na Video Mode, rozsah tpravy naklonu gimbalu je od +20° do —90°;

pokud letovy rezim neni nastaven na Video Mode, rozsah upravy naklonu gimbalu
je od 0° do —90°.
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/\ Pied zapnutim dronu sejméte chréni¢ gimbalu. Pfi uskladnéni nebo
prepravé chrani¢ gimbalu nasad'te. P¥i kazdém zapnuti dronu je tthel naklonu
gimbalu vychozi 0° (horizontalni pohled). Pied vzletem se ujistéte, ze kolem
gimbalu nejsou zadné cizi pfedméty a objektiv je ¢isty. Udrzujte gimbal Cisty
a zabrafite vniknuti pisku nebo jinych cizich predméti. Gimbal je k dronu
pripojen pomoci pruzného tlumiciho drzaku; netahejte za néj silou.

Rezimy gimbalu.

e Stabilni rezim: Smér naklonu gimbalu ziistava vzdy vodorovny. Uhel naklonu
gimbalu lze upravit pomoci kolecka gimbalu na dédlkovém ovladaci. Tento rezim
je vhodny pro pofizovani stabilnich zabéri.

e Rezim FPV: Smér néklonu gimbalu sleduje zmény polohy naklonu dronu.
Plynulost naklonu lze upravit v aplikaci Potensic Eve App. Uhel naklonu
gimbalu lze upravit pomoci levého kolecka na dalkovém ovladaci. Tento rezim
je idedlni pro zazitek z FPV letu a porizovani dynamickych zabéru.

Jemné doladéni gimbalu. Pokud je dron umistén na rovném povrchu a gimbal
je mirné naklonén, muzete jej opravit pomoci jemného doladéni gimbalu.

1. V aplikaci Potensic Eve App prejdéte do Nastaveni > Kalibrace > Jemné
doladéni gimbalu pro tpravu vodorovného thlu a ihlu otaceni gimbalu. Rozsah

tpravy je +10°. Kazdé klepnuti na tlacitko ,,+“ nebo ,— upravi thel gimbalu
o +0,1° nebo —0,1°.

2. Vodorovné nastaveni: Klepnéte na ,+“ pro naklonéni doprava a na ,— pro
naklonéni doleva. Nastaveni otaceni: Klepnéte na ,+* pro otoceni doprava a
na ,—‘ pro otoceni doleva.

3. Klepnutim na ,Vychozi“ resetujete gimbal na vychozi thel (oba nastavené na
0°).

Kalibrace gimbalu. Pokud ma gimbal potiZze se spousténim, zkuste jej obnovit
prostfednictvim kalibrace gimbalu.

1. Piejdéte do Potensic Eve App > Nastaveni > Kalibrace > Kalibrace gimbalu.
Otoc¢te dron vzhiuru nohama spodni stranou nahoru a polozte jej na rovny
povrch.

2. Po klepnuti na ,Spustit kalibraci“ se gimbal za¢ne automaticky kalibrovat.

3. Pockejte, az se ukazatel prubéhu dokonc¢i. Kdyz se na obrazovce zobrazi
,Kalibrace tspésna“, je kalibrace gimbalu dokoncena.
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Gimbal Calibration

Start Calibration

Kalibrace gimbalu

Jemné doladéni gimbalu

/\ Béhem kalibrace s dronem vyrazné nehybejte, jinak kalibrace selze.

Kamera

Zakladni parametry

Znacka senzoru SONY

Velikost senzoru 1/27 CMOS

Efektivni rozliseni 48MP

Clona F1.8

FOV 79,4°

Rozsah ostfeni 4m — oo

Rozsah ISO 100-6400 (Normalni rezimy snimanf); 100-25600 (Al
Night)

Rozsah zavérky 1/6400 — 8s

Pamét karta microSD (U3 nebo V30 a vyssi)

Formét fotografii JPG / JPG+RAW (DNG)

Velikost fotografie 48MP (8000x6000)

Kodek H.264 / H.265

Forméat videa MP4
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RozliSeni videa 4K: 3840%2160 (16:9) @24 /25/30 fps
2.7K: 2704x2028 (4:3) / 27041520 (16:9) / 1696x 3000
(9:16) @24/25,/30 fps
FHD: 1920x 1440 (4:3) / 1920x 1080 (16:9) / 1080x1920
(9:16) @24/25,/30,/50,/60 fps
Slow Motion: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ Gimbal se muze pii letu v rezimu Sport Mode nebo pii silném vétru
tfast. Pro optimalni stabilizaci gimbalu se doporucuje letét v rezimu Video
Mode. Po dlouhém zaznamu se nedotykejte objektivu, abyste se neopafili.
Nezaznamenavejte video, kdyz dron neleti; jinak dron spusti ochranu proti
prehfati. Nemirte kamerou na laserové paprsky. Pouzivejte dron v ramci
stanoveného rozsahu okolni teploty (0°C az 40°C).

Ukladani fotografii a videi

Videa a fotografie porizené dronem ATOM 2 se ukladaji na kartu microSD, nikoli do
aplikace Potensic Eve App nebo do galerie telefonu. Pred letem nezapomente vlozit
kartu microSD. Uzivatelé mohou zobrazovat a stahovat videa a fotografie z karty
microSD v aplikaci Potensic Eve App. Pro stahovani obsahu ve vysokém rozliseni
doporucujeme pouzivat funkci SmartTransfer, kterd nabizi rychlost stahovani az
25 MB/s.

Pozadavky na kartu SD. Formét souboru: FAT32, exFAT. Kapacita: 4G —
512G. Doporucujeme pouzivat kartu microSD se specifikaci U3/V30 nebo vyssi.

JAN NEVYJIMEJTE ani nevkladejte kartu microSD do dronu, kdyz je
zapnuty. Potensic nenese Zadnou odpovédnost za ztraty zpisobené nespravnou
manipulaci s kartou microSD.

5.7. Prehravani zaznamu letu

ATOM 2 podporuje prehravani zéznamu letu. Uzivatelé mohou pfristupovat k
prehréavani zaznamu letu v aplikaci Potensic Eve App v Domu > Ja > Letové
protokoly. Kazdy let generuje sadu letovych dat, ktera zaznamenavaji dobu trvani,
vzdalenost, zmény pacek a letovou trajektorii. Pokud se uzivatelé béhem letu setkaji
s neobvyklymi situacemi, mohou se obratit na zékaznickou podporu v Domua > J&
> Online zékaznicky servis.

Veskera letova data budou uloZzena na mobilnim zafizeni uzivatele. Pokud
je uzivatelé aktivné nenahraji do cloudu, Potensic k vasim letovym dattim
nebude pristupovat.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer umoznuje bezdratové pfipojeni dronu k mobilnimu zafizeni pfes
Wi-Fi (bez pfipojeni dalkového ovladace). Uzivatelé mohou jednoduSe pouzit
aplikaci Potensic Eve App pro stahovani fotografii a videi z dronu rychlosti pfenosu
az 25 MB/s.

Pouziti:

21
136



Uzivatelska prirucka

1. Zapnéte dron a ujistéte se, Ze motory nebézi.

2. Na mobilnim zafizeni povolte Bluetooth a Wi-Fi a oteviete aplikaci Potensic
Eve App.

3. Na domovské obrazovce klepnéte na ,Pripojit pro SmartTransfer v levém
hornim rohu.

4. Klepnéte na ,,Pripojit*. Po pfipojeni automaticky vstoupite do Alba.

Pfi prvnim pripojeni mobilniho zafizeni k dronu jednou stisknéte tlacitko
napajeni dronu pro potvrzeni pfipojeni. Pro optimélni rychlost pfenosu
udrzujte dron do 1m. SmartTransfer neni béhem letu k dispozici.

5.9. Kalibrace kompasu

Kdy provést kalibraci kompasu
1. Kalibrace kompasu je nutna pfi prvnim pouziti.

2. Pri létani s dronem ve vzdalenosti vice nez 500km (310 mil) od posledniho
mista kalibrace.

/\ Nekalibrujte kompas na mistech, kde muze dojit k magnetickému ruseni,
jako jsou blizkost magnetickych lozisek nebo velkych kovovych konstrukei.
P1i kalibraci nenoste v blizkosti letounu predméty obsahujici feromagnetické
materialy, jako jsou mobilni telefony. Pri kalibraci se ujistéte, Ze je dron alespon
1,5m (4,92 ft) nad zemi. Pfi letu v interiéru neni nutné kompas kalibrovat.

Postup kalibrace

1. Kdyz je vyzadovéana kalibrace, Potensic Eve App automaticky vyvola
kalibra¢ni rozhrani. Klepnéte na ,Spustit kalibraci® — indikator stavu dronu
bude stiidavé blikat cervené a zelené.

2. Drzte dron vodorovné a otocte jej o 360°, dokud aplikace nezobrazi vertikalni
kalibraci; indikator bude st¥idavé blikat modre a zelené.

3. Drzte dron svisle a otocte jej o 360° kolem svislé osy, dokud aplikace nezobrazi
dokonceni kalibrace.
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salibration

Start Calibration

Kalibrace kompasu — Start

Haorizontal Calibration

Kalibrace kompasu — Horizontalni

Vertical Calibratio

2 Fotate tha drone var

Kalibrace kompasu — Vertikalni

Kalibraci kompasu lze také spustit ru¢né v aplikaci Potensic Eve App v Nastaveni
> Kalibrace > Kalibrace kompasu.

/\ Pokud opakované dostavate upozornéni ,Kalibrace se nezdarila“, zméite
misto a zkuste to znovu. Nekalibrujte kompas, kdyZ jsou ramena slozené.
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6. Dalkovy ovladac¢

6.1. Prehled

Dalkovy ovlada¢ Potensic PT 1 je specialné navrzen spolecnosti Potensic pro
ATOM 2. Vyuziva technologii prenosu videa PixSync 4.0, kterd umoznuje plné
ovladéni a konfiguraci dronu az do maximalni vzdalenosti 10km v piimce v
nezablokovaném prostiedi bez ruseni pii letové vysce 120 m. PixSync 4.0 vyuziva
frekven¢ni pasmo 2,4G s dvéma smérovymi anténami s vysokym ziskem a poskytuje
kvalitu pfenosu videa az 1080p@30 fps. Podporuje také bezproblémové prepinani
mezi az 8 adaptivnimi kanély.

Dalkovy ovlada¢ mé vestavénou baterii 5200 mAh a vyhrazeny nabijeci port
USB-C, ktery podporuje rychlonabijeni 18W. Pfi nabijeni mobilniho zafizeni miize
maximalni vydrz baterie dalkového ovladace dosahovat az 4 hodin.

6.2. Rezim pacek ovladani

V aplikaci Potensic Eve App prejdéte do Nastaveni > Ovladani > Nastaveni
dalkového ovladace > Rezim pacek pro nastaveni rezimu pacek ovladani. Moznosti
zahrnuji Mode 1 (plyn pravou rukou), Mode 2 (plyn levou rukou) a Vlastni.

Centrol Stick Mode

Contral

Nastaveni > Ovlddani > Rezim pacek

Mode 1 (plyn pravou rukou). Leva packa: vpred/vzad/otaceni vlevo/otaceni
vpravo. Prava packa: nahoru/dola/vlevo/vpravo.
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Left stick

Right stick

Mode 2 (plyn levou rukou). Leva packa: nahoru/doli/otéceni vlevo/otacent

vpravo. Prava packa: vpred/vzad/vlevo/vpravo.

P
Left stick

@ ’ﬁ
.=
3

- AN

-

Right stick

Vlastni. Uzivatelé si mohou prizptsobit rezim pacek podle svych potieb, véetné

obraceni sméra pacek.

‘0 Vychozi rezim ovladani dalkového ovladace je Mode 2 (plyn levou rukou).

6.3. Funkce
Indikator

Dalkovy ovladac je vybaven ¢tyimi bilymi LED indikatory, které indikuji stav baterie

a dalsi stavy.

£¥ Indikator sviti ¥ Indikator blika

Indikace nabijeni

Svitici LED
1ze4d
2 ze 4
3zed

Stav baterie
0%-25%

25 %50 %

50 %75 %
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4 ze 4 (jedna 75%99%

blika)

4 ze 4 trvale 99 %100 %
Indikace napajeni (p#i pouziti)

Svitici LED Stav baterie

1 blika 0%-10%
1ze4 10 %-25%
2ze4 25 %50 %
3ze 4 50 %75 %
4 ze 4 75 %100 %

Indikace stavu (pfes LED 1)

Stav LED 1

Pripojeno Trvale zelena
Nepripojeno Trvale modré
Parovani Rychle blikajici modra
Aktualizace Blikajici zluta
Kriticky nizka baterie Trvale ¢ervena
Kalibrace dalkového ovla- Trvale bila

dace

Upozornéni dalkového ovladace

Stav Pipnuti

Zapnuti/vypnuti 2 pipnuti

Rezim ATTI 4 pipnuti

RC spousti funkei (napt. RTH) 2 pipnuti

RC ukonéuje funkci (napt¥. RTH) 1 pipnuti

RTH probiha 2 pipnuti (opakované)

Pristant 1 pipnuti (opakované)
Ptipojeno k mobilnimu zafizeni 1 pipnuti

Slaba baterie 3 pomalejsi pipnuti (opakované)

Pokud chcete zastavit nepfetrzité pipani béhem RTH, mitizete jej zrusit
jednim stisknutim tlac¢itka napajeni. V Nastaveni > Bezpecnost > Navrat
(RTH) > Tichy névrat, pokud je povoleno, dalkovy ovlada¢ pipne dvakrat
pouze jednou pfi spusténi RTH.

Parovani

ATOM 2 a jeho dalkovy ovladac jsou predem spéarovany jiz z vyroby a jsou pripraveny
k okamzitému pouziti. Pokud néktery z nich vyménite, je nutné je znovu sparovat.
Kroky parovani:
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1. Zapnéte dalkovy ovladac¢ a pfipojte jej k mobilnimu zafizeni. Prejdéte do
Potensic Eve App > Nastaveni > Kalibrace > Znovu sparovat dron.

2. Zapnéte dron a rychle dvakrat stisknéte tlacitko napédjeni dronu. Zadni
indikator dronu bude rychle blikat.

3. Béhem parovani bude LED 1 déalkového ovladace blikat modie. Kdyz uslysite
pipnuti, parovani je tuspésné. LED 1 se zméni na trvale zelenou a aplikace
zobrazi ,Parovani uspésné;‘.

Obrazovka rezimu parovani v Potensic Eve App

Béhem pérovani udrzujte dalkovy ovlada¢ a dron do 1 m od sebe a zajistéte,
aby nedochéazelo k ruseni 2,4G. Béhem parovani s dalkovym ovladad¢em ani
dronem nehybejte ani je neovladejte.

Nouzové zastaveni vrtuli za letu

V pripadé nouze za letu, kdy je tfeba dron okamzité zastavit, muzete pouzit funkci
Nouzové zastaveni vrtuli za letu. Zastaveni motori za letu zptsobi pad dronu.
Tuto funkci pouzivejte opatrné.

Jak povolit: Funkce je ve vychozim nastaveni zakazana. Prejdéte do Potensic
Eve App > Nastaveni > Bezpec¢nost > Pokrocila nastaveni bezpecnosti > Nouzové
zastaveni vrtuli za letu. Po povoleni v piipadé nouze stisknéte a podrzte soucasné
tlac¢itko C2 a tlac¢itko RTH po dobu 2 sekund.

6.4. Optimalni pirenosova zéna

Uhel antény dalkového ovladade je t¥eba pohotové upravovat podle vysky a
vzdalenosti dronu, aby byl zajistén optimalni dosah pfenosu.

Béhem letu vzdy udrzujte rovinu antény dalkového ovladace smérovanou k dronu,
abyste zajistili nejlepsi kvalitu pfenosu a delsi letovou vzdéalenost. Kdyz dron leti
piimo nad dalkovym ovladac¢em ve vysoké nadmorské vysce, kvalita komunikace se
kvili nevhodnému thlu antény vyrazné snizi. Snizte vysku nebo lette vodorovné na
urcéitou vzdalenost.
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Béhem letu nepouZzivejte souCasné jiné zafizeni 2,4G, abyste zabréanili
ruseni. Pri skute¢ném letu muzete pomoci mapy/ukazatele polohy v levém
dolnim rohu letového rozhrani zjistit, zda je dalkovy ovlada¢ zarovnan s
dronem.

6.5. Kalibrace dalkového ovladace

Kdy provést kalibraci dalkového ovladace

1. Kdyz dron automaticky driftuje jednim smérem bez jakékoli manipulace s
packami.

2. Kdyz se dron neustale automaticky nataci do strany.

3. Kdyz jsou packy prilis citlivé nebo postradaji citlivost.

Postup kalibrace

1. Zapnéte dalkovy ovladac a pripojte jej k mobilnimu zarizeni. Oteviete Potensic
Eve App a prejdéte do Nastaveni > Kalibrace > Kalibrace dalkového ovladace.

2. Pted klepnutim na start kalibrace zajistéte, aby packy byly ve stfedni poloze
a nemanipulujte s nimi.

3. Klepnéte na ,Spustit kalibraci®, poté postupujte podle pokynii na obrazovce
a packy prepinejte do v8ech smért, dokud aplikace nezobrazi 100 %, a otocte
kolecko tam a zpét do maximalniho rozsahu.

4. Kdyz aplikace zobrazi ,Kalibrace tspésné”, je kalibrace délkového ovladace
dokoncena.

28
143



Uzivatelska prirucka

Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Spustit kalibraci

Remote Controller Calibration

ions until the on-screen instruction
-

Piepinejte packy az na 100 %

7. Potensic Eve App

7.1. Domovska obrazovka

[ SmartTransfer

Domovské obrazovka Potensic Eve App
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SmartTransfer. Rychle a pohodlné stahujte fotografie a videa z dronu do mobilniho
zatizeni.

Akademie. Pristup k uzivatelskym priruckam, vyukovym videim a FAQ.

Album. Zobrazeni galerie dronu i mistni galerie.

Ja. Zobrazeni informaci o i¢tu a letovych dat; ptistup k funkci Najit miij dron;
pristup k obchodu a aktualizacim komunity; aprava nastaveni jako vymazani cache,
odhléseni a smazani actu.

Letét nyni. Klepnutim vstoupite do letového rozhrani.

Priavodce. Zobrazuje aktualni stav pripojeni a ukazuje, jak pfipojit mobilni
zatizeni, dalkovy ovladac¢ a dron.

Podpora. Ziskejte poprodejni servis a podporu.

7.2. Letové rozhrani

@ -70° M 22 pel (00%3rae

188 98 ] 0

O im H imj Vo imisi

=

JRG+HRAW EV O E#

Popsané letové rozhrani (popisky 1-22)

1. Zpét: Klepnutim se vratite na domovskou obrazovku.
2. Letovy rezim: V: Video Mode, N: Normal Mode, S: Sport Mode.

3. Stavova lista systému: Zobrazuje stav letu dronu. Klepnutim ziskate pristup
k panelu Rychla nastaveni.

4. Uhel gimbalu: Zobrazuje aktualni thel naklonu gimbalu.

5. Stav  GNSS: Zobrazuje aktualni silu signdlu GNSS a pocet pfipojenych
sateliti.

6. Sila signalu videopienosu: Zobrazuje silu signalu videopfenosu mezi
dronem a déalkovym ovladacem.
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7.

10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
22.

Informace o chytré baterii: Zobrazuje aktualni stav baterie a zbyvajici
dobu letu.

. Nastaveni: Klepnutim zobrazite nebo nastavite parametry pro bezpecnost,

ovladéani, kameru, videoptfenos a O aplikaci.

. Letova telemetrie: RN

D = horizontalni vzdalenost od HOME; H = relativni vyska; VD = horizontalni
rychlost; VH = vertikalni rychlost.

Rezimy snimani: Foto (Jednotlivé, Sekvence, Interval, BRK a 8K), Video
(vNormal, AT Night, Slow Motion a CineRoll), Panorama (180°, Vertikalni,
Siroky tuhel a Sféra).

Digitalni zoom: Zobrazuje pomér zoomu. Kamera podporuje 2x digitalni
zoom u fotek (nedostupné u 8K) a az 4x pii nataceni videa.

Tlacitko spousté/zaznamu: Klepnutim poridite fotografii nebo spus-
tite/zastavite zaznam videa.

Album: Klepnutim zobrazite pofizené fotografie a videa.
Piepinac¢ rezimu kamery: Klepnutim pfepnete mezi rezimy Auto a Manuél.

Parametry snimani: Rezimy Foto/Video Auto a Manual. V Auto: forméat
fotografie/pomér stran, EV, kapacita. V Manual: ISO, rychlost zavérky,
vyvazeni bilé. Video Auto: rozliSeni/snimkova frekvence, barevny rezim

(Standard/HDR/P-Log).

Tipy letové bezpecnosti: Povolte v aplikaci > Bezpecnost > Obecné
nastaveni > Tipy letové bezpecnosti.

Mapa/ukazatel polohy: Klepnutim na pravy horni roh pfepnete na ukazatel
polohy.

Automaticky wvzlet: Stisknéte a podrzte libovolnou préazdnou oblast,
prejetim vzlétnete; vznasi se ve vysce 1,2m.

Automatické pfistani / RTH: Klepnéte a poté piejedte pro spusténi
automatického pristani nebo RTH.

Bodové méreni: Klepnutim na rozhrani v rezimu kamery Auto aktivujete
bodové méreni.

Trasovy bod: Podrobnosti viz oddil 8.9.5 Waypoint.

Lista vystrah: Zobrazuje neobvyklé stavy a varovna hléseni.

Barvy ukazatele polohy:

e Zelena: dron leti pod relativné malym thlem naklonu, vysoce presné ovladani

gimbalu a optimalni kvalita videa.
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e Zluta: dron leti pod relativné velkym ahlem naklonu, presnost ovladani a
kvalita videa mohou byt snizeny.

e Cervena: dron leti pod velmi velkym thlem naklonu. Pokud ukazatel polohy
¢asto zCervené, dron se muze potykat se silnym vétrem. Vratte se a co nejdiive
pristante.

7.3. Nastaveni

Bezpecnost
Letova nastaveni:

e Povolit/zakazat rezim Zacatecnik: po povoleni bude dron omezen na let v
cylindrickém prostoru s polomérem 30m a vyskou 30m a bude omezen na
let pouze v rezimu Video Mode. Po nainstalovani kryta vrtuli povolte rezim
Zacatecnik.

e Letovy rezim (Video/Normal/Sport).
Navrat domiu (RTH):

e Nastavte chovani dronu pii ztraté signalu: Navrat / Pristani / VznaSeni.
e Nastavte navratovou vysku.
e Povolit/zakazat Dynamicky bod HOME.

e Povolit/zakazat Tichy navrat.

Virtualni plot. Nastavte maximéalni letovou vysku a vzdalenost.

Obecna nastaveni. Nastavte mérnou soustavu (metrickda/imperialni). Povo-
lit /zakéazat tipy letové bezpeénosti. Povolit/zakazat Vzlet jednou rukou.

Pokrocila nastaveni bezpecnosti. Povolit/zakazat Nouzové zastaveni vrtuli
za letu.

Remote ID. Vyplnte relevantni data pozadovana UAS Remote ID v souladu s
mistnimi zakony a predpisy.

Informace o baterii. Zobrazte teplotu, proud, napéti a pocet cyklu.

Kalibrace

Provadéjte kalibraci kompasu, kalibraci gimbalu, jemné doladéni gimbalu, kalibraci
déalkového ovladace a opétovné sparovani dronu.

Ovladani

Nastaveni pacek. Nastavte rezim pacek (Mode 1/Mode 2/Vlastni), nakonfigurujte
piizpusobitelna tlacitka a upravte citlivost. Samostatné upravujte stoupéani/kleséani,
otaceni a pohyb.

Nastaveni gimbalu. Nastavte maximélni rychlost ovladani naklonu gimbalu,

prepnéte thel néaklonu (0°/—90°), upravte plynulost nadklonu a nastavte rezim
gimbalu (Stabilni/FPV Mode).
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Kamera

Nastaveni kamery: WB, mfizka, barva, segmentovany zaznam a kdédovaci formét.
Resetovat nastaveni kamery.
Detailni nastaveni: Ostrost a sytost.
Nastaveni SD karty: zobrazeni tlozisté, formatovéani, reset ¢isla souboru.
Dalsi nastaveni: Auto centrovani cile, rezim Odmlzeni, titulky videa, sourad-
nice GNSS v metadatech fotografie.
Videopienos
Povolit/zakazat Efektivni format videopfenosu. Zobrazte mapu kanala videopfenosu
pro pozorovani sily ruSeni prostiedi.
O aplikaci

Zobrazuje informace, jako jsou model zafizeni, firmware a verze aplikace.

8. Let

Tato kapitola predstavuje bezpecéné letové postupy a pozadavky.

8.1. Pozadavky na letové prostredi

1. Nelétejte za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako jsou silny vitr, dést,
snih, kroupy nebo husta mlha.

2. Pro let zvolte otevieny prostor bez vysokych budov. Konstrukce s vyraznou
ocelovou vyztuzi mohou rusit kompas a blokovat signély GNSS.

3. Béhem letu zajistéte, aby dron zistal ve vizualnim kontaktu (VLOS).

4. Létejte mimo prekazky, davy lidi, vodni hladiny, letisté, dalnice, vlakova
nadrazi vysokorychlostnich trati a méstské oblasti, pokud to neni povoleno.

5. Nelétejte v blizkosti vedeni vysokého napéti, komunika¢nich zakladnovych
stanic nebo pfenosovych vézi.

6. Pfi letu nad 3000 m (9842 ft) bud'te opatrni. Neptekracujte stanovenou vysku
(2000 m /6562 ft pi nainstalovanych krytech vrtuli).

7. Brzdné vzdalenost se zvySuje s nadmotskou vyskou.
8. V poléarnich oblastech dron nemiize vyuzivat GNSS pro polohovani.

9. Létejte pouze v dobfe osvétleném prostiedi s jasnymi povrchovymi texturami.
Pouze denni lety.

10. Nelétejte v blizkosti hejn ptaku.
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11.

12.

13.
14.
15.
16.

17.

8.2.

. Ujistéte se, ze byl odstranén popruh vrtule a chrani¢ gimbalu.

10.

11.

Pii vzletu z pohybujicich se povrchi (jako jsou auta nebo lodé) bud'te opatrni.

Pro vzlet volte rovné a tvrdé povrchy. Vyhnéte se stérku nebo kifovinatym
oblastem.

Pii vzletu z poustnich nebo piscitych plazi bud'te opatrni.

Nepouzivejte dron v hoflavém nebo vybusném prostiedi.

Vyhnéte se letu v extrémné chladnych nebo horkych podminkach.

Pouzivejte dron v suchém prostiedi.

Neprovozujte v nebezpe¢nych podminkich (mista nehod, pozary, vybuchy,

povodné, tsunami, laviny, sesuvy pudy, zemétieseni, pise¢né boufe).

Predletovy kontrolni seznam

Ovérte, ze chytra baterie, dalkovy ovlada¢ a mobilni zafizeni jsou dostatecné
nabity.

Zajistéte spravnou instalaci chytré baterie a vrtuli. Zkontrolujte pripadné
deformace nebo uvolnéni.

Ovérte, ze pfedni i zadni ramena dronu jsou plné rozloZena.

. Po zapnuti zkontrolujte, Ze kamera a gimbal funguji spravné a motory se otaceji

spravné.

Zkontrolujte, ze dalkovy ovlada¢ ma spravné nainstalované packy a mobilni
zafizeni, a ujistéte se, Ze je anténa spravné rozlozena. Ovérte vSechna tlacitka.
Zkontrolujte, zda je firmware aktualni.

Zajistéte vlozeni karty microSD a ¢istotu objektivu kamery.

. Vzdy pouzivejte originalni prisluSenstvi.

Zkontrolujte mistni pocasi.

Zapnéte dron na otevieném a rovném povrchu. Pfed vzletem pockejte na rezim

GNSS.

Ujistéte se, ze chovani dronu pfi ztraté signalu je prednastaveno, a nastavte
navratovou vysku, maximalni letovou vysku a maximalni letovou vzdalenost
podle mistnich zakoni.
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8.3. GEO Zone

Pro zajisténi bezpecnosti letu a v souladu s mistnimi zakony ATOM 2 ve vychozim
nastaveni zobrazuje GEO Zones. Tato funkce omezi nebo zakdze provoz dronu v
konkrétnich oblastech. GEO Zones jsou rozdéleny do dvou typii:

Zakazané zony: V zakidzanych zonach je piisné zakidzano jakémukoli dronu
vzlétnout nebo vstoupit do oblasti. Pokud dron ndhodné vstoupi do zakazané zony
v dusledku extrémniho pocasi, poruch systému nebo jinych nekontrolovatelnych
faktoru, systém spusti automatické nouzové pristani.

Vyskové zoény: Ve vyskovych zéonach musi byt vyska dronu prisné kontrolovana
pod stanovenym limitem pro danou oblast (pfi¢emz vyska bodu vzletu slouzi jako
nulova zakladni hodnota).

Potensic bude dynamicky aktualizovat data GEO Zone na zékladé mistnich
zékont. Funkce GEO Zone je automaticky konfigurovana v souladu s predpisy
zemé nebo regionu uzivatele a bude aktivovana pouze tam, kde to vyzaduje
zékon.

8.4. Pripojeni
1. Postupujte podle pokynti v kapitole 4.2 a zapnéte dalkovy ovladac.
2. Postupujte podle pokynu v kapitole 4.1 a zapnéte dron.
3. Spustte Potensic Eve App a zkontrolujte stav pfipojeni.

4. Klepnéte na ,Letét nyni“ pro vstup do letového rozhrani.

Pfi prvnim pouziti doporucujeme klepnout na ,Privodce” a sledovat
animované pokyny.

8.5. Letovy rezim

ATOM 2 podporuje nasledujici letové rezimy, které lze prepinat pres Potensic Eve
App.

Video Mode. Rychlost stoupéani: 2m/s, rychlost klesani: 2m/s, rychlost letu:
6 m/s. Dron pii prvnim pouziti prejde ve vychozim nastaveni do rezimu Zacatecnik.

Normal Mode. Rychlost stoupani: 4m/s, rychlost klesani: 3m/s, rychlost letu:
10m/s.

Sport Mode. Rychlost stoupéani: 5m/s, rychlost klesani: 4m/s, rychlost letu:
16 m/s. Sport Mode se doporuc¢uje pro rychly letovy zazitek.

/\ Pro zajisténi bezpecnosti letu je Sport Mode k dispozici pouze tehdy, kdyz
je stav baterie nad 30 %. Maximéalni rychlost a brzdna vzdélenost dronu se v
rezimu Sport Mode vyrazné zvySuji. V bezvétrnych podminkéch je vyzadovana
minimalni brzdna vzdalenost 30 m (100 ft). Pfi letu v Sport Mode nebo silném
vétru se gimbal miize tfast, coz je normalni.
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8.6. Rezim Zacatecnik

P1i prvnim pouziti dronu bude ve vychozim nastaveni rezim Zacate¢nik. V rezimu
Zacatecnik:

1. Letova vzdalenost a vyska jsou omezeny na 0m — 30 m.
2. Letovy rezim je omezen na Video Mode.

3. Zacatecnikiim doporucujeme zacinat v rezimu Zacatecnik.

8.7. Vzlet / Pristani / VznaSeni

Manualni vzlet / pfistani

Krok 1: Spusténi motori. K nastartovani motori pouzijte kombinovany pokyn
packami. Stisknéte obé packy do spodniho vnitiniho nebo vnéjsiho rohu (podle
rezimu pacek) pro spusténi motori.

Krok 2: Pridejte plyn pro vzlet. Jemné zatlacte packu plynu nahoru,

uvolnéte ji, jakmile dron opusti zem.

Throttle control stick

Pristani. Stahnéte packu plynu doli, dokud dron nepristane. Po zastaveni
motord uvolnéte packu plynu.

/\ Pro zajisténi bezpecnosti letu se vyhnéte létani v blizkosti letist, dalnic,
vlakovych nédrazi, elektrickych vézi nebo husté osidlenych oblasti. Za¢atecnici
by méli vzdy stat nebo kracet ¢elem k zadni €asti dronu. Pro vzlet vzdy
umistéte dron na stabilni, pevny povrch. Vyvarujte se vzletu se slabou baterii.
P1i letu blizko zemé zajistéte, aby vyska dronu presahovala 0,5m. V piipadé
nouzového pristani, kdy se dron automaticky nezamkne, stidhnéte plyn na
doraz po dobu 3 sekund.

Automaticky vzlet / pfistani

Automaticky vzlet. Stisknéte a podrzte libovolnou prazdnou oblast v letovém
rozhrani, prejedte pro vzlet; dron se bude vznaSet ve vysce 1,2m.

Automatické pristani. Klepnéte a objevi se okno ,Vyberte zptsob pristani®.
Prejetim doleva spustite automatické pristani a prejetim doprava spustite RTH.

Pokud je dron do 20m od bodu HOME, objevi se vyskakovaci okno —
prejetim doleva okamzité pristanete, prejetim doprava spustite RTH (miniméalni
navratova vyska 5m). Pokud po 10sekundovém odpoé¢tu nedojde k zadné akci, dron
automaticky pfistane.
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Vzlet jednou rukou

Povolte Vzlet jednou rukou v Nastaveni > Bezpec¢nost > Obecné nastaveni.

Y &7 ¢ G

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

1. Mode 1 (plyn pravou rukou): stisknéte tlacitko C2 a soucasné stahnéte pravou
packu dolit po dobu 2s pro odemceni motorii. Nejprve uvolnéte packu pro
vzlet.

2. Mode 2 (plyn levou rukou): stisknéte tla¢itko C1 a soucasné stahnéte levou
packu dolit po dobu 2s pro odemceni motorii. Nejprve uvolnéte packu pro
vzlet.

3. Vlastni: Pokud je vybrano ,,C1 + leva packa“, pouzijte postup C1 + leva packa.
Pokud je vybréno ,,C2 + prava packa®“, pouzijte postup C2 + prava packa.

8.8. Navrat doma (RTH)

Standardni navrat

Standardni navrat sestava ze tii kroku:

1. Stoupéani: Dron stoupa do prednastavené navratové vysky (preskoceno, pokud
vyska dronu > navratova vyska).

2. Vodorovny let: Dron udrzuje piimy let v prednastavené vysce smérem k
bodu HOME.

3. Pristani: Po dosazeni bodu HOME dron automaticky pristane a zastavi
motory.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

Return altitude = Your settings A o Return ascent
-
-

If Drone altitude = return
altitude, start from step 2

' >20m
<P

Jak spustit RTH.
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¢ RTH jednim tlac¢itkem: Stisknéte a podrzte tlacitko RTH na dalkovém
ovladaci po dobu 1s nebo klepnéte na ikonu v aplikaci a prejedte doprava.

e Automatické RTH: Spusténo pri nizké baterii, ztraté signalu nebo jinych
anomaliich.

Jak ukoncit RTH.
e Metoda 1: Klepnéte na ikonu v aplikaci pro ukonc¢eni RTH.

e Metoda 2: Jednou stisknéte tlacitko navratu na dalkovém ovladac¢i pro
ukonceni RTH.

Pozadavky RTH. Dron musi vzlétnout v rezimu GNSS a tspésné zaznamenat
bod HOME. Pokud vzlétne v rezimu OPTI a prepne se do rezimu GNSS uprostied
letu, nebude se moci vratit na misto vzletu.

/\ ATOM 2 nepodporuje vyhybani se prekdzkdm a miize pfi navratu narazit
do prekazek. Pokud dron béhem RTH ztrati spojeni a signédl GNSS je naruSen,
dron ukondéi navratovy tkol a automaticky piejde do rezimu Attitude mode
(ATTI). Okamzité pievezméte rucni ovladani. Vysoké budovy nebo prekazky
mohou blokovat prenosovy signal. Nespoustéjte navrat, pokud jsou nad vami
prekazky.

Klesajici navrat

Jak aktivovat. Po 10 sekundach od zahajeni RTH, pokud je letova vyska vétsi nez
150 m a letova vzdalenost vétsi nez 300 m, aplikace zobrazi zpravu, abyste potvrdili,
zda zahajit klesajici navrat. Dron bude klesat pii pfiblizovani se k bodu HOME;
kdyz jeho vyska dosahne 120 m, prepne se na standardni navrat.

Jak ukoncit. Klepnéte na ikonu v aplikaci nebo drzte packu plynu zatlac¢enou

nahoru po dobu 2 sekund.

Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m

A Altitude/m

Descending Return

120m < % ____________________

Regular Return

\ (<]
' < >300m Flight Distance/m

navrat. Tato funkce je k dispozici pouze v zemich nebo regionech, kde mohou
drony legalné létat nad 120 m.
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8.9. Inteligentni letovy rezim

8.9.1 Al QuickShots

Rezimy snimani Al QuickShots zahrnuji Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boo-
merang a Dolly Zoom. Dron zaznamenava cil podle vybraného rezimu snimani a
automaticky generuje kratké video.

EM =00

Tazenim vyberte objekt v letovém rozhrani pro aktivaci Al QuickShots

Jak aktivovat.

1. Spustte dron a vzlétnéte.

2. V rezimu zéznamu videa tazenim vyberte objekt v letovém rozhrani; klepnéte
na Al QuickShots.

3. Vyberte rezim snimani a nastavte parametry. Klepnéte pro zahajeni zaznamu.

Jak ukondit.

1. Klepnéte na ikonu vpravo v letovém rozhrani pro ukonc¢eni Al QuickShots.

2. Pohnéte libovolnou péackou nebo jednou stisknéte tlacitko RTH pro ukonceni.

Rezimy:
Rezim
Pull-Away
Rocket
Dolly Zoom

Circle

Popis

Dron leti dozadu a stoupé s kamerou
uzamcenou na objekt.

Dron stoupé svisle s kamerou smérujici
doli na objekt.

Dron leti dozadu v zorném poli gimbalu
pii zoomovani.

Dron krouzi kolem objektu z aktuélni
pozice.
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Spiral Dron stoupéa a spiralovité obiha kolem Pocet kol (1-3)
objektu.

Boomerang Dron leti kolem objektu po ovalné —
dréze.

/\ Pozadavky pro aktivaci Al QuickShots: dron ve vzduchu, rezim GNSS,
karta microSD s volnym mistem, dostatecné nabita baterie, neni v automa-
tickém letovém rezimu. Pouzivejte v otevienych, nezablokovanych oblastech.
Budte pfipraveni pohnout libovolnou packou pro zastaveni Al QuickShots.
Al QuickShots nepodporuje 1080p@60/50 fps. Uhel néaklonu gimbalu nelze
upravit, dokud je objekt uzamdcen.

8.9.2 Al Tracking

Al Track zahrnuje Parallel, Spotlight a Follow. Dron bude létat automaticky na
zékladé vybraného rezimu sledovani a objektu.
Jak aktivovat.

1. Spustte dron a vzlétnéte.

2. V rezimu zéznamu videa tazenim vyberte objekt. Vychozi rezim je Al Track—
Spotlight.

3. Vyberte rezim sniméni a nastavte parametry. Klepnéte pro zahajeni sledovani.
Jak ukoncit.
1. Klepnéte na ikonu vlevo v letovém rozhrani pro ukoncéeni AI Track.

2. Jednou stisknéte tlac¢itko RTH na dalkovém ovladaci pro ukonceni.

Rezimy:
Rezim Popis Podporované
objekty

Spotlight Kamera zustava uzamdcenéd na objekt; Statické objekty, po-
dron neleti automaticky. Ruéné ovla- hyblivé objekty (vozi-
dejte packami. dla, lodé, lidé)

Parallel Dron udrzuje paralelni drahu s objek- Pohyblivé objekty
tem a leti vedle négj. (vozidla, lodé, lidé)

Follow Dron automaticky sleduje cil zezadu. Pohyblivé objekty

/\ Al Track neni k dispozici, pokud dron neni ve vzduchu. Uhel naklonu
gimbalu musi byt mezi —75 a —25. Letova vyska pro Al Track musi pfesahovat
4m. Maximalni podporované rychlost: 8 m/s. Doporucend praumérna rychlost
pohybu objektu: < 4m/s. Al Track pouzivejte v otevieném, nezablokovaném
prostiedi. Doporucéené vzdalenosti: lidsky cil 5-10m horizontalné, vyska 4—
10 m; vozidla/lodé 20-50 m horizontalné, vyska 10-50 m.
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8.9.3 Tempomat (Cruise Control)

Funkce tempomatu umoznuje dronu uzamknout aktualni vstup pacek a automaticky
letét rychlosti odpovidajici tomuto vstupu.
Pouziti tempomatu.

e Nastavte tlacitko tempomatu: Ve vychozim nastaveni dvakrat stisknéte
tla¢itko C2 na dalkovém ovladaci pro povoleni/zakazéani/aktualizaci tempo-
matu. Prizpusobte v Nastaveni > Ovladani > Nastaveni dalkového ovladace
> Prizptisobeni tlacitek.

e Aktivace tempomatu: Pii letu s vstupem pacek dvakrét stisknéte tlacitko
C2. Dron aktivuje tempomat pii aktuéalni rychlosti.

e Aktualizace tempomatu: Béhem tempomatu pohnéte packami pro novy
vstup, poté stisknéte tlacitko znovu pro aktualizaci.

e Ukonceni tempomatu: (1) Stisknéte tlacitko bez vstupu pacek; (2) Stisknéte
tlac¢itko RTH; (3) Klepnéte na ikonu v aplikaci.

/\ Béhem tempomatu lze plyn a otaceni ovladat v redlném case, ale nelze je
kombinovat. Tempomat lze aktivovat v rezimech Normal, Video nebo Sport
Mode. Dron nemiize do tempomatu vstoupit nebo z néj vystoupi, pokud: neni
signal GNSS; baterie < 10 %; spustén navrat z divodu nizké baterie; ztracené
spojeni; dron je v blizkosti limita virtualniho plotu / GEO Zone.

8.9.4 CineRoll

V rezimu CineRoll dron leti vpred uzivatelem definovanou rychlosti a zaroven otaci
kamerou ve vybraném sméru pro porizeni dynamickych videozabért.
Jak aktivovat.

1. Spustte dron a vzlétnéte.
2. Vyberte Video > CineRoll.
3. Po nastaveni parametrii klepnéte pro spusténi.

Nastavitelné parametry: Navrat do vychoziho bodu po zaznamu (Ano/Ne),
Smér otaceni (po sméru/proti sméru hodinovych rucicek), Rychlost letu (1m/s —

5m/s).

/\ Pozadavky pro aktivaci CineRoll: dron ve vzduchu, rezim GNSS, letova
vyska > 4m, baterie > 10 %, karta microSD s volnym mistem.
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8.9.5

Trasovy bod (Waypoint)

Funkce trasovych bodi umoziuje uzivatelim predem nastavit trasové body na
mapé nebo ve skutecné scéné; systém automaticky vygeneruje letovou drahu na
zékladé téchto bodi. Mise trasovych bodii lze ulozit do seznamu tkoli, coz umoznuje
opakované lety jednim klepnutim.

Indikatory v rozhrani: 1. Seznam tkolt; 2. Odhadovana letova vzdélenost;
3. Celkovy pocet trasovych bodi; 4. Odhadovana doba letu; 5. Smazat trasovy
bod/POLI.

Pouziti trasovych bod.

1.

Aktivace trasovych bodu: Kliknéte na ikonu Waypoint na levé strané
letového rozhrani.

. Pridani trasového bodu/POI: Klepnéte na ,+“ v ovladacim panelu.

Tlac¢itkem C1 na dalkovém ovladaci pridate trasovy bod nebo C2 pro pridani
POI. Klepnutim na mapu pridate na pozadovaném misté.

. Nastavte parametry trasového bodu/POI: Akce kamery, vyska vici bodu

vzletu, rychlost, kurz, thel klopeni gimbalu, pomér zoomu, doba vznaseni.
POLI: vyska a propojeni s trasovymi body.

. Parametry trajektorie: Poradi trasovych bodu (Vpied/Vzad); Globalni

rychlost (0,5-10m/s); Ztrata signalu (Navrat/Pokracovat v misi); Ko-
nec letu (Néavrat/Vznaseni/Pristani/Zpét na start); Vyska trasového bodu
(Vlastni/Globalni).

. Klepnutim na ,Start” zahajite misi.

. Ukonceni trasovych bodi: Klepnéte znovu na ikonu; klepnéte na levou

stranu ukazatele pribéhu; plné vychylte packu naklonu nebo klopeni; stisknéte
tlacitko RTH.

Zobrazeni historickych misi: Ulozeny v seznamu tkoli.

V jedné misi lze pfidat maximalné 200 trasovych bodiu/POI. Pied vzletem
je pridavani trasovych bodii podporovino pouze pres pohled na mapu. Pri
pouziti trasovych bodi se letovy reZim automaticky prepne na Normal (N).
P1i pouziti trasovych bodt v Evropské unii nelze béhem provadéni nastavit
Ztratu signalu na ,,Pokracovat v misi“.

9. Priloha

9.1. Specifikace a parametry
Dron
Model DSDR23A
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Vzletova hmotnost [1]
Rozmeéry

Uhlop#icka

Max. rychlost letu (Sport
Mode)

Max. odolnost vici vétru
Max. letova vyska

Max. vzletovdA nadmorska
vyska

Max. doba vznéaseni |2]
Max. doba letu [3]
Provozni teplota

GNSS

Rozsah presnosti vznaseni
(bezvétti nebo slaby vitr)
Uzitetné zatizeni [4]

245¢g

Slozeny: 88x143x58 mm

Rozlozeny (s vrtulemi): 300x252x58 mm
Rozlozeny (bez vrtuli): 210x152x58 mm

219 mm

Stoupéani: 5m/s; Klesani: 4m/s; Horizontalné:
16m/s

10,7m/s (Stupen 5)

120 m (podléha mistnim predpisim)

4000 m

29 minut

32 minut

0°C az 40°C

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Vertikalné: +0,1m (vize) / £0,5m (GNSS);
Horizontalng: +£0,3m (vize) / +£1,5m (GNSS)
Nepodporovano

Videoptenos / Wi-Fi / Bluetooth

Provozni frekvence

Vysilaci vykon (EIRP)
Kvalita zivého nahledu
Latence [5]

Max. pfenosovy bitrate [6]
Max. prenosova vzdalenost
7]

Antény

Wi-Fi protokol

Wi-Fi frekvence / vykon
(EIRP)

Max. rychlost stahovani Wi-
Fi

Bluetooth protokol
Bluetooth frekvence
Bluetooth vykon (EIRP)
Anténa Wi-Fi a Bluetooth

Kamera

Obrazovy snimac
Objektiv

2,400-2,4835 GHz

FCC: <24dBm; CE: <20dBm
1080p@30 fps

120 ms

6 Mbps

10 km

Duélni antény
802.11 a/b/g/n/ac
2,4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Bluetooth 4.0/4.2
2,400-2,4835 GHz
<8dBm

Jedna anténa

1/2palcovy CMOS, efektivnich pixelia: 48MP
FOV: 79,4°; ekvivalentni ohniskova vzdalenost:
~26 mm; clona: f/1.8; ostfeni: 4m do oo
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Rozsah ISO

Rychlost zavérky

Max. velikost obrazu

Max. vertikilni velikost ob-
razu

Rezimy fotografovani

Forméat obrazu
Rozliseni videa

Format videa
Max. bitrate videa
Uloziste
Podporovany
systém

Barevny rezim
Rezim Odmlzeni
Digitalni zoom

AT QuickShots

souborovy

Al Track
Dolni vizualni systém

Rozsah presného vznaseni

18]

Nedostupné situace

Gimbal

Mechanicky rozsah
Ovladatelny rozsah

Max. rychlost ovladani (na-
klon)

Rozsah uhlovych vibraci |9

Dalkovy ovladaé¢

Normélni videorezim: 100-6400; AI Night: 100—
25600

1/6400s — 8

8000x6000 (4:3)

1696 x 3000 (9:16)

Jeden snimek JPG: 12MP a 48MP; JPG+RAW:
12MP; BRK 3/5 snimki (12MP); Sekvence az
7 snimku (12MP); Intervalovy ¢asova¢ (12MP);
Panorama: 180°, Vertikalni, giroky thel, Sféra
JPG / JPG+RAW (DNG)

4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/301fps; 2.7K
@24/25/30fps; FHD @24/25/30,/50/60 fps; Slow
Motion: 1920x 1080 (16:9) @2/3/4/5x

MP4 (H.264/H.265)

80 Mbps

microSD (tfida U3 nebo V30 a vyssi)

FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Ano

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,

Dolly Zoom
Ano
0,3m —5m

Monochromatické povrchy; silné reflexni povrchy;
pruhledné povrchy; pohybujici se objekty; scény
s dramatickymi zménami osvétleni; velmi tmava
nebo svétla prostredi; vysoce opakujici se textury;
vysoce stejnomérné pruhy

Néklon: —125 az +45; Roll: +45; Pan: £30
Naklon: —90 az +20; Roll: 435
100°/s

+£0,01°
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Model

Typ baterie

Kapacita baterie

Nabijeci port

Provozni teplota
Podporovany typ portu mo-
bilniho zarizeni

Max. provozni doba [10]
Systém videopfenosu

Max. podporovana velikost
mobilniho zarizeni
Nejrychlejsi doba nabijent

Chytra baterie

Model

Kapacita
Energie
Hmotnost
Jmenovité napéti
Typ

Provozni teplota
Zpusob nabijeni

Nabfijeci teplota
Nejrychlejsi doba nabijent

Poznamky:

DSRC23A

Lithium-iontovy akumulator

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, az 18W rychlonabijeni PD

0°C az 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB vyza-
duje samostatny konektor)

4 hodiny

PixSync 4.0

D: 170 mm; S: 100 mm; V: 12,5mm (aZ 18 mm pii
vystouplé zadni kamefte)

2 hodiny (rychlonabijecka 18W PD)

DSBT02B

2230 mAh

17,18 Wh

84¢g

77V

Li-Po 28

0°C az 40°C

USB-C (max 5V/3A); paralelni nabijeci stanice
(3 baterie po 18W)

0°C az 40°C

1,3 hodiny (paralelni nabijeci stanice)

1. Standardni hmotnost dronu (véetné letové baterie, vrtuli a karty microSD).
Skutec¢nd hmotnost produktu se muze lisit.

2. Max. doba vznasSeni méfena pii ~25°C, vznaSeni ve vySce 1,5m, rezim

1080p /24 fps.

3. Max. doba letu méfena pii ~25°C v bezvétrném prostiedi, let rychlosti 5m/s,

rezim 1080p /24 fps.

4. Nemontujte dalsi uziteéné zatiZeni ani piislusenstvi tfetich stran.

5. Z laboratornich méteni; vysledky se lisi.

6. Primérny bitrate ~5 Mbps, vrcholy az 6 Mbps.

7. Méteno v nezablokovaném venkovnim prostiedi ve vysce 120 m.

8. Idealni podminky: dostatek svétla, difuzni reflexni povrch s bohatou texturou,

reflektivita >20 %.
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10.

9.2.

10.
11.

. Méreno pii 040 °C v bezvétrném prostiedi, rezim Normal Mode.

Méteno v interiéru do 10 m od dalkového ovladace od 100 % do 0 %.

/\ Pokud ATOM 2 ziistane prili§ dlouho v pohotovostnim rezimu, jeho teplota
muze nadale stoupat. PTi prekroceni 55°C prejde dron do rezimu tspory
energie, omezi se na 1080p/24 fps a vypne dalsi funkce. Pokud teplota nadale
stoupa, dron se vypne.

Poletovy kontrolni seznam

Provedte vizualni kontrolu, aby byl dron, dalkovy ovladac¢, kamera gimbalu,
baterie a vrtule v dobrém stavu.

Zkontrolujte, ze objektiv kamery a senzory vizualniho systému jsou cisté.

Pted prepravou dron spravné uskladnéte.

Pokyny k udrzbé

. Malé ¢asti, jako jsou kabely a popruhy, jsou nebezpec¢né pti spolknuti. VSechny

dily uchovévejte mimo dosah déti a zvirat.

. Chytrou baterii a dalkovy ovladac¢ skladujte na chladném, suchém misté mimo

piimé sluneéni svétlo. Doporuc¢ena skladovaci teplota: 22-28 °C (71-82 °F) pro
skladovani delsi nez tii mésice. Nikdy neskladujte mimo rozsah —10°C az 45 °C
(14°F az 113°F).

. NEPRIPUSTTE kontakt kamery s vodou ani jiné kapaliny ani jeji ponofeni.

Pokud zvlhne, otfete dosucha. Nepouzivejte alkohol, benzen, fedidla.

. Po jakémkoli padu nebo silném narazu zkontrolujte kazdou ¢ast dronu.

. Pravidelné kontrolujte indikatory stavu baterie. Baterie je dimenzovana na 250

cyklu.

. Dron prepravujte se sloZzenymi rameny ve vypnutém stavu.

Dalkovy ovlada¢ prepravujte se slozenymi anténami ve vypnutém stavu.

. Po dlouhodobém skladovani baterie pfejde do rezimu spanku. Pro ukonceni

spankového rezimu ji nabijte.

. Dron, délkovy ovladac, baterii a nabijecku skladujte v suchém prostredi.

Pted servisem dronu vyjméte baterii.

Pred vyménou nebo kontrolou vrtuli baterii vypnéte.
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9.4. ReSeni problémi

1. Pro¢ baterii nelze pred prvnim letem pouzit? Baterii je nutné pred
prvnim pouzitim aktivovat nabijenim.

2. Zadna funkce. Zkontrolujte, zda jsou chytra baterie a dalkovy ovladad
aktivovany nabijenim. Pokud problém pfetrvava, obratte se na zakaznickou
podporu.

3. Problémy se zapnutim a spuSténim. Zkontrolujte, zda mé& baterie
napajeni. Pokud se zafizeni neda normalné spustit, obratte se na zékaznickou
podporu.

4. Problémy s aktualizaci softwaru. Postupujte podle pokyni v uzivatelské
priruc¢ce. Pokud selze, restartujte vsechna zafizeni a zkuste znovu.

5. Problémy s vypnutim. Obratte se na zékaznickou podporu.
6. Jak detekovat nedbalou manipulaci nebo skladovani v nebezpec¢nych

podminkach? Obratte se na zakaznickou podporu.

9.5. Rizika a varovani

Kdyz dron po zapnuti detekuje riziko, v Potensic Eve se zobrazi varovné upozornéni.
1. Pokud stav dronu neni vhodny ke vzletu.
2. Pokud kompas zaznamenava ruseni a je nutné jej kalibrovat.

3. Postupujte podle pokynii na obrazovce, kdyz budete vyzvani.

9.6. Likvidace

P1i likvidaci dronu a dalkového ovladace dodrzujte mistni predpisy tykajici se
elektronickych zafizeni.

Likvidace baterii. Baterie likvidujte ve specifickych recykla¢nich kontejnerech
az po uplném vybiti. NEVYHAZUJTE baterie do béznych odpadkovych kontejnert.
Pokud chytrou baterii nelze plné vybit, obratte se na profesionalni agenturu pro
likvidaci/recyklaci baterii.

9.7. Certifikace CO
ATOM 2 (DSDR23A) je v souladu s pozadavky certifikace CO.

Model DSDR23A

Trida UAS Co

Maximéalni vzletovd hmotnost 245g

(MTOM)

Maximalni rychlost vrtule 16800 RPM
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Prohlaseni o MTOM. MTOM dronu ATOM 2 (model DSDR23A), véetné
chytré baterie, vrtuli a karty microSD, je 245 g v souladu s pozadavky C0. Uzivatelé
musi dodrzovat nésledujici pokyny:

1. NEPRIDAVEJTE k dronu 7adné uzitetné zatizeni kroms uvedenych polozek.
2. NEPOUZIVEJTE 7adné nekvalifikované nédhradnf dily.
3. NEUPRAVUJTE dron.

Seznam polozek v€etné kvalifikovaného piislusenstvi (CO0):

Polozka Model Rozmeéry Hmotnost

Vrtule DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65¢g (kazda)
(DxP)

Chytra baterie DSBT02B 83,6 x42,5%x34,6 mm ~84¢g

Karta microSD* N/A 15x11x1,0mm ~0,3g

* Neni soucasti originalniho baleni.
Seznam nahradnich a vyménnych dili (CO0):

1. Vrtule ATOM 2
2. Chytra baterie ATOM 2

Varovani dalkového ovladace. Model: DSRC23A. Pokud je dalkovy ovladag
odpojen od dronu, Potensic Eve App zobrazi poznamku na obrazovce a dron provede
prednastavené chovani. Dalkovy ovladac¢ se automaticky vypne po 20 minutéch bez
¢innosti.

Seznam opatieni.

1. Nouzové zastaveni vrtuli (oddil 6.3.4).

2. Navrat domu (oddil 8.8).
3. Dolni vizualni systém (oddil 5.2).

4. GEO Zone (oddil 8.3).

Oznameni EASA. Pred pouzitim si prectéte dokument Drone Information
Notices prilozeny v baleni. Navstivte https://www.easa.europa.eu/en/
document-1library/general-publications/drones-information-notices.

Originalni pokyny. Tuto pfirucku poskytuje Shenzhen Potensic Intelligent Co.,
Ltd. a obsah podléha zménam. Adresa: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park,
Nanshan District, Shenzhen, CN.
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9.8. Kategorie rizik a hodnoceni

Pro vzlet zvolte oteviené, nezablokované prostfedi mimo davy, prekazky a vodni
hladiny. Béhem letu udrzujte vizualni kontakt a nelétejte nad davy lidi.
Maximalni letova vyska dronu je 120m. Disledné dodrzujte mistni zakony a
predpisy. Dron nepodporuje instalaci prislusenstvi tfetich stran.
Pred letem se ujistéte, ze je baterie spravné vlozena, zadejte piislusné informace
Remote ID a zajistéte, aby letova bezpecnostni data byla aktualizovina na nejnovéjsi

verzl.

Skore rizika (1-5, troven = Pravdépodobnost x Zavaznost, 1-4 nizké
riziko, 5-10 stfedni riziko, 12—-25 vysoké riziko)

Riziko

Prekroc¢eni max. vzletové
hmotnosti

Bezpecna vzdalenost od
davu

Let nad davy

BVLOS béhem letu

Prekroceni vyskového li-
mitu 120 m

Pteprava nebezpecénych
predméti

Pad predmétu za letu
Pilot mladsi 16 let

Pilot neznaly prirucky
Remote ID nepovoleno
Neaktualizovana letova
bezp. data

Rizika pfi vymeéné dat
Rizika pri aktualizacich
softwaru

Dron v silnych magn.
polich
Neopravnéna
dront

Uprava

P
1

N DN = =

Z
2

NN DN W

-

Ur.

2

Opatieni
Prohlageni MTOM

Varovani v prirucce

Varovani; ptedletovy
seznam
Varovani; volny letovy
prostor

Aktivovan vyskovy li-
mit

Zakaz zatizeni; varo-
vani

Predletové kontroly
Varovéani na obalu
Varovani na obalu
Pokyny / vychozi za-
pnuto

Pokyny v prirucce

Bezpecné protokoly
Bezpecné  protokoly
upgradu

Varovani v prirucce

Varovani proti tpra-
vam

9.9. Informacni oznameni pro pilota dronu

Spol.
Str.

Str.

Str.
Stf.
Niz.
Str.

European Union Aviation Safety Agency
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Tento dron je letadlo. Plati pro néj letecké zakony. Jako pilot dronu jste odpovédni
za bezpecny let svého dronu.
Pied letem musite jako pilot dronu:

e Zajistit, ze majitel dronu je registrovan u svého narodniho uradu (pokud jiz
neni registrovan).

e Zajistit, aby registrac¢ni ¢islo majitele bylo zobrazeno na dronu.

e Precist si a dodrzovat pokyny vyrobce.

r Zkontrolujte, jak se zaregistrovat a kde muzete létat: www.
: easa.europa.eu/drones/NAA
E Prestupky jsou trestné podle zakona.

DELEJTE
° C%U Zajistéte, abyste byli odpovidajicim zptisobem pojisténi.

=9
e .. Zkontrolujte bezletové zony a pripadna omezeni v oblasti, kde chcete 1état.

. % Udrzujte dron neustale na dohled.

° @ Udrzujte bezpecnou vzdalenost mezi dronem a osobami, zvitaty a jinymi
letadly.

° E%j Informujte okamzité sviij narodni letecky arad, pokud se vas dron tucastni
nehody, kterd ma za nésledek vazné nebo smrtelné zranéni osoby, nebo
ovliviiuje pilotované letadlo.

@
° ﬁk Provozujte sviij dron v ramci limitt definovanych v pokynech vyrobce.

NEDELEJTE
. @E@ Nelétejte nad velkymi skupinami lidi.

Eosy
e m Nelétejte vySe nez 120 m nad zemd.

° ﬁ Nelétejte v blizkosti letadel a v blizkosti letist, heliportt nebo tam, kde

probiha zachranna akce.

(=os)
° ﬁ‘lﬂ _ Nezasahujte do soukromi jinych osob.
e ¢~ Neporizujte ani nezverejiujte fotografie, videa ani zvukové zaznamy osob
|
bez jejich svoleni.

° % Nepouzivejte dron k prepravé nebezpeéného zbozi ani k shazovani
materialu.

e % Neupravujte sviyj dron. Povoleny jsou pouze nahravky softwaru doporu-

¢ené vyrobcem dronu.
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9.10. Oznameni o shodé EU

Prohlaseni o shodé EU: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. prohlasuje, ze
zatfizeni ATOM 2 splhuje zakladni pozadavky a dalsi piislusna ustanoveni smérnice
2014/53/EU a nafizeni (EU) 2019/945.

EU prohléageni o shodé (DoC) je k dispozici ke stazeni na nasich oficidlnich stran-
kéch: https://www.potensic.com/downloads.html (pfejdéte do Centra stahovani,
vyberte ,ATOM 2¢).

Adresa zastupce v EU: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963, Berlin,
Germany.

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

Prohlaseni FCC

Zmény nebo upravy, které nejsou vyslovné schvéleny stranou odpovédnou za shodu,
mohou zrusit opravnéni uzivatele k provozu zarizeni.

Toto zafizeni vyhovuje ¢asti 15 pravidel FCC. Provoz podléha nasledujicim
dvéma podminkam: (1) Toto zafizeni nesmi zpusobovat Skodlivé ruseni a (2) toto
zafizeni musi akceptovat jakékoli pfijaté rusSeni, véetné ruseni, které miize zpusobit
nezadouci provoz.

Poznamka: Toto zafizeni bylo testovano a shledéno, Ze spliiuje limity pro digitalni
zaiizeni t¥idy B podle ¢asti 15 pravidel FCC. Tyto limity jsou navrzeny tak, aby
poskytovaly priméfenou ochranu pred skodlivym rusenim v obytnych instalacich.
Pokud toto zafizeni zpusobuje Skodlivé ruseni radiového nebo televizniho prijmu,
doporucuje se uzivateli pokusit se ruseni napravit jednim nebo vice z nasledujicich
opatfeni: preorientujte nebo presunite prijimaci anténu; zvétsSete vzdalenost mezi
zafizenim a prijimacem; zapojte zafizeni do zasuvky na jiném okruhu; obratte se na
prodejce nebo zkuseného radiového/televizniho technika.

Toto zarizeni splhuje limity FCC pro vystaveni zafeni stanovené pro nekontro-
lované prostiedi. Toto zafizeni by mélo byt instalovano a provozovano s minimalni
vzdalenosti 20 cm mezi zaficem a vasim télem.

Prohlaseni IC

Toto zafizeni obsahuje vysila¢(e)/prijimac(e) bez licence, které spliuji bezlicen¢ni
RSS Innovation, Science and Economic Development Canada. Provoz podléhé
nasledujicim dvéma podminkam: (1) Toto zafizeni nesmi zpisobovat ruseni; (2)
Toto zafizeni musi akceptovat jakékoli ruSeni, véetné ruseni, které miize zpusobit
nezadouci provoz zafizeni.

Prohlageni ISED o vystaveni rddiovym frekvencim: Zaiizeni bylo vyhodnoceno
tak, aby spliiovalo obecné pozadavky na vystaveni RF. Minimalni délici vzdalenost
je 20 cm.

Provoz tohoto zafizeni je omezen pouze na vnitini pouziti. (5150-5250 MHz)
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Prohlaseni o shodé EU

c E Tento produkt a — pokud je to relevantni — také dodavané piislusenstvi jsou
oznaceny ,,CE* a splhuji tak platné harmonizované evropské normy uvedené v ramci
smérnice RED 2014 /53 /EU, smérnice RoHS 2011/65/EU a dodatku (EU) 2015/863.

E 2012/19/EU (smérnice WEEE): Produkty oznacené timto symbolem
nelze v Evropské unii likvidovat jako netiidény komunalni odpad. Pro spravnou
recyklaci vratte tento produkt mistnimu prodejci pfi nakupu rovnocenného nového
zafizeni nebo jej zlikvidujte na urcenych sbérnych mistech. Vice informaci viz:
www.recyclethis.info.

E 2023/1542/EU (smérnice o bateriich): Tento produkt obsahuje baterii,
kterou nelze v Evropské unii likvidovat jako netfidény komundlni odpad. Pro
spravnou recyklaci vratte baterii svému dodavateli nebo na urcené sbérné misto.

Identifikace produktu

Dron Potensic ATOM 2: Model: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A; IC ID:
32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257Z449G85170; jmenovité napéti: 7,7 V; max. nabijeci
napéti: 8 8V; jmenovita kapacita: 2230 mAh; jmenovita energie: 17,18 Wh; vstup:
5V 3A.

Dalkovy ovlada¢ Potensic PT 1: Model: DSRC23A; FCC ID: 2BKS8B-
DSRC23A; IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 257Z449G8U867; jmenovité napéti:
3,6 V; max. nabijeci napéti: 4,2 V; jmenovita kapacita: 5200 mAh; jmenovita energie:

18,72 Wh; vstup: 9V 2A.

< ;' @ 210-240287 [E R-R-SPIc-DSDR23A ‘ = : E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

Certifika¢ni{ znacky dronu Certifika¢ni znacky dalkového ovladace

- (E® E

. A DEPOSER A DEPQSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, WY A
et batterie == =S S
se recyclent n

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Obréazek 1: *
Piktogramy shody a recyklace EU.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-mail:
car@oceantrading.de. Tel/Mobile: 0049-30,/25758899.
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OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Dovozce: Potensic SAS. Kontaktni adresa v EU: 7 Place de 'Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. Email: eu@potensic.com.

Vyrobce: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Adresa: 7/F, Building A5,
Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://www.
potensic.com. Email: support@potensic.com. VYROBENO V CINE

Varovani (vicejazyény souhrn): NEBEZPECI! Vhodné pouze pro osoby od
16 let. Varovani! Vysoce rychlé rotujici vrtule mohou zptisobit vazna zranéni!
Pred pouzitim dronu si peclivé pfectéte uzivatelskou pfirucku a piislusné letové
bezpecnostni pokyny.

Podpora:

Zemé/region: Spojené staty kontinentélni (kromé Portorika, Guamu, Saipanu a
Panenskych ostrovii)

Tel: +1 833 549 7772

Provozni doba: So-Po 7:00-22:00 (EST/EDT); Ut-Pa 9:00-18:00 (EST/EDT)
Pokud mate jakékoli dotazy nebo navrhy ohledné tohoto dokumentu, kontaktujte
néas: support@potensic.com.

Potensic je ochrannou znamkou spole¢nosti Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright () 2025 Potensic.

Distributor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.cz
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Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com
Email: support.uk@potensic.com Email: support.it@potensic.com
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com

NEBEZPECENSTVO! Vhodné len pre osoby od 16 rokov
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1. Vyhlasenie a bezpec¢nostné opatrenia

1.1. Vyhlasenie

Drony st produkty s potencidlnymi rizikami a relativne zlozitou obsluhou. Pred
pouZitim je nevyhnutné doékladne si precitat cela PouZivatel'sku prirucku, aby ste
ziskali zakladné znalosti a oboznamili sa s funkciami dronu. Pri prvom pouziti ATOM
2 sa odporuca prevadzkovat ho v rezime GNSS na priestrannom vonkajSom mieste,
aby ste sa oboznémili s jeho funkciami.

Pre bezpecné a spravne pouzivanie striktne dodrziavajte prevadzkové pokyny a
bezpec¢nostné opatrenia uvedené v prirucke. Uzivatelia mladsi ako 16 rokov by mali
byt pod dohladom dospelej osoby a produkt by mal byt uchovavany mimo dosahu
deti.

Spolo¢nost odmieta zodpovednost a neposkytuje zarucény servis za akékolvek
priame alebo nepriame 8kody (vratane Skody na majetku a zranenia o0sob)
vyplyvajice z nedodrzania bezpe¢nostnych pokynov uvedenych v prirucke.

Nerozoberajte ziadnu ¢ast produktu okrem vrtul ani ho neupravujte bez oficial-
neho usmernenia; uzivatelia budi zodpovedni za akékolvek nasledky vyplyvajtce z
takychto poruseni.

V pripade pomoci s otazkami tykajicimi sa pouzivania, obsluhy a tudrzby
kontaktujte vasho miestneho predajcu alebo spolocnost.

Palubny softvér dronu presiel prisnou bezpecnostnou certifikaciou a obsahuje
pokrocilé Sifrovacie a antimanipula¢né mechanizmy, ktoré zabezpecuju, Ze jeho
kod neméze byt zmeneny neopravnenymi uzivatelmi. Tieto bezpecnostné opatrenia
dokézu okamzite detegovat a zabranit akymkolvek nelegalnym tupravam softvéru,
¢im uc¢inne chrania funkcie riadenia letu a zberu dat dronu pred skodlivym softvérom,
virusmi alebo hackerskymi ttokmi.

Autorské prava a vlastnictvo tohto dokumentu patria spolo¢nosti Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd. (dalej len ,Potensic”), a informacie sa mézu menit bez
predchadzajiceho upozornenia. Najnovsie aktualizacie ndjdete na https://www.
potensic.com.

1.2. Bezpecnost a opatrenia

Vyhybajte sa prekdzkam a davom. Pre zaistenie bezpecnosti uZzivatela aj okolia
uchovavajte produkt mimo preplnenych miest, vyskovych budov a vysokonapétovych
kablov. Okrem toho ho nepouzivajte v nepriaznivych poveternostnych podmienkach,
ako su silny vietor, silny dazd a burky. Toto opatrenie je nevyhnutné, pretoZze
produkt moze vykazovat nepredvidatelné rychlosti letu, kolisanie stavu a potencialne
rizika.

Chrante pred vlhkostou. Aby ste zabranili anomaliam alebo pogkodeniu spo-
sobenému vlhkostou ovplyviiujicou presné elektronické komponenty a mechanické
casti vo vnutri produktu, uchovavajte ho mimo vlhkosti.

Bezpecfna prevadzka. Pri ovladani dronu sa pravdepodobnost nepredvidatel-
nych rizik zvysuje, ak st uzivatelia unaveni, v zlom psychickom stave alebo nemaju
skiisenosti. Pre zaistenie bezpecnosti je nevyhnutné prerabat alebo opravovat
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produkt pomocou originalnych dielov. Produkt prevadzkujte striktne v ramci
stanovenych limitov a dodrziavajte miestne bezpecnostné predpisy.

Vyhybajte sa vysokorychlostne sa otacajicim castiam. Kym sa vrtule
produktu otacaju vysokou rychlostou, drzte ho mimo davov a zvierat, aby ste predisli
Skrabancom alebo vyruSeniu. Nedotykajte sa otacajucich sa vrtul rukami.

Vyhybajte sa zdrojom tepla. Aby ste zabranili anoméliam, deforméciam a
moznému poskodeniu, uchovavajte produkt mimo tepla a vysokych teplot. Toto
opatrenie je obzvlast dolezité, pretoze produkt obsahuje kovové, vldknité, plastové
a elektronické prvky.

1.3.
1.

10.

11.

12.

Varovania a upozornenia

Balenie a prirucku uchovavajte na bezpetnom mieste, pretoze obsahuju dolezité
informacie.

. Uzivatelia st zodpovedni za zabezpecenie toho, aby pouzivanie tohto dronu

nespodsobilo skodu na osobe alebo majetku inych.

. Nasa spoloc¢nost a predajcovia nenest zodpovednost za Skody a zranenia osdb

vyplyvajice z nespravneho pouzivania alebo obsluhy.

. Uzivatelia musia striktne dodrziavat kroky uvedené v pouzivatelskej prirucke

pri inStalécii a testovani dronu. Pocas letu udrzujte minimélnu vzdialenost 1
az 2 metre od uZivatelov alebo inych osob, aby ste predisli kolizii dronu s
Tudskym telom a sposobeniu zranenia.

. Produkt by mal zostavit dospely. Uzivatelia mladsi ako 16 rokov by nemali

manipulovat s produktom sami. Batéria by sa mala nabijat pod dohladom
dospelej osoby a pocas nabijania by mala byt uchovavana mimo horlavych
materialov.

. Produkt obsahuje malé casti. Umiestnite ich mimo dosahu deti, aby ste predisli

nadhodnému prehltnutiu.

Neprevadzkujte produkt nad cestami alebo stojatou vodou, aby ste predisli
nehodam.

Je zakazané rozoberat alebo upravovat produkt s vynimkou vrtal, pretoZze to
moze viest k porucham dronu.

. Inteligentnt batériu nabijajte pomocou USB nabijacky, ktora splita normy

FCC/CE.

Dialkové ovladanie méa zabudovanu 3,6V litiovii batériu, ktord nevyzaduje
vymenu.

Batériu neskratujte ani nestlacajte, aby ste predisli vybuchu.

Neumiestiujte batériu na hortce miesto (do ohna alebo blizko elektrického
ohrievaca).
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13. Udrzujte bezpecéni vzdialenost od vysokorychlostne sa otacajucich vrtal;
vyhnite sa pouzivaniu produktu v davoch, aby ste predisli skrabancom alebo
zraneniam.

14. Nepouzivajte produkt na miestach so silnym magnetickym polom, ako su
blizko vysokonapétovych kablov, budov obsahujicich kovy, automobilov a
vlakov; inak moze byt ohrozena stabilita pripojenia.

15. Dokladne sa oboznamte s miestnymi zakonmi a predpismi, aby ste predisli
akémukol vek neopravnenému pouZzitiu dronu.

16. Z dovodu dodrzania poziadaviek leteckého réddiomagnetického prostredia,
pocas obdobia radiovych kontrolnych prikazov vydanych prislusnymi néarod-
nymi orgdnmi v stanovenych regiénoch, by malo byt pouzivanie dialkového
ovladania pozastavené podla pokynov.

17. Nelietajte v nizkych vyskach nad vodnymi plochami.

18. Drite sa dalej od letisk, letovych drédh a inych obmedzenych oblasti.

2. Tipy na c¢itanie

2.1. Legenda
@ Zakazané Upozornenia k obsluhe a pouZivaniu
& Dolezité @ Technické terminy a referen¢né informéacie

2.2. Odportiacania na pouzivanie

1. Pred pouzitim prirucky sa odporica pozriet si ndvodné video a Stru¢ni tvodnu
prirucku.

2. Pri ¢itani prirucky si najprv precitajte cast Vyhlasenie a bezpecnostné

opatrenia.

2.3. Navodné video / Stiahnutie aplikacie
Naskenujte QR kod vpravo a mozete:
1. Stiahnut aplikaciu Potensic Eve App.

2. Pozriet si ndvodné videa.

3. Ziskat pristup k najnovsej Pouzivatel'skej prirucke.
4. Dozvediet sa o ¢asto kladenych otazkach (FAQ).

Potensic Eve App podporuje iOS 13.0 a vyssi, ako aj
Android 7.0 a vyssi.
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2.4. Registracia a pomoc

Pri prvom pouziti aplikacie je potrebné vytvorit si ucet, aby ste ziskali lepsi
uzivatel'sky zazitok. Zarucujeme, ze nikdy nezhromazdujeme Ziadne informacie o
uzivateloch bez ich suhlasu.

Postup registracie

1. Zadajte svoju e-mailovii adresu na registracnej stranke.

2. Ziskajte overovaci kod a zadajte ho, potom si precitajte a sihlaste s
Uzivatel'skou zmluvou a Zasadami ochrany osobnych udajov.

3. Nastavte heslo na dokoncenie registracie.

Po tspesnej registracii budete automaticky prihlésent.

Pocas registracie sa uistite, Ze vaSe mobilné zariadenie je pripojené
k internetu. Ak pocas registracie nedostanete overovaci koéd, skontrolujte
prie¢inok spamu, pretoZe overovaci e-mail mohol byt omylom oznaceny ako
spam. Bez registracie a prihlasenia do u¢tu Potensic nebudete moct aktivovat
dron a budete obmedzeni na 3 skusobné lety.

Pomoc. Eakujeme za zakupenie Potensic ATOM 2. Pred prvym pouzitim
dronu vam odporuc¢ame, aby ste si pozorne precitali pouzivatelsku prirucku. V
pripade akychkolvek problémov alebo otazok tykajucich sa dronu kontaktujte nas
tim podpory na support@potensic.com.

2.5. Technické terminy

IMU IMU (inercidlna meracia jednotka), najdolezitejsi hlavny
senzor dronu.
TOF (Time of Fli- Doba od vyslania a prijatia detekéného infracerveného

ght) signdlu na urcenie vzdialenosti ciela.

Spodny  vizualny Senzorovy systém umiestneny v spodnej casti dronu,

systém ktory sa sklada z kamery a modulu TOF.

Vizualne polohova- Vysoko presné polohovanie realizované prostrednictvom

nie spodného vizualneho systému.

Kompas Geomagneticky senzor, ktory umoziuje dronu identifi-
kovat smer.

Barometer Senzor atmosférického tlaku, ktory umoznuje dronu
urcit nadmorsku vysku prostrednictvom atmosférického
tlaku.

Zamknutie /odomknutfeechod motorov dronu zo stacionarneho stavu do
volnobeZnej rotacie.

VolI'nobeh Po odomknuti sa motor za¢ne otacat pevnou rychlostou,
ale nedokaze poskytnit dostatoéni vztlakova silu pre
vzlet dronu.
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Automaticky Dron sa automaticky vrati do bodu HOME na zaklade
navrat polohovania GNSS.

Hlava dronu Poloha kamery dronu.

Packa plynu Stapanie alebo klesanie dronu.

Packa naklonu Let dronu dopredu alebo dozadu.

Packa roll Let dronu dolava alebo doprava.

Packa yaw Umoznuje dronu otacat sa v smere alebo proti smeru

hodinovych ruciciek.

3. Prehl'ad

Tato kapitola predstavuje funkéné vlastnosti ATOM 2, ako aj schémy dronu a
dialkového ovladania.

3.1. Uvod

ATOM 2 disponuje skladacimi ramenami pre pohodInt prenosnost a mé l'ahké telo
s hmotnostou iba 245 g. Dron je vybaveny systémom vizualneho polohovania, ktory
umoziuje presné vznaSanie sa v nizkych vyskach v interiéri aj exteriéri. Vdaka
senzoru GNSS dron umoziuje polohovanie a automaticky navrat.

Kamera vyuziva 1/2-palcovy obrazovy senzor Sony CMOS, schopny zachytavat
video vo vysokom rozliseni 4K /30 fps a fotografie 48MP. Kamera je namontované na
3-osom stabilizatore, ktory umoziuje kamere ziskavat stabilné zédbery pri ovladani
dronu.

Dialkové ovladanie ATOM 2 vyuziva digitalnu prenosovi technolégiu PixSync
4.0, ktora dosahuje maximélnu komunika¢ni vzdialenost az 10km a prenos videa
1080p za idealnych podmienok. Ovlada¢ mé vysuvny a skladaci dizajn, ktory
poskytuje miesto pre vase mobilné zariadenie po rozlozeni. Po pripojeni k ovladacu
pomocou kabla USB mozete ovladat a konfigurovat svoj dron prostrednictvom
aplikacie a sledovat prenos videa vo vysokom rozliSeni. Zabudovana litiova batéria
v dialkovom ovladani ma maximélnu pracovnu dobu priblizne 4 hodiny.

ATOM 2 vyuziva proprietarnu technologiu riadenia letu SurgeFly, ktoré dosahuje
maximéalnu rychlost letu 16 m/s (52 ft/s) a maximéalny ¢as letu priblizne 32 minft,
s odolnostou vo¢i vetru az do stupna 5.

Testovacie podmienky maximalneho ¢asu letu: pri okolitej teplote priblizne
25°C v bezveternom prostredi, lietanie dopredu pri konStantnej rychlosti
5m/s, prepnuté do rezimu nahravania videa 1080p/24fps (bez nahréavania
videa pocas letu) od 100% nabitia batérie do 0%. Spotreba energie sa vyrazne
zvysi, ked sa dron vracia proti vetru. Ak dostanete z aplikidcie upozornenie
na silny vietor, znizte vysku letu a vcas sa vratte, aby ste zaistili bezpec¢nost
dronu.
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3.2.

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Schéma dronu

. Indikator nabijania

. USB-C nabijaci port

Spona batérie

Slot pre microSD kartu

. Indikator chvosta

. Monokulérny vizualny modul

Modul TOF

Spodny chladiaci otvor

. Indikator napajania

Tlac¢idlo napéjania/parovania
3-osovy stabilizator a kamera
Bezkartacovy motor

Vrtula

Rameno

Stativ antény

Hriadel ramena
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3.3. Schéma dialkového ovladania

1. Tlac¢idlo napajania. Jednym stlacenim skontrolujete aktualnu troven nabitia
batérie. Stlac¢enim a podrzanim zapnete alebo vypnete dialkové ovladanie.

2. Indikator napajania. Zobrazuje aktuilnu troven nabitia batérie alebo stav
dialkového ovladania.

3. Otvor pre matkovy zavit 1/4. Pre pripojenie popruhu dialkového
ovladania (*predava sa samostatne).

4. USB-C pripojovaci port. Pre pripojenie dialkového ovladania.

5. Tla¢idlo navratu domov (RTH). Jednym stlac¢enim dron zabrzdi a
vznéasa sa v automatickych rezimoch letu. Stlacenim a podrzanim aktivujete RTH.
Opétovnym stla¢enim zrusite RTH.

6. Ovladacie packy. Pomocou ovladacich pacok ovladate pohyby dronu. Rezim
ovladacich pacok nastavte v aplikacii Potensic Eve App v Nastavenia > Ovladanie
> Nastavenia dialkového ovladania > Rezim ovlddacich pacok.

7. Skladacia smerova anténa. Prenasa bezdrotové signély ovladania a videa
do dronu.

8. Drziak mobilného =zariadenia. Pre bezpeéné upevnenie mobilného
zariadenia na dialkové ovladanie.

9. USB-C nabijaci port. Pre nabijanie dialkového ovladania.

10. Pravy ovladac. Pre digitalne ovladanie zoomu.
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11. Prisposobitel'né tla¢idlo C2. Jednym stlac¢enim prepnete rezim rych-
losti (Video/Normal/Sport). Dvojitym stlac¢enim nastavite Cruise Control (za-
pnat/vypnut/aktualizovat). Stla¢enim C2 a Tavého ovladaca upravite vyvazenie
bielej farby. Stlacenim C2 a pravého ovlddaca upravite EM. Funkciu nastavte v
aplikicii Potensic Eve App v Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia dialkového
ovladania > Prisposobenie tlacidiel.

12. Prisposobitel'né tlacidlo C1. Jednym stla¢enim prepnete uhol naklonenia
kamery (0°/—90°). Dvojitym stlacenim prepnete rezim kamery (auto/manuélny).
Stla¢enim C1 a lavého ovladaca upravite rychlost uzavierky. Stlac¢enim C1 a pravého
ovladaca upravite ISO. Funkciu nastavte v aplikécii Potensic Eve App v Nastavenia
> Ovladanie > Nastavenia dialkového ovladania > Prisposobenie tlacidiel.

13. Lavy ovladaé¢. Ovlada naklon kamery.

14. Tlac¢idlo uzavierky /zaznamu. Jednym stlac¢enim urobite fotografiu alebo
spustite/zastavite nahrévanie. Stla¢enim a podrzanim prepnete medzi fotogra-
fiou/videom.

15. Chladiace otvory.

16. Ulozny slot pre ovladacie packy. Pre ulozenie ovladacich pacok.

4. Prvé pouzitie

4.1. Priprava dronu

Produkt sa dodava v zlozenom stave. Rozlozte ho nasledovne:
1. Odstrante ochranny kryt stabilizatora.
2. Najprv rozlozte predné rameno a potom zadné rameno.

3. Rozlozte listy vrtul.

4.2. Priprava dialkového ovladania

Namontujte mobilné zariadenie a ovladacie packy:

10
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1. Rozlozte antény.
2. Vyberte ovladacie packy z tloznych slotov.
3. Namontujte ovlddacie packy na dialkové ovladanie.

4. Pripojte adaptérovy kabel s logom dialkového ovladania k dialkovému
ovladaniu.

5. Pripojte druhy koniec kabla k vasmu mobilnému zariadeniu.
6. Zatlacte kabel do slotu vo vnitri pravej rukovéite dialkového ovladania.

7. Oboma rukami otvorte dialkové ovladanie a upevnite svoje mobilné zariadenie
na miesto.

8. Priprava dokoncena.

Adaptérovy kabel dialkového ovladania je smerovy; nezamienajte konce
kabla. Nevkladajte USB-C koniec adaptérového kabla dialkového ovladania
do USB-C nabijacieho portu dialkového ovladania, pretoze to moze sposobit
skrat. Pri pripajani k telefébnu Android, ak systém vyzve na zvolenie rezimu
USB pripojenia, vyberte ,Prenos tidajov”. Iné moznosti mozu spoésobit zlyhanie
pripojenia.

4.3. Nabijanie / Zapnutie a vypnutie

Pred prvym letom je nevyhnutné prebudit batériu; inak sa dron nespusti. Pripojte
USB-C nabijaci port batérie a USB nabijacku k zdroju striedavého napéjania na
dokonéenie jednotlivého nabijania (USB nabijacka nie je sucastou balenia. Uzivatel
moze pouzit nabijacku, ktora splha Specifikiciu FCC/CE, na nabitie batérie).
éerveny indikator zostane svietit pocCas nabijania a po dokonceni nabijania sa
automaticky vypne. UzZivatel moze batériu nabijat pomocou Parallel Charging Hub,
ak bolo zakupené Fly More Combo. Dalsie podrobnosti najdete v pouzivatelskej
prirucke Parallel Charging Hub. Parallel Charging Hub moéze nabijat aj dialkové
ovladanie.
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i

Rezim 1

B El:}\
4 Mode 2

Rezim 2

Najkratsia doba nabijania je priblizne 1h 25 min cez USB-C nabijaci port.
Uistite sa, Ze vaSa nabijacka podporuje vystup 5V /3 A, aby ste dosiahli tuto
rychlost nabijania. UZivatelom sa odporuca nabijat batériu prostrednictvom
Parallel Charging Hub, aby ste mohli nabijat 3 batérie naraz rychlo.

/\ 7Z bezpecnostnych dévodov sa odporiaca batériu pred nabijanim vybrat z
dronu; inak sa dron nezapne, ak sa batéria nabija v drone. Ak je nabijaci
kabel pripojeny, ked je dron zapnuty, automaticky sa vypne a nabijanie
bude pokracovat. Batéria sa moze po pouziti velmi zahriat; nenabijajte ju,
kym nevychladne; inak moze byt nabijanie inteligentnou batériou odmietnuté.
Nabijajte batériu kazdé tri mesiace, aby ste udrzali aktivitu ¢lankov. K USB-C
portu pripojte originalny kabel alebo akykol'vek kabel, ktory podporuje prad
nad 3 A; inak mo6ze dojst k zlyhaniu nabijania alebo poskodeniu batérie.
Pri nabijani PTD 1 Dialkového ovladania s integrovanou obrazovkou, na
dosiahnutie optimélnej rychlosti nabijania, pouzite USB nabijacku, ktora
podporuje rychlonabijacie protokoly PD 2.0 alebo vysSie, v kombinécii s
origindlnym USB-C na USB-C nabijacim kdblom. Pouzitie nabijacieho kabla
USB-A na USB-C nemusi aktivovat funkciu rychleho nabijania.

Zapnutie.
Dron: Stla¢te a podrzte tlacidlo napéjania, kym sa nezapni vsetky indikatory
napéjania, potom ho uvolnite na dokon¢enie zapnutia.
Dialkové ovlddanie: Stlacte a podrzte tlac¢idlo napdjania, kym sa nezapnu vsetky
indikatory napéajania, potom ho uvolnite na dokon¢enie zapnutia.

Vypnutie.
Dron: Stlac¢te a podrzte tlacidlo napajania, kym sa nevypnu vSetky indikatory
napéjania, potom ho uvolnite na dokon¢enie vypnutia.
Dialkové ovlddanie: Stlacte a podrzte tlacidlo napédjania, kym sa nevypnu vsetky
indikatory napéajania, potom ho uvolnite na dokon¢enie vypnutia.

Tla¢idla napajania na drone a dialkovom ovladani st navrhnuté tak, aby
zabranili ndhodnému stlaceniu. Ked sa rozsvietia vSetky indikatory batérie,
okamzite uvolnite tla¢idlo, aby ste predisli automatickému vypnutiu z dlhého
podrzania.

12
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4.4. Aktivacia dronu

Dron vyzaduje aktivaciu prostrednictvom aplikicie Potensic Eve App pred prvym
pouzitim. Zapnite a pripojte dron a dialkové ovlddanie, potom otvorte aplikaciu
Potensic Eve App a postupujte podla pokynov na obrazovke na aktiviciu dronu.
Po aktivacii budi aktualny dron a dialkové ovladanie standardne sparované. Ucet
pouzity na aktivaciu bude mat plnu kontrolu nad dronom.

Pre aktivaciu sa vyzaduje pripojenie k internetu. Neaktivovany dron moze
vykonat len obmedzené lety, maximalne 3-krat.

4.5. Aktualizacia firmvéru

Ked je k dispozicii nova aktualizacia firmvéru, na inovéaciu pouzite aplikaciu Potensic
Eve App. Po pripojeni dronu a dialkového ovladania otvorte aplikidciu Potensic
Eve App. Aplikicia vas automaticky upozorni, ak je k dispozicii nova aktualizacia
firmvéru. Odporuca sa, aby uZivatelia postupovali podla pokynov na inovaciu pre
najlepsi zazitok.

Pred inovaciou sa uistite, Ze troven nabitia batérie dronu je > 30% a
dialkové ovladanie mé aspon dva pruhy nabitia. Skontrolujte, & bol odstraneny
ochranny kryt stabilizatora, a uistite sa, ze okolo stabilizatora nie st ziadne
cudzie predmety. Pocas inovéicie sa uistite, Ze vaSe mobilné zariadenie je
pripojené k internetu. Poc¢as inovacie udrzujte dialkové ovladanie a dron do 1
metra od seba a mimo zdrojov rusenia signalu, ako st pocitace a routre. Pocas
inovacie neovladajte dron ani dialkové ovladanie, pokial vas na to aplikicia
nevyzve.

5. Dron

ATOM 2 sa sklada zo systému riadenia letu, komunika¢ného systému, polohovacieho
systému, napajacieho systému a inteligentnej batérie. Tato kapitola popisuje funkcie
vSetkych ¢asti dronu.

5.1. Polohovanie

ATOM 2 vyuziva nova technolégiu riadenia letu SurgeFly od Potensic, ktord
podporuje nasledujtce dva rezimy polohovania:

GNSS polohovanie: Poskytuje presné polohovanie a navigaciu dronu; podpo-
ruje presné vznasanie, inteligentny let a automaticky névrat.

Vizualne polohovanie: Dokéze realizovat vysoko presné polohovanie v nizke;
vyske na zaklade spodného vizualneho systému. Vizuélne polohovanie mozno
realizovat bez signalu GNSS, takze produkt mozno pouzit v interiéri.

Ako prepinat: Systém riadenia letu sa automaticky prepne podla prostredia
dronu. Ked su signaly GNSS slabé a spodny vizuélny systém nie je k dispozicii, dron
prepne do rezimu Attitude (ATTI). V tomto rezime dron nebude schopny udrziavat
stabilné vznaSanie, ¢o vyzaduje, aby uzivatel manualne ovladal packy a pristal s
dronom na bezpec¢nom mieste ¢o najrychlejsie, aby sa predislo nehodéam.
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Vo vizualnom polohovani (rezim OPTI) nie st inteligentné letové rezimy k
dispozicii a letovy rezim bude obmedzeny na rezim Video. Ked je signal GNSS
slaby alebo nie je k dispozicii ziadny signédl GNSS, nebudete moct dron vratit
a aktivovat urc¢ité funkcie, ako s Al Track alebo Al QuickShots.

/\ Pred letom si precvicte a osvojte si vSetky metddy ovladania dronu v
bezpecnom prostredi. Pre zaciato¢nikov sa odporica postavit sa za zadnu ¢ast
dronu a udrziavat dron v zornom poli, aby ste nestratili postudenie polohy a
smeru dronu, ¢o by mohlo viest k nebezpecenstvu.

5.2. Spodny vizualny systém

ATOM 2 je vybaveny spodnym vizualnym systémom umiestnenym na spodnej
strane dronu, ktory sa sklad4d z monokuldrnej kamery a modulu TOF (Time of
Flight). Modul TOF je rozdeleny na vysiela¢ a prijima¢, ktoré vypocitavaja presnt
vysku dronu nad zemou meranim c¢asu potrebného na to, aby infracerveny signal
cestoval od vysielaca k prijimac¢u po odraze od zeme. V kombinacii s monokularnou
kamerou to umoznuje vypocet presnej polohy dronu v nizkej vyske pre vysoko presné
polohovanie.

Pozorovaci rozsah. Prevadzkovy vyskovy rozsah spodného vizualneho systému
je 0,3m — 10 m. Presné polohovanie je mozné dosiahnut v rozsahu 0,3m — 5m.

Scenare pouzitia. Funkcia vizudlneho polohovania spodného vizuélneho
systému je vhodna pre prostredia, kde st signaly GNSS slabé alebo nedostupné,
ale kde je bohatd textiira povrchu a primerané okolité svetlo, a relativna vyska
dronu je medzi 0,3m a 5m. Ked relativna vyska presiahne 5m, dron prepne do
rezimu Attitude. Lietajte opatrne.

Sposob pouzitia. Spodny vizudlny systém sa automaticky aktivuje, ked st
splnené podmienky pre vizualne polohovanie. V rezime vizuélneho polohovania bude
indikator chvosta dronu pomaly blikat tyrkysovo.

/\ V rezime OPTI je maximalna letovad vySka 5m. Vizualne polohovanie
je len pomocna letova funkcia. Vizualny systém nemoze fungovat spravne
pri lete nad: jednofarebnymi povrchmi; silne odrazivymi povrchmi (hladky
kov); priehladnymi povrchmi (voda, sklo); pohybujticimi sa textirami (beZiace
domace zvieratd, vozidla); scenarmi s drastickymi zmenami svetla; miestami s
velmi slabym alebo velmi silnym svetlom; vysoko opakujicimi sa textirami.

5.3. Indikator chvosta dronu

Zapnutie/Vypnufiepnutie/ Vypnutie prebieha: Zeleny indikator svieti suvisle.

Letovy stav

GNSS polohova- Indikator pomaly blik4 zelenou.
nie

Vizuélne Indikator pomaly blika tyrkysovo.
polohovanie

Rezim Attitude  Indikdtor pomaly blikd modrou.
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Navrat Indikator pomaly blika ¢ervenou.

Varovanie a chyba

RC nepripojené Indikator svieti suvisle modrou.

(odpojené)

Slabé batéria Indikator rychlo blika ¢ervenou.

Chyba senzora Indikator svieti suvisle ¢ervenou.

Nuadzové zasta- Indikator sa opakovane kratko rozsvieti c¢erveno a potom
venie vrtal zostane vypnuty dlhsiu dobu.

Aktualizacia a kalibracia

Kalibrécia Indikator striedavo blikd medzi ¢ervenou a zelenou.
kompasu

(horizontélna)

Kalibracia Indikator striedavo blikd medzi modrou a zelenou.
kompasu

(vertikalna)

Rezim parovania Indikator rychlo blik4 zelenou.

Rezim aktualizd- Indikator rychlo blikd modrou.

cie

5.4. Inteligentna batéria

Funkcia

Inteligentna batéria ATOM 2 je vybavena vysokoenergetickymi ¢lankami a vyuziva
pokrodily systém spravy batérie.

Zakladné parametre — Model: DSBT02B

Pocet ¢lankov 2 sériovo

Kapacita batérie 2230 mAh

Menovité napétie 7,7V

Napatie ukoncenia na- 8,8V

bijania

Rezim nabijania USB-C / Parallel Charging Hub

Max. nabijaci prad USB-C: 5V/3 A; Parallel Charging Hub: 8 V/2,0 A x

3

Vyrovnavacia Pocas nabijania sa napétia ¢lankov batérie automaticky
ochrana vyrovhavaju.
Ochrana Po daplnom nabiti sa batéria za¢ne automaticky vybijat
automatického na 50%-70% turovne nabitia, ak je ne¢inna 5 dni, aby
vybijania chréanila ¢lanky.

Ochrana proti pre- Batéria automaticky zastavi nabijanie po tplnom nabiti.

bitiu

Tepelna ochrana Nabijanie sa automaticky zastavi, ak je teplota batérie
pod 0°C alebo nad 45 °C, aby sa predislo poskodeniu.
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Automatické Batéria automaticky obmedzi nabijaci prad, ak je
obmedzenie detekovany nadpriad.

nabijacieho pridu

Ochrana proti hl- Vybijanie sa automaticky zastavi, aby sa zabrénilo

bokému vybitiu nadmernému vybitiu, ked batéria nie je v letovom
pouziti. Batéria prejde do rezimu Hibernécia.

Ochrana proti Napéjanie sa automaticky prerusi, ak je detekovany
skratu skrat.

Monitorovanie BMS bude monitorovat zdravie batérie a v pripade
zdravia batérie detekcie poskodeného ¢lanku batérie zobrazi varovania.
Komunikaé¢na funk- Informéacie o cykloch nabijania a zostévajicej trovni
cia batérie sa prenasaji do dronu.

/\ Dlhodoba necinnost moéze negativne ovplyvnit vykon batérie. Skladujte
batériu na chladnom a suchom mieste, kde sa deti nedostani. Opatrenia pre
prostredia s nizkou teplotou: batérie nie je mozné pouZit na let, ked je okolita
teplota pod 0 °C; pri nizkych teplotach nechajte dron vznéasat sa, aby ste pred
letom predohriali batériu. Po lete: nechajte batériu vychladnit na teplotny
rozsah nabijania (040 °C) pred nabijanim. Bezpec¢nost batérie pocas prepravy:
vybite pod 30%.

Instalacia a vybratie batérie

Instalacia: Vlozte batériu do priehradky na batériu a zabezpecte sponu. Ked je
batéria uplne zasunuta, budete pocut kliknutie.
Vybratie: Stlacte sponu batérie a vytiahnite batériu z priehradky.

=1

Vybratie
Instalacia

/\ Po vlozeni batérie sa uistite, Ze spona batérie zaklapne na svoje miesto.
Toto je klicové pre bezpetnost letu. Pred vybratim batérie sa uistite, Ze je
produkt vypnuty.
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[ A

= =

Spona na mieste, bezpecné Spona nie je na mieste

Pred vybratim vypnite

Zobrazenie tirovne nabitia

Po vlozeni batérie do dronu kréatko stlacte tlacidlo napajania na zobrazenie trovne
nabitia inteligentnej batérie:

— LED 4

0 —mm
o
O T—~——LED3
o
(-]
— LED 2
— LED 1

¥
4

¥ Indikator svieti ¥ Indikator blikda Q) Indikator je vypnuty

LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktualna Groven nabitia

L @ O O 0%-25%

03 i @ ® 25%-30%
03 03 Q () 30%—50%
¥ O € ©) 50%-55%
@3 ¥ ¥ ©) 55%—75%
03 @3 O 03 75%-80%
03 03 03 03 80%—97%
03 O O O 97%—100%

Pokyny na obsluhu pri vysokej/nizkej teplote

Ked je teplota batérie < 5°C, aplikicia zobrazi varovanie o nizkej teplote a batériu
je potrebné pred letom predohriat. Ked je teplota batérie > 70 °C, aplikacia zobrazi
varovanie o vysokej teplote a dron nebude moct letiet.

O Kapacita vybijania bude pri nizkej teplote vyrazne oslabena a doba letu sa
znizi, ¢o je norméalne. Vyhnite sa dlhodobej prevadzke pri nizkej teplote; inak
moze byt Zivotnost batérie skratena.
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5.5. Vrtule

ATOM 2 pouziva novo navrhnutt ticha vrtulu druhej generacie, ktora zvysuje vykon
a zaroven ucinne znizuje hluk pocas otacania listov. Vrtule st rozdelené na typy v
smere a proti smeru hodinovych rucic¢iek. Pripevnite oznacené vrtule k motorom
oznaCeného ramena a neoznacené vrtule k motorom neoznac¢eného ramena. Dve
vrtule pripevnené na rovnakom motore by mali byt identické.

Vrtula Pokyny na inStalaciu Schéma instalacie

Oznacena vr- Pripevnite oznacené listy

tula vrtule na oznacCené ra-
Neoznacena Pripevnite  neoznacené
vrtula listy vrtule na

neoznacené rameno.

Na montaz vrtal pouZite skrutkovaé z Nevkladajte skrutkova¢ ani cudzie
balenia. materidly do motorov.

Na montaz vrtal pouZite skrutkova¢ z balenia. Pri vymene listov vrtal je
jednoduchgie manipulovat tak, Ze motor uchopite rukou.

/\ Vrtule ATOM 2 nie st kompatibilné s vrtulami ATOM/ATOM SE/ATOM
LT a st v sucasnosti podporované iba pre model ATOM 2. Uistite sa, Ze
oznacené vrtule pripeviujete na motory ramena s oznacenim a neoznacené
vrtule na motory ramena bez oznacenia. Inak dron nebude moct lietat. Ak je
vrtula pogkodené, odstrante obe vrtule a skrutky na zodpovedajicom motore
a zlikvidujte ich. Listy vrtule st ostré. Manipulujte s nimi opatrne. Drzte sa
dalej od otacdajucich sa vrtal a motorov. Okamzite skontrolujte listy vrtal, ak
sa pocas letu vyskytna akékolvek otrasy alebo strata rychlosti. Pred kazdym
letom sa uistite, Ze vrtule su bezpec¢ne nainstalované.
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5.6. Stabilizator a kamera
Trojosovy stabilizator

Kamera ATOM 2 je vybavené trojosovym stabilizitorom. Stabilizator umoznuje
tpravu naklonu od +20° do —90° a tpravy odchylky yaw a roll od +10° do —10°.
Uhol naklonenia stabilizatora mozno upravit pohybom ovladaca stabilizatora na
dialkovom ovladani. Ked je letovy rezim nastaveny na rezim Video, rozsah tpravy
naklonu stabilizatora je od +20° do —90°; ked letovy reZim nie je nastaveny na rezim
Video, rozsah tpravy naklonu stabilizatora je od 0° do —90°.

20°

/\ Pred zapnutim dronu odstraite ochranny kryt stabilizatora. Pri skladovani
alebo preprave pripevnite ochranny kryt stabilizatora. Pri kazdom zapnuti
dronu sa uhol naklonenia stabilizatora Standardne nastavi na 0° (horizontalny
pohlad). Pred vzletom sa uistite, Ze okolo stabilizatora nie su Ziadne cudzie
predmety a SoSovka je ¢ista. Udrzujte stabilizator Cisty a zabrante vniknutiu
piesku alebo inych cudzich predmetov. Stabilizator je pripojeny k dronu
pomocou elastického drziaka tlmiaceho otrasy; netahajte silou.

Rezimy stabilizatora.

e Rezim Stable: Smer roll stabilizatora zostdva neustale vyrovnany. Uhol
naklonenia stabilizatora mozno upravit pomocou ovladaca stabilizitora na
dialkovom ovladani. Tento rezim je vhodny na zachytévanie stabilnych
zéberov.

e Rezim FPV: Smer roll stabilizatora nasleduje zmeny néklonu dronu. Plynu-
lost pohybu roll mozno upravit v aplikacii Potensic Eve App. Uhol naklonenia
stabilizatora moZno upravit pomocou avého ovladaca na dialkovom ovladani.
Tento rezim je idealny na zazitok z FPV letu a zachytédvanie dynamickych
zaberov.

Jemné doladenie stabilizatora. Ked je dron umiestneny na rovnej ploche
a stabilizator je mierne nakloneny, moézete pouzit jemné doladenie stabilizatora na
korekciu.

1. V aplikicii Potensic Eve App prejdite na Nastavenia > Kalibracia > Jemné
doladenie stabilizatora na tdpravu horizontilneho a yaw uhla stabilizadtora.
Rozsah tpravy je £10°. Kazdé klepnutie na tlacidlo ,+” alebo ,/~” upravi uhol
stabilizatora o +0,1° alebo —0,1°.

2. Horizontalna tprava: Klepnutim na ,,+” naklonite doprava a klepnutim na ,~”
naklonite dolava. Uprava yaw: Klepnutim na ,+” oto¢ite doprava a klepnutim
na ,— otocite dolava.
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3. Klepnutim na ,Predvolené” obnovite stabilizator na predvoleny uhol (oba
nastavené na 0°).

Kalibracia stabilizatora. Ak ma stabilizator problémy pri spusteni, skiste ho
obnovit pomocou kalibréacie stabilizatora.

1. Prejdite na Potensic Eve App > Nastavenia > Kalibracia > Kalibracia
stabilizatora. Otoc¢te dron hore nohami so spodnou ¢astou nahor a polozte
ho na rovniu plochu.

2. Po klepnuti na ,Spustit kalibraciu” sa stabilizator za¢ne automaticky kalibro-
vat.

3. Pockajte, kym sa nedokonéi ukazovatel priebehu. Ked sa na obrazovke zobrazi
,Kalibracia tspesna”, kalibracia stabilizatora je dokoncena.

Start Calibration

Kalibracia stabilizatora

Jemné doladenie stabilizatora

/\ Pocas kalibracie nepohybujte dronom vyrazne, inak kalibracia zlyha.

Kamera

Zakladné parametre
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Znacka senzora

Velkost senzora
Efektivne pixely
Clona

FOV

Rozsah ostrenia
Rozsah ISO

Rozsah uzéavierky
Pamat

Format obréazka
Velkost obrazka
Kodek

Forméat videa
Rozlisenie videa

SONY

1/2” CMOS

48MP

F1.8

79,4°

4m — oo

100-6400 (Normélne rezimy snimania); 100-25600 (Al
Night)

1/6400 - 8s

microSD karta (U3 alebo V30 a vyssie)

JPG / JPG+RAW (DNG)

48MP (8000x6000)

H.264 / H.265

MP4

4K: 3840x 2160 (16:9) @24/25/30 fps

2,7K: 2704 %2028 (4:3) / 2704x1520 (16:9) / 1696 x 3000
(9:16) @24,/25/30 fps

FHD: 1920x 1440 (4:3) / 19201080 (16:9) / 1080x 1920
(9:16) @24/25/30/50/60 fps

Spomaleny pohyb: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ Stabilizator sa moze triast pri lete v rezime Sport alebo silnom vetre.
Pre optimélnu stabilizéciu stabilizdtora sa odporica letiet v rezime Video.
Nedotykajte sa SoSovky po dlhom nahrévani, aby ste predisli popéleniu.
Nenahravajte video, ked dron nelieta; inak dron aktivuje ochranu proti
prehriatiu. Nesmerujte kameru na laserové luce. Pouzivajte dron v ramci
specifikovaného rozsahu okolitej teploty (0°C az 40 °C).

Ukladanie fotografii a videi

Videa a fotografie nahrané pomocou ATOM 2 sa budi ukladat na microSD
kartu namiesto aplikacie Potensic Eve App alebo galérie vasho teleféonu. Pred
letom vlozte microSD kartu. Uzivatelia mozu zobrazit ukazku a stiahnut vided a
fotografie z microSD karty v aplikacii Potensic Eve App. Na stahovanie obsahu vo
vysokom rozliSeni sa odportca pouzit funkciu SmartTransfer, ktora pontka rychlost

stahovania az 25 MB/s.

Poziadavky na SD kartu. Format suboru: FAT32, exFAT. Kapacita: 4G —
512G. Odporuca sa pouzit microSD kartu so $pecifikdciou U3/V30 alebo vyssou.

/\ NEvyberajte ani nevkladajte microSD kartu z dronu, ked je zapnuty.
Potensic nenesie zodpovednost za straty sposobené nespravnou manipuléciou

s microSD kartou.

5.7. Prehravanie zaznamu letu

ATOM 2 podporuje prehravanie zéznamu letu. Uzivatelia moézu pristupovat k
prehréavaniu zéznamu letu v aplikacii Potensic Eve App pod Domov > Ja > Letové
zaznamy. Kazdy let generuje siibor letovych tudajov, ktory zaznamenava trvanie,
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vzdialenost, zmeny ovladacich pacok a trajektoriu letu. Ak uzivatelia narazia na
akékolvek nezvycajné situacie pocas letu, moézu kontaktovat zékaznicku podporu
prostrednictvom Domov > Ja > Online zédkaznicka podpora.

Vgetky letové tdaje buda uloZené v mobilnom zariadeni uZivatela. Okrem
pripadov, ked ich uZivatelia aktivne nahraju do cloudu, Potensic nebude
pristupovat k Ziadnym z va8ich letovych udajov.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer umoznuje bezdrétové pripojenie z dronu k mobilnému zariadeniu cez
Wi-Fi (bez pripojenia dialkového ovladania). Uzivatelia mozu jednoducho pouzit
aplikdciu Potensic Eve App na stiahnutie fotografii a videi z dronu rychlostou
prenosu az 25 MB/s.

Ako pouzivat:

1. Zapnite dron a uistite sa, Ze motory sa neotacaju.

2. Povolte Bluetooth a Wi-Fi na svojom mobilnom zariadeni a potom otvorte
aplikaciu Potensic Eve App.

3. Na domovskej obrazovke klepnite na ,Pripojit pre SmartTransfer” v Tavom
hornom rohu.

4. Klepnite na ,,Pripojit”. Po pripojeni automaticky vstipite do Albumu.

Pri prvom pripojeni vasho mobilného zariadenia k dronu raz stlacéte tlacidlo
napajania dronu na potvrdenie pripojenia. Pre optimalizaciu rychlosti prenosu
udrzujte dron v rdmci 1 m. SmartTransfer nie je k dispozicii pocas letu.

5.9. Kalibracia kompasu

Kedy vykonat kalibraciu kompasu

1. Pri prvom pouziti sa vyzaduje kalibracia kompasu.

2. Pri lietani s dronom viac ako 500km (310 mil) od jeho posledného miesta
kalibracie.

/\ Nekalibrujte kompas na miestach, kde moze dojst k magnetickému ruseniu,
napriklad blizko magnetickych lozisk alebo velkych kovovych struktir. Pocas
kalibracie neneste predmety, ktoré obsahuja feromagnetické materialy, ako sa
mobilné telefény blizko lietadla. Pri kalibrécii sa uistite, Zze dron je aspon 1,5m
(4,92 ft) nad zemou. Pri lietani v interiéri nie je potrebné kalibrovat kompas.
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Postup kalibracie

1. Ked je potrebna kalibracia, aplikiacia Potensic Eve App automaticky zobrazi
kalibra¢né rozhranie. Klepnite na ,Spustit kalibraciu” — indikator stavu dronu
bude striedavo blikat ¢ervenou a zelenou.

2. Drzte dron horizontalne a otoc¢te ho o 360°, kym aplikicia nezobrazi vertikalnu
kalibraciu; indikator bude striedavo blikat modrou a zelenou.

3. Drzte dron vertikalne a otoc¢te ho o 360° okolo vertikalnej osi, kym aplikacia
neoznami, ze kalibracia je dokoncena.
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Compass Calibration

Start Calibration

Kalibracia kompasu — Spustenie

Harizontal Calibration

Vertical Calibratio

2 Fotate tha drone var

Kalibracia kompasu — Vertikalna

Kalibraciu kompasu moézete spustit aj manualne v aplikacii Potensic Eve App
pod Nastavenia > Kalibracia > Kalibracia kompasu.

/\ Ak opakovane dostavate hlasenie ,Kalibracia zlyhala”, zmente polohu a
skiste to znova. Nekalibrujte kompas, kym st ramené zlozené.
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6. Dial'kové ovladanie

6.1. Prehlad

Dialkové ovladanie Potensic PT 1 je 8$pecidlne navrhnuté spolo¢nostou Potensic
pre ATOM 2. Vyuziva technolégiu prenosu videa PixSync 4.0, ktord umoznuje
plnt kontrolu a konfigurdciu dronu na maximalnu vzdialenost 10km v priame;j
linii v nezakrytenom prostredi bez ruSenia pri letovej vyske 120 m. PixSync 4.0
pouziva frekvenéné pasmo 2,4G s dvojicou smerovych antén s vysokym ziskom, ktoré
poskytuju kvalitu prenosu videa az 1080p@30 fps. Tiez podporuje bezproblémové
prepinanie medzi az 8 adaptivnymi kanalmi.

Dialkové ovladanie méa zabudovanu batériu 5200 mAh a je vybavené vyhradenym
USB-C nabijacim portom, ktory podporuje rychle nabijanie 18W. Pri nabijani
mobilného zariadenia méZze maximalna vydrz batérie dial kového ovladania dosiahnut
az 4 hodiny.

6.2. Rezim ovladacich pacok

V aplikacii Potensic Eve App prejdite na Nastavenia > Ovlddanie > Nastavenia
dialkového ovladania > ReZzim ovladacich pacok na nastavenie rezimu ovladacich
pacok. Moznosti zahfhaji Rezim 1 (Plyn pravou rukou), Rezim 2 (Plyn lavou rukou)
a Vlastny.

Centrol Stick Mode

Control

Nastavenia > Ovladanie > Rezim ovladacich pacok

Rezim 1 (Plyn pravou rukou). Lava packa: dopredu/dozadu/otocit
dolava/otocit doprava. Prava packa: hore/dole/dolava/doprava.
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Left stick Right stick
UP
‘ @ Down

Rezim 2 (Plyn lavou rukou). Lava packa: hore/dole/otocit dolava/otocit
doprava. Prava packa: dopredu/dozadu/dolava/doprava.

e (
Left stick Right stick

¥

‘o

W
Vlastny. Uzivatelia mozu prisposobit rezim ovladacich pacok podla svojich
potrieb, vratane obratenia smerov pacok.

‘0 Predvoleny rezim ovladania dialkového ovladania je Rezim 2 (Plyn l'avou
rukou).

6.3. Funkcia
Indikator

Dialkové ovladanie je vybavené Styrmi bielymi LED indikadtormi, ktoré indikuju
uroven nabitia batérie a dalsie stavy.

¥ Indikator svieti ¥ Indikator blikda @ Indikator je vypnuty
Indikacia nabijania

Svietiace LED Uroven batérie

1zo4 0%-25%

2704 25%-50%

3z04 50%—-75%
26
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4 zo 4 (jedna 75%-99%

blika)

4 70 4 savisle 99%-100%

IndikAcia napajania (poc¢as pouzivania)

Svietiace LED Uroven batérie

1 blika 0%-10%
1704 10%-25%
2704 25%-50%
3zo04 50%—-75%
4704 75%—-100%

Indikacia stavu (cez LED 1)

Stav

Pripojené

Nepripojené

Parovanie

Aktualizacia

Kriticky nizka batéria
Kalibracia dialkového ovla-
dania

Upozornenia dial'kového ovladania

Stav

Zapnutie/vypnutie

Rezim ATTI

RC spusti funkciu (napr. RTH)
RC ukonéi funkciu (napr. RTH)
RTH prebieha

Pristatie

Pripojené k mobilnému zariadeniu
Nizka Groven batérie

LED 1

Svieti zelena

Svieti modré

Rychlo blikajica modra
Blikajuca zlta

Svieti Cervend

Svieti biela

Pipnutie

2 pipnutia

4 pipnutia

2 pipnutia

1 pipnutie

2 pipnutia (opakované)

1 pipnutie (opakované)

1 pipnutie

3 pomalsie pipnutia (opakované)

Ak chcete zastavit nepretrzité pipanie pocas RTH, mézete ho zrusit jednym
stlacenim tla¢idla napajania. V Nastavenia > Bezpe¢nost > Navrat (RTH) >
Tichy navrat, ak je povoleny, dialkové ovladanie pipne dvakrat iba raz, ked

sa spusti RTH.

Parovanie

ATOM 2 a jeho dialkové ovladanie su vopred sparované vo vyrobe a s pripravené
na okamzité pouzitie. Ak vymenite ktorykolvek z nich, budete ich musiet znovu

sparovat.
Kroky parovania:
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1. Zapnite dialkové ovlddanie a pripojte ho k svojmu mobilnému zariadeniu.
Prejdite na Potensic Eve App > Nastavenia > Kalibracia > Znovu sparovat
dron.

2. Zapnite dron a rychlo dvakrat stlacte tlacidlo napajania dronu. Indikator
chvosta dronu bude rychlo blikat.

3. Pocas parovania LED 1 dialkového ovladania bude blikat modrou. Ked
zacujete pipnutie, parovanie je tspesné. LED 1 sa zmeni na svietiacu zelenu a
aplikécia zobrazi ,,Parovanie tispesné!”.

Obrazovka rezimu péarovania v aplikacii Potensic Eve App

Pocas parovania udrzujte dialkové ovlddanie a dron do 1m od seba
a zabezpecte, aby nedochadzalo k rusSeniu 2,4G. Pocas procesu parovania
nepohybujte ani neovladajte dialkové ovladanie ani dron.

Nudzové zastavenie vrtal pocas letu

V pripade nudzovej situécie pocas letu, kedy je potrebné dron okamzite zastavit,
mozete pouzit funkciu Nudzové zastavenie vrtil pocas letu. Zastavenie motorov
pocas letu sposobi pad dronu. Tuto funkciu pouzivajte s opatrnostou.

Ako povolit: Funkcia je $tandardne zakazana. Prejdite na Potensic Eve App
> Nastavenia > Bezpecnost > Pokrocilé bezpec¢nostné nastavenia > Nudzové
zastavenie vrtul pocas letu. Po povoleni v nidzovej situécii stlacte a podrzte tlacidlo
C2 a tlacidlo RTH sti¢asne na 2 sekundy.

6.4. Optimalna prenosova zéna

Uhol antény dialkového ovladania by mal byt okamzite upraveny podla vysky a
vzdialenosti dronu, aby sa zaistil optiméalny prenosovy rozsah.

Pocas letu vzdy udrzujte rovinu antény dialkového ovladania nasmerovanu
smerom k dronu, aby ste zaistili najlepsiu kvalitu prenosu a dlhsiu letovi vzdialenost.
Ked dron leti priamo nad dialkovym ovladanim vo velkej vyske, kvalita komunikacie
sa vyrazne znizi v dosledku zlého uhla antény. Znizte vysku alebo letite horizontalne
na nejaka vzdialenost.
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Pocas letu nepouzivajte sucasne iné 24G zariadenia, aby ste predisli
ruSeniu. Pri skuto¢nom lete mozete pouzit mapu/indikator polohy v l'avom
dolnom rohu letového rozhrania na zistenie, & je dialkové ovladanie zarovnané
s dronom.

6.5. Kalibracia dial'kového ovladania

Kedy vykonat kalibraciu dial'kového ovladania

1. Ked dron automaticky driftuje v jednom smere bez akéhokolvek pohybu
ovladacich pacok.

2. Ked sa dron automaticky neustale otaca bokom.

3. Ked su ovladacie packy prili§ citlivé alebo im chyba citlivost.

Postup kalibracie

1. Zapnite dialkové ovladanie a pripojte ho k svojmu mobilnému zariadeniu.
Otvorte Potensic Eve App a prejdite na Nastavenia > Kalibracia > Kalibrécia
dialkového ovladania.

2. Uistite sa, ze ovladacie packy su v strednej polohe a neovladajte ich pred
klepnutim na spustenie kalibracie.

3. Klepnite na ,Spustit kalibraciu”, potom postupujte podla pokynov na
obrazovke a pohybujte packami vo vSetkych smeroch, kym aplikacia nezobrazi
100%, a otoc¢te ovlada¢ tam a spit na jeho maximalny rozsah.

4. Ked aplikicia zobrazi , Kalibracia uspesna”, kalibracia dialkového ovladania je
dokoncena.
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Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Spustit kalibraciu

Remote Controller Calibration

ions until the on-screen instruction
-

Pohybujte packami az do 100%

7. Potensic Eve App

7.1. Domovska obrazovka

[ SmartTransfer

Domovské obrazovka Potensic Eve App
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SmartTransfer. Stahujte fotografie a videa z dronu do svojho mobilného zariadenia
rychlo a pohodlne.

Academy. Pristup k pouzivatelskym priruckdm, navodnym videam a FAQ.

Album. Zobrazte galériu dronu aj lokalnu galériu.

Ja. Zobrazte informacie o ti¢te a letové udaje; ziskajte pristup k funkcii Find My
Drone; ziskajte pristup k obchodu a komunitnym aktualizacidm; upravte nastavenia
ako vycistenie vyrovnavacej paméte, odhlasenie a odstrdnenie uctu.

Fly Now. Klepnutim vstipite do letového rozhrania.

Sprievodca. Zobrazuje aktuélny stav pripojenia a ukazuje, ako pripojit mobilné
zariadenie, dialkové ovladanie a dron.

Podpora. Ziskajte popredajny servis a podporu.

7.2. Letové rozhranie

; @ 70" 2% 22 Regll (00731
T 188 98 0

Dlrrn, H imj

-

Anotované letové rozhranie (popisky 1-22)

1. Spét: Klepnutim sa vratite na domovsku obrazovku.
2. Letovy rezim: V: Rezim Video, N: Rezim Normal, S: Rezim Sport.

3. Stavovy panel systému: Zobrazuje letovy stav dronu. Klepnutim ziskate
pristup k panelu Rychle nastavenia.

4. Uhol stabilizatora: Zobrazuje aktualny uhol naklonenia stabilizatora.
5. Stav GNSS: Zobrazuje aktualnu silu signalu GNSS a pripojené satelity.

6. Sila signalu prenosu videa: Zobrazuje silu signilu prenosu videa medzi
dronom a dialkovym ovladanim.

7. Informacie o inteligentnej batérii: Zobrazuje aktualnu turoven batérie a
zostavajuci Cas letu.
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8.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

Nastavenia: Klepnutim zobrazite alebo nastavite parametre pre bezpecnost,
ovladanie, kameru, prenos videa a O aplikacii.

. Letova telemetria: BB uini

D = horizontalna vzdialenost od HOME; H = relativna vyska; VD =
horizontalna rychlost; VH = vertikalna rychlost.

Rezimy snimania: Fotografia (Single, Burst, Interval Timer, BRK a 8K),
Video (Normal, AI Night, Slow Motion a CineRoll), Panorama (180°,
Vertikalna, Siroky uhol a Sféra).

Digitalny zoom: Zobrazuje pomer zoomu. Kamera podporuje 2x digitalny
zoom pri fotografovani (nedostupné v 8K) a az 4x pri nahravani videa.

Tla¢idlo uzavierky/zaznamu: Klepnutim urobite fotografiu alebo spus-
tite/zastavite nahravanie videa.

Album: Klepnutim zobrazite zachytené fotografie a videa.

Prepina¢ rezimu kamery: Klepnutim prepnete medzi reZzimom Auto a
Manual.

Parametre snimania: Foto/Video Auto a Manual rezimy. V Auto: forméat
fotografie/pomer stran, EV, kapacita. V Manual: ISO, rychlost uzavierky,
vyvazenie bielej. Video Auto: rozliSenie/snimkova frekvencia, farebny rezim

(Standard/HDR/P-Log).

Tipy pre bezpeénost letu: Povolte v App > Bezpecnost > Vseobecné
nastavenia > Tipy pre bezpecnost letu.

Indikator mapy/polohy: Klepnutim v pravom hornom rohu prepnete na
indikator polohy.

Automaticky vzlet: Stlacte a podrzte akukolvek prazdnu oblast, prejdite
prstom pre vzlet; vznasa sa na 1,2m.

Automatické pristatie / RTH: Klepnutim a posunutim spustite bud
automatické pristatie alebo RTH.

Bodové meranie: Klepnutim na rozhranie v rezime Camera Auto aktivujete
bodové meranie.

Bod trasy: Podrobnosti najdete v casti 8.9.5 Bod trasy.

Panel varovnych vyziev: Zobrazuje nezvycajny stav a varovné vyzvy.

Farby indikadtora polohy:

e Zelena: dron leti s relativne malym uhlom naklonenia, vysoko presné

ovladanie stabilizatora a optimalna kvalita videa.
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e Zlta: dron leti s relativne velkym uhlom naklonenia, presnost ovladania a
kvalita videa mozu byt znizené.

e Cervena: dron leti s velmi velkym uhlom naklonenia. Ak sa indikator polohy
casto zmeni na Cerveny, dron moze narazat na silny vietor. Letite spit a
pristatte ¢o najskor.

7.3. Nastavenia

Bezpecénost
Letové nastavenia:

e Povolit/zakazat Rezim zaciato¢nika: ked je povoleny, dron bude obmedzeny
na let v cylindrickom priestore s polomerom 30m a vyskou 30m a bude
obmedzeny na let iba v rezime Video. Po instalacii ochrannych krytov vrtal
povolte Rezim zaciato¢nika.

e Letovy rezim (Video/Normal/Sport).
Navrat domov (RTH):

e Nastavte spravanie dronu pri strate signalu: Navrat / Pristatie / VznaSanie.
e Nastavte vysku navratu.
e Povolte/zakazte Dynamicky HOME bod.

e Povolte/zakazte Tichy navrat.

Virtualny plot. Nastavte maximalnu letova vysku a vzdialenost.

VsSeobecné nastavenia. Nastavte systém merania (metricky/imperialny).
Povolte/zakazte tipy pre bezpeénost letu. Povolte/zakazte Vzlet jednou rukou.

Pokrocilé bezpeénostné nastavenia. Povolte/zakazte Nudzové zastavenie
vrtal pocas letu.

Remote ID. Vyplite relevantné udaje vyzadované UAS Remote ID v stlade s
miestnymi zdkonmi a predpismi.

Informacie o batérii. Zobrazte teplotu, prud, napétie a pocet cyklov.

Kalibracia

Vykonajte kalibraciu kompasu, kalibraciu stabilizatora, jemné doladenie stabiliza-
tora, kalibraciu dialkového ovladania a opédtovné sparovanie dronu.

Ovladanie

Nastavenia ovladacich pacok. Nastavte rezim ovladacich pacok (Mode 1/Mode
2/Custom), nakonfigurujte prispdsobitelné tlacidla a upravte citlivost. Upravte
stupanie/klesanie, rotaciu a pohyb samostatne.

Nastavenia stabilizatora. Nastavte maximélnu rychlost ovladania néaklonu
stabilizatora, prepnite uhol naklonenia (0°/—90°), upravte plynulost pohybu roll
a nastavte rezim stabilizatora (rezim Stable/FPV).
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Kamera

Nastavenia kamery: WB, mriezky, farba, segmentové nahravanie a kodovaci
format. Obnovte nastavenia kamery.

Nastavenia detailov: Ostrost a Saturécia.

Nastavenia SD karty: zobrazit tlozisko, formatovat, obnovit ¢islo nazvu
stiboru.

Dalsie nastavenia: Auto-centrovanie ciela, Rezim Defog, Titulky videa, GPS
siradnice v metadatach fotografie.

Prenos videa

Povolte/zakazte Efektivny format prenosu videa. Zobrazte mapu kanalu prenosu
videa na pozorovanie sily environmentalneho rusenia.

O aplikacii

Zobrazuje informacie ako model zariadenia, firmvér a verzia aplikacie.

8. Let

Tato kapitola predstavuje bezpecéné letové praktiky a poziadavky.

8.1.
1.

10.

Poziadavky na letové prostredie

Nelietajte v nepriaznivych poveternostnych podmienkach, ako su silny vietor,
dazd, sneh, krupobitie alebo husta hmla.

. Pre let vyberte otvoreni oblast bez vysokych budov. Struktﬂry S vyraznym

ocelovym vystuZzenim moézu rusit kompas a blokovat signaly GNSS.

Zabezpette, aby dron zostal poc¢as letu v zornom poli (VLOS).

. Lietajte daleko od prekazok, davov, vodnych ploch, letisk, dialnic, stanic

vysokorychlostnych vlakov a mestskych oblasti, pokial to nie je povolené.

. Vyhnite sa lietaniu blizko vysokonapéatovych vedeni, komunika¢nych zaklad-

novych stanic alebo prenosovych vezi.

. Pri lete nad 3000 m (9842 ft) budte opatrni. Neprekracujte $pecifikovant vysku

(2000 m /6562 ft pri nainstalovanych ochrannych krytoch vrtal).

. Brzdna vzdialenost sa zvysuje s vyskou.
.V polarnych oblastiach dron neméze pouzivat GNSS na polohovanie.

. Lietajte iba v dobre osvetlenych prostrediach s jasnymi textirami povrchu.

Iba denné lety.

Vyhnite sa lietaniu blizko kidlov vtakov.
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11.

12.

13.
14.
15.
16.

17.

8.2.

. Ulistite sa, ze popruh vrtule a ochranny kryt stabilizatora boli odstranené.

10.

11.

Pri vzlete z pohybujucich sa povrchov (ako st auta alebo lode) budte opatrni.

Pre vzlet vyberte rovné, tvrdé povrchy. Vyhnite sa strkovym alebo krovinatym
oblastiam.

Bud'te opatrni pri vzlete z pastnych alebo pieso¢natych povrchov.
Nepouzivajte dron v horlavych alebo vybusnych prostrediach.

Vyhnite sa lietaniu v extrémne studenych alebo horticich podmienkach.
Pouzivajte dron v suchych prostrediach.

Neprevadzkujte v nebezpeénych podmienkach (miesta nehdd, poziare, vy-

buchy, povodne, cunami, laviny, zosuvy pody, zemetrasenia, pieso¢né burky).

Kontrolny zoznam pred letom

. Potvrdte, Ze inteligentna batéria, dialkové ovlddanie a mobilné zariadenie st

dostatoc¢ne nabité.

. Ulistite sa, ze inteligentné batéria a vrtule st spravne nainstalované. Skontro-

lujte deformaciu alebo uvolnenie.

Overte, 7Ze predné a zadné ramené dronu su dplne rozlozené.

. Po zapnuti skontrolujte, ¢i kamera a stabilizator funguju spravne a ¢i sa motory

spravne otacaju.

. Skontrolujte, ¢i méa dialkové ovladanie spravne nainstalované ovladacie packy a

mobilné zariadenie, a uistite sa, ze je anténa spravne rozlozena. Overte vsetky
tlac¢idla. Skontrolujte, ¢i je firmvér aktualny.

Uistite sa, ze microSD karta je vloZzena a SoSovka kamery je Cista.

. Vzdy pouzivajte originalne prislusenstvo.

Skontrolujte miestne pocasie.

Zapnite dron na otvorenom a rovnom povrchu. Pred vzletom pockajte na rezim

GNSS.

Uistite sa, Ze spravanie dronu pri strate signalu bolo prednastavené, a nastavte
vysku navratu, maximalnu letovi vygku a maximéalnu letovi vzdialenost podla
miestnych zakonov.
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8.3. GEO Zone

Pre zaistenie bezpecnosti letu a dodrziavanie miestnych zédkonov bude ATOM 2
Standardne zobrazovat GEO Zones. Tato funkcia obmedzi alebo zakaze prevadzku
dronu v konkrétnych oblastiach. GEO Zones su klasifikované do dvoch typov:

Obmedzené zony: V obmedzenych zénach je prisne zakazané, aby akykol'vek
dron vzlietol alebo vstupil do oblasti. Ak dron netmyselne vstipi do obmedzene;j
zony v dosledku extrémneho pocasia, portuch systému alebo inych nekontrolovatel-
nych faktorov, systém spusti automatické ntidzové pristatie.

Vyskové zony: Vo vyskovych zénach musi byt vyska dronu prisne kontrolované
pod $pecifikovanym limitom pre dant oblast (s vyskou vzletového bodu ako nulovou
zékladnou).

Potensic bude dynamicky aktualizovat tudaje GEO Zone na zaklade
miestnych zakonov. Funkcia GEO Zone sa automaticky konfiguruje v stilade s
predpismi krajiny alebo regionu uzivatela a bude aktivované iba tam, kde je
to legilne vyzadované.

8.4. Pripojenie
1. Postupujte podla pokynov v kapitole 4.2 a zapnite dialkové ovladanie.
2. Postupujte podla pokynov v kapitole 4.1 a zapnite dron.
3. Spustite aplikaciu Potensic Eve App a skontrolujte stav pripojenia.

4. Klepnutim na ,Fly Now” vstipite do letového rozhrania.

Pri prvom pouziti sa odporuéa klepniat na ,Sprievodca”’ a zobrazit a
postupovat podla animovanych pokynov.

8.5. Letovy rezim

ATOM 2 podporuje nasledujiice letové rezimy, ktoré mozno prepinat prostrednic-
tvom aplikacie Potensic Eve App.

Rezim Video. Rychlost stipania: 2m/s, rychlost klesania: 2m/s, letova
rychlost: 6m/s. Dron sa pri prvom pouziti Standardne dostane do rezimu
zaciatoc¢nika.

Rezim Normal. Rychlost stupania: 4m/s, rychlost klesania: 3m/s, letova
rychlost: 10m/s.

Rezim Sport. Rychlost stipania: 5m/s, rychlost klesania: 4m/s, letova
rychlost: 16 m/s. Rezim Sport sa odporuca pre rychly letovy zazitok.

/\ Pre zaistenie bezpecnosti letu je rezim Sport dostupny len vtedy, ked je
troven batérie nad 30%. Maximéalna rychlost a brzdna vzdialenost dronu sa
v rezime Sport vyrazne zvySuji. V bezveternych podmienkach sa vyzaduje
minimalna brzdna vzdialenost 30m (100ft). Pri lete v rezime Sport alebo
silnom vetre sa stabilizator moZe triast, ¢o je normalne.
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8.6. Rezim zaciatocnika

Pri prvom pouziti dronu sa Standardne nastavi na rezim zaciatocnika. V rezime
zaciatocnika:

1. Letova vzdialenost a vyska si obmedzené na 0 m — 30 m.
2. Letovy rezim je obmedzeny na rezim Video.

3. Zaciato¢nikom sa odporuca zacat v rezime zaciatoc¢nika.

8.7. Vzlet / Pristatie / VznaSanie

Manualny vzlet / pristatie

Krok 1: Spustite motory. Pouzite kombinovany prikaz pac¢ok na spustenie
motorov. Zatla¢te obe packy do spodného vnitorného alebo vonkajsieho rohu v
zavislosti od rezimu ovladacich pacok na spustenie motorov.

Krok 2: Zatlacte packu plynu na vzlet. Jemne zatlacte packu plynu nahor,

uvolnite, ked dron opusti zem.

Throttle control stick

Pristatie. Stiahnite packu plynu, kym dron nepristane. Uvolnite packu plynu,
ked sa motory prestant otacat.

/\ Pre zaistenie bezpecnosti letu sa vyhnite lietaniu blizko letisk, dialnic,
Zelezni¢nych stanic, elektrickych veZzi alebo husto osidlenych oblasti. Pre
zaciatoénikov vzdy stojte alebo kracajte ¢elom k zadnej ¢asti dronu. Pre vzlet
vzdy umiestnite dron na stabilny, pevny povrch. Vyhnite sa vzletu s nizkou
batériou. Uistite sa, Ze vySka dronu pri blizkosti zeme prevysuje 0,5m. V
nidzovom pristati, kde sa dron automaticky nezamkne, stiahnite plyn na jeho
limit na 3 sekundy.

Automaticky vzlet / pristatie

Automaticky vzlet. Stla¢te a podrzte akukolvek prazdnu oblast na letovom
rozhrani, prejdite prstom pre vzlet; dron sa bude vznasat na 1,2m.

Automatické pristatie. Klepnite a zobrazi sa vyskakovacie okno ,Vyberte
sposob pristatia”’. Prejdite prstom dolava pre spustenie automatického pristatia a
doprava pre spustenie RTH.

Ak je dron do 20m od HOME bodu, zobrazi sa vyskakovacie okno — prejdite
prstom dolava pre okamZité pristatie, prejdite prstom doprava pre spustenie RTH
(miniméalna vy$ka navratu 5m). Dron pristane automaticky, ak nebude vykonana
ziadna akcia po 10-sekundovom odpocitavani.
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Vzlet jednou rukou

Povolte Vzlet jednou rukou v Nastavenia > Bezpec¢nost > VSeobecné nastavenia.

Y &7 ¢ G

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

1. Mode 1 (plyn pravou rukou): stlacte tlacidlo C2 a stcasne stiahnite pravi
ovladaciu packu nadol na 2s na odomknutie motorov. Najprv uvolnite
ovladaciu packu na vzlet.

2. Mode 2 (plyn lavou rukou): stlacte tlacidlo Cl a sicasne stiahnite Tava
ovladaciu packu nadol na 2s na odomknutie motorov. Najprv uvolnite
ovladaciu packu na vzlet.

3. Vlastny: Ak je vybraté ,C1 + Lava packa”, pouzite postup C1 + Lava packa.
Ak je vybraté ,C2 + Prava packa”, pouzite postup C2 + Prava packa.

8.8. Navrat domov (RTH)
Bezny navrat
Bezny navrat pozostéava z troch krokov:

1. Stapanie: Dron stipa do prednastavenej vysky navratu (preskodi sa, ak je
vyska dronu > vyska néavratu).

2. Rovny let: Dron udrziava rovny let v prednastavenej vyske smerom k HOME
bodu.

3. Pristatie: Po dosiahnuti HOME bodu dron automaticky pristane a zastavi
motory.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

Return altitude = Your settings A o Return ascent
-
-

If Drone altitude = return
altitude, start from step 2

' >20m
<P

Ako spustit RTH.
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¢ RTH jednym tlacidlom: Stlac¢te a podrzte tlacidlo RTH na dialkovom
ovlddani na 1s alebo klepnite na ikonu v aplikéicii, potom prejdite prstom
doprava.

e Automatické RTH: Spusti sa pri nizkej batérii, strate signalu alebo inych
abnormalitach.

Ako ukoncit RTH.
e Metoda 1: Klepnite na ikonu v aplikacii na ukoncenie RTH.

e Metoda 2: Jednym stlacenim tlacidla navratu na dialkovom ovlddani ukoncite
RTH.

Poziadavky RTH. Dron musi vzlietnut v rezime GNSS a tispeSne zaznamenat
HOME bod. Ak vzlietne v rezime OPTI a prepne sa do rezimu GNSS pocas letu,
nebude sa moct vratit do vzletového bodu.

/\ ATOM 2 nepodporuje vyhybanie sa prekdzkam a moéze havarovat pri kolizii
s prekdzkami pocas névratovej trasy. Ak dron strati spojenie poc¢as RTH a
signal GNSS je naruSeny, dron ukon¢i névratova tlohu a automaticky prejde
do rezimu Attitude (ATTI). Okamzite prevezmite manualnu kontrolu. Vysoké
budovy alebo prekédzky mozu blokovat prenosovy signal. Nespustajte névrat,
ked st nad hlavou prekazky.

Klesajtci navrat

Ako aktivovat. Po 10 sekundach na RTH trase, ak je letova vyska vacsia ako
150m a letové vzdialenost vacsia ako 300 m, aplikacia zobrazi spravu na potvrdenie
spustenia klesajiceho névratu. Dron bude klesat pri priblizovani sa k HOME bodu;
ked jeho vyska dosiahne 120 m, prepne sa na beZny navrat.

Ako ukongit. Klepnite na ikonu v aplikacii alebo stéle tlacte packu plynu nahor

JVe
'

2 sekundy.
A Altitude/m
Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m
Descending Return
120 m « % --------------------
l Regular Return
<P

>300m Flight Distance/m
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O Pri silnom vetre moze klesajici navrat Setrit energiu a zarucit tspesnejsi
névrat. Tato funkcia je dostupné iba pre krajiny alebo regiéony, kde je legalne
povolené lietat s dronmi nad 120 m.

8.9. Inteligentny letovy rezim

8.9.1 AI QuickShots

Rezimy snimania Al QuickShots zahrnaju Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang a Dolly Zoom. Dron nahréava ciel podla vybraného rezimu snimania
a automaticky vytvara kratke video.

Pretiahnutim vyberte subjekt v letovom rozhrani na povolenie Al QuickShots

Ako aktivovat.
1. Spustite dron a vzlietnite.

2. V rezime nahravania videa pretiahnutim vyberte subjekt v letovom rozhrani;
klepnite na Al QuickShots.

3. Vyberte rezim snimania a nastavte parametre. Klepnutim spustite nahravanie.
Ako ukondit.
1. Klepnutim na ikonu vpravo od letového rozhrania ukonc¢ite Al QuickShots.

2. Pohybom akoukol'vek ovladacou péackou alebo jednym stlacenim tlac¢idla RTH

ukoncite.
Rezimy:
Rezim Popis Nastavitel'ny para-
meter
Pull-Away Dron leti dozadu a stipa s kamerou Vzdialenost / Navrat
uzamknutou na subjekte. na zaciatok
Rocket Dron stupa vertikdlne s kamerou sme- Relativna vyska

rujicou nadol na subjekt.
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Dolly Zoom
Circle
Spiral

Boomerang

Dron leti dozadu v pohlade stabiliza-
tora pri priblizovani (zoom).

Dron krazi okolo subjektu z aktualnej
pozicie.

Dron stipa a Spirdlovito sa pohybuje
okolo subjektu.

Dron lieta okolo subjektu po ovalnej
drahe.

Spétna vzdialenost

Smer letu

(CW/CCW)
Pocet okruhov (1-3)

/\ Poziadavky aktivacie AI QuickShots: dron vo vzduchu, rezim GNSS,
microSD karta s dostupnym miestom, batéria dostato¢ne nabita, nie v
automatickom letovom rezime. Pouzivajte v otvorenych, nezakrytenych
oblastiach. Bud'te pripraveni pohybom akoukolvek ovladacou packou zastavit
AT QuickShots. AT QuickShots nepodporuje 1080p@60 /50 fps. Uhol naklonenia
stabilizatora nemozno upravit, kym je subjekt uzamknuty.

8.9.2 AT sledovanie

ATl Track zahfnha Parallel, Spotlight a Follow. Dron bude letiet automaticky podla

vybraného rezimu

sledovania a subjektu.

Ako aktivovat.

1. Spustite dro

n a vzlietnite.

2. V rezime nahravania videa pretiahnutim vyberte subjekt. Predvoleny rezim je
AT Track—Spotlight.

3. Vyberte rezim snimania a nastavte parametre. Klepnutim spustite sledovanie.

Ako ukoncdit.

1. Klepnutim na ikonu vlavo od letového rozhrania ukoncite Al Track.

2. Jednym stlacenim tla¢idla RTH na dialkovom ovladani ukonéite.

Rezimy:
Rezim

Spotlight

Parallel

Follow

Popis

Kamera zostdva uzamknutd na sub-
jekte; dron neleti automaticky. Ma-
nualne upravujte pomocou ovlddacich
pacok.

Dron udrziava paralelni trajektoriu so
subjektom a leti vedl'a neho.

Dron automaticky nasleduje za cielom.
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/\ Al Track nie je k dispozicii, ked dron nie je vo vzduchu. Uhol naklonenia
stabilizatora musi byt medzi —75 a —25. Letovad vyska pre Al Track
musi presahovat 4 m. Maximélna podporovana rychlost: 8 m/s. Odporucana
priemerna rychlost pohybu subjektu: < 4m/s. Pouzivajte Al Track v
otvorenych, nezakrytenych prostrediach. Odporucané vzdialenosti: Tudsky ciel
5-10m horizontalne, vyska 4-10 m; vozidla/lode 20-50 m horizontélne, vyska
10-50 m.

8.9.3 Cruise Control

Funkcia Cruise Control umoznuje dronu uzamknit aktualny vstup ovladacej packy
a automaticky letiet rychlostou zodpovedajicou tomuto vstupu.
Pouzivanie Cruise Control.

e Nastavte tlac¢idlo Cruise Control: V predvolenom nastaveni dvakrat
stlacte tla¢idlo C2 na dialkovom ovladani na povolenie/zakézanie/aktualizaciu
Cruise Control. Prispésobte v Nastavenia > Ovlddanie > Nastavenia dialko-
vého ovladania > Prisposobenie tlacidiel.

e Vstupit do Cruise Control: Pri lete so vstupom packy dvakrat stlacte
tlacidlo C2. Dron aktivuje Cruise Control pri aktualnej rychlosti.

e Aktualizovat Cruise Control: Pocas Cruise Control pohybujte packami pre
novy vstup a potom znovu stlacte tlacidlo na aktualizaciu.

e Ukoncit Cruise Control: (1) Stlacte tlacidlo bez vstupu packy; (2) Stlacte
tlac¢idlo RTH; (3) Klepnite na ikonu v aplikacii.

/\ Pocas Cruise Control mozno plyn a yaw ovladat v redlnom case, ale
nemozno ich zakomponovat. Cruise Control mozno aktivovat v rezime Normal,
Video alebo Sport. Dron nemoze vstupit alebo ukon¢i Cruise Control ak:
chyba signal GNSS; batéria < 10%; spusteny navrat pri slabej batérii; stratené
spojenie; dron je blizko limitov virtualneho plota / GEO Zone.

8.9.4 CineRoll

V rezime CineRoll dron leti dopredu pouzivatelom definovanou rychlostou a otéca
kameru vo vybranom smere na zachytavanie dynamickych videozaberov.
Ako aktivovat.

1. Spustite dron a vzlietnite.
2. Vyberte Video > CineRoll.

3. Po nastaveni parametrov klepnutim spustite.

Nastavitelné parametre: Navrat na zaciatoény bod po nahrévani (Ano/Nie),
Smer rotacie (V smere/proti smeru hodinovych ruédiciek), Letova rychlost (1 m/s —
5m/s).

/\ Poziadavky aktivacie CineRoll: dron vo vzduchu, rezim GNSS, letova vyska
> 4m, batéria > 10%, microSD karta s miestom.
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8.9.5 Bod trasy (Waypoint)

Funkcia Bod trasy umoziuje uzivatelom prednastavit body trasy na mape alebo
v skutocnej scéne; systém automaticky vygeneruje letovii trasu na zaklade tychto
bodov trasy. Misie bodov trasy mozno ulozit v zozname tloh, ¢o umoziuje opakované
lety jednym dotykom.
Indikatory v rozhrani: 1. Zoznam tloh; 2. Odhadovana letova vzdialenost; 3.
Celkovy pocet bodov trasy; 4. Odhadovany letovy cas; 5. Vymazat Bod trasy/POL.
Pouzitie bodu trasy.

1.

Aktivovat Bod trasy: Kliknite na ikonu Bod trasy na lavej strane letového
rozhrania.

. Pridat Bod trasy/POI: Klepnite na ,+” v ovladacom paneli. Pouzite

tlacidlo C1 na dialkovom ovladani na pridanie bodu trasy alebo C2 na pridanie
POI. Klepnutim na mapu pridate na pozadované miesto.

. Nastavte parametre Bodu trasy /POI: Akcia kamery, vyska vzhladom na

vzletovy bod, rychlost, smer, uhol naklonenia stabilizatora, pomer zoomu, ¢as
vznasania. POI: vyska a prepojenie bodov trasy.

. Parametre trajektoérie: Sekvencia bodu trasy (Vpred/Naopak); Globalna

rychlost (0,5-10m/s); Strata signalu (Navrat/Pokracovat v misii); Ko-
niec letu (Néavrat/Vznasanie/Pristatie/Spét na zaciatok); Vyska bodu trasy
(Vlastné/Globalne).

. Klepnutim na ,Go” spustite misiu.

. Ukonc¢it Bod trasy: Klepnite na ikonu znova; klepnite na Tavi stranu

ukazovatela priebehu; tplne vychylte packu roll alebo pitch; stlacte tlac¢idlo
RTH.

Zobrazit historické misie: UloZené v zozname tloh.

V jednej misii moZzno pridat maximélne 200 bodov trasy/POI. Pred
vzletom je priddvanie bodov trasy podporované iba prostrednictvom mapového
zobrazenia. Pri pouzivani Bodu trasy sa letovy rezim automaticky prepne
na Normal (N). Pri pouZivani Bodu trasy v Eur6pskej tnii nemoZno pocas
vykonévania nastavit Stratu signalu na ,Pokrac¢ovat v misii”.

9. Priloha

9.1. Specifikicie a parametre
Dron
Model DSDR23A
Vzletova hmotnost [1] 245¢g
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Rozmery

Diagonélny rozmer

Max. letova rychlost (rezim
Sport)

Max. odolnost proti rych-
losti vetra

Max. letova vyska

Max. vzletova vyska

Max. ¢as vznasania [2]
Max. letovy cas 3|
Prevadzkova teplota

GNSS

Rozsah presnosti vznasania
(bezveterno alebo mierny
vetrik)

Uzito¢né zataZzenie [4]

Zlozeny: 88x143x58 mm

Rozlozeny (s vrtulami): 300x252x58 mm
Rozlozeny (bez vrtul): 210x152x58 mm

219mm

Stupanie: 5m/s; Klesanie: 4m/s; Horizontéalne:
16 m/s

10,7m/s (stupen 5)

120m (v zavislosti od miestnych predpisov)

4000 m

29 minut

32 minut

0°C az 40°C

GPS-+GLONASS+Galileo+BeiDou

Vertikalne: +0,1m (vision) / £0,5m (GNSS);
Horizontalne: 40,3 m (vision) / +1,5m (GNSS)

Nepodporované

Prenos videa / Wi-Fi / Bluetooth

Prevadzkova frekvencia
Vykon vysielaca (EIRP)
Kvalita zivého obrazu
Latencia [5]

Max. prenosova bitova rych-
lost [6]

Max. prenosové vzdialenost
7]

Antény

Wi-Fi protokol

Wi-Fi frekvencia / vykon
(EIRP)
Max.
Wi-Fi
Bluetooth protokol
Bluetooth frekvencia
Bluetooth vykon (EIRP)
Wi-Fi & Bluetooth anténa

rychlost stahovania

Kamera

Obrazovy senzor
Objektiv

2,400-2,4835 GHz

FCC: <24 dBm; CE: <20dBm
1080p@30 fps

120 ms

6 Mbps

10 km

Dvojica antén
802.11 a/b/g/n/ac
2,4 GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Bluetooth 4.0/4.2
9,400-2,4835 GHz
<8dBm

Jedna anténa

1/2-palcovy CMOS, efektivne pixely: 48MP
FOV: 79.,4°; ekvivalentnd ohniskova vzdialenost:
~26 mm; clona: f/1.8; ostrenie: 4m do oo
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Rozsah ISO

Rychlost uzavierky

Max. velkost obréazka

Max. vertikalna velkost ob-
razka

Rezimy statickej fotografie

Forméat obrazka
Rozlisenie videa

Forméat videa

Max. bitova rychlost videa
Ulozisko

Podporovany suborovy sys-
tém

Farebny rezim

Rezim Defog

Digitalny zoom

AT QuickShots

Al Track
Spodny vizualny systém

Rozsah presného vznaSania

18]

Nedostupné situacie

Stabilizator

Mechanicky rozsah
Ovladatelny rozsah

Max. rychlost ovladania
(naklonenie)

Rozsah uhlovych vibracii [9]

Dialkové ovladanie

Normélny rezim videa: 100-6400; AI Night: 100—
25600

1/6400s — 8s

8000x 6000 (4:3)

1696 x 3000 (9:16)

Jednorazovy JPG: 12MP a 48MP; JPG+RAW:
12MP; BRK 3/5 snimok (12MP); Burst aZ
7 snimok (12MP); Casovaé intervalov (12MP);
Panorama: 180°, Vertikalna, éiroky uhol, Sféra
JPG / JPG+RAW (DNG)

AK: 3840x2160 (16:9) @24/25/30fps; 2,7K
@24/25/30fps; FHD  @24/25/30/50/60 fps;
Spomaleny pohyb: 19201080 (16:9) @2/3/4/5x
MP4 (H.264/H.265)

80 Mbps

microSD (hodnotenie U3 alebo V30 alebo vyssie)
FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Ano

4K: 1-2x; 2,7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,

Dolly Zoom
Ano
0,3m - 5m

Jednofarebné povrchy; silne odrazivé povrchy;
priehladné povrchy; pohybujice sa objekty; scény
s dramatickymi zmenami osvetlenia; velmi tmaveé
alebo svetlé prostredia; vysoko opakujice sa
textury; vysoko jednotné pruhy

Naklonenie: —125 do +45; Roll: £45; Pan: £30
Naklonenie: —90 do +20; Roll: +35
100°/s

+0,01°
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Model

Typ batérie

Kapacita batérie

Nabijaci port

Prevadzkova teplota
Podporovany typ portu mo-
bilného zariadenia

Max. prevadzkovy ¢as [10]
Systém prenosu videa

Max. podporovana velkost
mobilného zariadenia
Najrychlejsi ¢as nabijania

Inteligentni batéria

Model

Kapacita

Energia

Hmotnost

Menovité napétie
Typ

Prevadzkova teplota
Sposob nabijania

Teplota nabijania
Najrychlejsi ¢as nabijania

Poznamky:

DSRC23A

Litium-i6onova batéria

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, az 18W PD rychle nabijanie

0°C az 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB vyza-
duje samostatny konektor)

4 hodiny

PixSync 4.0

D: 170 mm; S: 100 mm; V: 12,5mm (aZ 18 mm pri
vy¢nievajicich zadnych kameréch)

2 hodiny (18W PD rychla nabijacka)

DSBT02B

2230 mAh

17,18 Wh

84¢g

77V

Li-Po 28

0°C az 40°C

USB-C (max 5V/3A); Parallel Charging Hub (3
batérie po 18W kazda)

0°C az 40°C

1,3 hodiny (Parallel Charging Hub)

1. Standardna hmotnost dronu (vratane letovej batérie, vrtul a microSD karty).
Skuto¢na hmotnost produktu sa moéze lisit.

2. Max. c¢as vznaSania merany pri ~25°C, vznaSanie sa na 1,5m, rezim

1080p /24 fps.

3. Max. letovy ¢as merany pri ~25 °C v bezveternom prostredi, lietanie pri 5m/s,

rezim 1080p /24 fps.

4. Nemontujte dodatocné uzitocné zatazenia ani prislusenstvo tretich stran.

5. 7 laboratérnych merani; vysledky sa mézu lisit.

6. Priemerné bitova rychlost ~5 Mbps, vrcholy az 6 Mbps.

7. Merané v nezakrytenom vonkajSom prostredi vo vyske 120 m.

8. Idealne podmienky: dostato¢né svetlo, diftizne odrazivy povrch s bohatou
texttrou, odrazivost >20%.
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10.

9.2.

10.
11.

. Merané pri 040 °C v bezveternom prostredi, rezim Normal.

Merané v interiéri do 10 m od dialkového ovladania od 100% do 0%.

/\ Ak ATOM 2 zostane necinny v pohotovostnom rezime prili§ dlho, jeho
teplota sa moéze neustéle zvySovat. Pri prekroceni 55 °C dron prejde do rezimu
nizkej spotreby, ¢o obmedzi na 1080p/24 fps a zakaze d'alsie funkcie. Ak teplota
nadalej stupa, vypne sa.

Kontrolny zoznam po lete

Vykonajte vizualnu kontrolu, aby ste sa uistili, ze dron, dialkové ovladanie,
kamera stabilizatora, batérie a vrtule st v dobrom stave.

Uistite sa, ze SoSovka kamery a senzory vizualneho systému su ¢isté.

Pred prepravou dronu sa uistite, ze ho spréavne ulozite.

Pokyny na tudrzbu

. Malé casti, ako st kible a popruhy, st pri prehltnuti nebezpeéné. Vsetky casti

uchovéavajte mimo dosahu deti a zvierat.

. Skladujte inteligentnti batériu a dialkové ovladanie na chladnom, suchom

mieste mimo priameho slneéného ziarenia. Odporucané teplota skladovania:
22-28°C (71-82°F) pre obdobia skladovania dlhsie ako tri mesiace. Nikdy
neskladujte mimo —10°C az 45°C (14 °F az 113°F).

. NEDOVOLTE, aby kamera prisla do kontaktu s vodou alebo inymi kvapali-

nami alebo bola v nich ponorena. Ak sa zméaca, utrite do sucha. Nepouzivajte
alkohol, benzén, riedidla.

. Po kazdej havérii alebo vaznom naraze skontrolujte kazdu cast dronu.

. Pravidelne kontrolujte indikatory trovne batérie. Batéria je dimenzovana na

250 cyklov.

. Prepravujte dron so zloZenymi ramenami, ked je vypnuty.
. Prepravujte dialkové ovladanie so zlozenymi anténami, ked je vypnuté.

. Batéria prejde do rezimu spanku po dlhodobom skladovani. Nabite ju na

opustenie rezimu spanku.
Skladujte dron, dialkové ovladanie, batériu a nabijacku v suchom prostredi.
Pred servisom dronu vyberte batériu.

Pred vymenou alebo kontrolou vrtul vypnite batériu.
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9.4. RieSenie problémov

1. Pre¢o nemozno batériu pouzit pred prvym letom? Batéria musi byt
pred prvym pouzitim aktivovana nabijanim.

2. Ziadna funkcia. Skontrolujte, ¢ su inteligentné batéria a dialkové ovladanie
aktivované nabijanim. Ak problém pretrvava, kontaktujte zékaznicku podporu.

3. Problémy so zapnutim a spustenim. Skontrolujte, ¢i ma batéria energiu.
Ak sa neda normalne spustit, kontaktujte zakaznicku podporu.

4. Problémy s aktualizaciou softvéru. Postupujte podla pokynov v pouZiva-
tel'skej prirucke. Ak sa to nepodari, restartujte vSetky zariadenia a skuste to
ZNOVa.

5. Problémy s vypnutim a odpojenim napajania. Kontaktujte zdkaznicku
podporu.

6. Ako zistit neopatrnii manipulaciu alebo skladovanie v nebezpeénych

podmienkach? Kontaktujte zakaznicku podporu.

9.5. Rizika a varovania

Ked dron po zapnuti zisti riziko, v Potensic Eve sa zobrazi varovna vyzva.
1. Ak stav dronu nie je vhodny na vzlet.
2. Ak kompas zaznamenava ruSenie a je potrebné ho kalibrovat.

3. Postupujte podla pokynov na obrazovke, ked vas na to vyzve.

9.6. Likvidacia

Pri likvidacii dronu a dialkového ovladania dodrziavajte miestne predpisy tykajuce
sa elektronickych zariadeni.

Likvidacia batérie. Batérie likvidujte v §pecifickych recykla¢nych kontajneroch
az po uplnom vybiti. NEvyhadzujte batérie do beznych odpadovych néddob. Ak
inteligentnu batériu nemozno tplne vybit, kontaktujte profesionalnu agentiru na
likvidaciu/recyklaciu batérii.

9.7. Certifikacia CO
ATOM 2 (DSDR23A) spliia poziadavky certifikicie CO.

Model DSDR23A

Trieda UAS Co

Maximalna vzletovd hmotnost 245¢g

(MTOM)

Maximélna rychlost vrtule 16800 RPM
48
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Vyhlasenie MTOM. MTOM ATOM 2 (Model DSDR23A), vratane inteligent-
nej batérie, vrtul a microSD karty, je 245 ¢ v stlade s poziadavkami C0. Uzivatelia
musia dodrziavat nasledujice pokyny:

1. NEPRIDAVAJTE k dronu ziadne uzitoéné zatazenie okrem uvedenych
poloziek.

2. NEPOUZIVAJTE Zziadne nekvalifikované ndhradné diely.
3. NEUPRAVUJTE dron.

Zoznam poloziek, vratane kvalifikovaného prislusenstva (CO0):

Polozka Cislo modelu Rozmery Hmotnost

Vrtule DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65 ¢ (kazda)
(DxP)

Inteligentna ba- DSBT02B 83,6x42,5x34,6 mm ~84 g

téria

microSD karta* N/A 15x11x1,0 mm ~0,3¢g

* Nie je sucastou originalneho balenia.
Zoznam nahradnych a vymenitelnych dielov (CO0):

1. ATOM 2 vrtule
2. ATOM 2 inteligentna batéria

Varovania dialkového ovladania. Model: DSRC23A. Ak je dialkové ovlada-
nie odpojené od dronu, aplikiacia Potensic Eve App zobrazi poznamku na obrazovke
a dron vykoné prednastavené spravanie. Dialkové ovladanie sa automaticky vypne
po 20 minatach bez prevadzky.

Zoznam opatreni.

1. Nudzové zastavenie vrtal (¢ast 6.3.4).
2. Navrat domov (¢ast 8.8).

3. Spodny vizualny systém (¢ast 5.2).

4. GEO Zone (Cast 8.3).

Oznamenie EASA. Pred pouzitim si precitajte dokument Drone Infor-
mation Notices prilozeny v baleni. Navstivte https://www.easa.europa.eu/en/
document-library/general-publications/drones-information-notices.

Originalne pokyny. Tuto prirucku poskytuje Shenzhen Potensic Intelligent
Co., Ltd a obsah sa moéze menit. Adresa: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent
Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.
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9.8. Kategoérie a hodnotenie rizik

Pre vzlet vyberte otvorené, nezakrytené prostredie, daleko od davov, prekazok a
vodnych ploch. Pocas letu udrzujte zorny kontakt a vyhnite sa lietaniu nad davmi.
Maximélna letova vyska dronu je 120 m. Striktne dodrziavajte miestne zédkony a
predpisy. Dron nepodporuje instalaciu prislusenstva tretich stran.
Pred letom sa uistite, Ze batéria je spravne vlozena, zadajte prislusné informécie
Remote ID a uistite sa, ze idaje o letovej bezpecnosti st aktualizované na najnovsiu

verziu.

Hodnotenie rizika (1-5, arovein = Pravdepodobnost x Zavaznost, 1-4
nizke riziko, 5-10 stredné riziko, 12—-25 vysoké riziko)

Riziko

Prekrocenie max. vzleto-
vej hmotnosti

Bezpecna vzdialenost od
davov

Let nad davmi

BVLOS pocas letu
Prekrocenie limitu 120 m

Prenos
predmetov
Pad predmetov pocas
letu

Pilot mladsi ako 16 rokov

nebezpecénych

Pilot neznaly prirucky
Remote ID nepovolené

Neaktualizované tudaje o
bezpecnosti letu
Rizikda pocas
udajov

Rizikéa pocas aktualizacii
softvéru

Dron v silnych magnetic-
kych poliach

Nelegalne tipravy dronov

vymeny

P
1

Z
2

20
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-

Ur
2

Zmiernenie

Vyhlasenie MTOM
Varovania v prirucke

Varovania; predletovy
zoznam

Varovania; volna le-
tova oblast

Povoleny vyskovy li-
mit

Zakaz zatazenia; varo-
vania

Predletové kontroly

Varovny stitok na ba-
leni

Varovny stitok na ba-
lent

Pokyny / predvolene
zapnuté

Pokyny v prirucke

Bezpecéné protokoly

Bezpecéné  protokoly
aktualizacie

Varovanie v prirucke

Varovanie proti tpra-
vam

Robust.
Str

Str
Str
Str
Vys
Str
Str
Str
Niz
Str

Str

Vys

Vys
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9.9. Informacné oznadmenie pre pilota dronu

0

European Union Aviation Safety Agency WITH CAMERA

Tento dron je lietadlo. Vztahuje sa nan letecké pravo. Ako pilot dronu ste zodpovedni
za bezpecné lietanie s vasim dronom.
Pred letom ako pilot dronu musite:

e Uistit sa, Ze vlastnik dronu je registrovany u svojho narodného uradu (pokial
uz nie je zaregistrovany).

e Uistit sa, ze registracné ¢islo vlastnika je zobrazené na drone.

e Precitat si a dodrziavat pokyny vyrobcu.

Skontrolujte, ako sa zaregistrovat a kde mozete lietat: www.
: easa.europa.eu/drones/NAA
E Priestupky su trestné podla zakona.

o C % J Ulstite sa, Ze ste primerane poisteni.

° Skontrolujte zony zakazu letu a akékolvek obmedzenia v oblasti, kde

O Ol

chcete letiet.

[RARRARMI
e 5 Udrzujte dron neustale v zornom poli.

. % Udrzujte bezpeéni vzdialenost medzi dronom a Iud'mi, zvieratami a inymi
lietadlami.

° g Okamzite informujte svoj narodny letecky trad, ak je vas dron zapojeny
do nehody, ktora mé za nasledok vazne alebo smrtelné zranenie osoby alebo
ovplyviuje pilotované lietadlo.

=i
[ ]

=¥

Prevadzkujte svoj dron v ramci limitov definovanych v pokynoch vyrobcu.

NEROBTE

=

° m{;? Nelietajte nad velkymi skupinami Iudi.

Eos
e n Nelietajte vyssie ako 120m od zeme.

° iz Nelietajte blizko lietadiel a v blizkosti letisk, vrtulnikovych ploch alebo

tam, kde prebieha nidzovy zésah.
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e =+ _ NenartSajte sukromie inych Tudi.

° %ﬁ Umyselne nezaznamenavajte ani nepublikujte fotografie, videa alebo
audiozéznamy l'udi bez ich povolenia.

° % Nepouzivajte dron na prenos nebezpeénych tovarov alebo na zhadzovanie
materialu.

e %7 Nemodifikujte svoj dron. Povolené su iba softvérové nahravania odpor-
ucané vyrobcom dronu.

9.10. Oznamenie o zhode s EU

Vyhlasenie o zhode s EU: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. vyhlasuje,
7e zariadenie ATOM 2 splha zakladné poziadavky a dalsie prisluiné ustanovenia
smernice 2014/53/EU a nariadenia (EU) 2019/945.

EU vyhlasenie o zhode (DoC) je k dispozicii na stiahnutie na nasej oficidlne;
webovej stranke: https://www.potensic.com/downloads.html (Prejdite do Cen-
tra stahovania, vyberte ,ATOM 27).

Adresa zastupcu pre EU: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany.

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

Vyhlasenie FCC

Zmeny alebo tpravy, ktoré nie st vyslovne schvilené stranou zodpovednou za zhodu,
mozu zrusit opravnenie uzivatela na prevadzku zariadenia.

Toto zariadenie splita ¢ast 15 pravidiel FCC. Prevadzka podlicha nasledujtcim
dvom podmienkam: (1) Toto zariadenie nesmie sposobovat skodlivé rusenie a (2)
toto zariadenie musi prijat akékolvek prijaté ruSenie, vratane rusenia, ktoré moze
sposobit neziaducu prevadzku.

Poznamka: Toto zariadenie bolo testované a zistilo sa, Ze spliia limity pre
digitalne zariadenie triedy B podla ¢asti 15 pravidiel FCC. Tieto limity st navrhnuté
tak, aby poskytovali primerani ochranu pred skodlivym rusenim v obytnej instalacii.
Ak toto zariadenie sposobuje skodlivé rusenie radiového alebo televizneho prijmu,
uzivatel sa vyzyva, aby sa pokusil ruSenie napravit jednym alebo viacerymi z
nasledujucich opatreni: preorientovat alebo premiestnit prijimaciu anténu; zvacsit
vzdialenost medzi zariadenim a prijimacom; pripojit zariadenie do zasuvky na inom
obvode; poradit sa s predajcom alebo sktusenym radio/TV technikom.

Toto zariadenie splia limity FCC pre vystavenie Ziareniu stanovené pre
nekontrolované prostredie. Toto zariadenie by sa malo nainstalovat a prevadzkovat
s minimalnou vzdialenostou 20 cm medzi ZiariCom a vasim telom.

52
221



Pouzivatel'ska prirucka

Vyhlésenie I1C

Toto zariadenie obsahuje vysielac(e)/prijimaé(e) bez licencie, ktoré splhaju RSS
bez licencie Innovation, Science and Economic Development Canada. Prevadzka
podlieha nasledujucim dvom podmienkam: (1) Toto zariadenie nesmie sposobovat
rusenie; (2) Toto zariadenie musi prijat akékolvek ruSenie, vratane rusenia, ktoré
modze sposobit neziaducu prevadzku zariadenia.

Vyhlésenie ISED o vystaveni radiofrekvenénému ziareniu: Zariadenie bolo
vyhodnotené tak, aby splialo vieobecné poziadavky na vystavenie RF. Minimalna
vzdialenost oddelenia je 20 cm.

Prevadzka tohto zariadenia je obmedzend len na vnutorné pouzitie. (5150
5250 MHz)

Vyhlasenie o zhode s EU

c € Tento produkt a — ak je to relevantné — dodavané prislusenstvo st oznacené
LCE” a preto splhaja prisluiné harmonizované eurépske normy uvedené v smernici
RED 2014/53/EU, smernici RoHS 2011/65/EU a doplneni (EU) 2015/863.

E 2012/19/EU (smernica WEEE): Produkty oznacené tymto symbolom
nie je mozné likvidovat ako netriedeny komunéalny odpad v Eur6pskej tnii. Pre
spravnu recyklaciu vratte tento produkt svojmu miestnemu dodéavatelovi pri
kiupe ekvivalentného nového zariadenia alebo ho zlikvidujte na urcenych zbernych
miestach. Pre viac informécii navstivte: www.recyclethis.info.

E 2023/1542/EU (smernica o batériach): Tento produkt obsahuje batériu,
ktori nemozno likvidovat ako netriedeny komunalny odpad v Eur6pskej tnii. Pre
spravnu recyklaciu vratte batériu svojmu dodavatelovi alebo na urcené zberné
miesto.

Identifikacia produktu

Potensic ATOM 2 dron: Model: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A; IC
ID: 32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257449G85170; menovité napatie: 7,7V; max.
nabijacie napéatie: 8,8 V; menovita kapacita: 2230 mAh; menovita energia: 17,18 Wh;
vstup: 5V 3A.

Potensic PT 1 dialkové ovladanie: Model: DSRC23A; FCC ID: 2BK8B-
DSRC23A; IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 25Z449G8US67; menovité napétie:
3,6 V; max. nabijacie napétie: 4,2V; menovita kapacita: 5200mAh; menovita
energia: 18,72 Wh; vstup: 9V 2A.

— ®210-240287 [ER-R-SPIC-DSDRZ!A E 1o Eg “CosPie
<.|.:
t. Cné Z ¢ i 7k0\/éh0

Certifikac¢né znacky dronu R
ovladania
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Pouzivatel'ska prirucka

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires,
et batterie
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Obréazek 1: *
Piktogramy zhody s EU a recyklacie.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-mail:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobile: 0049-30/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Dovozca: Potensic SAS. EU kontaktna adresa: 7 Place de I'Hotel de Ville, 93600,
Aulnay-sous-Bois. Email: eu@potensic.com.

Vyrobca: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Adresa: 7/F, Building A5,
Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://www.
potensic.com. Email: support@potensic.com. VYROBENE V CINE

Varovania (viacjazyény sihrn): NEBEZPECENSTVO! Vhodné len pre osoby
od 16 rokov. Varovanie! Vysokorychlostne sa otacajice vrtule mézu sposobit vazne
zranenie! Pred pouZitim dronu si pozorne precitajte Pouzivatelska prirucku a
prislusné pokyny pre bezpec¢nost letu.

Podpora:

Krajina/region: United States Continental (Excluding Puerto Rico, Guam, Saipan,
and the Virgin Islands)

Tel: +1 833 549 7772

Cas servisu: So-Po 7:00-22:00 (EST/EDT); Ut-Pi 9:00-18:00 (EST/EDT)

Ak mate akékolvek otazky alebo névrhy tykajuce sa tohto dokumentu, kontaktujte
nas: support@potensic.com.

Potensic je ochranna znamka spolo¢nosti Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright (C) 2025 Potensic.

Distribtator

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/ 1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.sk
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Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com Tel: +1 833 549 7772
Email: support.uk@potensic.com FEmail: support.it@potensic.com Web: https://www.potensi
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com FB: www.facebook.com /Pote

NIEBEZPIECZENSTWO! Tylko dla 0s6b w wieku 16+
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1. Zastrzezenia i1 Srodki ostroznosci

1.1. Zastrzezenia

Drony to produkty potencjalnie niebezpieczne i stosunkowo skomplikowane w
obstudze. Przed uzyciem konieczne jest doktadne przeczytanie calej Instrukeji
obstugi, aby przyswoi¢ podstawowa wiedze i zapoznaé sie z funkcjami drona. Przy
pierwszym uzyciu ATOM 2 zaleca sie obstluge w trybie GNSS na przestronnej,
otwartej przestrzeni, aby zapoznaé sie z jego funkcjami.

Nalezy $cidle przestrzega¢ instrukcji obstugi i srodkéw ostroznosci zawartych
w niniejszej Instrukcji, aby zapewnié¢ bezpieczne i prawidlowe uzytkowanie.
Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat powinni by¢ pod nadzorem osoby dorostej,
a produkt nalezy przechowywaé¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Firma nie ponosi odpowiedzialnosci i nie §wiadczy ushug gwarancyjnych za
jakiekolwiek bezposrednie lub posrednie straty (w tym straty majatkowe i obrazenia
ciata) wynikajace z nieprzestrzegania przez uzytkownika wytycznych bezpieczenstwa
zawartych w Instrukcji.

Nie nalezy demontowaé¢ zadnej czeSci produktu z wyjatkiem $Smigiet ani
modyfikowaé go bez oficjalnych wskazowek; uzytkownicy ponosza odpowiedzialnosé
za wszelkie konsekwencje wynikajace z takich naruszen.

W przypadku probleméw z uzytkowaniem, obstuga lub konserwacja prosimy o
kontakt z lokalnym sprzedawca lub Firma.

Oprogramowanie poktadowe drona przeszto rygorystyczna certyfikacje bezpie-
czenstwa i wykorzystuje zaawansowane mechanizmy szyfrowania oraz zabezpieczenia
przed manipulacja, aby zapewni¢, ze kod nie moze zosta¢ zmieniony przez
nieautoryzowanych uzytkownikoéw. Te §rodki bezpieczenstwa moga natychmiast
wykry¢ i zapobiec wszelkim nielegalnym modyfikacjom oprogramowania, skutecznie
chronigc funkcje kontroli lotu i gromadzenia danych drona przed ztosliwym
oprogramowaniem, wirusami lub atakami hakerow.

Prawa autorskie i wtasno$é niniejszego dokumentu naleza do Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd. (zwanej dalej ,Potensic”), a informacje moga ulec zmianie bez
powiadomienia. Najnowsze aktualizacje mozna znaleZé na stronie https://www.
potensic.com.

1.2. Bezpieczenstwo i $rodki ostroznosci

Z dala od przeszkdd i ttumoéw. Aby zapewnié bezpieczenistwo zaréwno uzytkow-
nika, jak i os6b w poblizu, nalezy trzymac¢ produkt z dala od zattoczonych obszaréw,
wysokich budynkéw i kabli wysokiego napiecia. Ponadto nalezy powstrzymac sie od
uzywania go w trudnych warunkach pogodowych, takich jak silne wiatry, ulewne
deszcze i burze. Ta ostroznosé jest konieczna, poniewaz produkt moze wykazywac
nieprzewidywalne predkosci lotu, wahania stanu i potencjalne zagrozenia.
Chronié¢ przed wilgocia. Aby zapobiec anomaliom lub uszkodzeniom spo-
wodowanym wilgocia wplywajaca na precyzyjne komponenty elektroniczne i czesci
mechaniczne wewnatrz produktu, nalezy trzymacé go z dala od wilgoci.
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Bezpieczna obsluga. Podczas obstugi drona prawdopodobienistwo nieprze-
widzianych zagrozen wrzrasta, gdy uzytkownicy sa zmeczeni, w zlym stanie
psychicznym lub nie maja doswiadczenia. Aby zapewnié¢ bezpieczenstwo, istotne jest
stosowanie oryginalnych czesci przy modyfikacji lub naprawie. Obstuguj produkt
Scisle w okreslonych granicach i pamietaj o przestrzeganiu lokalnych przepisow
bezpieczenstwa.

Z dala od szybko obracajacych sie czesci. Gdy $migta produktu obracaja
sie z duza predkoscia, nalezy trzymac go z dala od ttumow i zwierzat, aby zapobiec
zarysowaniom lub zakléceniom. Unikaj dotykania obracajacych sie Smigiet rekami.

Z dala od zrodetl ciepta. Aby zapobiec anomaliom, deformacjom i potencjal-
nym uszkodzeniom, nalezy trzymac produkt z dala od ciepta i wysokich temperatur.
Ten Srodek ostroznosci jest szczeg6lnie wazny, poniewaz produkt zawiera elementy
metalowe, wlokniste, plastikowe i elektroniczne.

1.3. Ostrzezenia i wskazowki

1. Opakowanie i instrukcje nalezy przechowywaé w bezpiecznym miejscu,
poniewaz zawieraja wazne informacje.

2. Uzytkownicy sa odpowiedzialni za zapewnienie, ze korzystanie z tego drona
nie powoduje szkod dla osob lub mienia innych osob.

3. Nasza firma i sprzedawcy nie ponosza odpowiedzialnosci za straty i obrazenia
ciala wynikajace z niewlasciwego uzytkowania lub obstugi.

4. Uzytkownicy muszg Scisle przestrzegaé¢ krokéw opisanych w instrukeji obstugi
w celu instalacji i testowania drona. Podczas lotu nalezy zachowaé¢ minimalna
odlegtos¢ 1 do 2 metrow od uzytkownikéw lub innych oséb, aby zapobiec
zderzeniu drona z ciatlem cztowieka i spowodowaniu obrazen.

5. Produkt powinien by¢é montowany przez osobe dorosta. Uzytkownicy ponizej
16 roku zycia nie powinni obstugiwaé¢ produktu samodzielnie. Akumulator
powinien byé¢ tadowany pod nadzorem osoby dorostej i podczas tadowania
nalezy go trzymaé¢ z dala od materiatow tatwopalnych.

6. Produkt zawiera mate czesci. Nalezy je umieszczaé¢ w miejscach niedostepnych
dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu.

7. Nie obstuguj produktu nad drogami lub stojaca woda, aby uniknaé¢ wypadkow.

8. Zabronione jest demontowanie lub modyfikowanie produktu, z wyjatkiem
Smigiel, poniewaz moze to prowadzi¢ do awarii drona.

9. Inteligentny akumulator nalezy tadowaé¢ tadowarka USB zgodng ze standar-
dami FCC/CE.

10. Kontroler ma wbudowany akumulator litowy 3,6V, ktory nie wymaga
wymiany.

11. Nie zwieraj ani nie $ciskaj akumulatora, aby unikna¢ wybuchu.
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12. Nie umieszczaj akumulatora w goracych miejscach (w ogniu lub w poblizu
grzejnika elektrycznego).

13. Zachowaj bezpieczng odlegto$¢ od szybko obracajacych sie $migiel; unikaj
uzywania produktu w ttumie, aby zapobiec zarysowaniom lub obrazeniom.

14. Nie uzywaj produktu w miejscach o silnym polu magnetycznym, takich
jak w poblizu kabli wysokiego napiecia, budynkéw zawierajacych metale,
samochodow i pociggdw; w przeciwnym razie stabilnos¢ potaczenia moze by¢
zagrozona.

15. Nalezy doktadnie zapoznaé sie z lokalnymi przepisami prawa, aby unikng¢
nieautoryzowanego uzycia drona.

16. Aby spelni¢ wymagania srodowiska magnetycznego radia lotniczego, w okresie
obowigzywania zalecenn dotyczacych sterowania radiowego wydanych przez
wlasciwe organy krajowe w okreslonych regionach, nalezy zawiesi¢ korzystanie
z kontrolera zgodnie z instrukcjami.

17. Nalezy powstrzymaé sie od lotow na niskich wysokosciach nad powierzchnig
wody.

18. Trzymaj si¢ z dala od lotnisk, tras lotow i innych obszaréw objetych
ograniczeniami.

2. Wskaz6éwki do czytania

2.1. Legenda
@ Zabronione Wskazéwki obstugi i uzytkowania
& Wazne E Terminy techniczne i informacje referencyjne

2.2. Sugestie dotyczace uzytkowania

1. Zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego i Skroconej instrukeji obstugi przed
zapoznaniem sie z Instrukcja.

2. Przed zapoznaniem sie z Instrukcja nalezy najpierw przeczytac¢ rozdziat

Zastrzezenia i srodki ostroznosci.

2.3. Film instruktazowy / Pobierz aplikacje
Zeskanuj kod QR po prawej stronie, a bedziesz mogt:

1. Pobra¢ aplikacje Potensic Eve App.

2. Obejrzeé¢ filmy instruktazowe.
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3. Uzyska¢ dostep do najnowszej Instrukeji obstugi.

4. Zapozna¢ sie z czesto zadawanymi pytaniami (FAQ).

Aplikacja Potensic Eve App obstuguje iOS 13.0 i
nowsze, a takze Android 7.0 i nowsze.

2.4. Rejestracja i pomoc

Podczas pierwszego uzycia aplikacji wymagane jest skonfigurowanie konta, aby

zapewni¢ lepsze wrazenia uzytkownika. Gwarantujemy, ze nigdy nie bedziemy

zbiera¢ zadnych informacji o uzytkownikach bez upowaznienia.
Procedura rejestracji

1. Wpisz swoj adres e-mail na stronie rejestracji.

2. Uzyskaj kod weryfikacyjny i wprowadzZ go, nastepnie przeczytaj i zaakceptu]
Umowe uzytkownika i Polityke prywatnosci.

3. Ustaw hasto, aby zakonczy¢ rejestracje.

Po pomyslnej rejestracji zostaniesz automatycznie zalogowany.

Podczas rejestracji upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne jest
podlaczone do Internetu. Jesli nie otrzymasz kodu weryfikacyjnego podczas
rejestracji, sprawdz folder ze spamem, poniewaz wiadomo$¢ e-mail z we-
ryfikacja mogta zosta¢ blednie oznaczona jako spam. Bez zarejestrowania
i zalogowania sie na konto Potensic nie bedziesz moégt aktywowaé drona i
bedziesz ograniczony do 3 lotéw probnych.

Pomoc. Dzickujemy za zakup Potensic ATOM 2. Przed pierwszym uzyciem
drona zalecamy uwazne przeczytanie instrukcji obshugi. W razie jakichkolwiek
problemoéw lub kwestii zwigzanych z dronem prosimy o kontakt z naszym zespotem
wsparcia pod adresem support@potensic.com.

2.5. Terminy techniczne

IMU

TOF (Time of Fli-
ght)

System wizyjny
dolny
Pozycjonowanie wi-
zyjne

Kompas

IMU (jednostka pomiaru inercyjnego), najwazniejszy
gtowny czujnik drona.

Czas miedzy wystaniem a odebraniem detekcyjnego
sygnatu w podczerwieni w celu okreslenia odlegtosci od
celu.

System czujnikow znajdujacy sie na spodzie drona,
sktadajacy sie z kamery i modutu TOF.
Pozycjonowanie o wysokiej doktadnosci, realizowane za
pomoca dolnego systemu wizyjnego.

Czujnik geomagnetyczny, ktory umozliwia dronowi
identyfikacje kierunku.
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Barometr Czujnik ci$nienia atmosferycznego, ktory umozliwia
dronowi okreslanie wysokosci na podstawie cisnienia
atmosferycznego.

Blokada/odblokowani®dnosi sie do przejscia silnikow drona ze stanu
spoczynku do obrotu jatowego.

Bieg jalowy Po odblokowaniu silnik zacznie obracaé si¢ ze stala
predkodcia, ale nie zapewnia wystarczajacej sity nosnej,
aby dron moglt wystartowac.

Automatyczny po- Dron automatycznie wroci do punktu HOME na

wrot podstawie pozycjonowania GNSS.
Przéd drona Pozycja kamery drona.

Drazek Wznoszenie lub opadanie drona.
przepustnicy

Drazek pochylenia Lot drona do przodu lub do tytu.
Drazek przechytu Lot drona w lewo lub w prawo.

Drazek odchylenia  Umozliwia obrét drona w kierunku zgodnym lub
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

3. Przeglad

Ten rozdziatl przedstawia cechy funkcjonalne ATOM 2, a takze schematy drona i
kontrolera.

3.1. Wprowadzenie

ATOM 2 wyposazony jest w sktadane ramiona dla wygodnego transportu, z lekka
konstrukcja wazaca tylko 245g. Dron posiada system pozycjonowania wizyjnego,
ktory umozliwia precyzyjne zawisanie na niskich wysokosciach w pomieszczeniach
i na zewnatrz. Wyposazony w czujnik GNSS, dron umozliwia pozycjonowanie i
automatyczny powrot.

Kamera wykorzystuje przetwornik obrazu Sony CMOS 1/2 cala, zdolny do
nagrywania wideo w wysokiej rozdzielczosci 4K /30 fps oraz zdje¢ 48MP. Kamera
zamontowana jest na 3-osiowym gimbalu, ktory pozwala uzyskiwaé stabilne ujecia
podczas obstugi drona.

Kontroler ATOM 2 wykorzystuje technologie cyfrowej transmisji PixSync 4.0,
osiagajac maksymalna odlegtos¢ komunikacji do 10km oraz transmisje wideo
1080p w idealnych warunkach. Kontroler ma konstrukcje wysuwang i skladana,
zapewniajac miejsce na urzadzenie mobilne po roztozeniu. Po podlaczeniu do
kontrolera kablem USB mozna obstugiwac i konfigurowac¢ drona za pomoca aplikacji,
a takze oglada¢ transmisje wideo wysokiej rozdzielczosci. Wbudowany akumulator
litowy w kontrolerze ma maksymalny czas pracy okoto 4 godzin.

ATOM 2 wykorzystuje autorska technologie sterowania lotem SurgeFly, osiagajac
maksymalna predkosé lotu 16 m/s (52 ft/s) i maksymalny czas lotu okoto 32 minut,
z odpornoécia na wiatr do 5 stopnia.

Warunki testowe maks. czasu lotu: w temperaturze otoczenia ok. 25°C
w bezwietrznym $rodowisku, lot do przodu ze stala predkoscia 5m/s,
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przelaczenie na tryb nagrywania wideo 1080p/24 fps (bez operacji nagrywania
wideo podczas lotu) od 100% natadowania akumulatora do 0%. Zuzycie energii
znacznie wzrosnie, gdy dron powraca pod wiatr. Jesli otrzymasz z aplikacji
powiadomienie o silnym wietrze, nalezy obnizy¢ wysoko$é lotu i wrécié na
czas, aby zapewni¢ bezpieczenstwo drona.

3.2. Schemat drona

1. Wskaznik tadowania
2. Port tadowania USB-C
3. Zatrzask akumulatora
4. Gniazdo karty microSD
5. Wskaznik tylny
6. Monokularny modut wizyjny
7. Modut TOF
8. Dolny otwor chtodzacy
9. Wskaznik zasilania
10. Przycisk zasilania/parowania
11. 3-osiowy gimbal i kamera
12. Silnik bezszczotkowy
13. Smigto

14. Ramie
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15. Statyw anteny

16. Trzpien ramienia

3.3. Schemat kontrolera

1. Przycisk zasilania. Naci$nij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom naladowania
akumulatora. Naciénij i przytrzymaj, aby wtaczy¢ lub wylaczyé kontroler.

2. Wskaznik zasilania. Wyswietla aktualny poziom natadowania akumulatora
lub status kontrolera.

3. Gniazdo mocowania z nakretka 1/4. Do mocowania paska kontrolera
(*sprzedawany osobno).

4. Port polaczeniowy USB-C. Do podlaczania kontrolera.

5. Przycisk Return to Home (RTH). Naci$nij raz, aby dron wyhamowatl i
zawist z trybow lotu automatycznego. Nacisnij i przytrzymaj, aby uruchomié¢ RTH.
Naci$nij ponownie, aby anulowa¢ RTH.

6. Drazki sterujace. Uzyj drazkéw sterujacych, aby kontrolowaé¢ ruchy drona.
Ustaw tryb drazkoéw sterujacych w aplikacji Potensic Eve App, przechodzac do
Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia kontrolera > Tryb drazkéw sterujacych.

7. Skladana antena kierunkowa. Przesyta bezprzewodowe sygnaly sterowania
i wideo do drona.
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8. Uchwyt urzadzenia mobilnego. Do bezpiecznego montazu urzadzenia
mobilnego na kontrolerze.

9. Port ladowania USB-C. Do tadowania kontrolera.

10. Prawe pokretlo. Do kontroli zoomu cyfrowego.

11. Konfigurowalny przycisk C2. Naciénij raz, aby przetaczy¢ tryb
predkosci (Video/Normal/Sport). Nacisnij dwukrotnie, aby ustawi¢ Cruise Control
(whacz/wytacz/aktualizuj). Nacisnij C2 i lewe pokretlo, aby dostosowaé balans bieli.
Nacisnij C2 i prawe pokretlo, aby dostosowaé¢ EM. Ustaw funkcje w aplikacji Potensic
Eve App, przechodzac do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia kontrolera >
Konfiguracja przyciskow.

12. Konfigurowalny przycisk C1. Nacisnij raz, aby przelaczyé¢ kat na-
chylenia kamery (0°/—90°). Naci$nij dwukrotnie, aby przetaczy¢ tryb kamery
(auto/manualny). Naciénij C1 i lewe pokretto, aby dostosowaé czas otwarcia
migawki. Nacisnij C1 i prawe pokretto, aby dostosowa¢ ISO. Ustaw funkcje w
aplikacji Potensic Eve App, przechodzac do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia
kontrolera > Konfiguracja przyciskow.

13. Lewe pokretto. Kontrola pochylenia kamery.

14. Przycisk migawki/nagrywania. Naci$nij raz, aby zrobi¢ zdjecie lub
rozpoczal/zatrzymaé nagrywanie. Nacisnij i przytrzymaj, aby przelaczy¢ miedzy
zdjeciem /wideo.

15. Otwory chlodzace.

16. Schowek na drazki sterujace. Do przechowywania drazkéw sterujacych.

4. Pierwsze uzycie

4.1. Przygotowanie drona

Produkt dostarczany jest w stanie ztozonym. Rozt6z go w nastepujacy sposob:
1. Zdejmij ostone gimbala.
2. Roztoz przednie ramie przed tylnym ramieniem.

3. Roztoz topaty Smigiet.

4.2. Przygotowanie kontrolera

Zamontuj urzadzenie mobilne i drazki sterujace:

10
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1. Rozl6z anteny.

2. Wyjmij drazki sterujace ze schowkow.

3. Zamontuj drazki sterujace na kontrolerze.

4. Podlacz kabel adaptera z logo kontrolera do kontrolera.

5. Podtacz drugi koniec kabla do urzadzenia mobilnego.

6. Wecisnij kabel do gniazda wewnatrz prawego uchwytu kontrolera.

7. Rozciagnij kontroler obiema rekami i zabezpiecz urzadzenie mobilne na
miejscu.

8. Przygotowanie zakoriczone.

Kabel adaptera kontrolera jest kierunkowy; nie zamieniaj koricow kabla.
Nie wkiadaj koncowki USB-C kabla adaptera kontrolera do portu tadowania
USB-C kontrolera, poniewaz moze to spowodowaé zwarcie. Podczas taczenia z
telefonem z Androidem, jesli system prosi o wybranie trybu potaczenia USB,
wybierz ,Przesytanie danych”. Inne opcje moga spowodowaé niepowodzenie
polaczenia.

4.3. Ladowanie / Uruchamianie i wylaczanie

Przed pierwszym lotem konieczne jest przebudzenie akumulatora; w przeciwnym
razie dron sie nie uruchomi. Podtacz port tadowania USB-C akumulatora i tadowarke
USB do zasilania AC, aby zakoriczy¢ pojedyncze tadowanie (fadowarka USB nie jest
dotaczona do zestawu. Uzytkownik moze uzy¢ tadowarki zgodnej ze specyfikacja
FCC/CE do tadowania akumulatora). Czerwony wskaznik bedzie §wiecil podczas
tadowania i zgasnie automatycznie po zakoriczeniu tadowania. Uzytkownik moze
tadowaé¢ akumulator za pomoca Parallel Charging Hub, jesli zakupit zestaw Fly More
Combo. Aby uzyskaé¢ wiecej szczegdtow, nalezy zapoznaé sie z instrukcja obstugi
Parallel Charging Hub. Parallel Charging Hub moze réwniez tadowaé kontroler.

11
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i

4

Tryb 1

@ El:)\
4 Mode 2

Tryb 2

Najkrotszy czas tadowania to ok. 1h 25 min przez port tadowania USB-C.
Upewnij sie, ze tadowarka obstuguje wyjscie 5V /3 A, aby osiagnaé te szybkosé
tadowania. Zaleca sie tadowanie akumulatora za pomoca Parallel Charging
Hub, aby szybko natadowaé¢ 3 akumulatory jednoczesnie.

/N Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie wyjmowanie akumulatora z drona
w celu tadowania; w przeciwnym razie dron nie wlgczy sie, gdy akumulator
jest tadowany w dronie. Jesli kabel ladujacy zostanie podlaczony, gdy
dron jest wtaczony, dron wylaczy sie automatycznie, a tadowanie bedzie
kontynuowane. Po uzyciu akumulator moze byé zbyt goracy; nie taduj go,
dopoki nie ostygnie; w przeciwnym razie tadowanie moze zostaé¢ odrzucone
przez inteligentny akumulator. Faduj akumulator co trzy miesiace, aby
utrzymaé¢ aktywnosé ogniw. Do portu USB-C podlacz oryginalny kabel
lub dowolny kabel obstugujacy prad powyzej 3A; w przeciwnym razie
moze to spowodowaé nieudane ladowanie lub uszkodzenie akumulatora.
Podczas tadowania kontrolera PTD 1 ze zintegrowanym ekranem, aby uzyskaé
optymalna predkosé¢ tadowania, nalezy uzywaé¢ tadowarki USB obstugujacej
protokoty szybkiego tadowania PD 2.0 lub wyzsze, w potaczeniu z oryginalnym
kablem tadujacym USB-C do USB-C. Uzycie kabla tadujacego USB-A do
USB-C moze nie aktywowa¢ funkcji szybkiego tadowania.

Uruchamianie.
Dron: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania si¢
zaswieca, nastepnie zwolnij, aby zakonczy¢ uruchamianie.
Kontroler: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania
sie zaswieca, nastepnie zwolnij, aby zakonczy¢ uruchamianie.

Wylaczanie.
Dron: Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania
zgasna, nastepnie zwolnij, aby zakonczy¢ wytaczanie.
Kontroler: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania
zgasna, nastepnie zwolnij, aby zakoriczyé¢ wytaczanie.

Przyciski zasilania na dronie i kontrolerze sa zaprojektowane tak, aby
zapobiec przypadkowemu naci$nieciu. Po zaswieceniu wszystkich wskaznikéw
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akumulatora, natychmiast zwolnij przycisk, aby unikngé¢ automatycznego
wylaczenia z powodu zbyt dtugiego przytrzymywania.

4.4. Aktywacja drona

Przed pierwszym uzyciem dron wymaga aktywacji za pomoca aplikacji Potensic
Eve App. Wlacz i polacz drona i kontroler, nastepnie otworz aplikacje Potensic
Eve App i postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby aktywowa¢ drona. Po
aktywacji biezacy dron i kontroler zostang domyslnie ze soba powiazane. Konto uzyte
do aktywacji bedzie miato pelng kontrole nad dronem.

Do aktywacji wymagane jest potaczenie z Internetem. Niezaktywowany dron
moze wykonaé¢ tylko ograniczone loty, do 3 razy.

4.5. Aktualizacja oprogramowania

Gdy dostepna jest nowa aktualizacja oprogramowania, uzyj aplikacji Potensic Eve
App do aktualizacji. Po podlaczeniu drona i kontrolera otworz aplikacje Potensic Eve
App. Aplikacja automatycznie powiadomi Cie, jesli dostepna jest nowa aktualizacja
oprogramowania. Zaleca sie¢, aby uzytkownicy postepowali zgodnie z instrukcjami
aktualizacji, aby uzyska¢ najlepsze wrazenia.

Przed aktualizacja upewnij sie, ze poziom akumulatora drona wynosi >
30%, a kontroler ma co najmniej dwa paski naladowania. Sprawdz, czy ostona
gimbala zostala zdjeta i upewnij sie, ze wokot gimbala nie ma zadnych obcych
przedmiotéw. Upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne jest podiaczone do
Internetu podczas aktualizacji. Podczas aktualizacji trzymaj kontroler i drona
w odlegtodci 1 metra od siebie i z dala od Zrédet zaklocen sygnatu, takich jak
komputery i routery. Nie obstuguj drona ani kontrolera podczas aktualizacji,
chyba ze aplikacja to wskaze.

5. Dron

ATOM 2 sklada sie z systemu sterowania lotem, systemu komunikacji, systemu
pozycjonowania, systemu zasilania i inteligentnego akumulatora. Ten rozdziat
opisuje funkcje wszystkich czesci drona.

5.1. Pozycjonowanie

ATOM 2 wykorzystuje nowa technologie sterowania lotem SurgeFly firmy Potensic,
ktora obstuguje nastepujace dwa tryby pozycjonowania:

Pozycjonowanie GNSS: Zapewnia precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje dla
drona; wspiera precyzyjne zawisanie, inteligentny lot i automatyczny powrdét.

Pozycjonowanie wizyjne: Moze realizowac¢ pozycjonowanie o wysokiej precyzji
na niskiej wysoko$ci na podstawie dolnego systemu wizyjnego. Pozycjonowanie
wizyjne moze by¢ realizowane bez sygnalu GNSS, dzieki czemu produkt mozna
uzywaé¢ w pomieszczeniach.
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Jak przelaczaé: System sterowania lotem przetaczy sie automatycznie zgodnie
ze Srodowiskiem drona. Gdy sygnaly GNSS sg stabe, a dolny system wizyjny jest
niedostepny, dron przelaczy sie w tryb Attitude (ATTI). W tym trybie dron nie
bedzie w stanie utrzymac stabilnego zawisu, co wymaga recznego manewrowania
drazkami sterujacymi, aby jak najszybciej wyladowa¢ dronem w bezpiecznym
miejscu i uniknaé¢ wypadkow.

W trybie Pozycjonowania wizyjnego (OPTI Mode) inteligentne tryby lotu
nie sg dostepne, a tryb lotu bedzie ograniczony do trybu Video. Gdy sygnat
GNSS jest staby lub nie ma sygnatu GNSS, nie bedziesz mégl zawrdci¢ drona
ani aktywowaé niektoérych funkceji, takich jak Al Track czy Al QuickShots.

/\ Przed lotem przeéwicz i opanuj wszystkie metody sterowania dronem w
bezpiecznym srodowisku. Dla poczatkujacych zaleca sie stanie tytem do drona
i utrzymywanie drona w zasiegu wzroku, aby uniknaé¢ utraty oceny potozenia
i kierunku drona, co mogtoby prowadzi¢ do niebezpieczenstwa.

5.2. Dolny system wizyjny

ATOM 2 wyposazony jest w dolny system wizyjny znajdujacy sie na spodzie drona,
sktadajacy sie z monokularnej kamery i modutu TOF (Time of Flight). Modut
TOF dzieli sie na nadajnik i odbiornik, ktére obliczaja precyzyjna wysoko$é drona
wzgledem ziemi, mierzac czas potrzebny na przestanie sygnalu w podczerwieni
z nadajnika do odbiornika po odbiciu od ziemi. W polaczeniu z monokularng
kamerg umozliwia to obliczenie precyzyjnej pozycji drona na niskiej wysokosci dla
pozycjonowania o wysokiej doktadnosci.

Zakres obserwacji. Zakres roboczy wysokosci dolnego systemu wizyjnego
wynosi 0,3m — 10m. Doktadne pozycjonowanie mozna uzyska¢ w zakresie 0,3 m
—om.

Scenariusze uzytkowania. Funkcja pozycjonowania wizyjnego dolnego sys-
temu wizyjnego jest odpowiednia dla srodowisk, w ktorych sygnaty GNSS sa stabe
lub niedostepne, ale w ktorych wystepuje bogata tekstura powierzchni i odpowiednie
o$wietlenie otoczenia, a wzgledna wysokos¢ drona wynosi od 0,3m do 5m. Gdy
wzgledna wysoko$é przekracza 5m, dron przetacza sie w tryb Attitude. Prosimy o
lot z zachowaniem ostroznosci.

Metoda uzytkowania. Dolny system wizyjny aktywuje sie automatycznie,
gdy spelnione sa warunki dla pozycjonowania wizyjnego. W trybie Pozycjonowania
wizyjnego tylny wskaznik drona bedzie powoli miga¢ na cyjanowo.

/\ W trybie OPTI maksymalna wysoko$¢ lotu wynosi 5m. Pozycjonowanie
wizyjne jest tylko funkcja pomocnicza lotu. System wizyjny nie moze dziataé
prawidlowo podczas lotu nad: powierzchniami jednobarwnymi; silnie odblasko-
wymi powierzchniami (gladki metal); powierzchniami przezroczystymi (woda,
szklto); ruchomymi teksturami (biegnace zwierzeta, pojazdy); scenariuszami z
drastycznymi zmianami §wiatta; miejscami z bardzo stabym lub bardzo silnym
Swiattem; teksturami o wysokim stopniu powtarzalnosci.
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5.3. Tylny wskaznik drona

Uruchamianie /W3nadwanitenie/ Wytaczanie w toku: Zielony wskaznik $wieci sie

stale.
Stan lotu
Pozycjonowanie =~ Wskaznik miga powoli na zielono.
GNSS
Pozycjonowanie =~ Wskaznik miga powoli na cyjanowo.
wizyjne
Tryb Attitude Wskaznik miga powoli na niebiesko.
Powrot Wskaznik miga powoli na czerwono.

Ostrzezenia i bledy

Kontroler Wskaznik $wieci stale na niebiesko.

niepotaczony

(roztaczony)

Niski poziom Wskaznik miga szybko na czerwono.

akumulatora

Blad czujnika Wskaznik §wieci stale na czerwono.

Awaryjne Wskaznik wielokrotnie krotko &wieci sie na czerwono, a
zatrzymanie nastepnie pozostaje wylaczony przez dtuzszy czas.

Smigiet

Aktualizacja i kalibracja

Kalibracja kom- Wskaznik miga na przemian na czerwono i zielono.
pasu (pozioma)

Kalibracja kom- Wskaznik miga na przemian na niebiesko i zielono.
pasu (pionowa)

Tryb parowania  Wskaznik miga szybko na zielono.

Tryb aktualiza- Wskaznik miga szybko na niebiesko.

cji

5.4. Inteligentny akumulator

Funkcja

Inteligentny akumulator ATOM 2 wyposazony jest w ogniwa o wysokiej energii i
wykorzystuje zaawansowany system zarzadzania akumulatorem.

Parametry podstawowe — Model: DSBT02B

Liczba ogniw 2 szeregowo
Pojemnosé akumula- 2230mAh
tora

Napiecie znamionowe 7,7V
Napiecie koncowe ta- 8,8V
dowania

Tryb tadowania USB-C / Parallel Charging Hub
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Maks. prad tadowania USB-C: 5V/3 A; Parallel Charging Hub: 8 V/2,0 A x

Ochrona balansu

Ochrona
automatycznego
rozladowania

Ochrona przed
przetadowaniem
Ochrona tempera-
turowa

Automatyczne
ograniczenie pradu
ladowania
Ochrona
nadmiernym
roztadowaniem
Ochrona przed
zwarciem
Monitorowanie
stanu akumulatora
Funkcja komunika-
cji

przed

3

Podczas tadowania napiecia ogniw akumulatora sa
automatycznie rownowazone.

Po pelnym natadowaniu akumulator rozpocznie au-
tomatyczne roztadowywanie do 50%-70% poziomu
natadowania, gdy pozostaje bezczynny przez 5 dni, aby
chroni¢ ogniwa.

Akumulator automatycznie zatrzymuje tadowanie po
pelnym natadowaniu.

Ladowanie zatrzyma sie automatycznie, jesli tempera-
tura akumulatora jest ponizej 0°C lub powyzej 45°C,
aby zapobiec uszkodzeniu.

Akumulator automatycznie ograniczy prad tadowania,
jesli wykryje nadmierny prad.

Roztadowanie zatrzyma si¢ automatycznie, aby zapobiec
nadmiernemu roztadowaniu, gdy akumulator nie jest w
uzyciu lotnym. Akumulator przejdzie w tryb hibernacji.
Zasilanie zostanie automatycznie odciete, jesli wykryje
zwarcie.

BMS monitoruje stan akumulatora i wyswietla ostrze-
zenia, jesli wykryje uszkodzone ogniwo.

Informacje o cyklach tadowania i pozostalym poziomie
akumulatora sa przesytane do drona.

/\ Dhugotrwala bezczynnosé moze negatywnie wplyna¢ na wydajnosé¢ akumu-
latora. Przechowuj akumulator w chtodnym i suchym miejscu, niedostepnym
dla dzieci. Srodki ostroznosci w srodowiskach o niskiej temperaturze: akumu-
latoréw nie mozna uzywaé¢ do lotu, gdy temperatura otoczenia jest ponizej
0°C; w niskich temperaturach zawisnij dronem, aby podgrza¢ akumulator
przed lotem. Po locie: pozwol akumulatorowi ostygnaé¢ do zakresu temperatury
tadowania (040 °C) przed tadowaniem. Bezpieczenistwo akumulatora podczas
transportu: roztaduj ponizej 30%.

Instalacja i wyjmowanie akumulatora

Instalacja: Wtoz akumulator do komory akumulatora i zabezpiecz zatrzask.
Ustyszysz klikniecie, gdy akumulator zostanie w petni zablokowany.

Wyjmowanie: Naciénij zatrzask akumulatora i odlacz akumulator od komory
akumulatora, aby go wyjac.
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Instalacja

/\ Po wlozeniu akumulatora upewnij sie, ze zatrzask akumulatora powraca
na swoje miejsce. Jest to kluczowe dla bezpieczenistwa lotu. Przed wyjeciem
akumulatora pamietaj o wytaczeniu produktu.

Wylacz przed wyjeciem Zatrzask na miejscu,
bezpiecznie

Zatrzask nie na miejscu

Wyswietlanie poziomu naladowania

Po wlozeniu akumulatora do drona nacisnij krotko przycisk zasilania, aby zobaczy¢
poziom naladowania inteligentnego akumulatora:

— LED 4

ot —
o
@ on ———LED3
-]
~— LED 2

x— LED 1

¥ Wskaznik $wieci £ Wskaznik miga ) Wskaznik wylaczony
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LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktualny poziom natadowania

L O O O 0%-25%

03 93 @ @ 25%-30%
03 O ) ) 30%-50%
03 03 € ©) 50%-55%
03 ¥ ¥ () 55%—75%
03 03 03 93 75%-80%
03 03 03 03 80%-97%
03 03 O O 97%-100%

Instrukcja obstugi w wysokiej/niskiej temperaturze

Gdy temperatura akumulatora wynosi < 5°C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o
niskiej temperaturze, a akumulator musi zosta¢ podgrzany przed lotem. Gdy
temperatura akumulatora wynosi > 70 °C, aplikacja wyswietli ostrzezenie o wysokiej
temperaturze, a dron nie bedzie mogt latac.

Zdolnos¢ roztadowania zostanie znacznie ostabiona, a czas lotu zmniejszy
sie w niskiej temperaturze, co jest normalne. Unikaj dlugotrwatej pracy w
niskiej temperaturze; w przeciwnym razie zywotnos¢ akumulatora moze zostaé
skrocona.

5.5. Smigla

ATOM 2 wykorzystuje nowo zaprojektowane ciche $miglo drugiej generacji,
ktore zwicksza wydajno$é mocy, jednoczesnie skutecznie redukujgc hatas podczas
obrotow lopat. Smigla dziela sie na typy obracajace si¢ zgodnie i przeciwnie do
ruchu wskazowek zegara. Zamontuj oznaczone $miglta na silnikach oznaczonego
ramienia, a nieoznaczone $migta na silnikach nieoznaczonego ramienia. Dwa $migta
zamontowane na tym samym silniku powinny by¢ identyczne.

Smigto Instrukcja instalacji Schemat instalacji

Oznaczone Zamontuj oznaczone lo-
$migto paty $migla na oznaczo-

nym ramieniu.

Nieoznaczone Zamontuj nieoznaczone
$migto lopaty $migla na nie-
oznaczonym ramieniu.
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Uzyj §rubokreta z zestawu, aby Nie wktadaj srubokreta ani innych
zamontowac¢ $migla. obcych materialéow do silnikow.

Uzyj érubokreta z zestawu, aby zamontowaé §migta. Podczas wymiany topat
$migta latwiej jest sie postugiwaé, chwytajac silnik reka.

/\ Smigta ATOM 2 nie sa kompatybilne ze $migtami ATOM/ATOM
SE/ATOM LT i obecnie obstugiwane sa tylko dla modelu ATOM 2. Upewnij
sie, ze zamontowales oznaczone $migta na silnikach ramienia z oznaczeniami, a
nieoznaczone $migta na silnikach ramienia bez oznaczenn. W przeciwnym razie
dron nie bedzie mogt lata¢. Jesli $migto jest uszkodzone, usuin dwa $migta i
srubki na odpowiednim silniku i wyrzué je. Lopaty $migiet sa ostre. Postepuj
ostroznie. Trzymaj sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikéw. Sprawdz
topaty smigiel natychmiast, jesli wystapia drgania lub utrata predkosci w locie.
Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migla sg bezpiecznie zamontowane.

5.6. Gimbal 1 kamera

Gimbal trzyosiowy

Kamera ATOM 2 zamontowana jest na trzyosiowym gimbalu. Gimbal pozwala na
regulacje pochylenia od +20° do —90° oraz regulacje odchylenia odchylenia (yaw)
i przechyhu (roll) od +10° do —10°. Kat pochylenia gimbala mozna regulowaé za
pomoca pokretta gimbala na kontrolerze. Gdy tryb lotu jest ustawiony na Video
Mode, zakres regulacji pochylenia gimbala wynosi od +20° do —90°; gdy tryb lotu
nie jest ustawiony na Video Mode, zakres regulacji pochylenia gimbala wynosi od 0°
do —90°.

20°

-90°

/\ Przed wlaczeniem drona zdejmij ostone gimbala. Podczas przechowywania
lub transportu zalt6z ostone gimbala. Za kazdym razem, gdy dron jest wtaczany,
kat pochylenia gimbala domys$lnie wynosi 0° (widok poziomy). Przed startem
upewnij sie, ze woko6t gimbala nie ma obcych przedmiotéw, a obiektyw jest
czysty. Utrzymuj gimbal w czystosci i unikaj dostania sie piasku lub innych
obcych przedmiotéw. Gimbal jest potaczony z dronem za pomocs elastycznego
mocowania amortyzujacego; nie ciagnij go z sita.
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Tryby gimbala.

e Tryb stabilny: Kierunek przechylu gimbala pozostaje caly czas poziomy.
Kat pochylenia gimbala mozna regulowaé¢ za pomoca pokretla gimbala na
kontrolerze. Ten tryb jest odpowiedni do nagrywania stabilnych ujec.

e Tryb FPV: Kierunek przechylu gimbala podaza za zmianami potozenia
przechytu drona. Plynno$é przechylu mozna regulowa¢ w aplikacji Potensic
Eve App. Kat pochylenia gimbala mozna regulowaé za pomocag lewego pokretta
na kontrolerze. Ten tryb jest idealny do do$wiadczania lotu FPV i nagrywania
dynamicznych ujec.

Precyzyjna regulacja gimbala. Gdy dron jest umieszczony na plaskie;
powierzchni, a gimbal jest lekko pochylony, mozesz uzy¢ precyzyjnej regulacji
gimbala, aby go skorygowac.

1. W aplikacji Potensic Eve App przejdz do Ustawienia > Kalibracja >
Precyzyjna regulacja gimbala, aby dostosowa¢ kat poziomy i odchylenia
gimbala. Zakres regulacji wynosi +10°. Kazde nacisniecie przycisku ,+” lub
,— dostosowuje kat gimbala o +0,1° lub —0,1°.

7

2. Regulacja pozioma: Naci$nij ,+”, aby przechyli¢ w prawo, i naci$nij ,,, aby
przechyli¢ w lewo. Regulacja odchylenia: Naci$nij ,,+”, aby odchyli¢ w prawo,
i nacisnij ,,—”, aby odchyli¢ w lewo.

3. Nacisnij ,Domyslne”, aby zresetowa¢ gimbal do domyslnego kata (oba
ustawione na 0°).

Kalibracja gimbala. Jesli gimbal ma problemy z uruchomieniem, sprobuj
przywrécié go poprzez kalibracje gimbala.

1. Przejdz do Potensic Eve App > Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja gimbala.
Obr6¢ drona do goéry nogami, spodem do gory, i umie$¢ go na plaskie;
powierzchni.

2. Po naci$nieciu ,Rozpocznij kalibracje” gimbal rozpocznie automatyczna
kalibracje.

3. Poczekaj na zakonczenie paska postepu. Gdy komunikat na ekranie pokaze
,Kalibracja zakonczona pomyg$lnie”, kalibracja gimbala jest zakonczona.
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Gimbal Calibration

Start Calibration

Kalibracja gimbala

Precyzyjna regulacja gimbala

/\ Podczas procesu kalibracji nie poruszaj dronem znaczgco, w przeciwnym
razie kalibracja nie powiedzie sie.

Kamera

Parametry podstawowe

Marka, przetwornika, SONY
Rozmiar przetwornika 1/2” CMOS
Liczba  efektywnych 48MP

pikseli

Przystona F1.8

FOV 79.4°

Zakres ostrosci 4m — oo

Zakres ISO 100-6400 (normalne tryby fotografowania); 100-25600
(AI Night)

Zakres migawki 1/6400 — 8s

Pamiec¢ karta microSD (U3 lub V30 i wyzsze)

Format zdje¢ JPG / JPG+RAW (DNG)

Rozmiar zdjecia 48MP (8000x6000)

Kodek H.264 / H.265
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Format wideo MP4

Rozdzielczosé wideo  4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps
2.7K: 2704x2028 (4:3) / 2704x1520 (16:9) / 1696 %3000
(9:16) @24,/25/30 fps
FHD: 1920x 1440 (4:3) / 19201080 (16:9) / 1080x 1920
(9:16) @24/25,/30/50,/60 ps
Spowolnione tempo: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ Gimbal moze drga¢ podczas lotu w trybie Sport Mode lub przy silnym
wietrze. Zaleca si¢ latanie w trybie Video Mode dla optymalnej stabilizacji
gimbala. Nie dotykaj obiektywu po dtugim nagrywaniu, aby uniknaé oparzen.
Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata; w przeciwnym razie dron uruchomi
zabezpieczenie przed przegrzaniem. Nie kieruj kamery na wigzki laserowe.
Uzywaj drona w okreslonym zakresie temperatur otoczenia (0°C do 40°C).

Przechowywanie zdje¢ i wideo

Wideo i zdjecia nagrywane przez ATOM 2 beda przechowywane na karcie microSD,
a nie w aplikacji Potensic Eve App ani w galerii telefonu. Przed lotem upewnij
sie, ze wlozyle§ karte microSD. Uzytkownicy moga przeglada¢ i pobiera¢ wideo
oraz zdjecia z karty microSD w aplikacji Potensic Eve App. Do pobierania tresci
w wysokiej rozdzielczosci zaleca sie uzywanie funkcji SmartTransfer, ktora oferuje
predkosé¢ pobierania do 25 MB/s.

Wymagania karty SD. Format pliku: FAT32, exFAT. Pojemno$é: 4G — 512G.
Zaleca sie uzywanie karty microSD ze specyfikacja U3/V30 lub wyzsza.

/\ NIE wyjmuj ani nie wktadaj karty microSD z drona, gdy jest wlaczony. Po-
tensic nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za straty spowodowane niewltasciwg
obstuga karty microSD.

5.7. Odtwarzanie zapisu lotu

ATOM 2 obstuguje odtwarzanie zapisu lotu. Uzytkownicy moga uzyskaé¢ dostep do
odtwarzania zapisu lotu w aplikacji Potensic Eve App w sekcji Strona gtowna >
Ja > Dzienniki lotow. Kazdy lot generuje zestaw danych lotu, ktory rejestruje czas
trwania, odlegtosé¢, zmiany drazkow sterujacych i trajektorie lotu. Jesli uzytkownicy
napotkaja jakiekolwiek nieprawidtowosci podczas lotu, moga skontaktowaé sie z
obstuga klienta przez Strona gtéwna > Ja > Obstuga klienta online.

Wszystkie dane lotu beda przechowywane na urzadzeniu mobilnym
uzytkownika. Z wyjatkiem sytuacji, gdy uzytkownicy aktywnie przesylaja je
do chmury, Potensic nie bedzie uzyskiwa¢ dostepu do zadnych Twoich danych
lotu.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer umozliwia bezprzewodowe potaczenie drona z urzadzeniem mobilnym
przez Wi-Fi (bez podlaczania kontrolera). Uzytkownicy moga po prostu uzy¢
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aplikacji Potensic Eve App, aby pobieraé¢ zdjecia i filmy z drona z predkoscig
transferu do 25 MB/s.
Jak uzywac:

1.

2.

5.9.

Wtlacz drona, upewniajac sie, ze silniki nie obracaja sie.

Wtacz Bluetooth i Wi-Fi na urzadzeniu mobilnym, a nastepnie otwoérz
aplikacje Potensic Eve App.

. Na ekranie gtéwnym nacisnij ,,Potacz dla SmartTransfer” w lewym goérnym

rogu.

. Nacisénij ,Potacz”. Po polaczeniu zostaniesz automatycznie przeniesiony do

Albumu.

Podczas taczenia urzadzenia mobilnego z dronem po raz pierwszy nacisnij
raz przycisk zasilania drona, aby potwierdzi¢ polaczenie. Aby zoptymalizowaé
szybkosé transferu, trzymaj drona w odlegtosci do 1m. SmartTransfer jest
niedostepny w trakcie lotu.

Kalibracja kompasu

Kiedy wykona¢ kalibracje kompasu

1.

2.

Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.

Lot dronem ponad 500 km (310 mil) od ostatniej lokalizacji kalibracji.

/\ Nie kalibruj kompasu w miejscach, w ktérych moze wystapi¢ zaklocenie
magnetyczne, takich jak w poblizu zt6z magnetycznych lub duzych konstrukcji
metalowych. Nie no§ przedmiotéw zawierajacych materialy ferromagnetyczne,
takich jak telefony komorkowe, w poblizu drona podczas kalibracji. Upewnij
sie, ze dron jest co najmniej 1,5m (4,92 ft) nad ziemia podczas kalibracji. Nie
jest konieczne kalibrowanie kompasu podczas lotéw w pomieszczeniach.

Procedura kalibracji

1.

Gdy wymagana jest kalibracja, aplikacja Potensic Eve App automatycznie
wyswietli interfejs kalibracji. Naci$nij ,Rozpocznij kalibracje” — wskaznik
stanu drona bedzie naprzemiennie miga¢ na czerwono i zielono.

. Trzymaj drona poziomo i obrdé¢ go o 360°, az aplikacja pokaze kalibracje

pionowa; wskaznik bedzie naprzemiennie migac¢ na niebiesko i zielono.

. Trzymaj drona pionowo i obré¢ go o 360° wokdt osi pionowej, az aplikacja

pokaze, ze kalibracja jest zakonczona.
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alibration

Start Calibration

Kalibracja kompasu — Start

Haorizontal Calibration

Kalibracja kompasu — Pozioma

cal Calibration

Kalibracja kompasu — Pionowa

Mozesz réwniez recznie uruchomic kalibracje kompasu w aplikacji Potensic Eve
App w sekcji Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja kompasu.

/N Jesli wielokrotnie otrzymujesz komunikat ,Kalibracja nie powiodta si¢”,
zmien lokalizacje i sprobuj ponownie. Nie kalibruj kompasu, gdy ramiona sa
ztozone.
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6. Kontroler

6.1. Przeglad

Kontroler Potensic PT 1 zostal specjalnie zaprojektowany przez Potensic dla
ATOM 2. Wykorzystuje technologie transmisji wideo PixSync 4.0, umozliwiajac
pelna kontrole i konfiguracje drona w maksymalnej odlegtosci do 10km w linii
prostej w nieprzystonietym, wolnym od zaktécen $rodowisku na wysokosci lotu
120 m. PixSync 4.0 wykorzystuje pasmo czestotliwosci 2,4G z podwojnymi antenami
kierunkowymi o wysokim wzmocnieniu, zapewniajac jako$é transmisji wideo do
1080p@30 fps. Obshuguje roéwniez plynne przetgczanie miedzy maksymalnie 8
kanatami adaptacyjnymi.

Kontroler ma wbudowany akumulator 5200mAh i jest wyposazony w dedyko-
wany port tadowania USB-C, ktory obstuguje szybkie tadowanie 18W. Podczas
tadowania urzadzenia mobilnego maksymalny czas pracy kontrolera moze osiggnaé
do 4 godzin.

6.2. Tryb drazkow sterujacych

W aplikacji Potensic Eve App przejdZz do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia
kontrolera > Tryb drazkoéw sterujacych, aby ustawi¢ tryb drazkéw sterujacych. Opcje
obejmuja Tryb 1 (Przepustnica prawej reki), Tryb 2 (Przepustnica lewej reki) i
Niestandardowy.

Centrol Stick Mode

Control

Ustawienia > Sterowanie > Tryb drazkéw sterujacych

Tryb 1 (Przepustnica prawej reki). Lewy drazek: do przodu/do tytu/skret
w lewo /skret w prawo. Prawy drazek: w gore/w dot/w lewo/w prawo.
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Left stick

Right stick
Up

@'ﬂ'

Tryb 2 (Przepustnica lewej reki). Lewy drazek: w gore/w dot/skret w
lewo /skret w prawo. Prawy drazek: do przodu/do tytu/w lewo/w prawo.

Left stick

Right stick

¥

‘o

¥

Right

Niestandardowy. Uzytkownicy moga dostosowac tryb drazkéw sterujacych do
swoich potrzeb, w tym odwrocié¢ kierunki drazkow.

‘0~ Domyslnym trybem sterowania kontrolera jest Tryb 2 (Przepustnica lewej

reki).

6.3. Funkcje
Wskaznik

Kontroler wyposazony jest w cztery biate wskazniki LED, ktore wskazuja poziom
natadowania akumulatora i inne statusy.

¥ Wskaznik $wieci £ Wskaznik miga ) Wskaznik wylaczony

Wskazanie ladowania

Swiecace
diody LED
1z4

274

Poziom akumulatora

0%—25%
25%-50%
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3z4 50%-75%
4 z 4 (jedna 75%99%
miga)

4 7 4 ciggle 99%-100%

Wskazanie zasilania (w uzyciu)

Swiecace Poziom akumulatora
diody LED

1 miga 0%-10%

1z4 10%-25%

274 25%-50%

3z4 50%-75%

474 75%—100%

Wskazanie stanu (poprzez LED 1)

Stan LED 1

Potaczony Ciagle zielone
Niepotaczony Ciagle niebieskie
Parowanie Szybko miga na niebiesko
Aktualizacja Miga na zo6ltto

Krytycznie niski poziom Ciagte czerwone
akumulatora

Kalibracja kontrolera Ciagle biate

Alert kontrolera

Stan Sygnal dzwiekowy

Wilaczanie /wylaczanie 2 sygnaly

Tryb ATTI 4 sygnaty

Kontroler uruchamia funkcje (np. 2 sygnaly

RTH)

Kontroler konczy funkcje (np. RTH) 1 sygnat

RTH w toku 2 sygnaly (powtarzane)

Ladowanie 1 sygnal (powtarzany)

Potaczono z urzadzeniem mobilnym 1 sygnat

Niski poziom akumulatora 3 wolniejsze sygnaly (powta-
rzane)

Jedli chcesz zatrzymadé ciagly sygnal dzwickowy podczas RTH, mozesz
anulowaé, naciskajac raz przycisk zasilania. W Ustawienia > Bezpieczenstwo
> Powrét (RTH) > Cichy powrot, gdy wlaczone, kontroler wyemituje dwa
sygnaly tylko raz, gdy uruchomione zostanie RTH.
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Parowanie

ATOM 2 i jego kontroler sa fabrycznie sparowane i gotowe do natychmiastowego
uzycia. Jesli wymienisz ktérykolwiek z nich, musisz je ponownie sparowac.
Kroki parowania:

1. Wiacz kontroler i potacz go z urzadzeniem mobilnym. PrzejdZ do Potensic Eve
App > Ustawienia > Kalibracja > Ponowne parowanie drona.

2. Wilacz drona i szybko nacisnij dwukrotnie przycisk zasilania drona. Tylny
wskaznik drona bedzie szybko migac.

3. Podczas parowania LED 1 kontrolera bedzie miga¢ na niebiesko. Gdy ustyszysz
sygnal dzwiekowy, parowanie zakoriczyto sie powodzeniem. LED 1 zmieni si¢
na ciagly zielony, a aplikacja wyswietli komunikat ,Parowanie zakoriczone
pomyslnie!”.

Fairing Mods

Ekran trybu parowania w aplikacji Potensic Eve App

Podczas parowania trzymaj kontroler i drona w odlegtosci do 1 m od siebie
i upewnij sie, ze nie ma zaklocent 2.4G. Nie ruszaj ani nie obstuguj kontrolera
ani drona podczas procesu parowania.

Awaryjne zatrzymanie $migiel w trakcie lotu

W przypadku awarii podczas lotu, gdy dron musi zosta¢ natychmiast zatrzymany,
mozesz uzy¢ funkcji Awaryjne zatrzymanie Smigiel w trakcie lotu. Zatrzymanie
silnikébw w trakcie lotu spowoduje rozbicie sie drona. Uzywaj tej funkcji
ostroznie.

Jak wlaczyé: Funkcja jest domyslnie wylaczona. Przejdz do Potensic Eve
App > Ustawienia > Bezpieczenstwo > Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa
> Awaryjne zatrzymanie $migiel w trakcie lotu. Po wlgczeniu, w naglej sytuacji
nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk C2 i przycisk RTH przez 2 sekundy.
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6.4. Optymalna strefa transmisji

Kat anteny kontrolera powinien byé¢ natychmiast dostosowywany do wysokosci i
odlegtosci drona, aby zapewnié¢ optymalny zasieg transmisji.

Podczas lotu zawsze utrzymuj ptaszczyzne anteny kontrolera skierowana w strone
drona, aby zapewni¢ najlepszg jakos$¢ transmisji i dtuzszy zasieg lotu. Gdy dron leci
bezposrednio nad kontrolerem na duzej wysokosci, jako$¢ komunikacji zauwazalnie
spadnie z powodu ztego kata anteny. Nalezy obnizy¢ wysokosé lub lecie¢ poziomo
przez pewng odlegltosé.

Podczas lotu nie uzywaj jednoczesnie innych urzadzen 2.4G, aby uniknaé
zaktocenn. W rzeczywistym locie mozesz uzy¢ mapy/wskaznika polozenia w
lewym dolnym rogu interfejsu lotu, aby poméc w okresleniu, czy kontroler jest
wyréwnany z dronem.

6.5. Kalibracja kontrolera

Kiedy wykona¢ kalibracje kontrolera

1. Gdy dron automatycznie dryfuje w jednym kierunku bez zadnego ruchu
drazkow sterujacych.

2. Gdy dron automatycznie obraca sie w bok w sposéb ciagty.

3. Gdy drazki sterujace sg zbyt czute lub brakuje im czutosci.

Procedura kalibracji

1. Wtacz kontroler i potacz sie z urzadzeniem mobilnym. Otworz aplikacje
Potensic Eve App i przejdz do Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja
kontrolera.

2. Upewnij sie, ze drazki sterujace sa w pozycji srodkowej i nie uzywaj ich przed
naci$nieciem przycisku, aby rozpoczaé kalibracje.

3. Nacisnij ,,Rozpocznij kalibracje”, a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami
na ekranie i przesuwaj drazki we wszystkich kierunkach, az aplikacja wy$wietli
100%, oraz obracaj pokretto do przodu i do tylu w maksymalnym zakresie.

4. Gdy aplikacja wyswietli komunikat ,Kalibracja zakonczona pomyslnie”, kali-
bracja kontrolera jest zakonczona.
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Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Rozpocznij kalibracje

Remote Controller Calibration

ions until the on-screen instruction

Przesuwaj drazki do 100%

7. Potensic Eve App

7.1. Ekran gléwny

[ SmartTransfer

Ekran gltowny aplikacji Potensic Eve App
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SmartTransfer. Pobieraj zdjecia i filmy z drona na urzadzenie mobilne szybko i
wygodnie.

Academy. Dostep do instrukeji obstugi, filméw instruktazowych i FAQ.

Album. Przegladaj zaréwno galerie drona, jak i galerie lokalna.

Ja. Wyswietlaj informacje o koncie i dane lotu; uzyskaj dostep do funkcji Znajdz
mo6j dron; dostep do sklepu i aktualizacji spotecznosci; dostosuj ustawienia, takie jak
czyszczenie pamieci podrecznej, wylogowanie i usuwanie konta.

Le¢ teraz. Naci$nij, aby przej$¢ do interfejsu lotu.

Przewodnik. Wyswietla aktualny stan potaczenia i pokazuje, jak potaczy¢
urzadzenie mobilne, kontroler i drona.

Wsparcie. Uzyskaj serwis i wsparcie posprzedazowe.

7.2. Interfejs lotu

@ -70° 2 22 Roal (00t 3ves

188 78 0

Dlrrn, H imj

-

Opisany interfejs lotu (oznaczenia 1-22)

1. Wstecz: Naci$nij, aby wroci¢ do ekranu gtéwnego.
2. Tryb lotu: V: Video Mode, N: Normal Mode, S: Sport Mode.

3. Pasek stanu systemu: Wyswietla stan lotu drona. Nacisnij, aby uzyskac¢
dostep do panelu Szybkich ustawie.

4. Kat gimbala: Wyswietla aktualny kat pochylenia gimbala.
5. Stan GINSS: Wyswietla aktualng site sygnalu GNSS i podtgczone satelity.

6. Sila sygnalu transmisji wideo: Wyswietla site sygnalu transmisji wideo
miedzy dronem a kontrolerem.

7. Informacje o inteligentnym akumulatorze: Wyswietla aktualny poziom
akumulatora i pozostaly czas lotu.
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8.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

Ustawienia: Naci$nij, aby wyswietli¢ lub ustawi¢ parametry bezpieczenstwa,
sterowania, kamery, transmisji wideo i Informacje.

. Telemetria lotu: SN

D = odlegto$¢ pozioma od HOME; H = wysoko$é¢ wzgledna; VD = predkosé
pozioma; VH = predkos¢ pionowa.

Tryby fotografowania: Zdjecie (Pojedyncze, Seria, Interwatowy, BRK i
8K), Wideo (Normalne, AI Night, Slow Motion i CineRoll), Panorama (180°,
Pionowa, Szeroki kat i Sfera).

Zoom cyfrowy: Wyswietla wspotczynnik zoomu. Kamera obstuguje 2-krotny
zoom cyfrowy przy robieniu zdjeé¢ (niedostepny w 8K) i do 4-krotnego przy
nagrywaniu wideo.

Przycisk migawki/nagrywania: Naci$nij, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpo-
czad/zatrzymac nagrywanie wideo.

Album: Naciénij, aby przegladac¢ zarejestrowane zdjecia i filmy:.

Przeltacznik trybu kamery: Nacisnij, aby przetaczyé¢ miedzy trybem Auto
i Manualnym.

Parametry fotografowania: Tryby Auto i Manualny zdjecia/wideo. W
trybie Auto: format zdjecia/proporcje, EV, pojemnosé. W trybie Manualnym:
ISO, czas migawki, balans bieli. Video Auto: rozdzielczosé/liczba klatek, tryb
koloru (Standard/HDR/P-Log).

Wskazowki bezpieczenstwa lotu: Wiacz w Aplikacja > Bezpieczenstwo >
Ustawienia ogblne > Wskazowki bezpieczenstwa lotu.

Wskaznik mapy/polozenia: Nacisnij prawy gorny rog, aby przetaczyé¢ na
wskaznik potozenia.

Automatyczny start: Naciénij i przytrzymaj dowolny pusty obszar, przesun,
aby wystartowac; zawisa na wysokosci 1,2 m.

Automatyczne ladowanie / RTH: Nacisnij, a nastepnie przesuri, aby
uruchomié automatyczne ladowanie lub RTH.

Pomiar punktowy: Nacisnij interfejs w trybie Kamera Auto, aby aktywowaé
pomiar punktowy.

Waypoint: Szczegdty w sekeji 8.9.5 Waypoint.

Pasek ostrzezen: Wyswietla nieprawidtowy stan i komunikaty ostrzegawcze.

Kolory wskaznika polozenia:

e Zielony: dron leci pod stosunkowo matym katem nachylenia, wysoka precyzja

sterowania gimbalem i optymalna jakos¢ wideo.
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e Zo6tty: dron leci pod stosunkowo duzym katem nachylenia, precyzja sterowania
i jakos¢ wideo moga by¢ zmniejszone.

e Czerwony: dron leci pod bardzo duzym katem nachylenia. Jesli wskaznik
potozenia czesto staje sie czerwony, dron moze napotykac silne wiatry. Wroé i
wyladuj jak najszybciej.

7.3. Ustawienia

Bezpieczenstwo

Ustawienia lotu:

o Wiacz/wylacz Tryb poczatkujacego: gdy wlaczony, dron bedzie ograniczony
do lotu w cylindrycznej przestrzeni o promieniu 30m i wysokosci 30 m oraz
bedzie mogt lataé¢ tylko w trybie Video Mode. Po zainstalowaniu oston $migiet
pamictaj o wilaczeniu Trybu poczatkujacego.

e Tryb lotu (Video/Normal/Sport).
Return to Home (RTH):

e Ustaw zachowanie drona przy utracie sygnalu: Powrét / Ladowanie /
Zawisanie.

e Ustaw wysoko$¢ powrotu.
e Wiacz/wylacz Dynamiczny punkt HOME.
o Wiacz/wytacz Cichy powrot.

Wirtualne ogrodzenie. Ustaw maksymalna wysokosé i odlegtosé lotu.

Ustawienia  ogo6lne. Ustaw system miar (metryczny/imperialny).
Wiacz/wytacz wskazowki bezpieczenstwa lotu. Wiacz/wylacz Start jedna reka.

Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa. Wtacz/wylacz Awaryjne za-
trzymanie Smigiet w trakcie lotu.

Remote ID. Wprowadz odpowiednie dane wymagane przez UAS Remote 1D
zgodnie z lokalnymi przepisami prawa.

Informacje o akumulatorze. Wyswietlaj temperature, prad, napiecie i liczbe
cykli.

Kalibracja

Wykonaj kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, precyzyjna regulacje gimbala,
kalibracje kontrolera i ponowne parowanie drona.
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Sterowanie

Ustawienia drazkéw sterujacych. Ustaw tryb drazkow sterujacych (Tryb
1/Tryb 2/Niestandardowy), skonfiguruj konfigurowalne przyciski i dostosuj czutosé.
Dostosuj wznoszenie/opadanie, obrét i ruch osobno.

Ustawienia gimbala. Ustaw maksymalng predkos¢ kontroli pochylenia gim-
bala, przelaczaj kat pochylenia (0°/—90°), dostosuj ptynnos¢ przechytu i ustaw tryb
gimbala (Stabilny/Tryb FPV).

Kamera

Ustawienia kamery: WB, linie siatki, kolor, nagrywanie segmentowe i format
kodowania. Resetuj ustawienia kamery.
Ustawienia szczegdtowe: Przejrzystosé i nasycenie.
Ustawienia karty SD: przegladaj pamieé¢, formatuj, resetuj numer nazwy pliku.
Inne ustawienia: Automatyczne centrowanie celu, Tryb odmglawiania, Napisy
wideo, wspotrzedne GNSS w metadanych zdjecia.
Transmisja wideo
Wilacz/wyltacz wydajny format transmisji wideo. Wyswietl mape kanalow transmisji
wideo, aby obserwowac¢ site zaklocenn srodowiskowych.

Informacje

Wyswietla informacje, takie jak model urzadzenia, oprogramowanie i wersja
aplikacji.

8. Lot

Ten rozdzial przedstawia bezpieczne praktyki lotu i wymagania.

8.1. Wymagania Srodowiska lotu

1. Nie lataj w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak silne wiatry,
deszcz, $nieg, grad lub gesta mgta.

2. Wybierz otwarta przestrzen wolng od wysokich budynkéw na lot. Konstrukcje z
duzym zbrojeniem stalowym moga zaktéca¢ kompas i blokowac sygnaty GNSS.

3. Upewnij sie, ze dron pozostaje w zasiegu wzroku (VLOS) podczas lotu.

4. Lataj z dala od przeszkod, ttumoéw, powierzchni wodnych, lotnisk, autostrad,
dworcow szybkich pociagdéw i obszaréw miejskich, chyba ze jest to dozwolone.

5. Unikaj lotéw w poblizu linii wysokiego napiecia, stacji bazowych komunikacji
lub wiez transmisyjnych.

34
258



Instrukcja obstugi

10.

11.

12.

13.
14.
15.
16.

17.

8.2.

. Upewnij sie, ze pasek $migiet i ostona gimbala zostaty zdjete.

Zachowaj ostroznos¢ podczas lotoéw powyzej 3000 m (9842 ft). Nie przekraczaj
okreslonej wysokosci (2000 m /6562 ft przy zainstalowanych ostonach $migiet).

Odlegtosé hamowania wzrasta wraz z wysokoscia.

. W regionach polarnych dron nie moze korzysta¢ z GNSS do pozycjonowania.

. Lataj tylko w dobrze o$wietlonych $rodowiskach z wyraznymi teksturami

powierzchni. Loty tylko w ciagu dnia.
Unikaj lotéw w poblizu stad ptakow.

Zachowaj ostroznosé¢ podczas startu z poruszajacych sie powierzchni (takich
jak samochody lub todzie).

Wybieraj ptlaskie, twarde powierzchnie do startu. Unikaj zwirowych lub
krzaczastych obszarow.

Zachowaj ostrozno$é¢ podczas startu z piaskowych pustyni lub plazy.
Nie uzywaj drona w tatwopalnych lub wybuchowych srodowiskach.
Unikaj lotéw w skrajnie zimnych lub goracych warunkach.

Uzywaj drona w suchych srodowiskach.

Nie obstuguj w niebezpiecznych warunkach (miejsca wypadkow, pozary,
eksplozje, powodzie, tsunami, lawiny, osuwiska, trzesienia ziemi, burze
piaskowe).

Lista kontrolna przedlotowa

. Potwierdz, ze inteligentny akumulator, kontroler i urzadzenie mobilne sa

wystarczajaco natadowane.

. Upewnij sie, ze inteligentny akumulator i §migla sa prawidlowo zainstalowane.

Sprawdz wszelkie odksztalcenia lub luzy.

Sprawdz, czy przednie i tylne ramiona drona sa w pelni roztozone.

. Po wlaczeniu sprawdz, czy kamera i gimbal dzialaja prawidtowo, a silniki

obracaja sie poprawnie.

Sprawdz, czy kontroler ma prawidlowo zainstalowane drazki sterujace i
urzadzenie mobilne oraz upewnij sie, ze antena jest prawidtowo rozlozona.
Sprawdz wszystkie przyciski. Sprawdz, czy oprogramowanie jest aktualne.

Upewnij sie, ze karta microSD jest wlozona, a obiektyw kamery jest czysty.
Zawsze uzywaj oryginalnych akcesoriow.
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9. Sprawdz lokalna pogode.

10. Wlacz drona na otwartej i ptaskiej powierzchni. Poczekaj na tryb GNSS przed
startem.

11. Upewnij sie, ze zachowanie drona przy utracie sygnalu zostalo wczesniej
ustawione, oraz ustaw wysoko$¢é powrotu, maksymalna wysokosé lotu i
maksymalna odlegloéé lotu zgodnie z lokalnymi przepisami.

8.3. Strefa GEO

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu i zgodno$é z lokalnymi przepisami, ATOM 2
domyslnie wyswietla Strefy GEO. Ta funkcja ograniczy lub zabroni operacji drona
w okreslonych obszarach. Strefy GEO sa podzielone na dwa typy:

Strefy zastrzezone: W strefach zastrzezonych jakikolwiek dron ma surowo
zabroniony start lub wejsScie na ten obszar. Jesli dron przypadkowo wejdzie w
strefe zastrzezona z powodu ekstremalnej pogody, awarii systemu lub innych
niekontrolowanych czynnikéw, system zainicjuje automatyczne ladowanie awaryjne.

Strefy wysoko$ciowe: W strefach wysokosciowych wysokosé drona musi by¢
scisle kontrolowana ponizej okreslonego limitu dla tego obszaru (z wysokoscia punktu
startu jako podstawa zerowa).

Potensic bedzie dynamicznie aktualizowaé dane Strefy GEO na podstawie
lokalnych przepiséw. Funkcja Strefa GEO jest automatycznie konfigurowana
zgodnie z przepisami kraju lub regionu uzytkownika i zostanie aktywowana
tylko tam, gdzie jest to wymagane prawem.

8.4. Polaczenie

1. Postepuj zgodnie z procedurami w rozdziale 4.2 i wlacz kontroler.
2. Postepuj zgodnie z procedurami w rozdziale 4.1 i wlacz drona.
3. Uruchom aplikacje Potensic Eve App i sprawdz stan potaczenia.

4. Nacisnij ,,Le¢ teraz”, aby przej$¢ do interfejsu lotu.

Zaleca sie naci$niecie ,Przewodnik” podczas pierwszego uzycia, aby
zobaczy¢ i postepowaé zgodnie z animowanymi instrukcjami.

8.5. Tryb lotu

ATOM 2 obstuguje nastepujace tryby lotu, ktére mozna przetaczaé¢ za pomoca
aplikacji Potensic Eve App.

Video Mode. Predkos¢ wznoszenia: 2m/s, predkosé opadania: 2m/s, predkosé
lotu: 6 m/s. Dron przy pierwszym uzyciu domyslnie przechodzi do Trybu poczatku-
jacego.

Normal Mode. Predkos¢ wznoszenia: 4m/s, predkos¢ opadania: 3m/s,
predkosé lotu: 10m/s.
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Sport Mode. Predkosé¢ wznoszenia: 5m/s, predkosé opadania: 4m/s, predkosé
lotu: 16 m/s. Sport Mode jest zalecany dla doswiadczenia szybkiego lotu.

/N Aby zapewni¢ bezpieczenistwo lotu, Sport Mode jest dostepny tylko wtedy,
gdy poziom akumulatora przekracza 30%. Maksymalna predkosé i droga
hamowania drona znacznie wzrastaja w trybie Sport Mode. W bezwietrznych
warunkach wymagana jest minimalna droga hamowania 30 m (100 ft). Podczas
lotu w trybie Sport Mode lub przy silnym wietrze gimbal moze drgaé, co jest
normalne.

8.6. Tryb poczatkujacego

Przy pierwszym uzyciu drona domyslnie aktywny bedzie Tryb poczatkujacego. W
Trybie poczatkujacego:

1. Odlegtosé i wysokosé¢ lotu sa ograniczone do Om — 30 m.
2. Tryb lotu jest ograniczony do Video Mode.

3. Poczatkujacym zaleca sie rozpoczecie od Trybu poczatkujacego.

8.7. Start / Ladowanie / Zawisanie

Reczny start / ladowanie

Krok 1: Uruchom silniki. Uzyj kombinacji drazkéw, aby uruchomié¢ silniki.
Weisnij oba drazki do dolnego wewnetrznego lub zewnetrznego rogu, w zaleznosci
od trybu drazkow sterujacych, aby uruchomi¢ silniki.

Krok 2: Wcisnij drazek przepustnicy, aby wystartowaé. Delikatnie wcisnij
drazek przepustnicy w gore, zwolnij, gdy dron oderwie sie od ziemi.

)

Throttle control stick

Ladowanie. Pociagnij drazek przepustnicy, az dron wyladuje. Zwolnij drazek
przepustnicy, gdy silniki przestana sie obracac.

/\ Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, unikaj lotow w poblizu lotnisk,
autostrad, dworcow kolejowych, wiez energetycznych lub gesto zaludnionych
obszaréw. Dla poczatkujacych zawsze st6j lub idZ tylem do drona. Zawsze
umieszczaj drona na stabilnej, nieruchomej powierzchni do startu. Unikaj
startu z niskim poziomem akumulatora. Upewnij sie, ze wysokos¢ drona
przekracza 0,5 m, gdy znajduje sie blisko ziemi. W ladowaniu awaryjnym, gdy
dron nie blokuje sie automatycznie, pociagnij przepustnice do dotu do limitu
przez 3 sekundy.
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Automatyczny start / ladowanie

Automatyczny start. Naci$nij i przytrzymaj dowolny pusty obszar w interfejsie
lotu, przesun (LJRSE®, aby wystartowad; dron zawisnie na wysokosci 1,2m.

Automatyczne ladowanie. Nacisnij, a pojawi sie okienko ,Wybierz metode
ladowania”. Przesunn w lewo, aby uruchomié¢ automatyczne ladowanie, i w prawo,
aby uruchomi¢ RTH.

Jesli dron znajduje sie w odleglosci do 20 m od punktu HOME, pojawi si¢ okno
— przesun w lewo, aby natychmiast wyladowaé¢, przesunn w prawo, aby uruchomié
RTH (minimalna wysokosé powrotu 5m). Dron wyladuje automatycznie, jesli zadna
akcja nie zostanie podjeta po 10-sekundowym odliczaniu.

Start jedna reka

Wiacz Start jedna reka w Ustawienia > Bezpieczenstwo > Ustawienia ogolne.

2 "4

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick )

1. Tryb 1 (przepustnica prawej reki): nacisnij przycisk C2 i jednoczesnie pociagnij
prawy drazek sterujacy w dot przez 2s, aby odblokowaé silniki. Najpierw
zwolnij drazek sterujacy, aby wystartowac.

2. Tryb 2 (przepustnica lewej reki): naci$nij przycisk C1 i jednoczesnie pociagnij
lewy drazek sterujacy w dot przez 2s, aby odblokowac¢ silniki. Najpierw zwolnij
drazek sterujacy, aby wystartowac.

3. Niestandardowy: Jesli wybrano ,C1 + Lewy drazek”, uzyj procedury C1 +
Lewy drazek. Jesli wybrano ,,C2 + Prawy drazek”, uzyj procedury C2 + Prawy
drazek.

8.8. Return to Home (RTH)

Normalny powré6t

Normalny powrdt sktada sie z trzech krokow:

1. Wznoszenie: Dron wznosi sie na wcze$niej ustawiona wysoko$é¢ powrotu
(pominiete, jesli wysokosé drona > wysokosé powrotu).

2. Lot poziomy: Dron utrzymuje lot prosty na wczesniej ustawionej wysokosci
w kierunku punktu HOME.

3. Ladowanie: Po osiggnieciu punktu HOME dron automatycznie wyladuje i
zatrzyma silniki.
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Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

« € <

Return altitude = Your settings A o Return ascent
v If Drone altitude = return
e e Landing ' altitude, start from step 2
' >20m
<P

Jak uruchomié RTH.

e Jednoprzyciskowy RTH: Naciénij i przytrzymaj przycisk RTH na kontro-
lerze przez 1s lub naci$nij ikone w aplikacji, a nastepnie przesuin w prawo.

e Automatyczny RTH: Uruchamia sie, gdy akumulator jest niski, sygnal jest
utracony lub wystapia inne nieprawidtowosci.

Jak wyjsé z RTH.
e Metoda 1: Nacis$nij ikone w aplikacji, aby wyjs¢ z RTH.
e Metoda 2: Naci$nij raz przycisk powrotu na kontrolerze, aby wyjs¢ z RTH.

Wymagania RTH. Dron musi wystartowa¢ w trybie GNSS i pomyslnie
zarejestrowa¢ punkt HOME. Jesli wystartuje w trybie OPTI i przetaczy sie na tryb
GNSS w trakcie lotu, nie bedzie w stanie wroci¢ do punktu startu.

/\ ATOM 2 nie obstuguje unikania przeszkod i moze sie rozbi¢ przy zderzeniu
z przeszkodami podczas powrotu. Je§li dron utraci polaczenie podczas
RTH, a sygnal GNSS zostanie zakldcony, dron zakoriczy zadanie powrotu i
automatycznie wejdzie w tryb Attitude (ATTI). Natychmiast przejmij reczne
sterowanie. Wysokie budynki lub przeszkody moga blokowaé sygnat transmis;ji.
Nie inicjuj powrotu, gdy nad gtows sa przeszkody.

Powré6t z opadaniem

Jak aktywowaé. Po 10 sekundach od rozpoczecia RTH, jesli wysokosé lotu
jest wieksza niz 150m, a odlegloéé¢ lotu wicksza niz 300m, aplikacja wyswietli
komunikat do potwierdzenia, czy zainicjowa¢ powrdt z opadaniem. Dron bedzie
opadal, zblizajac sie do punktu HOME; gdy jego wysokos¢ osiagnie 120 m, przetaczy
sie na zwykly powrot.

Jak wyjsé. Naci$nij ikone aplikacji lub wciskaj drazek przepustnicy w gore przez
2 sekundy.
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A Altitude/m

P

Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m

Descending Return

120 m < % ....................

Regular Return

-
' < B >300m Flight Distance/m

‘O Przy napotkaniu silnych wiatrow powrét z opadaniem moze zaoszczedzié
energie i zagwarantowaé¢ bardziej udany powrét. Ta funkcja jest dostepna
tylko dla krajow lub regionéw, w ktorych drony moga zgodnie z prawem lataé
powyzej 120 m.

8.9. Inteligentny tryb lotu

8.9.1 Al QuickShots

Tryby fotografowania AI QuickShots obejmuja Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang i Dolly Zoom. Dron rejestruje cel zgodnie z wybranym trybem
fotografowania i automatycznie generuje krotki film.

Zaznacz obiekt w interfejsie lotu, aby wlaczyé Al QuickShots

Jak aktywowac.
1. Uruchom drona i wystartuj.

2. W trybie nagrywania wideo zaznacz obiekt w interfejsie lotu; nacisnij Al
QuickShots.
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3. Wybierz tryb fotografowania i ustaw parametry. Naciénij, aby rozpoczaé
nagrywanie.

Jak wyjsé.
1. Nacisnij ikone po prawej stronie interfejsu lotu, aby wyj$¢ z Al QuickShots.

2. Przesun dowolny drazek sterujacy lub nacisnij raz przycisk RTH, aby wyjs¢.

Tryby:
Tryb Opis Regulowany para-
metr
Pull-Away Dron leci do tytu i wznosi sie z kamera  Odleglosé / Powrot do
zablokowana na obiekcie. startu
Rocket Dron wznosi sie pionowo z kamera Wysokos¢ wzgledna

skierowang w dot na obiekt.
Dolly Zoom Dron leci do tytu w widoku gimbala Odlegtos¢ do tytu
podczas powiekszania.

Circle Dron krazy wokol obiektu z biezacej Kierunek lotu
pozycji. (CW/CCW)

Spiral Dron wznosi sie i wykonuje spirale Liczba okrazen (1-3)
wokot obiektu.

Boomerang Dron leci wokél obiektu po owalnej —
Sciezce.

/\ Wymagania aktywacji AI QuickShots: dron w powietrzu, tryb GNSS, karta
microSD z dostepna przestrzenia, akumulator wystarczajaco natadowany,
nie w automatycznym trybie lotu. Uzywaj na otwartych, nieprzystonietych
obszarach. Badz gotowy do przesuniecia dowolnego drazka sterujacego, aby
zatrzymacé Al QuickShots. AT QuickShots nie obstuguje 1080p@60 /50 fps. Kata
pochylenia gimbala nie mozna dostosowaé, gdy obiekt jest zablokowany.

8.9.2 Al Tracking

Al Track obejmuje Parallel, Spotlight i Follow. Dron bedzie latal automatycznie na
podstawie wybranego trybu §ledzenia i obiektu.
Jak aktywowac.

1. Uruchom drona i wystartuj.

2. W trybie nagrywania wideo zaznacz obiekt. Domyslny tryb to AI Track—
Spotlight.

3. Wybierz tryb fotografowania i ustaw parametry. Naci$nij, aby rozpoczaé
Sledzenie.

Jak wyjsé.
1. Nacisnij ikone po lewej stronie interfejsu lotu, aby wyjs¢ z Al Track.
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2. Naciénij raz przycisk RTH na kontrolerze, aby wyjs¢.

Tryby:

Tryb Opis

Spotlight Kamera pozostaje zablokowana na
obiekcie; dron nie lata automatycznie.
Reczna regulacja za pomoca drazkow
sterujacych.

Parallel Dron utrzymuje réwnolegla trajektorie
z obiektem, lecac obok niego.

Follow Dron automatycznie podaza za celem.

Obstugiwane
obiekty

Nieruchome obiekty,
ruchome obiekty
(pojazdy, lodzie,
ludzie)

Ruchome obiekty (po-
jazdy, todzie, ludzie)
Ruchome obiekty

/N AI Track jest niedostepny, gdy dron nie jest w powietrzu. Kat pochylenia
gimbala musi by¢ miedzy —75 a —25. Wysokosé lotu dla Al Track
musi przekracza¢ 4m. Maksymalna obstugiwana predkosé: 8 m/s. Zalecana
srednia predko$¢ poruszania sie obiektu: < 4m/s. Uzywaj Al Track na
otwartych, nieprzystonietych srodowiskach. Zalecane odleglosci: cel ludzki
5-10m poziomo, wysoko$¢ 4-10 m; pojazdy /todzie 20-50 m poziomo, wysokosé

10-50 m.

8.9.3 Cruise Control

Funkcja Cruise Control umozliwia dronowi zablokowanie aktualnego wejécia drazka
sterujacego i automatyczny lot z predkoscia odpowiadajaca temu wejsciu.

Korzystanie z Cruise Control.

e Ustaw przycisk Cruise Control: Domyslnie naci$nij dwukrotnie przycisk
C2 na kontrolerze, aby wtaczy¢/wylaczyé/zaktualizowaé¢ Cruise Control.
Dostosuj w Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia kontrolera > Konfiguracja

przyciskow.

e Wejscie w Cruise Control: Podczas lotu z wejsciem drazka naci$nij

dwukrotnie przycisk C2. Dron aktywuje Cruise
predkosdci.

Control przy biezacej

e Aktualizacja Cruise Control: Podczas Cruise Control przesun drazki dla
nowego wejscia, a nastepnie nacisnij ponownie przycisk, aby zaktualizowac.

e Wyjscie z Cruise Control: (1) Naci$nij przycisk

bez wejscia drazka; (2)

Nacis$nij przycisk RTH; (3) Naci$nij ikone w aplikacji.

/\ Podczas Cruise Control przepustnica i odchylenie moga by¢ sterowane
w czasie rzeczywistym, ale nie moga by¢ wtaczane. Cruise Control mozna
aktywowa¢ w trybie Normal, Video lub Sport Mode. Dron nie moze wejsé

lub wyjdzie z Cruise Control, jesli: brak sygnalu GNSS;

akumulator < 10%;

uruchomiony powrét z powodu niskiego akumulatora; utracone potaczenie;
dron znajduje sie w poblizu limitow wirtualnego ogrodzenia / Strefy GEO.
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8.9.4 CineRoll

W trybie CineRoll dron leci do przodu z predkoscia zdefiniowana przez uzytkownika,
obracajac jednocze$nie kamere w wybranym kierunku, aby uchwyci¢ dynamiczne
nagranie wideo.

Jak aktywowac.

1. Uruchom drona i wystartuj.
2. Wybierz Wideo > CineRoll.
3. Po ustawieniu parametréw nacisnij, aby rozpoczaé.

Regulowane parametry: Powrét do punktu poczatkowego po nagrywaniu
(Tak/Nie), Kierunek obrotu (Zgodnie/Przeciwnie do ruchu wskazowek zegara),
Predkosé lotu (1m/s — 5m/s).

/\ Wymagania aktywacji CineRoll: dron w powietrzu, tryb GNSS, wysokos¢
lotu > 4m, akumulator > 10%, karta microSD z miejscem.

8.9.5 Waypoint

Funkcja Waypoint umozliwia uzytkownikom wstepne ustawianie punktow trasy
na mapie lub w rzeczywistej scenie; system automatycznie wygeneruje $ciezke
lotu na podstawie tych punktow. Misje Waypoint mozna zapisa¢ na lidcie zadan,
umozliwiajac powtarzanie lotéw jednym dotknieciem.
Wskazniki w interfejsie: 1. Lista zadan; 2. Szacowana odlegtosé lotu; 3. Laczna
liczba punktow trasy; 4. Szacowany czas lotu; 5. Usun Waypoint /POL.
Korzystanie z Waypoint.

1. Aktywuj Waypoint: Kliknij ikone Waypoint po lewej stronie interfejsu lotu.

2. Dodaj Waypoint/POI: Nacisnij ,,+” w panelu operacji. Uzyj przycisku C1
na kontrolerze, aby doda¢ punkt trasy, lub C2, aby doda¢ POI. Naciénij na
mapie, aby doda¢ w wybranej lokalizacji.

3. Ustaw parametry Waypoint /POI: Akcja kamery, wysoko$¢ wzgledem
punktu startu, predkosé¢, kierunek, kat pochylenia gimbala, wspotczynnik
zoomu, czas zawisania. POI: wysokos¢ i powiazane punkty trasy.

4. Parametry trajektorii: Kolejnos¢ punktow trasy (Do przodu/Wstecz);
Globalna predkos¢ (0,5-10m/s); Utrata sygnatu (Powrét/Kontynuuj misje);
Koniec lotu (Powroét/Zawisanie/Ladowanie/Powrot do startu); Wysokosé
punktu trasy (Niestandardowa/Globalna).

5. Nacisnij ,Start”, aby rozpoczaé¢ misje.

6. WyjsScie z Waypoint: Nacisnij ponownie ikone; nacisnij lewa strone paska
postepu; w pelni odchyl drazek przechytu lub pochylenia; nacisnij przycisk
RTH.

43
267



Instrukcja obstugi

7. Przegladaj historyczne misje: Zapisane na liscie zadan.

Maksymalnie 200 punktow trasy/POI mozna doda¢ w jednej misji. Przed
startem dodawanie punktow trasy jest obstugiwane tylko poprzez widok mapy.
Podczas korzystania z Waypoint tryb lotu automatycznie przelacza sie na
Normal (N). Podczas korzystania z Waypoint w Unii Europejskiej Utrata
sygnalu nie moze by¢ ustawiona na , Kontynuuj misje” podczas wykonywania.

9. Zalacznik

9.1. Specyfikacja i parametry

Dron

Model
Masa startowa 1]
Wymiary

Wymiar przekatnej

Maks. predkosé lotu (Sport
Mode)

Maks. odpornos¢ na wiatr
Maks. wysokos¢ lotu

Maks. wysokos¢ startu
Maks. czas zawisu [2]
Maks. czas lotu [3]
Temperatura pracy

GNSS

Zakres dokladnosci zawisu
(bezwietrznie  lub  lekki
wiatr)

Ladunek [4]

DSDR23A

245¢g

Ztozony: 88x143x58 mm

Rozlozony (ze $migtami): 300x252% 58 mm
Roztozony (bez $migiet): 210x152x 58 mm

219 mm

Wznoszenie: 5m/s; Opadanie: 4m/s; Pozioma:
16m/s

10,7m/s (5 stopien)

120m (z zastrzezeniem lokalnych przepisow)

4000 m

29 minut

32 minuty

0°C do 40°C

GPS-+GLONASS+Galileo+BeiDou

Pionowo: £0,1m (wizja) / =£0,5m (GNSS);
Poziomo: +0,3m (wizja) / £1,5m (GNSS)

Nieobshugiwany

Transmisja wideo / Wi-Fi / Bluetooth

Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)
Jakos$é¢ podgladu na zywo
Opoznienie [5]

Maks. bitrate transmisji [6]
Maks. odlegloéé¢ transmisji
7]

Anteny

Protokot Wi-Fi

2,400-2,4835 GHz

FCC: <24 dBm; CE: <20dBm
1080p@30 fps

120 ms

6 Mbps

10km

Podwdjne anteny

802.11 a/b/g/n/ac
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Czestotliwos¢ Wi-Fi / Moc
(EIRP)

Maks. predko$é¢ pobierania
Wi-Fi

Protokét Bluetooth
Czestotliwosé Bluetooth
Moc Bluetooth (EIRP)
Antena Wi-Fi i Bluetooth

Kamera

Przetwornik obrazu

Obiektyw
Zakres 1SO

Czas migawki

Maks. rozmiar zdjecia
Maks. rozmiar zdjecia pio-
nowego

Tryby fotografii nierucho-
mej

Format zdjecia
Rozdzielczosé wideo

Format wideo

Maks. bitrate wideo
Pamieé

Obstugiwany system plikow
Tryb koloru

Tryb odmglawiania

Zoom cyfrowy
AT QuickShots

Al Track
Dolny system wizyjny

Zakres precyzyjnego zawisu

8]

2,4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm
Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Bluetooth 4.0/4.2
2,400-2,4835 GHz
<8dBm
Pojedyncza antena

CMOS 1/2 cala, efektywne piksele: 48MP

FOV: 79.4°; Ekwiwalent ogniskowej: =26 mm;
Przystona: £/1.8; Ostrosé: 4m do oo

Normalny tryb wideo: 100-6400; AI Night: 100
25600

1/6400s — 8s

8000x6000 (4:3)

1696 x 3000 (9:16)

Pojedyncze zdjecie JPG: 12MP i 48MP;
JPG+RAW: 12MP; BRK 3/5 klatek (12MP);
Seria do 7 klatek (12MP); Interwatowy (12MP);
Panorama: 180°, Pionowa, Szeroki kat, Sfera

JPG / JPG+RAW (DNG)

4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/301fps; 2.7K
@24 /25 /30 fps; FHD @24/25/30/50/60 fps;
Spowolnione tempo: 1920x 1080 (16:9) @2/3/4/5x
MP4 (H.264/H.265)

80 Mbps

microSD (klasa U3 lub V30 lub wyzsza)

FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Tak

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,
Dolly Zoom

Tak

0,3m —5m
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Niedostepne sytuacje

Gimbal

Zakres mechaniczny

Zakres regulacji
Maks. predkosé
(pochylenie)
Zakres drgan katowych [9]

regulacji

Kontroler

Model

Typ akumulatora
Pojemno$¢ akumulatora
Port tadowania
Temperatura pracy
Obstugiwane typy portow
urzadzen mobilnych

Maks. czas pracy [10]
System transmisji wideo
Maks. obshugiwany rozmiar
urzadzenia mobilnego
Najszybszy czas tadowania

Inteligentny akumulator

Model

Pojemnos¢

Energia

Masa

Napiecie znamionowe
Typ

Temperatura pracy
Metoda tadowania

Temperatura tadowania
Najszybszy czas tadowania

Uwagi:

Powierzchnie jednobarwne; silnie odblaskowe po-
wierzchnie; przezroczyste powierzchnie; ruchome
obiekty; sceny z drastycznymi zmianami o$wietle-
nia; bardzo ciemne lub jasne srodowiska; tekstury
o wysokim stopniu powtarzalnosci; bardzo jedno-
lite paski

Pochylenie: —125 do +45; Przechyt: +45; Obrot:
+30

Pochylenie: —90 do +20; Przechyt: +35

100°/s

+£0,01°

DSRC23A

Pakiet akumulatoréw litowo-jonowych

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, do 18W szybkiego tadowania PD

0°C do 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB wy-
maga osobnego zlacza)

4 godziny

PixSync 4.0

L: 170 mm; W: 100mm; H: 12,5mm (do 18 mm,
jesli wystajace tylne kamery)

2 godziny (ladowarka 18W PD)

DSBT02B

2230 mAh

17,18 Wh

84¢g

7,7V

Li-Po 2S

0°C do 40°C

USB-C (maks. 5V/3 A); Parallel Charging Hub (3
akumulatory po 18W kazdy)

0°C do 40°C

1,3 godziny (Parallel Charging Hub)
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1.

e~

S

10.

9.2.

Standardowa masa drona (w tym akumulator lotniczy, $migla i karta
microSD). Rzeczywista masa produktu moze sie réznic.

. Maks. czas zawisu zmierzony przy ~25°C, zawis na 1,5m, tryb 1080p/24 fps.

Maks. czas lotu zmierzony przy ~25°C w bezwietrznym s$rodowisku, lot z
predkoscia 5m/s, tryb 1080p/24 fps.

Nie montuj dodatkowych tadunkéw ani akcesoriow innych firm.

7 pomiaréw laboratoryjnych; wyniki moga sie réznié.

Sredni bitrate ~5Mbps, szczytowy do 6 Mbps.

Zmierzono w nieprzystonietym srodowisku zewnetrznym na wysokosci 120 m.

Idealne warunki: wystarczajace $wiatto, rozproszona powierzchnia odblaskowa
o bogatej teksturze, odbicie >20%.

Zmierzono przy 0-40°C w bezwietrznym srodowisku, tryb Normal Mode.

Zmierzono w pomieszczeniu w odlegtosci do 10m od kontrolera od 100% do

0%.

/N Jesli ATOM 2 pozostaje zbyt dlugo bezczynny w trybie gotowosci, jego
temperatura moze stale rosna¢. Po przekroczeniu 55°C dron przechodzi w
tryb niskiego zuzycia energii, ograniczajac do 1080p/24 fps i wylaczajac inne
funkcje. Jedli temperatura nadal rosnie, dron sie wytaczy.

Lista kontrolna polotowa

Pamietaj o wykonaniu inspekcji wzrokowej, aby upewnié sie, ze dron, kontroler,
kamera gimbala, akumulatory i $migta sa w dobrym stanie.

Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sa czyste.

Przed transportem drona pamietaj o jego prawidtowym przechowaniu.

. Instrukcja konserwacji

. Mate czedci, takie jak kable i paski, sa niebezpieczne w przypadku potkniecia.

Trzymaj wszystkie czesci z dala od dzieci i zwierzat.

. Inteligentny akumulator i kontroler przechowuj w chtodnym, suchym miejscu

z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego. Zalecana temperatura prze-
chowywania: 22-28°C (71-82°F) dla okresow przechowywania dtuzszych niz
trzy miesiace. Nigdy nie przechowuj poza zakresem —10°C do 45°C (14 °F do
113°F).

. NIE dopuszczaj do kontaktu kamery z woda ani innymi cieczami ani jej

zanurzania. Jesli zmoknie, wytrzyj do sucha. Nie uzywaj alkoholu, benzenu,
rozcienczalnikow.
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Sprawdz kazda cze$¢ drona po kazdej kraksie lub powaznym uderzeniu.

. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu akumulatora. Akumulator jest

przeznaczony na 250 cykli.

. Transportuj drona ze ztozonymi ramionami, gdy jest wytaczony.

Transportuj kontroler ze ztozonymi antenami, gdy jest wylaczony.

. Akumulator przejdzie w tryb uspienia po dlugim okresie przechowywania.

Nataduj, aby wyjs¢ z trybu uspienia.

. Przechowuj drona, kontroler, akumulator i tadowarke w suchym srodowisku.

10. Wyjmij akumulator przed serwisowaniem drona.
11. Wylacz akumulator, aby wymieni¢ lub sprawdzié¢ $migta.
9.4. Rozwiagzywanie problemoéow

1. Dlaczego nie mozna uzywaé¢ akumulatora przed pierwszym lotem?
Akumulator musi byé aktywowany poprzez ladowanie przed pierwszym
uzyciem.

2. Brak funkcji. Sprawdz, czy inteligentny akumulator i kontroler sa akty-
wowane poprzez tadowanie. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
obshuga klienta.

3. Problemy z wlaczaniem i uruchamianiem. Sprawdz, czy akumulator ma
zasilanie. Jesli nie mozna go normalnie uruchomié¢, skontaktuj sie z obstuga
klienta.

4. Problemy z aktualizacja oprogramowania. Postepuj zgodnie z instruk-
cjami w instrukcji obstugi. W przypadku niepowodzenia uruchom ponownie
wszystkie urzadzenia i sprobuj ponownie.

5. Problemy z wylgczaniem i wylaczaniem zasilania. Skontaktuj sie z
obstuga klienta.

6. Jak wykryé¢ nieostrozne obchodzenie sie lub przechowywanie w
niebezpiecznych warunkach? Skontaktuj sie z obstugg klienta.

9.5. Ryzyka i ostrzezenia
Gdy dron wykryje ryzyko po wtaczeniu, w Potensic Eve pojawi sie komunikat
ostrzegawczy.

1. Jesli stan drona nie nadaje sie do startu.

2. Jesli kompas doswiadcza zaktocen i wymaga kalibracji.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, gdy zostaniesz o to poproszony.
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9.6. Utylizacja

Przy utylizacji drona i kontrolera przestrzegaj lokalnych przepiséw dotyczacych
urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatora. Wyrzucaj akumulatory do specjalnych pojemnikow
do recyklingu dopiero po catkowitym roztadowaniu. NIE wyrzucaj akumulatoréw
do zwyktych pojemnikéw na odpady. Jesli inteligentny akumulator nie moze zostaé
catkowicie roztadowany, skontaktuj sie z profesjonalna agencja utylizacji/recyklingu
akumulatorow.

9.7. Certyfikat CO
ATOM 2 (DSDR23A) jest zgodny z wymaganiami certyfikacji CO.

Model DSDR23A
Klasa UAS Co
Maksymalna  masa  startowa 245g
(MTOM)

Maksymalna predkos¢ smigiet 16800 RPM

Oswiadczenie MTOM. MTOM ATOM 2 (Model DSDR23A), w tym
inteligentnego akumulatora, $migiet i karty microSD, wynosi 245g, aby spetnic
wymagania C0. Uzytkownicy muszg przestrzega¢ ponizszych instrukcji:

1. NIE dodawaj zadnego tadunku do drona z wyjatkiem wymienionych elemen-
tow.

2. NIE uzywaj zadnych niekwalifikowanych czesci zamiennych.

3. NIE modyfikuj drona.

Lista elementow, w tym kwalifikowanych akcesoriow (CO):

Element Numer modelu ~ Wymiary Masa

Smigta DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65 g (kazde)
(DxP)

Inteligentny DSBT02B 83,6 x42,5x34,6 mm ~84g

akumulator

Karta microSD* N/A 15x11x1,0mm ~0,3g

* Nie dotaczona do oryginalnego zestawu.
Lista cze$ci zapasowych i zamiennych (CO0):

1. Smigta ATOM 2

2. Inteligentny akumulator ATOM 2

Ostrzezenia dotyczace kontrolera. Model: DSRC23A. Jesli kontroler jest
odlaczony od drona, aplikacja Potensic Eve App wyswietli komunikat na ekranie, a
dron wykona ustawione wczesniej zachowanie. Kontroler automatycznie wytaczy sie
po 20 minutach braku obshugi.

Lista Srodkéw ostroznosci.
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1. Awaryjne zatrzymanie $migiel (Sekcja 6.3.4).
2. Return to Home (Sekcja 8.8).

3. Dolny system wizyjny (Sekcja 5.2).

4. Strefa GEO (Sekcja 8.3).

Powiadomienie @ EASA. Przed uzyciem pamietaj o przeczytaniu
dokumentu Drone Information Notices dotaczonego do zestawu. Odwiedz
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/
drones-information-notices.

Oryginalne instrukcje. Niniejsza instrukcja jest dostarczana przez Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd, a jej tre$¢ moze ulec zmianie. Adres: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

9.8. Kategorie ryzyka i ocena

Wybierz otwarte, nieprzystoniete srodowisko do startu, z dala od ttuméw, przeszkod
i powierzchni wodnych. Podczas lotu utrzymuj kontakt wzrokowy i unikaj lotow nad
ttumami.

Maksymalna wysoko$é lotu drona wynosi 120m. Przestrzegaj scisle lokalnych
przepiséw prawa. Dron nie obshuguje instalacji akcesoriéw innych firm.

Przed lotem upewnij sie, ze akumulator jest prawidlowo wtozony, wprowadz
odpowiednie informacje Remote ID i upewnij sie, ze dane bezpieczenstwa lotu sg
zaktualizowane do najnowszej wersji.

Punktacja ryzyka (1-5, poziom = Prawdopodobienstwo x Powaga, 1-4
niskie ryzyko, 5-10 $rednie ryzyko, 12—25 wysokie ryzyko)

Ryzyko P S Poz Ograniczenie Odp.
Przekroczenie maks. 1 2 2 Deklaracja MTOM Sr
masy startowe;j
Bezpieczna odleglosé od 2 2 4 Ostrzezenia w instruk-  Sr
ttumow cji
Lot nad thumami 1 4 4 Ostrzezenia; lista kon-  Sr
trolna przedlotowa
BVLOS podczas lotu 2 2 4 Ostrzezenia;  czysta Sr
strefa lotu
Przekroczenie limitu wy- 1 3 3 Wiaczony limit wyso- Wys
sokosci 120 m kosci
Przenoszenie 1 4 4 Zakaz tadunkow; Sr
niebezpiecznych ostrzezenia
przedmiotow
Upuszczanie 1 3 3 Kontrole przedlotowe  Sr
przedmiotow w trakcie
lotu
Pilot ponizej 16 lat 1 2 2 Ostrzezenie na opako- Sr
waniu
50
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Pilot nieznajacy instruk- Ostrzezenie na opako- Nis

cji waniu

Remote ID niewtaczone Instrukcje / domyslnie  Sr
wl.

Niezaktualizowanie Instrukcje w instrukeji - Sr

danych bezpieczenstwa

lotu

Ryzyka podczas Bezpieczne protokolty  Wys

wymiany danych

Ryzyka podczas aktuali- Bezpieczne protokolty Wys

zacji oprogramowania aktualizacji

Dron w silnym polu ma- Ostrzezenie w instruk-  Wys

gnetycznym cji

Nielegalna modyfikacja Ostrzezenie przed mo- Wys

dronow

9.9. Informacja dla pilota drona

dyfikacja

0

Ten dron jest statkiem powietrznym. Stosuje sie prawo lotnicze. Jako pilot drona

WITH CAMERA

jestes odpowiedzialny za bezpieczne latanie swoim dronem.

Przed lotem, jako pilot drona, musisz:

e Upewnic sie, ze wladciciel drona jest zarejestrowany w swoim krajowym organie
(chyba ze jest juz zarejestrowany).

e Upewnic¢ sie, ze numer rejestracyjny wilasciciela jest widoczny na dronie.

e Przeczytaé i postepowaé zgodnie z instrukcjami producenta.

Sprawdz, jak sie zarejestrowaé i gdzie wolno Ci lataé: www.
: easa.europa.eu/drones/NAA
E Wykroczenia sa karane przez prawo.

NAKAZY

. 07/@?3 Upewnij sie, ze jestes odpowiednio ubezpieczony.

=9
° Sprawdz strefy zakazu lotow i wszelkie ograniczenia w obszarze, w ktorym

O Ol

chcesz latac.

o =@ Utrzymuj drona w zasiegu wzroku przez caly czas.
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° @ Zachowuj bezpieczna odlegltosé miedzy dronem a ludzmi, zwierzetami i
innymi statkami powietrznymi.

° g Niezwlocznie poinformuj krajowy organ lotnictwa, jesli Twoj dron jest
zaangazowany w wypadek, ktory powoduje powazne lub Smiertelne obrazenia
osoby lub wptywa na samolot zalogowy.

=
° ﬁk Obstuguj drona w granicach okreslonych w instrukcjach producenta.

ZAKAZY

o

e =z Nie lataj nad duzymi grupami ludzi.

=
e n Nie lataj wyzej niz 120m od ziemi.

. ﬁ Nie lataj w poblizu statkow powietrznych ani w poblizu lotnisk, ladowisk

dla helikopteréw lub miejsc, w ktorych trwaja dzialania ratunkowe.

50

e % _ Nie naruszaj prywatnosci innych osob.

° %ﬁ Nie nagrywaj celowo ani nie publikuj zdje¢, filméw ani nagran dzwicko-
wych 0s6b bez ich zgody.

° % Nie uzywaj drona do przenoszenia niebezpiecznych towaréw ani do
zrzucania materialow.

—
e %7 Nie modyfikuj swojego drona. Dozwolone sa tylko aktualizacje oprogra-
mowania zalecane przez producenta drona.

9.10. Powiadomienie o zgodnosci z UE

Deklaracja zgodno$ci UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. oswiadcza, ze
urzadzenie ATOM 2 jest zgodne z istotnymi wymaganiami i innymi odpowiednimi
przepisami Dyrektywy 2014 /53 /UE oraz Rozporzadzenia (UE) 2019/945.
Deklaracje Zgodnosci UE (DoC) mozna pobra¢ na naszej oficjalnej stronie
internetowej: https://www.potensic.com/downloads.html (Przejdz do Centrum
Pobierania, wybierz ,ATOM 2”).
Adres przedstawiciela UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Niemcy.
E-mail: earQoceantrading.de
Tel/Komorka: 0049-30/25758899

Oswiadczenie FCC

Zmiany lub modyfikacje, ktore nie zostaly wyraznie zatwierdzone przez strone
odpowiedzialng za zgodnos$¢, moga uniewazni¢ prawo uzytkownika do obstugi
sprzetu.
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To urzadzenie jest zgodne z cze$cia 15 przepisow FCC. Obstuga podlega
nastepujacym dwom warunkom: (1) To urzadzenie nie moze powodowa¢ szkodliwych
zakltocen oraz (2) To urzadzenie musi przyjmowaé wszelkie odbierane zaktocenia, w
tym zaklocenia, ktore moga powodowaé niepozadane dziatanie.

Uwaga: Niniejszy sprzet zostal przetestowany i stwierdzono, ze jest zgodny z
ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15 przepisow FCC.
Ograniczenia te maja zapewni¢ rozsgdna ochrone przed szkodliwymi zaktéceniami
w instalacji mieszkalnej. Jesli ten sprzet powoduje szkodliwe zakl6cenia odbioru
radiowego lub telewizyjnego, zacheca sie uzytkownika do podjecia proby usuniecia
zaktocen poprzez jedno lub wiecej z nastepujacych srodkéw: zmien orientacje
lub umiejscowienie anteny odbiorczej; zwicksz odlegtos¢ miedzy sprzetem a
odbiornikiem; podtacz sprzet do gniazdka w innym obwodzie; skonsultuj sie ze
sprzedawca lub do$wiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym.

Niniejszy sprzet jest zgodny z limitami narazenia na promieniowanie FCC
okreslonymi dla niekontrolowanego srodowiska. Niniejszy sprzet powinien byé
instalowany i obstugiwany w minimalnej odlegtosci 20 cm miedzy emiterem a ciatem.

Oswiadczenie IC

To urzadzenie zawiera nadajnik(i)/odbiornik(i) zwolnione z licencji, zgodne z
normami RSS Innovation, Science and Economic Development Canada. Obstuga
podlega nastepujacym dwom warunkom: (1) To urzadzenie nie moze powodowac
zaktocen; (2) To urzadzenie musi przyjmowac wszelkie zaklocenia, w tym zaklocenia,
ktore moga powodowaé niepozadane dzialanie urzadzenia.

Oswiadczenie ISED dotyczace narazenia na czestotliwosci radiowe: Urzadzenie
zostalo ocenione pod katem spelnienia ogélnych wymagan dotyczacych narazenia
RF. Minimalna odleglos¢ separacji wynosi 20 cm.

Obstuga tego urzadzenia jest ograniczona tylko do uzytku w pomieszczeniach.
(5150-5250 MHz)

Deklaracja zgodnosci UE

C E Ten produkt i — jesli dotyczy — dostarczone akcesoria réwniez sg oznaczone
znakiem ,CE” 1 tym samym sa zgodne z odpowiednimi zharmonizowanymi
europejskimi normami wymienionymi w Dyrektywie RED 2014 /53 /UE, Dyrektywie
RoHS 2011/65/UE i Poprawce (UE) 2015/863.

:g 2012/19/UE (dyrektywa WEEE): Produktéow oznaczonych tym sym-
bolem nie mozna utylizowa¢ jako nieposortowane odpady komunalne w Unii
Europejskiej. W celu prawidlowego recyklingu zwr6o¢ ten produkt swojemu lo-
kalnemu dostawcy przy zakupie réwnowaznego nowego sprzetu lub wyrzué go w
wyznaczonych punktach zbiorki. Wiecej informacji: www.recyclethis.info.

E 2023/1542/UE (dyrektywa akumulatorowa): Ten produkt zawiera
akumulator, ktérego nie mozna utylizowaé¢ jako nieposortowane odpady komunalne
w Unii Europejskiej. W celu prawidlowego recyklingu zwréé akumulator swojemu
dostawcy lub w wyznaczonym punkcie zbiorki.
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Identyfikacja produktu

Dron Potensic ATOM 2: Model: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A; IC ID:
32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257Z449G85170; Napiecie znamionowe: 7,7 V; Maks.
napiecie tadowania: 8,8 V; Pojemno$¢ znamionowa: 2230 mAh; Energia znamionowa:
17,18 Wh; Wejscie: 5V 3 A.

Kontroler Potensic PT 1: Model: DSRC23A; FCC ID: 2BK8B-DSRC23A;
IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 257449G8US867; Napiecie znamionowe: 3,6 V;
Maks. napiecie ltadowania: 4,2V; Pojemnos¢ znamionowa: 5200mAh; Energia
znamionowa: 18,72 Wh; Wejscie: 9V 2 A.

‘ ;E E 210-240287 [E R-R-SPIc-DSDR23A ( = : E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

Oznaczenia certyfikacyjne drona Oznaczenia certyfikacyjne kontrolera

O (E® E

. A DEPOSER A DEPQSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, Y S,
et batterie = ==~ T
se recyclent I

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Rysunek 1: *
Piktogramy zgodnosci z UE i recyklingu.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Niemcy. E-mail:
ear@oceantrading.de. Tel /Komorka: 0049-30,/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Importer: Potensic SAS. Adres kontaktowy w UE: 7 Place de I’'Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. E-mail: eu@potensic.com.

Producent: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Adres: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Strona: https:
//www.potensic.com. E-mail: support@potensic.com. WYPRODUKOWANO
W CHINACH

Ostrzezenia (podsumowanie wielojezyczne): NIEBEZPIECZENSTWO! Tylko
dla 0s6b w wieku 16+-. Ostrzezenie! Szybko obracajace si¢ $migta moga spowodowaé
powazne obrazenia! Przed uzyciem drona uwaznie przeczytaj Instrukcje obstugi i
odpowiednie wytyczne dotyczace bezpieczenstwa lotu.
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Wsparcie:

Kraj/Region: Stany Zjednoczone kontynentalne (z wytaczeniem Portoryko, Guam,
Saipan i Wysp Dziewiczych)

Tel: +1 833 549 7772

Godziny obstugi: sob—pon 7:00-22:00 (EST/EDT); wt—pt 9:00-18:00 (EST/EDT)
W razie pytan lub sugestii dotyczacych tego dokumentu prosimy o kontakt:
support@potensic.com.

Potensic jest znakiem towarowym Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright (C) 2025 Potensic.

Dystrybutor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.pl
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Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com Tel: +1 833 549 7772
Email: support.uk@potensic.com Email: support.it@potensic.com Web: https://www.potens:
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com FB: www.facebook.com/Pot

VESZELY! Csak 16 éven feliiliecknek alkalmas
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1. Felel6sség kizarasa és 6vintézkedések

1.1. FelelG6sség kizarasa

A drénok potencialisan veszélyes és viszonylag Osszetett kezelést igényls termékek. A
hasznalat el6tt elengedhetetlen a teljes Felhasznaloi kézikonyv alapos atolvasasa az
alapismeretek elsajatitdsa és a dron funkcidinak megismerése érdekében. Az ATOM
2 els6 hasznalatakor javasolt GNSS modban, tagas, szabadtéri teriileten lizemeltetni,
hogy megismerkedjen a funkci6ival.

A biztonsagos és helyes hasznalat érdekében szigorian tartsa be a kézikonyv
kezelési utasitasait és ovintézkedéseit. A 16 év alatti felhasznalokat felnSttnek kell
feliigyelnie, és a terméket gyermekektdl tavol kell tartani.

A Villalat elharit minden felelGsséget, és nem nyujt jotallasi szolgaltatasokat
azon kozvetlen vagy kozvetett karokért (beleértve a vagyoni karokat és személyi
sériiléseket ), amelyek abbol erednek, hogy a felhasznalo nem tartotta be a kézikonyv
biztonsagi iranyelveit.

Ne szerelje szét a termék egyetlen részét sem a légesavarokon kiviil, és ne mo-
dositsa hivatalos itmutatas nélkiil; a felhasznal6 felelés az ilyen szabalysértésekbsl
ered6 kovetkezményekért.

A hasznélati, kezelési és karbantartési kérdésekkel kapcsolatban forduljon
bizalommal helyi forgalmazo6jahoz vagy a Vallalathoz.

A dron fedélzeti szoftvere szigori biztonsigi tantsitason ment keresztiil, és
fejlett titkositast, valamint manipulaci6 elleni mechanizmusokat tartalmaz, amelyek
biztositjak, hogy a kodot illetéktelen felhasznalok ne modosithassak. Ezek a
biztonsagi intézkedések azonnal érzékelik és megakadalyozzék a szoftver barmilyen
jogellenes modositasat, hatékonyan védve a dron repiilésvezérlési és adatgytjtési
funkcidit a kartékony szoftverektdl, virusoktol vagy hackertdmadasoktol.

Jelen dokumentum szerzéi joga és tulajdonjoga a Shenzhen Potensic Intelligent
Co., Ltd. (a tovabbiakban: ,Potensic”) tulajdonét képezi, és az informaciok elézetes
értesités nélkiil valtozhatnak. A legfrissebb informaciokért latogasson el a https:
//www.potensic.com oldalra.

1.2. Biztonsag és 6vintézkedések

Tartsa tavol akadalyoktol és tomegtsl. A felhasznalo és a kornyezetében 1évsk
biztonsaga érdekében tartsa téavol a terméket zsifolt teriiletektsl, magas épiiletektél
és nagyfesziiltségl vezetékektsl. Tovabba keriilje a hasznalatat szélsGséges idGjarési
korilmények kozott, példaul erds szélben, heves esézésben és zivatarban. Ez
az ovintézkedés sziikséges, mert a termék kiszamithatatlan repiilési sebességet,
allapotingadozést és potenciélis veszélyeket mutathat.

Ovja a nedvességtsl. A péara okozta meghibasodasok vagy a preciz
elektronikus alkatrészek és mechanikus részek karosodasanak megelézése érdekében
tartsa tavol a terméket a nedvességtol.

Biztonsagos iizemeltetés. A dron {izemeltetésekor a kiszamithatatlan
kockazatok valoszintisége megnd, ha a felhasznalo faradt, rossz mentéalis allapotban
van vagy tapasztalatlan. A biztonsag érdekében elengedhetetlen, hogy a terméket
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eredeti alkatrészekkel javitsa vagy alakitsa at. A terméket szigortan az el6irt
hatarértékeken beliil iizemeltesse, és tartsa be a helyi biztonsagi el6irasokat.

Tartsa tavol a nagy sebességgel forgd alkatrészektsl. Amig a termék
légesavarjai nagy sebességgel forognak, tartsa tévol tomegtdl és allatoktol, hogy
elkeriilje a karcolasokat vagy zavarokat. Ne érintse meg kézzel a forgd légesavarokat.

Tartsa tavol héforrasoktol. A rendellenességek, deforméciok és lehetséges
karok megel6zése érdekében tartsa tavol a terméket hétsl és magas hémérsékletd
kornyezettsl. FEz az ovintézkedés kiilonosen fontos, mivel a termék fém, szél,
miianyag és elektronikus elemeket tartalmaz.

1.3. Figyelmeztetések és tudnivalék

1. Orizze meg a csomagolast és a kézikonyvet biztonsagos helyen, mivel fontos
informaciokat tartalmaznak.

2. A felhasznélo felelGs azért, hogy a dron hasznalata ne okozzon kart méasok
személyében vagy tulajdonaban.

3. Vallalatunk és forgalmazoink nem vallalnak felelGsséget a nem megfelels
hasznalatbol vagy tizemeltetésbdl eredd karokért és személyi sériilésekért.

4. A felhasznéloknak szigortian be kell tartaniuk a felhasznal6i kézikdnyvben
leirt 1épéseket a dron telepitéséhez és teszteléséhez. Repiilés kdzben tartson
legalabb 1-2 méter tavolsagot a felhasznaloktol vagy mas személyektsl, hogy
elkeriilje a dron emberi testtel valo litkdzését, amely sériilést okozhat.

5. A terméket felnSttnek kell Gsszeszerelnie. A 16 év alatti felhasznalok nem
kezelhetik egyediil a terméket. Az akkumulatort felnétt feliigyelete mellett
kell tolteni, és a toltés folyaman téavol kell tartani gyulékony anyagoktol.

6. A termék apr6 alkatrészeket tartalmaz. Tartsa ezeket gyermekektsl tavol a
véletlen lenyelés megel6zése érdekében.

7. Ne tlizemeltesse a terméket utak vagy alloviz felett a balesetek elkeriilése
érdekében.

8. Tilos a terméket szétszerelni vagy atalakitani, kivéve a légcsavarokat, mivel ez
a dron meghibasodasahoz vezethet.

9. Az intelligens akkumulatort FCC/CE szabvanyoknak megfelels USB toltGvel
toltse.

10. A taviranyitoba beépitett 3,6 V-os litium akkumulatort nem sziikséges cserélni.

11. Ne zérja rovidre vagy nyomja Ossze az akkumulatort a robbanas elkeriilése
érdekében.

12. Ne helyezze az akkumulatort meleg helyre (tizbe vagy elektromos fiitGtest

kozelébe).
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13.

14.

15.

16.

17.
18.

Tartson biztonsagos tavolsagot a mnagy sebességgel forgd légesavaroktol;
keriilje a termék hasznalatat tomegben a karcolasok vagy sériilések elkeriilése
érdekében.

Ne hasznalja a terméket erGs magneses térrel rendelkezé helyeken, példaul
nagyfesziiltségii vezetékek kozelében, fémeket tartalmazo épiiletekben, gépjar-
miiveken és vonatokon; ellenkez& esetben a kapcsolat stabilitasa sériilhet.

A dron illetéktelen hasznalatanak elkeriilése érdekében alaposan ismerkedjen
meg a helyi torvényekkel és el6irasokkal.

A légikozlekedési radio-magneses kornyezet kovetelményeinek valdo megfelelés
érdekében az illetékes nemzeti hatosagok altal meghatarozott régidokban
kiadott radiovezérlési utasitasok idGszaka alatt a taviranyité hasznalatat az
utasitasoknak megfelelGen fel kell fiiggeszteni.

Keriilje az alacsony magassagon torténd repiilést viz felszine folott.

Tartozkodjon repiilGterektsl, repiilési ttvonalaktol és egyéb  korlatozott
teriiletektdl.

2. Olvasasi tudnivaldk

2.1. Jelmagyarazat

@ Tilos Kezelési és hasznalati tudnivalok

& Fontos E Szakkifejezések és referencia informacidk
2.2. Hasznalati javaslatok

1.

2.

2.3.

Olvassa be a jobb oldali QR-kodot, és az alabbiakat teheti:
1.

2.
3.

A kézikonyv hasznélata el6tt érdemes megnézni az oktatévideot és a Gyors
atmutatot.

A kézikonyv olvasasa soran elGszor a FelelGsség kizarasa és ovintézkedések részt
olvassa el.

Oktatovide6 / Alkalmazas letoltése
Letoltheti a Potensic Eve App alkalmazést.

Megnézheti az oktatovideokat.

Hozzaférhet a legfrissebb Felhasznaloi kézikonyvhoz.

. Megismerheti a gyakran ismételt kérdéseket (GYIK).

A Potensic Eve App tamogatja az iOS 13.0 és djabb,
valamint az Android 7.0 és jabb verziokat.
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2.4. Regisztracio és sugo

A jobb felhasznéléi élmény érdekében az alkalmazés elsé hasznalatakor fiokot kell
létrehoznia. Garantaljuk, hogy felhatalmazas nélkiil soha nem gytjtiink felhasznaloi

adatokat.

Regisztracios 1épések

1. Adja meg e-mail cimét a regisztracios oldalon.

2. Kérje le és irja be az ellenérzé kodot, majd olvassa el és fogadja el a
Felhasznaloi megéllapodést és Adatvédelmi nyilatkozatot.

3. A regisztracio befejezéséhez allitson be jelszot.

Sikeres regisztraciot kévetGen automatikusan bejelentkezik.

A regisztracio soran gy6zodjon meg arrol, hogy mobileszkoze csatlakozik
az internethez. Ha a regisztracié soran nem kapja meg az ellenérzé kodot,
ellenérizze a spam mappajat, mert az ellenérz6 e-mail tévesen spamként
jelolésre keriilhetett. Potensic-fiok regisztrélasa és bejelentkezés nélkiil nem
aktivalhatja a dront, és csak 3 proba-repiilésre van lehetsége.

Sagob.

Ko6szonjiik, hogy megvasarolta a Potensic ATOM 2 dront.

A dron

els6 hasznalata el6tt javasoljuk a felhasznaloi kézikonyv alapos elolvasasat. Ha
barmilyen problémét vagy hibat tapasztal a dronnal kapcsolatban, kérjiik, vegye
fel a kapcsolatot tdmogatoi csapatunkkal a support@potensic.com cimen.

2.5. Szakkifejezések

IMU

TOF
Flight)
Lefelé nézo
rendszer
Vizualis
hatarozas

Iranytd

Barométer

Reteszelés/feloldas

Uresjarat

(Time of

1ato-

helymeg-

IMU (inercidlis mérdegység), a dron legfontosabb
koézponti érzékelGje.

Az érzékels infravoros jel kibocsatasatol a vétel pilla-
nataig eltelt id6, amely a céltavolsag meghatarozaséara
szolgal.

Az érzékel6rendszer, amely a dron aljan taldlhato, és
kamerabol, valamint TOF modulbél all.

Nagy pontossagti helymeghatarozéas, amelyet a lefelé
nézo latorendszer valosit meg.

Geomégneses érzékels, amely lehetévé teszi a drén
szaméara az irany meghatarozéasat.

Légnyomés-érzékels, amely lehetévé teszi a drom
szaméara, hogy a légnyomas alapjan meghatarozza a
magassagot.

A drén motorjainak atmenete allo allapotbdl iiresjarati
forgasba.

A feloldds utdn a motor rogzitett sebességgel kezd
forogni, de nem biztosit elegends emelGerét a drén
felszallasahoz.

286



Felhasznéloi kézikonyv

Automatikus A dréon GNSS helymeghatarozés alapjan automatikusan
visszatérés visszatér a HOME ponthoz.

Droén eleje A drén kamerajanak pozicidja.

Gazkar A dron emelése vagy siillyesztése.

Bolintas vezérlékar A drom elére vagy héatra repitése.

Ddélés vezérlGkar A drén balra vagy jobbra repitése.

Forgatas vezérl6kar Lehet6vé teszi a dron 6ramutatd jardsdval megegyezd
vagy ellentétes iranyu forgasat.

3. Attekintés

Ez a fejezet bemutatja az ATOM 2 funkcionélis jellemzdit, valamint a drén és a
taviranyito diagramjait.

3.1. Bevezetés

Az ATOM 2 o6sszecsukhato karokkal rendelkezik a kényelmes hordozhatosag
érdekében, mindossze 245 g sulyt, konnyt testtel. A dron vizuélis helymeghatarozo
rendszerrel rendelkezik, amely lehet6vé teszi a pontos lebegést alacsony magassagt
beltéri és kiiltéri kornyezetben. A GNSS érzékelével felszerelt dron helymeghataro-
zast és automatikus visszatérést tesz lehetévé.

A kamera 1/2 hiivelykes Sony CMOS képérzékelst hasznal, amely képes nagy
felbontasu 4K/30fps vided és 48MP fotok rogzitésére. A kamerat 3 tengelyes
gimbalra szerelték, ami lehet6vé teszi stabil felvételek készitését a dron lizemeltetése
kozben.

Az ATOM 2 taviranyitoja PixSync 4.0 digitalis atviteli technologiat alkalmaz,
idealis koriilmények kozott legfeljebb 10 km maximalis kommunikécios téavolsagot és
1080p videdatvitelt biztosit. A vezérls kihtizhato és Osszecsukhato kialakitasa, ki-
hajtott allapotban helyet biztosit mobileszkozének. Ha USB-kébellel csatlakoztatja
a vezérl6hoz, az alkalmazason keresztiil iizemeltetheti és konfigurélhatja a dront,
valamint nagy felbontasu videdatvitelt nézhet. A taviranyitéba beépitett litium
akkumuldtor maximalis iizemideje koriilbeliil 4 ora.

Az ATOM 2 sajat fejlesztésti SurgeFly repiilésvezérlési technologiat hasznél,
maximum 16m/s (52ft/s) repiilési sebességet és koriilbeliil 32 perces maximalis
repiilési id6t biztosit, 5. fokozatt szélnek ellenallo képességgel.

A maximaélis repiilési id6 tesztelési kortilményei: koriilbeliil 25 °C kérnyezeti
hémérsékleten, szélmentes kornyezetben, dllandé 5 m/s sebességgel eldre repiil-
ve, 1080p/24 fps videofelvételi modba kapcsolva (repiilés kozbeni videofelvétel
nélkiil) 100% akkumulator toltottségtol 0%-ig. Az energiafogyasztés jelentGsen
megnd, ha a dron széllel szemben tér vissza. Ha az alkalmazastol erés szél
figyelmeztetést kap, mindenképpen cstkkentse a repiilési magassagot, és térjen
vissza id6ben a drén biztonsaga érdekében.
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3.2.

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Drén diagram

. Toltésjelz6

. USB-C toltsesatlakozo

Akkumuléator rogzitGesat

microSD kartyahely

. Hatso jelz6fény

. Monokularis vizuéalis modul

TOF modul

. Also hiitényilas

. Uzemjelz6

Bekapcsolo /parositd gomb

3 tengelyes gimbal és kamera
Kefe nélkiili motor
Légcsavar

Kar

Antenna allvany

Kar tengelye
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3.3. Taviranyit6 diagram

1. Bekapcsolé gomb. Nyomja meg egyszer az aktualis akkumulatorszint
ellenérzéséhez. Tartsa lenyomva a taviranyité be- vagy kikapcsolasahoz.

2. Uzemjelzé. A taviranyito aktualis akkumulatorszintjét vagy allapotat
jeleniti meg.

3. 1/4 colos csavaranya rogzité helye. Taviranyito pant (*kiilon kaphato)
rogzitésére.

4. USB-C csatlakoz6. A taviranyitoé csatlakoztatasahoz.

5. Visszatérés haza (RTH) gomb. Nyomja meg egyszer a dron fékezéséhez és
automatikus repiilési médokbol lebegéshez. Tartsa lenyomva az RTH elinditdsahoz.
Nyomja meg djra az RTH megszakitasahoz.

6. VezérlSkarok. A vezérlkarokkal irdnyithatja a dron mozgésat. A vezérlSkar
modot a Potensic Eve App alkalmazasban allithatja be: Beallitasok > Vezérlés >
Taviranyito beallitasok > VezérlGkar mod.

7. Osszecsukhat6 iranyantenna. Vezérlé- és videojeleket tovabbit a dronhoz
vezeték nélkiil.

8. Mobileszko6z tartd. A mobileszkdz biztonsagos rogzitésére a taviranyiton.

9. USB-C toltécsatlakozo. A taviranyité toltéséhez.

10. Jobb tarcsa. Digitélis zoom vezérléséhez.

11. Testreszabhaté C2 gomb. Nyomja meg egyszer a sebesség mod valta-
sahoz (Video/Normal/Sport). Nyomja meg kétszer a Cruise Control beéllitaséhoz

9
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(be/ki/frissités). Nyomja meg a C2 + bal tarcsat a fehéregyensily beallitasahoz.
Nyomja meg a C2 + jobb tarcsat az EM beéllitasdhoz. A funkciot a Potensic Eve
App alkalmazasban éllithatja be: Beéllitasok > Vezérlés > Téaviranyitd beallitasok
> Gombok testreszabésa.

12. Testreszabhaté C1 gomb. Nyomja meg egyszer a kamera délésszogének
valtasahoz (0°/—90°). Nyomja meg kétszer a kamera mod valtasdhoz (auto/kézi).
Nyomja meg a C1 + bal tarcsit a zarsebesség beallitaséhoz. Nyomja meg
a Cl -+ jobb tarcsat az ISO beallitisahoz. A funkciot a Potensic Eve App
alkalmazésban &llithatja be: Bedllitasok > Vezérlés > Tévirdnyité beallitasok >
Gombok testreszabasa.

13. Bal tarcsa. A kamera délésének vezérlése.

14. Zar/Felvétel gomb. Nyomja meg egyszer fénykép készitéséhez vagy
a felvétel inditasahoz/leallitasahoz.  Tartsa lenyomva a fénykép/vided kozotti
valtashoz.

15. Hitényilasok.

16. VezérlSkar tarolohely. A vezérlGkarok tarolésara.

4. Elsd hasznalat

4.1. A droén elGkészitése

A termék Osszecsukott allapotban érkezik. Hajtsa ki az alabbiak szerint:
1. Tavolitsa el a gimbal védét.
2. Hajtsa ki el6szor az els6, majd a hatso kart.

3. Hajtsa ki a légcsavarlapatokat.

4.2. A taviranyito elSkészitése

Szerelje fel a mobileszkozt és a vezérlGkarokat:

10
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1. Hajtsa ki az antennakat.

2. Vegye ki a vezérlgkarokat a tarolohelyekbdl.

3. Szerelje fel a vezérlGkarokat a téviranyitora.

4. Csatlakoztassa a taviranyito logojaval jelolt adapterkabelt a taviranyitohoz.
5. Csatlakoztassa a kabel mésik végét a mobileszk6zhoz.

6. Nyomja be a kabelt a taviranyito jobb fogantydjan belili résbe.

7. Két kézzel huzza ki a taviranyitot, és rogzitse a mobileszkdzt a helyén.

8. Az el6készités kész.

A taviranyité adapterkabele iranyfiiggs; ne cserélje fel a kabel végeit.
Ne dugja a taviranyité adapterkabelének USB-C végét a taviranyité USB-C
toltGesatlakozdjaba, mert ez rovidzarlatot okozhat. Ha Android telefonhoz
csatlakoztatja, és a rendszer USB-kapcsolodasi modot kér, véalassza az
LJ2Adatatvitel” lehetGséget. Mas opcidk a kapcsolat sikertelenségét okozhatjak.

4.3. Toltés / Bekapcsolas és kikapcsolas

Az elsé repiilés el6tt elengedhetetlen az akkumulator felélesztése; ellenkezs esetben
a dron nem indul el. Csatlakoztassa az akkumulator USB-C toltGcsatlakozojat
és egy USB tolt6t a halozati aramforrashoz az egyszeri toltés befejezéséhez (az
USB t6lt6 nem tartozéka a csomagnak. A felhasznalé az FCC/CE el6irasoknak
megfelel tolt6t hasznéalhat az akkumuléator toltésére). A piros jelzéfény a toltés alatt
vilagit, és automatikusan kikapcsol a toltés befejeztével. A felhasznéld a parhuzamos
tolt6hubbal is toltheti az akkumulatort, amennyiben Fly More Combo csomagot
vasarolt. Tovabbi részletekért tekintse meg a parhuzamos tolt6hub felhasznal6i
kézikonyvét. A parhuzamos toltGhub a taviranyitot is képes tolteni.
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i

4

1. mod

B El:}\
4 Mode 2

2. mod

A legrévidebb toltési id§ koriilbeliil 1 éra 25 perc az USB-C toltGesatlakozon
keresztiil. Gy6z6djon meg arrol, hogy toltéje tamogatja az 5 V/3 A kimenetet
ennek a toltési sebességnek az eléréséhez. Javasolt az akkumulatort a
parhuzamos to6lt6hubon keresztiil tolteni, hogy 3 akkumulatort egyszerre,
gyorsan t0ltson.

/\ Biztonséagi okokbol javasolt az akkumulatort kivenni a drénbol a toltéshez;
ellenkez esetben a dréon nem kapcsol be, ha az akkumuldtor a drénban
toltédik. Ha a toltSkabelt a dréon bekapcsolt allapotdban csatlakoztatja, az
automatikusan kikapcsol, és a toltés folytatodik. Az akkumulator hasznalat
utan tul forr6 lehet; ne toltse, amig le nem hiil; ellenkez6 esetben az okosak-
kumulator visszautasithatja a toltést. Toéltse az akkumulétort haromhavonta
a cellak aktivitasanak fenntartasa érdekében. Csatlakoztassa az eredeti kabelt
vagy olyan kabelt, amely 3 A feletti aramot tamogat az USB-C csatlakozohoz;
ellenkezs esetben t6ltési hiba vagy akkumulatorkirosodés léphet fel. A PTD 1
integralt képernyGs taviranyito toltésekor az optimalis toltési sebesség elérése
érdekében hasznaljon PD 2.0 vagy magasabb gyorstoltési protokollt tAmogatd
USB t6lt6t az eredeti USB-C-USB-C toltskabellel parositva. USB-A-USB-C
toltGkabel hasznalata esetén a gyorstoltés funkcié nem aktivalédhat.

Bekapcsolas.
Dron: Tartsa lenyomva a bekapcsoldé gombot, amig az Osszes lizemjelzé fel nem
gyullad, majd engedje fel a bekapcsolas befejezéséhez.
Taviranyito: Tartsa lenyomva a bekapcsold gombot, amig az Gsszes lizemjelzd fel
nem gyullad, majd engedje fel a bekapcsolas befejezéséhez.

Kikapcsolas.
Dron: Tartsa lenyomva a bekapcsold gombot, amig az 0sszes iizemjelzd ki nem alszik,
majd engedje fel a kikapcsolés befejezéséhez.
Taviranyito: Tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot, amig az Osszes iizemjelzé ki
nem alszik, majd engedje fel a kikapcsolas befejezéséhez.

A dréon és a taviranyité bekapcsolé gombjait dgy tervezték, hogy
megakadélyozzadk a véletlen megnyomast. Amint az Osszes akkumulator
jelz6fény vilagit, azonnal engedje el a gombot, hogy elkeriilje a tdl hosszu
nyomva tartasbol eredd automatikus kikapcsolast.
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4.4. A dron aktivalasa

A drént az elsé hasznélat el6tt aktivalni kell a Potensic Eve App alkalmazason
keresztiil. Kapcsolja be és csatlakoztassa a dront és a taviranyitot, majd nyissa meg a
Potensic Eve App alkalmazast, és kovesse a képernyén megjelend utasitasokat a dron
aktivalasahoz. Az aktivalas utan az aktualis dron és taviranyito alapértelmezetten
Ossze lesz kotve. Az aktivalashoz hasznalt fiok teljes iranyitast kap a dron felett.

Az aktivalashoz internetkapcsolat sziikséges. A nem aktivalt dron csak
korlatozott modon, legfeljebb 3-szor hasznalhato.

4.5. Firmware frissités

Uj firmware-frissités esetén hasznalja a Potensic Eve App alkalmazast a frissitéshez.
A dron és a taviranyité csatlakoztatdsa utan nyissa meg a Potensic Eve App
alkalmazéast. Az alkalmazas automatikusan értesiti, ha j firmware-frissités érheté
el. A legjobb élmény érdekében a felhasznaloknak javasolt kovetni a frissitési
utasitasokat.

Frissités el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a dréon akkumulatorszintje >
30%, és a taviranyitonak legalabb két sav toltottsége van. Ellendrizze, hogy
a gimbal védét eltavolitotta, és gyéz6djon meg arrédl, hogy nincsenek idegen
targyak a gimbal koriil. Gy6z6djon meg arrdl, hogy mobileszkoze csatlakozik
az internethez a frissités alatt. A frissités alatt tartsa a taviranyitot és
a dront egymastol 1 méteren beliil, tavol a jelzavarasi forrasoktol, példaul
szamitogépektsl és routerektsl. Ne iizemeltesse a dréont vagy a taviranyitot a
frissités alatt, hacsak az alkalmazas nem utasitja erre.

5. Dron

Az ATOM 2 repiilésvezérlg rendszerbdl, kommunikaciés rendszerbél, helymeghata-
rozo rendszerbdl, energiaellatd rendszerbdl és okosakkumulatorbol all. Ez a fejezet
bemutatja a drén minden részének funkcioit.

5.1. Helymeghatarozas

Az ATOM 2 a Potensic 6j SurgeFly repiilésvezérlg technologiajat alkalmazza, amely
a kovetkezd két helymeghatarozasi modot tamogatja:

GNSS helymeghatarozas: Pontos helymeghatarozast és navigaciot biztosit
a dronnak; tamogatja a pontos lebegést, az okos repiilést és az automatikus
visszatérést.

Vizualis helymeghatarozas: A lefelé nézé latorendszer alapjan alacsony
magassagon nagy pontossagi helymeghatarozast valosithat meg. A vizualis
helymeghatarozas GNSS jel nélkiil is mtikodik, igy a termék beltéren is hasznélhato.

Valtas modja: A repiilésvezérlé rendszer a dréon kornyezetétsl fiiggden
automatikusan valt. Amikor a GNSS jelek gyengék és a lefelé nézs latorendszer
sem érhetd el, a dron Attitdd modba (ATTI) valt. Ebben a moédban a dron nem
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tudja fenntartani a stabil lebegést, igy a felhasznalonak manualisan kell kezelnie
a vezérlckarokat, hogy a dront minél hamarabb biztonsagos helyre széllitsa le,
elkeriilve a baleseteket.

Vizualis helymeghatarozasban (OPTI mod) az intelligens repiilési modok
nem érhetdk el, és a repiilési moéd videé modra korlatozddik. Ha a GNSS jel
gyenge vagy nincs GNSS jel, nem tudja visszatériteni a drént, és nem tud
aktivalni bizonyos funkciokat, példaul az Al Track-et vagy az Al QuickShots-
ot.

/\ Repiilés el6tt gyakorolja és sajatitsa el a dron Osszes vezérlési modjat
biztonsagos kornyezetben. KezdSknek javasolt a dréon hatulja felé fordulni,
és a dromt a latémezén beliil tartani, hogy elkeriilje a dron helyzetének és
iranyanak téves megitélését, ami veszélyt okozhat.

5.2. Lefelé nézd latorendszer

Az ATOM 2 a drén aljan talalhato lefelé nézé latorendszerrel van felszerelve, amely
egy monokularis kamerabol és egy TOF (Time of Flight) modulbdl all. A TOF
modul egy adora és egy vevére oszlik, amely az infravords jel adotol a talajrol
valo visszaverddés utan a vev6hoz torténd haladési idejének mérésével kiszamitja
a dron pontos magassagat a talajhoz képest. A monokularis kameraval kombinalva
ez lehetévé teszi a dron pontos alacsony magassagi helyzetének kiszamitéasat nagy
pontossigi helymeghatarozas céljabol.

Megfigyelési tartomany. A lefelé néz§ latérendszer iizemi magassagi
tartomanya 0,3m — 10m. Pontos helymeghatarozas 0,3m — 5m tartomanyban
érhet§ el.

Hasznalati esetek. A lefelé néz§ latérendszer vizualis helymeghatéirozo
funkcidja olyan kornyezetekhez alkalmas, ahol a GNSS jelek gyengék vagy nem
elérheték, de gazdag feliileti textira és megfelel6 kornyezeti megvilagitas van,
valamint a dron relativ magassaga 0,3m és bm kozott van. Ha a relativ magassag
meghaladja az 5m-t, a dron Attittid modba valt. Repiiljon 6vatosan.

Hasznalati moédszer. A lefelé nézd latérendszer automatikusan aktivalodik,
amikor a vizuélis helymeghatéarozas feltételei teljesiilnek. Vizuéalis helymeghatéarozas
modban a dron héatso jelzéfénye lassan ciankék szinben villog.

/\ OPTI moédban a maximalis repiilési magassag 5m. A vizualis helymeg-
hatarozas csak kiegészitG repiilési funkcio. A latorendszer nem miikodik
megfelelGen a kovetkezdk felett repiilve: egyszini feliiletek; erésen tiikkrozédd
felilletek (sima fém); atlatszo feliiletek (viz, iiveg); mozgd texturak (futo
haziallatok, jarmivek); erds fényvaltozasu jelenetek; nagyon gyenge vagy
nagyon erés fényi helyek; erésen ismétl6ds texturak.

5.3. Dron hatso jelz6fény
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Bekapcsolas/kikdpabsglémlas /kikapcsolas  folyamatban:  a  zdld  jelzéfény
folyamatosan vilagit.

Repiilési allapot
GNSS helymeg- A jelz6fény lassan zolden villog.

hatarozas

Vizuélis  hely- A jelz6fény lassan cidnkék szinben villog.
meghatarozas

Attittid mod A jelzéfény lassan kék szinben villog.
Visszatérés A jelzétény lassan piros szinben villog.

Figyelmeztetés és hiba
Taviranyitob nem A jelz6fény folyamatosan kék szinben vilagit.
csatlakoztatva

(megszakadt)

Alacsony akku- A jelz6fény gyorsan piros szinben villog.

mulétorszint

Erzékels hiba A jelzéfény folyamatosan piros szinben vilagit.

Vészhelyzeti lég- A jelzéfény ismétlédGen réviden piros szinben felvillan, majd
csavar leallitas hosszabb ideig kialszik.

Frissités és kalibralas

Iranytd kalibra- A jelz6fény felvaltva piros és zold szinben villog.
las (vizszintes)

Iranytd kalibra- A jelz6fény felvaltva kék és zold szinben villog.
las (fiiggdleges)

Parositasi mod A jelz6fény gyorsan zold szinben villog.
Frissitési mod A jelz6fény gyorsan kék szinben villog.

5.4. Okosakkumulator
Funkcio

Az ATOM 2 okosakkumulatora nagy energidju cellakkal van felszerelve, és fejlett
akkumulatorkezel6 rendszert alkalmaz.

Alapparaméterek — Modell: DSBT02B

Cellak szama 2 sorba kapcsolt
Akkumulator kapaci- 2230 mAh
tas

Névleges fesziiltség 7.7V
Toltés  befejezésének 88V

fesziiltsége
Toltési mod USB-C / Parhuzamos t6ltshub
Max. toltGaram USB-C: 5V/3 A; Parhuzamos tolt6hub: 8V /2,0 A x

3
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Kiegyensiulyozasi
védelem
Automatikus kisii-
tési védelem

Tultoltés elleni vé-
delem

Hoémérsékletvédelem

Automatikus tolts-
aram korlatozas
Tualkistitési
védelem
Rovidzarlat elleni
védelem
Akkumulator Aalla-
potfigyelés
Kommunikacios
funkcié

Toltés kdzben az akkumulétorcellak fesziiltsége automa-
tikusan kiegyensilyozodik.

Teljes feltoltés utan, ha az akkumulator 5 napig
hasznélaton kiviil marad, automatikusan a toltottség
50-70%-ara siit ki a cellak védelmében.

Az akkumulator automatikusan leallitja a toltést, amint
teljesen feltoltcdott.

A toltés automatikusan ledll, ha az akkumulator
hémérséklete 0°C alatt vagy 45°C felett van, a
karosodas megel6zése érdekében.

Az akkumulator automatikusan korlatozza a toltGara-
mot, ha tulzott aramot észlel.

A Kkisiités automatikusan leall, hogy megakadalyozza a
tulzott kistitést, amikor az akkumulator nincs repiilési
hasznalatban. Az akkumuléator hibernalt médba lép.
Rovidzarlat észlelése esetén az aramellatas automatiku-
san megszakad.

A BMS figyeli az akkumulator allapotat, és figyelmezte-
tést ad, ha sériilt akkumulatorcellat észlel.

A toltési ciklusokra és a maradék akkumuldtorszintre
vonatkozo6 informéciok tovabbitédnak a drénhoz.

/\ Hosszan tarté tétlenség negativan befolyasolhatja az akkumulator telje-

sitményét. Az akkumulatort hiivos, széraz helyen, gyermekek el6l elzarva
tarolja. Alacsony hoémeérsékleti kornyezetben tartandd ovintézkedések:

az akkumulatorok 0°C alatti kornyezeti hémérsékleten nem hasznalhatok
repiilésre; alacsony hémérsékleten a repiilés el6tt lebegtesse a dréont az
akkumulator elémelegitéséhez. Repiilés utdn: hagyja az akkumulatort a
toltési homérséklet-tartomanyra (0-40°C) hilni a toltés elstt. Akkumulator
biztonsaga szallitas kozben: toltottség 30% alatt.

Akkumulator behelyezése és eltavolitasa

Behelyezés: Helyezze az akkumulatort az akkumuldtorrekeszbe, és rogzitse a
csatot. Kattano hangot fog hallani, amikor az akkumulator teljesen a helyére keriil.

Eltavolitas: Nyomja meg az akkumulator csatjat, és vegye ki az akkumulatort
az akkumulatorrekeszbdl.
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Eltavolitas
Behelyezés

/\ Az akkumulator behelyezése utan gy6z6djon meg arrél, hogy az akku-
mulator csat visszapattan a helyére. Kz a repiilésbiztonsag szempontjabol
elengedhetetlen. Az akkumuléator eltavolitasa el6tt kapcsolja ki a terméket.

‘ )
Eltavolitas el6tt kapcsolja

ki Csat a helyén, biztonsagos Csat nincs a helyén

Toltottségi szint megtekintése

Miutan az akkumulatort behelyezte a dréonba, réviden nyomja meg a bekapcsold
gombot az okosakkumulétor toltottségi szintjének megtekintéséhez:

oe——LED 4
o
@ on —~—1LED3
o
— LED 2

\— LED 1

L A jelz6fény vilagit £ A jelzétény villog Q) A jelz6fény nem vilagit
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LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Aktualis toltottségi szint
03 o o O 0% 25%
03 93 @ @ 25%-30%
O O ) ) 30%-50%
03 O O Q 50%-55%
03 ¥ 03 ) 55%-75%
@3 03 O 03 75%-80%
03 03 03 03 80%—97%
O O O O 97%-100%

Uzemeltetési utasitasok magas/alacsony hémeérsékleten

Ha az akkumuldtor hémérséklete < 5°C, az alkalmazas alacsony hémérsékletd
figyelmeztetést jelenit meg, és az akkumuldtort repiilés el6tt el6 kell melegiteni.
Ha az akkumulator hémérséklete > 70°C, az alkalmazas magas hémérsékletd
figyelmeztetést jelenit meg, és a dron nem lesz képes repiilni.

Alacsony hémérsékleten a Kkisiitési kapacitas jelentésen csokken, és a
repiilési id§ rovidiil, ami normalis. Kertilje a hosszi tavi hasznélatot alacsony
hémérsékleten; ellenkezd esetben az akkumulator élettartama megrévidiilhet.

5.5. Légcsavarok

Az ATOM 2 djonnan tervezett, mésodik generacios csendes légcsavart hasznal,
amely fokozza a teljesitményt, mikozben hatékonyan csokkenti a lapatforgas okozta
zajt. A légcsavarok az oOramutatd jardasaval megegyezG és ellentétes tipusra
oszthatok. A jelolt légesavarokat a jelolt kar motorjaira, a jeldletlen légesavarokat
a jeloletlen kar motorjaira szerelje. Az ugyanazon motorra szerelt két légesavarnak
azonosnak kell lennie.

Légcsavar Telepitési utasitasok  Telepités vazlatos raj-
za

Jelolt légesa- A jelolt légesavarlapéto-

var kat a jelolt karra rogzitse.

Jelbletlen A jeloletlen légcsavarla-
légcsavar patokat a jeloletlen karra
rogzitse.

18
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J

A légcsavarok felszereléséhez hasznélja a Ne tegyen csavarhuzot vagy idegen
csomagban talalhato csavarhiizot. anyagot a motorokba.

A légcsavarok felszereléséhez hasznalja a csomagban talalhaté csavarhizot.
A légcsavarlapatok cseréje soran konnyebb a motort kézzel megfogva kezelni.

/N Az ATOM 2 légesavarok nem kompatibilisek az ATOM/ATOM SE/ATOM
LT légcsavarokkal, és jelenleg csak az ATOM 2 modellhez tamogatottak.
Ugyeljen arra, hogy a jelolt légesavarokat a jelolésekkel ellatott kar motorjaira,
a jelOletlen légcsavarokat pedig a jelolés nélkiili kar motorjaira szerelje fel.
Ellenkez6 esetben a dron nem fog tudni repiilni. Ha egy légcsavar megsériilt,
tavolitsa el a megfelel6 motorhoz tartozo két légesavart és csavart, majd dobja
el 6ket. A légcsavarlapatok élesek. Kezelje dvatosan. Tartsa téavol magét a
forgod légesavaroktol és motoroktol. Azonnal ellendrizze a légesavarlapatokat,
ha barmilyen rezgés vagy sebességcsokkenés tapasztalhaté a repiilés soran.
Minden repiilés el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a légesavarok biztonsagosan
vannak felszerelve.

5.6. Gimbal és kamera

Haromtengelyes gimbal

Az ATOM 2 kamerét haromtengelyes gimbalra szerelték. A gimbal délésszabélyozast
tesz lehetéve +20°-t6l —90°-ig, valamint forgatasi és délés eltolas allitast +10°-t6l
—10°-ig. A gimbal délésszoge a taviranyiton talalhato gimbal tarcsa mozgatésaval
allithat6. Ha a repiilési mod vide6 modra van allitva, a gimbal ddélésszabalyozasi
tartoméanya +20°-t61 —90°-ig terjed; ha a repiilési méd nem vide6 modra van allitva,
a gimbal d6lésszabélyozési tartoméanya 0°-tol —90°-ig terjed.

20°

/N A dron bekapcsolasa el6tt tavolitsa el a gimbal védst. Tarolaskor
vagy szallitiskor helyezze fel a gimbal véd6t. Minden bekapcsoldskor a
gimbal délésszoge alapértelmezetten 0° (vizszintes nézet). Felszallas el6tt
gy6z6djon meg arrél, hogy nincsenek idegen targyak a gimbal koriil, és a
lencse tiszta. Tartsa tisztan a gimbalt, és keriilje a homok vagy més idegen
anyagok behatolasat. A gimbal egy rugalmas, rezgéscsillapité tartéon keresztiil
csatlakozik a drénhoz; ne huzza eréltetve.
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Gimbal modok.

e Stabil mo6d: A gimbal délési iranya mindig vizszintes marad. A gimbal
délésszoge a taviranyiton talalhato gimbal tarcsaval allithato. Ez a mod stabil
felvételek készitésére alkalmas.

e FPV méd: A gimbal délési iranya kéveti a dron délési helyzetvaltozasait.
A délés simasaga a Potensic Eve App alkalmazasban allithaté. A gimbal
délésszoge a tavirdnyiton talalhato bal tarcsaval allithato. Ez a mod ideélis
FPV repiilés atéléséhez és dinamikus felvételek készitéséhez.

Gimbal finombeallitas. Ha a dron vizszintes feliileten van, és a gimbal enyhén
megddl, hasznalhatja a gimbal finombeallitast a korrekcidhoz.

1. A Potensic Eve App alkalmazasban lépjen a Beallitasok > Kalibralas >
Gimbal finombeéallitas meniipontra a gimbal vizszintes és forgatasi szogének
beallitasahoz. A beéllitasi tartoméany +10°. A ,+” vagy ,-” gomb minden
egyes megnyomasa +0,1° vagy —0,1°-kal allitja a gimbal szogét.

2. Vizszintes beallitas: A 4”7 megnyomaséara jobbra dél, a ,~” megnyomaséra
balra dél. Forgatas beallitdsa: A ,+” megnyomésara jobbra forog, a ,—’

megnyomasara balra forog.

3. A [ Alapértelmezett” megnyomasara a gimbal visszadll az alapértelmezett
szogre (mindkettd 0°-ra allitva).

Gimbal kalibralas. Ha a gimbal inditasi problémakat tapasztal, probélja meg
helyreéllitani gimbal kalibralassal.

1. Lépjen a Potensic Eve App > Beallitasok > Kalibralds > Gimbal kalibralas
meniipontra. Forditsa a dront fejjel lefelé, aljaval felfelé, és helyezze vizszintes
feliiletre.

2. A ,Kalibralas inditasa” megnyomésa utdn a gimbal automatikusan elkezd
kalibrélni.

3. Varja meg, amig a folyamatjelz6 sav befejez6dik. Amikor a képernyén
megjelenik a ,Kalibralas sikeres” iizenet, a gimbal kalibralasa befejez6dott.
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Gimbal Calibration

Start Calibration

Gimbal kalibralas

Gimbal finombeallitas

/\ A kalibralasi folyamat soran ne mozgassa jelentdsen a dront, mert a
kalibralas sikertelen lesz.

Kamera

Alapparaméterek

Erzékel markaja SONY

Erzékel6 mérete 1/27 CMOS

Effektiv pixel 48MP

Rekesz F1.8

Latomezs (FOV) 79,4°

Elességallitasi 4m — oo

tartomany

ISO tartomany 100-6400 (normal felvételi modok); 100-25600 (Al
éjszakal)

Zarsebesség 1/6400 — 8s

tartomany

Memoria microSD kartya (U3 vagy V30 és magasabb)

Képformatum JPG / JPG+RAW (DNG)

Képméret 48MP (8000x6000)

Kodek H.264 / H.265
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Videoformatum MP4

Videofelbontés 4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps
2.7K: 2704 %2028 (4:3) / 2704x 1520 (16:9) / 16963000
(9:16) @24,/25/30 fps
FHD: 1920x 1440 (4:3) / 1920x 1080 (16:9) / 1080x 1920
(9:16) @24/25,/30/50,/60 ps
Lassitott felvétel: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ A gimbal megrazkodhat Sport modban vagy erds szélben valo repiilésnél.
Az optimalis gimbal stabilizalas érdekében javasolt vide6 moédban repiilni. Ne
érintse meg a lencsét hosszabb felvétel utan, hogy elkeriilje az égési sériilést.
Ne készitsen videofelvételt, amikor a dron nem repiil; ellenkezs esetben a drén
talmelegedés elleni védelmet valt ki. Ne iranyitsa a kamerat lézersugarakra. A
dront a megadott kornyezeti hémérséklet-tartoméanyon beliil hasznalja (0°C—
40°C).

Fotok és videdk tarolasa

Az ATOM 2 éaltal rogzitett videdk és fotok a microSD kartyan, nem pedig a
Potensic Eve App alkalmazasban vagy a telefon galériajaban tarolodnak. Repiilés
el6tt mindenképpen helyezzen be microSD kartyat. A felhasznalok a Potensic Eve
App alkalmazéasban el6zetesen megtekinthetik és letolthetik a microSD kartyan 1évé
videokat és fotokat. Nagy felbontasu tartalmak letoltéséhez javasolt a SmartTransfer
funkcio hasznalata, amely akar 25 MB /s letoltési sebességet kinal.

SD kartya kovetelmények. Féjlformatum: FAT32, exFAT. Kapacitas: 4G —
512G. Javasolt U3/V30 vagy magasabb specifikicioji microSD kértya hasznalata.

/\ NE tavolitsa el vagy helyezze be a microSD kartyat a drénboél, amikor be
van kapcsolva. A Potensic nem véllal felelgsséget a microSD kartya helytelen
kezelése miatt bekovetkezett karokért.

5.7. Repiilési naplé visszajatszas

Az ATOM 2 tamogatja a repiilési naplo visszajatszasat. A felhasznalok a Potensic
Eve App alkalmazasban a KezdSlap > En > Repiilési naplok meniipontban
férhetnek hozza a repiilési naplo visszajatszashoz. Minden repiilés egy olyan repiilési
adatkészletet general, amely rogziti az id&tartamot, a tavolsagot, a vezérlGkar
valtozasait és a repiilési palyat. Ha a felhasznalok barmilyen rendellenes helyzetet
tapasztalnak repiilés kozben, a Kezddlap > En > Online iigyfélszolgalat meniiponton
keresztiil vehetik fel a kapcsolatot az iigyfélszolgéalattal.

Az Osszes repiilési adat a felhasznalé mobileszkozén tarolodik. Kivéve, ha
a felhasznalok aktivan feltoltik a felhdbe, a Potensic nem fér hozzé a repiilési
adatokhoz.

5.8. SmartTransfer

A SmartTransfer lehetévé teszi a dron vezeték nélkilli csatlakoztatasat mobilesz-
kozhoz Wi-Fi-n keresztiil (a tavirdnyito csatlakoztatésa nélkiil). A felhasznalok
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egyszertien a Potensic Eve App alkalmazas segitségével tolthetnek le fotokat és
videdkat a dronrol akar 25 MB/s atviteli sebességgel.
Hasznalat:

1. Kapcsolja be a dront, és gy6z6djon meg arrédl, hogy a motorok nem forognak.

2. Engedélyezze a Bluetooth-t és a Wi-Fi-t mobileszk6zén, majd nyissa meg a
Potensic Eve App alkalmazast.

3. A kezdSképernyén koppintson a bal fels6 sarokban 1évs ,Csatlakozas a
SmartTransfer-hez” lehetGségre.

4. Koppintson a ,Csatlakozas” gombra. A csatlakozis utan automatikusan az
Album feliiletre 1ép.

Amikor mobileszkdzét elGszor csatlakoztatja a drénhoz, nyomja meg egyszer
a drén bekapcesold gombjat a csatlakozéas megerGsitéséhez. Az atviteli sebesség
optimalizédlasa érdekében tartsa a drént 1m-en beliill. A SmartTransfer nem
érhetd el repiilés kozben.

5.9. Iranytid kalibralas
Mikor végezzen iranyti kalibralast
1. Iranyti kalibréalas sziikséges az elsé hasznalatkor.

2. Amikor a dronnal t6bb mint 500 km (310 mérfold) tavolsagra repiil az utolsé
kalibralasi helyét6l.

/\ Ne kalibralja az iranytiit olyan helyeken, ahol magneses zavarok léphetnek
fel, példaul mégneses lel6helyek vagy nagy fémszerkezetek kozelében. Ne vi-
gyen ferromagneses anyagokat tartalmazé targyakat, példaul mobiltelefonokat
a légi jarmiihoz kozel a kalibralds soran. Gy6z&djon meg arrdl, hogy a dron
legalabb 1,5m (4,92 ft) magasan van a talaj felett a kalibralas soran. Beltéri
repiilés esetén nem sziikséges az iranyti kalibrélasa.

Kalibralasi eljaras
1. Ha kalibralas sziikséges, a Potensic Eve App automatikusan felugré kalibralési

feliiletet jelenit meg. Koppintson a ,Kalibralds inditasa” gombra — a drén
allapotjelz&je felvaltva piros és zold szinben fog villogni.

2. Tartsa a dréont vizszintesen, és forgassa 360°-ban, amig az alkalmazas
fiiggbleges kalibralast nem jelez; a jelzéfény felvaltva kék és zold szinben fog
villogni.

3. Tartsa a dront fligg6legesen, és forgassa 360°-ban egy fligg6leges tengely kortil,
amig az alkalmazas nem jelzi, hogy a kalibralas befejez6dott.
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alibration

Start Calibration

Iranytd kalibralas — Inditéas

Haorizontal Calibration

Iranytt kalibrélas — Vizszintes

cal Calibration

[ranytd kalibralas — Fiigg6leges

Az iranyti kalibralasat manuélisan is elindithatja a Potensic Eve App alkalma-
zasban a Beéllitasok > Kalibralas > Iranytd kalibralds meniipontban.

/\ Ha ismételten ,Kalibralas sikertelen” tizenetet kap, valtson helyszint, és
probélkozzon Gjra. Ne kalibralja az irdnyttit, amig a karok 6ssze vannak hajtva.
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6. Taviranyito

6.1. Attekintés

A Potensic PT 1 taviranyitot a Potensic kifejezetten az ATOM 2-hoz tervezte.
PixSync 4.0 videdatviteli technologiat alkalmaz, amely lehetévé teszi a dron teljes
vezérlését és konfigurdlasat egyenes vonalban akar 10 km-es maximalis téavolsagig,
akadalytalan, zavartol mentes kornyezetben, 120 m repiilési magassagon. A PixSync
4.0 2.4G frekvenciasavot hasznél kettds, nagy nyereségd irdnyantennédkkal, akar
1080p@30 fps videdatviteli mindséget biztositva. Akéar 8 adaptiv csatorna kozotti
zokkenémentes atkapcsolast is tamogat.

A téaviranyitoba beépitett 5200 mAh akkumulétor talalhato, és dedikalt USB-C
toltGesatlakozoval rendelkezik, amely 18 W gyorstoltést tamogat. Mobileszkoz toltése
kézben a taviranyité maximalis lizemideje akar 4 ora lehet.

6.2. Vezérlokar mod

A Potensic Eve App alkalmazasban 1épjen a Beéllitasok > Vezérlés > Téavirdnyito
beallitasok > Vezérl6kar mod mentipontra a vezérl6kar mod beéllitasidhoz. Az
opciok: 1. mod (jobb kezes gazkar), 2. mod (bal kezes gazkar) és Egyéni.

Centrol Stick Mode

Contral

Beallitasok > Vezérlés > Vezérlkar mod

1. moéd (jobb kezes gazkar). Bal kar: el6re/hatra/balra fordulas/jobbra
fordulas. Jobb kar: fel/le/balra/jobbra.

25
305



Felhasznaloi kézikonyv

Left stick

Right stick

2. mod (bal kezes gazkar). Bal kar: fel/le/balra fordulas/jobbra fordulas.
Jobb kar: elére/hatra/balra/jobbra.

Left stick

i)
==t
\ 4

Right stick

Egyéni. A felhasznélok sajat igényeik szerint testreszabhatjak a vezérlGkar

modot, beleértve a kar iranyainak forditasat is.

‘O A taviranyito alapértelmezett vezérlési modja a 2. mod (bal kezes gazkar).

6.3. Funkcidk

Jelzé6fény

A taviranyité négy fehér LED jelz6fénnyel van felszerelve, amelyek az akkumulator-

szintet és egyéb allapotokat jelzik.
¥ A jelzofény vilagit
Toltés jelzése

Vilagit6 LED-
ek

1 a 4-bésl

2 a 4-bdl

3 a 4-bdl

Akkumulatorszint

0%—25%
25%-50%
50%-75%
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4 a 4-b6l (egy 75%-99%

villog)
4 a 4-bol folya-  99%-100%
matos

Toltottség jelzése (hasznalat kézben)

Vilagit6 LED- Akkumulatorszint

ek

1 villog 0%-10%

1 a 4-bsl 10%-25%
2 a 4-bdl 25%-50%
3 a 4-bdl 50%-75%
4 a 4-bdl 75%-100%

Allapotjelzés (LED 1 segitségével)

Allapot LED 1
Csatlakoztatva Folyamatos zold
Nincs csatlakoztatva Folyamatos kék
Parositas Gyorsan villogo kék
Frissités Villog6 sarga
Kritikusan alacsony akku- Folyamatos piros
mulétorszint

Taviranyito kalibralas Folyamatos fehér

Taviranyité hangjelzés

Allapot Hangjelzés
Be- /kikapcsolas 2 sipolas
ATTI mod 4 sipolas

Taviranyité funkciot indit (pl. RTH) 2 sipolas
Taviranyito funkciot befejez (pl. RTH) 1 sipolas

RTH folyamatban 2 sipolas (ismétlgdd)
Leszallas 1 sipolas (ismétlsds)
Csatlakoztatva mobileszk6zhoz 1 sipolas

Alacsony akkumulatorszint 3 lassabb sipolés (ismétlsdds)

Ha le szeretné allitani a folyamatos sipolast RTH alatt, megsziintetheti
a bekapcsold gomb egyszeri megnyomasaval. A Beéllitasok > Biztonsag >
Visszatérés (RTH) > Csendes visszatérés engedélyezésekor a taviranyito csak
egyszer sipol kétszer az RTH inditasakor.

Parositas

Az ATOM 2 és tavirdnyitoja gyarilag parositva van, és azonnal hasznélatra kész.
Ha barmelyiket lecseréli, jra kell parositania Gket.
Parositasi 1épések:
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1. Kapcsolja be a taviranyitot, és csatlakoztassa a mobileszkozéhez. Lépjen
a Potensic Eve App > Beallitdsok > Kalibralas > Drén wjraparositasa
meniipontra.

2. Kapcsolja be a drént, és gyorsan nyomja meg kétszer a dron bekapcsold
gombjat. A drén hétso jelz6fénye gyorsan villogni fog.

3. A parosités soran a taviranyit6 LED 1-e kék szinben villog. Amikor sipolo
hangot hall, a parositas sikeres volt. A LED 1 folyamatos zoldre valt, és az
alkalmazés ,Sikeres pérositas!” tlizenetet jelenit meg.

Parositasi mod képernys a Potensic Eve App alkalmazasban

A péarositas soran tartsa a taviranyitot és a dréont egymaéastol 1 m-en beliil,
és gy6z6djon meg arrdl, hogy nincs 2.4G zavar. A parositasi folyamat sordn
ne mozgassa és ne iizemeltesse a taviranyitot vagy a dront.

Vészhelyzeti légcsavar leallitas repiilés kozben

Repiilés kozbeni vészhelyzet esetén, amikor a dréont azonnal le kell allitani,
hasznalhatja a Vészhelyzeti légesavar lellitas repiilés kozben funkciot. A motorok
repiilés kozbeni leallitasa a dron lezuhanasat okozza. A funkciét évatosan
hasznalja.

Engedélyezés modja: A funkcié alapértelmezetten le van tiltva. Lépjen a
Potensic Eve App > Beallitasok > Biztonsag > Specialis biztonsagi beallitasok
> Vészhelyzeti légesavar leallitas repiilés kozben meniipontra. Engedélyezés utan
vészhelyzetben tartsa lenyomva a C2 gombot és az RTH gombot egyszerre 2
mésodpercig.

6.4. Optimalis atviteli zéna

A taviranyité antennédjanak szogét haladéktalanul a dron magassdgahoz és tavolsa-
gahoz kell igazitani az optimalis atviteli tartomény biztositasa érdekében.

Repiilés kozben mindig tartsa a taviranyitdé antennasikjat a dron irdnyaba
mutatva a legjobb atviteli minéség és nagyobb repiilési tavolsag érdekében. Amikor
a dron kozvetlentil a tavirdnyito felett, nagy magassagban repiil, a kommunikécio
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mindgsége érzékelhetfen csokken az antenna rossz szoge miatt. Csokkentse a
magassagot, vagy repiiljon egy ideig vizszintesen.

Repiilés kozben ne hasznéljon méas 2.4G eszkozoket egyszerre, hogy elkeriilje
a zavart. A tényleges repiilés soran a repiilési feliilet bal als6é sarkdban 1évs
térkép/helyzetjelzs segitségével meghatarozhatja, hogy a taviranyité a dronnal
egy vonalban van-e.

6.5. Taviranyito kalibralas

Mikor végezzen taviranyité kalibralast

1. Amikor a drén a vezérlGkarok barmilyen mozgatéasa nélkiil automatikusan egy
iranyba sodrodik.

2. Amikor a drén folyamatosan oldalra forog automatikusan.

3. Amikor a vezérlgkarok tul érzékenyek vagy nem elég érzékenyek.

Kalibralasi eljaras

1. Kapcsolja be a tavirdnyitot, és csatlakoztassa mobileszkozéhez. Nyissa meg
a Potensic Eve App alkalmazast, és lépjen a Beéllitasok > Kalibralas >
Taviranyito kalibralas meniipontra.

2. Gy6z6djon meg arrél, hogy a vezérlGkarok kozépss helyzetben vannak, és ne
mozgassa Gket a kalibralas inditasa elétt.

3. Koppintson a ,Kalibralas inditasa” gombra, majd koévesse a képernyén
megjelené utasitasokat, és mozgassa a karokat minden iranyba, amig az
alkalmazas 100%-ot nem jelenit meg, és forgassa a tarcsat oda-vissza a
maximaélis mértékig.

4. Amikor az alkalmazas ,Kalibralas sikeres” tizenetet jelez ki, a taviranyito
kalibralasa befejez6dott.
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Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Kalibralas inditasa

Remote Controller Calibration

1= until the on-s

Karok mozgatéasa 100%-ig

7. Potensic Eve App

7.1. Kezd&képernyd

M SmartTransfer

Potensic Eve App kezddképernyd

30
310



Felhasznaloi kézikonyv

SmartTransfer. T6ltson le fotokat és videdkat a dronrél a mobileszkozére gyorsan
és kényelmesen.

Akadémia. Felhasznaloi kézikonyvek, oktatovideok és GYIK elérése.

Album. Megtekintheti a dron galéridjat és a helyi galériat egyarant.

En. Megtekintheti a fiock adatait és a repiilési adatokat; elérheti a Dron keresése
funkciot; elérheti az druhéazat és a kozosségi frissitéseket; beallithatja a gyorsitotar
torlését, kijelentkezést és fiok torlését.

Repiilés most. Koppintson a repiilési feliiletre 1épéshez.

Utmutat6. Megjeleniti az aktualis csatlakozasi allapotot, és bemutatja, hogyan
csatlakoztassa a mobileszkozt, a tavirdnyitot és a dront.

Tamogatas. Ertékesités utani szolgaltatas és tamogatas.

7.2. Repiilési feliilet

@ -70° A 22 poanl (00t areE
188 98 0 1]

O im H imj Vo imisi

=

JRG+RAW EV O 2.

Jelolt repiilési feliilet (1-22 hivatkozasok)

1. Vissza: Koppintson a kezdSképernyére vald visszatéréshez.
2. Repiilési mod: V: Videdé mod, N: Norméal mod, S: Sport mod.

3. Rendszerallapot sav: Megjeleniti a dron repiilési allapotat. Koppintson a
Gyorsbeallitdsok panel megnyitasahoz.

4. Gimbal sz6g: Megjeleniti az aktualis gimbal délésszoget.

5. GNSS allapot: Megjeleniti az aktuélis GNSS jel erGsségét és a csatlakozta-
tott miholdakat.

6. Videodatviteli jelerGsség: Megjeleniti a dréon és a tavirdnyitdo kozotti
videdatviteli jelerdsséget.

31
311



Felhasznaloi kézikonyv

7.

10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
22.

Okosakkumulator informacié: Megjeleniti az aktualis akkumulatorszintet
és a hatralévd repiilési id6t.

. Beallitasok: Koppintson a biztonsagi, vezérlési, kamera-, videdatviteli

paraméterek és az Informaciok megtekintéséhez vagy beéllitasahoz.

. Repiilési telemetria: BN

D = vizszintes tavolsag a HOME ponttol; H = relativ magassag; VD =
vizszintes sebesség; VH = fiiggSleges sebesség.

Felvételi moédok: Foto (Egyszert, Sorozat, 1d6kozos idézits, BRK és 8K),
Vide6 (Normaél, Al éjszakai, Lassitott felvétel és CineRoll), Panorama (180°,
Fiiggoleges, Széles latoszogi és Gomb).

Digitalis zoom: Megjeleniti a zoom aranyt. A kamera 2x digitalis zoomot
tamogat fotozaskor (8K-ban nem érhetd el) és akar 4x-est videofelvétel soran.

Zar /Felvétel gomb: Koppintson fénykép készitéséhez vagy a videofelvétel
inditasahoz /leallitasahoz.

Album: Koppintson a régzitett fotok és videok megtekintéséhez.
Kamera mod kapcsold: Koppintson az Auto és Kézi mod kozotti valtashoz.

Felvételi paraméterek: Foto/Vide6 Auto és Kézi modok. Auto mod-
ban: foté forméatum/oldalarany, EV, kapacitds. Kézi moédban: ISO,
zérsebesség, fehéregyensuly. Vide6 Auto: felbontas/képkockaszam, szinmod
(Standard/HDR/P-Log).

Repiilésbiztonsagi tippek: FEngedélyezze az alkalmazas > Biztonsag >
Altalanos beallitdsok > Repiilésbiztonsagi tippek meniipontban.

Térkép/Helyzetjelzé: Koppintson a jobb fels§ sarokra a Helyzetjelzdre
valtashoz.

Automatikus felszallas: Tartsa lenyomva barmelyik iires teriiletet, cstsz-
tasson a felszallashoz; 1,2 m magassaghan lebeg.

Automatikus leszallas / RTH: Koppintson, majd cstusztasson az automa-
tikus leszallas vagy az RTH inditasahoz.

Pontmérés: Koppintson a felilletre Kamera Auto moédban a Pontmérés
aktivalasahoz.

Utvonalpont: A részletekért tekintse meg a 8.9.5 Utvonalpont fejezetet.

Figyelmeztets sav: Megjeleniti a rendellenes allapotot és figyelmeztetéseket.

Helyzetjelz6 szinek:

e 7Zold: a dron viszonylag kis délésszoggel repiil, nagy pontossagii gimbal

vezérlés és optimalis videdminGség.
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e Sarga: a dron viszonylag nagy délésszoggel repiil, a vezérlési pontossag és a
vide6émindgség csokkenhet.

e Piros: a dron nagyon nagy délésszoggel repiil. Ha a helyzetjelz6 gyakran
pirosra valt, a dron erés szelet tapasztalhat. Repiiljon vissza, és szalljon le
minél elbb.

7.3. Beallitasok

Biztonsag
Repiilési beallitasok:

o Kezd6 mod engedélyezése/letiltasa:  engedélyezve a dréon 30m sugara és
30m magas hengeres térben repiilhet, és csak vide6 moédban repiilhet. A
légesavarvéddk felszerelése utan mindenképpen engedélyezze a Kezd6 modot.

e Repiilési mod (Vided/Norméal/Sport).
Visszatérés haza (RTH):

e A dron viselkedésének beallitasa jelvesztés esetén: Visszatérés / Leszallas /
Lebegés.

e A visszatérési magassag beallitasa.
e Dinamikus HOME pont engedélyezése/letiltasa.
e Csendes visszatérés engedélyezése /letiltéasa.

Virtualis kerités. A maximalis repiilési magassag és tavolsag beallitasa.

Altalanos beallitasok. Mértékegységrendszer beallitasa (metrikus/birodalmi).
Repiilésbiztonsagi tippek engedélyezése/letiltasa. Egykezes felszallas engedélyezé-
se/letiltasa.

Specialis biztonsagi beallitasok. Vészhelyzeti légesavar leallitas repiilés
kozben engedélyezése/letiltasa.

Remote ID. A helyi torvényeknek és elGirasoknak megfelelen adja meg a UAS
Remote ID altal megkovetelt adatokat.

Akkumulator informaci6é. Hémérséklet, aramerdsség, fesziiltség és ciklusszam
megtekintése.

Kalibralas

Iranyti kalibralas, gimbal kalibralés, gimbal finombeéllitas, taviranyito kalibralas és
dron Gjrapérosités végrehajtasa.
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Vezérlés

VezérlSkar beallitasok. Vezérl6kar mod beallitasa (1. mod/2. mod/Egyéni),
testreszabhato gombok konfigurdlasa és az érzékenység beéllitdsa. Kiilon beallitas
emelés/siillyesztés, forgatds és mozgés esetén.

Gimbal beallitasok. A gimbal maximalis dd&lésszabalyozasi sebességének
beallitasa, dolésszog valtasa (0°/—90°), dolés simasdganak beallitdsa és a gimbal
mod (Stabil/FPV mod) beallitasa.

Kamera

Kamera beallitasok: Fehéregyensiily, segédvonalak, szin, szegmentélt rogzités és
kodolasi formatum. Kamera beéllitdsok visszaéllitésa.

Részlet beallitasok: Elesség és telitettség.

SD kartya beallitasok: tarhely megtekintése, formazas, fajlnévszam visszadl-
litasa.

Egyéb beallitasok: Cél automatikus kozépre helyezése, Paramentesité mod,
Videofeliratok, GNSS koordinatak a foté6 metaadataiban.

Videodatvitel
Hatékony videdatviteli formatum engedélyezése/letiltasa. A videdatviteli csatorna
térképének megtekintése a kornyezeti zavar ergsségének megfigyeléséhez.

Informaciok

Olyan informéciokat jelenit meg, mint az eszkdz modellje, firmware és alkalmazas
verzidja.

8. Repiilés

Ez a fejezet bemutatja a biztonsagos repiilési gyakorlatokat és kovetelményeket.

8.1. A repiilési kornyezet kovetelményei

1. Ne repiiljon kedvezétlen idGjarasi koriilmények kozott, példaul erés szélben,
esGben, hoban, jégesGben vagy stird kddben.

2. Repiiléshez valasszon nyilt, magas épiiletektsl mentes teriiletet. A jelentds
acélbetétes szerkezetek zavarhatjak az irdnytit és blokkolhatjak a GNSS
jeleket.

3. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a dron a repiilés soran a latomezsben (VLOS)
marad.

4. Repiiljon akadalyoktol, tomegektsl, vizfeliiletektsl, repiilterektsl, autopa-
lyaktol, nagy sebességii vasttallomésoktol és véarosi teriiletektdl tavol, kivéve,
ha engedélyezett.
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10.

11.

12.

13.
14.
15.
16.

17.

8.2.

. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a légesavarpant és a gimbal védé el lett tavolitva.

. Keriilje a nagyfesziiltségii vezetékek, kommunikiciés bazisédllomésok vagy

atviteli tornyok kozelében torténd repiilést.

. Legyen 6vatos a 3000 m (9842 ft) feletti repiilés soran. Ne lépje tul a megadott

magassagot (2000 m/6562 ft, ha légesavarvedsk vannak felszerelve).
A fékezési tavolsag a magassaggal né.
Sarki régiokban a drén nem tudja hasznalni a GNSS-t helymeghatérozasra.

Csak jol megvilagitott kornyezetben, tiszta feliileti texturakkal repiiljon. Csak
nappali repiilés.

Keriilje a madarrajok kozelében torténd repiilést.

Legyen o6vatos, amikor mozgé feliiletekrsl (példaul autokrol vagy hajokrol)
szall fel.

Felszallashoz valasszon sima, kemény feliileteket. Keriilje a kavicsos vagy
bozotos teriileteket.

Legyen 6vatos, amikor sivatagi vagy homokos tengerparti feliiletekrél szall fel.
Ne hasznalja a dront gyulékony vagy robbanékony kornyezetben.

Keriilje a rendkiviil hideg vagy meleg koriilmények kozotti repiilést.

A dront széaraz kornyezetben hasznalja.

Ne {izemeltesse veszélyes koriilmények kozott (balesetek helyszinei, tiizek,

robbanasok, &aradasok, cunamik, lavinak, foldcsuszamlasok, foldrengések,
homokviharok).

Repiilés el6tti ellendrzélista

. Erésitse meg, hogy az okosakkumulator, a tavirdnyito és a mobileszkéz mind

kellGen fel vannak toltve.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy az okosakkumulator és a légesavarok megfelelGen
vannak felszerelve. Ellenérizze, nincs-e deformacié vagy lazulas.

. Ellendrizze, hogy a dron elsé és hatso karjai teljesen ki vannak hajtva.

. Bekapcsolas utan ellenérizze, hogy a kamera és a gimbal megfelel§en miikodik-

e, és a motorok megfelelGen forognak-e.

. Ellenérizze, hogy a tavirdnyitora megfelelGen fel vannak-e szerelve a vezér-

I6karok és a mobileszkoz, és gy6z6djon meg arrdl, hogy az antenna helyesen
ki van hajtva. Ellendrizze az Osszes gombot. Ellendrizze, hogy a firmware
naprakész-e.
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10.

11.

8.3.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a microSD kartya be van helyezve, és a kamera
lencséje tiszta.

. Mindig eredeti tartozékokat hasznéljon.

. Ellenérizze a helyi idGjarést.

Kapcsolja be a dront nyilt, vizszintes felilleten. Varja meg a GNSS moédot a
felszallas elétt.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a dréon viselkedését jelvesztés esetére elGre
beallitotta, és a helyi torvényeknek megfelel6en beéllitja a visszatérési
magassagot, a maximalis repiilési magassagot és a maximaélis repiilési
tavolsagot.

GEO Zob6na

A repiilésbiztonsag biztositasa és a helyi torvények betartasa érdekében az ATOM 2
alapértelmezetten GEO zonakat jelenit meg. Ez a funkci6 korlatozza vagy megtiltja
a dron lizemeltetését bizonyos teriileteken. A GEO zoénak két tipusra oszthatok:

Korlatozott zéomak: A korlatozott zonakban szigortan tilos barmely drén
felszallasa vagy belépése a teriiletre. Ha a dron szélsGséges idGjaras, rendszerhiba
vagy egyéb ellendrizhetetlen tényez6k miatt akaratlanul belép egy korlatozott
zonaba, a rendszer automatikus vészleszallast indit.

Magassagi zonak: A magassagi zondkban a dron magassagit szigortan az
adott teriiletre vonatkozo hatéarérték alatt kell tartani (a felszallasi pont magassagat
véve nulla viszonyitési alapnak).

8.4.

. Kovesse a 4.2 fejezet eljarasait, és kapcsolja be a taviranyitot.

A Potensic dinamikusan frissiti a GEO zo6na adatokat a helyi torvények
alapjén. A GEO zéna funkcidt a felhasznald orszaganak vagy régiojanak
el6irasaival 6sszhangban automatikusan konfiguraljak, és csak ott aktivalodik,
ahol jogilag sziikséges.

Csatlakozas

Kovesse a 4.1 fejezet eljarasait, és kapcsolja be a dront.

Inditsa el a Potensic Eve App alkalmazast, és ellenérizze a csatlakozasi
allapotot.

Koppintson a ,Repiilés most” gombra a repiilési feliiletre 1épéshez.

Az els6 hasznalat soran javasolt az ,,Utmutaté” gombra koppintani az
animéalt utasitdsok megtekintéséhez és kovetéséhez.
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8.5.

Az ATOM 2 a kovetkezo repiilési moédokat tamogatja, amelyek a Potensic Eve App

Repiilési méd

alkalmazason keresztil valthatok.

Vide6 mod. Emelkedési sebesség: 2m/s, siillyedési sebesség: 2m/s, reptilési
sebesség: 6m/s. Az els§ hasznalatkor a dron alapértelmezetten Kezds modba lép.
Normal moéd. Emelkedési sebesség: 4m/s, siillyedési sebesség: 3m/s, repiilési

sebesség: 10m/s.

Sport méd. Emelkedési sebesség: 5m/s, siillyedési sebesség: 4m/s, repiilési

sebesség: 16 m/s. Sport mod gyors repiilési élményhez ajanlott.

8.6.

A drén els6 hasznalatakor alapértelmezetten Kezdé modba 1ép. Kezd6 modban:

1.
2.
3.

8.7.

/\ A repiilésbiztonsag érdekében a Sport mod csak akkor érhetd el, ha az
akkumulatorszint 30% felett van. A dron maximalis sebessége és fékezési
tavolsaga jelentGsen megnd Sport modban. Szélmentes koriilmények kozott
legalabb 30m (100 ft) fékezési tavolsag sziikséges. Sport modban vagy erds
szélben val6 repiilés soran a gimbal megrazkédhat, ami normalis.

Kezdd mod

A repiilési tavolsag és magassag 0 m — 30 m-re korlatozodik.
A repiilési moéd vide6 modra van korlatozva.

A kezdGknek javasolt Kezd6 moédban kezdeni.

Felszallas / Leszallas / Lebegés

Kézi felszallas / leszallas

1. lépés:

belst vagy kiils6 sarokba a motorok inditasahoz.

2.

lépés: Tolja a gazkart felfelé a felszallashoz. Tolja finoman felfelé a

gazkart, és engedje el, amint a dron elhagyja a talajt.

Leszallas. Huzza vissza a gazkart, amig a dron leszall. Engedje el a gazkart,

P

Throttle control stick

amikor a motorok megallnak.

/\ A repiilésbiztonsag érdekében keriilje a repiilést repiilSterek, autopalyak,
vastutallomésok, aramtornyok vagy stirtin lakott teriiletek kozelében. Kezdsk-
nek mindig a dron hatulja felé alljon vagy sétaljon. Felszéallashoz mindig
stabil, rogzitett feliiletre helyezze a drént. Keriilje a felszallast alacsony
akkumulatorszinttel. Gy&z6djon meg arrdl, hogy a dron magassidga 0,5m
felett van, amikor kozel van a talajhoz. Vészleszallas esetén, ha a dréon nem
reteszel6dik automatikusan, htizza a gazkart 3 masodpercig a hatéarértékig.
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Automatikus felszallas / leszallas

Automatikus felszallas. Tartsa lenyomva a repiilési feliilet barmely iires tertiletét,
és csusztassa el a felszallashoz; a dréon 1,2m-en lebeg.

Automatikus leszallas. Koppintson, és megjelenik a ,Valassza ki a leszallasi
modot” felugré ablak. Cstsztasson balra az automatikus leszallas inditaséhoz, és
jobbra az RTH inditasdhoz.

Ha a dron a HOME ponttol 20 m-en beliil van, megjelenik egy felugro ablak —
csusztasson balra az azonnali leszallashoz, cstisztasson jobbra az RTH inditdsahoz
(minimalis visszatérési magassag 5m). A dréon automatikusan leszall, ha nem
torténik miivelet 10 masodperces visszaszamlalas utan.

Egykezes felszallas

Engedélyezze az Egykezes felszallast a Beallitasok > Biztonsag > Altalanos
beéllitdsok meniipontban.

Y s

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

1. 1. mod (jobb kezes gazkar): nyomja meg a C2 gombot és egyidejiileg hizza le
a jobb vezérlGkart 2 masodpercig a motorok feloldasahoz. ElGszor engedje el a
vezérlGkart a felszallashoz.

2. 2. mod (bal kezes gazkar): nyomja meg a C1 gombot és egyidejtileg huzza le
a bal vezérlkart 2 masodpercig a motorok feloldasdhoz. ElGszor engedje el a
vezérlGkart a felszallashoz.

3. Egyéni: Ha ,C1 + bal kar” van kivalasztva, hasznélja a C1 + bal kar eljarast.
Ha ,C2 + jobb kar” van kivélasztva, hasznélja a C2 + jobb kar eljarast.

8.8. Visszatérés haza (RTH)

Szokasos visszatérés

A szokasos visszatérés harom lépésbal all:

1. Emelkedés: A drom az el6re beéllitott visszatérési magassigra emelkedik
(kihagyva, ha a dron magassaga > visszatérési magassag).

2. Szintrepiilés: A dron egyenes repiilést tart az el6re beallitott magassagon a
HOME pont felé.

3. Leszallas: Amint eléri a HOME pontot, a dréon automatikusan leszall, és
leallitja motorjait.
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Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

« € <

Return altitude = Your settings A o Return ascent
v If Drone altitude = return
e e Landing ' altitude, start from step 2
' >20m
<P

RTH inditasa.

e Egygombos RTH: Tartsa lenyomva a taviranyiton az RTH gombot
1 méasodpercig, vagy koppintson az alkalmazés ikonjara, majd cstsztasson
jobbra.

e Automatikus RTH: Akkor aktivalodik, ha az akkumulator alacsony, a jel
megszakad, vagy egyéb rendellenességek 1épnek fel.

RTH kilépés.
e 1. modszer: Koppintson az alkalmazas ikonjara az RTH kilépéshez.

e 2. modszer: Nyomja meg egyszer a taviranyiton a visszatérés gombot az RTH
kilépéshez.

RTH kovetelmények. A dronnak GNSS modban kell felszallnia, és sikeresen
rogzitenie kell a HOME pontot. Ha OPTI modban széll fel, és repiilés kozben GNSS
modra valt, nem lesz képes visszatérni a felszallasi ponthoz.

/N Az ATOM 2 nem tédmogatja az akadalyelkeriilést, és a visszatérés soran
akadalyokba iitkozve lezuhanhat. Ha a drén elvesziti a kapcsolatot az RTH
alatt, és a GNSS jel megszakad, a dron befejezi a visszatérési feladatot, és
automatikusan Attittid modba (ATTI) lép. Azonnal vegye at a kézi vezérlést.
A magas épiiletek vagy akadalyok blokkolhatjak az atviteli jelet. Ne inditsa el
a visszatérést, ha akadalyok vannak a feje felett.

Siillyedé visszatérés

Aktivalas. Az RTH 10 maéasodperces megkezdése utan, ha a repiilési magassag
nagyobb mint 150m és a repiilési tavolsag nagyobb mint 300m, az alkalmazas
tizenetet kiild a siillyedd visszatérés megkezdésének megerdsitéséhez. A dron
siillyedni fog, mikozben a HOME pont felé kozeledik; amikor magassaga eléri a
120 m-t, a szokésos visszatérésre valt.

Kilépés. Koppintson az alkalmazas ikonjara, vagy tartsa felfelé a gazkart 2
mésodpercig.
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A Altitude/m
Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m
Descending Return
120m < % ____________________
'
Regular Return ]
JL% |
<P

>300m Flight Distance/m

‘O Erds szél esetén a siillyedd visszatérés energiat takarit meg, és sikeresebb
visszatérést biztosit. Ez a funkcidé csak olyan orszagokban vagy régiokban
érhetd el, ahol jogilag engedélyezett a dronok 120 m feletti repiilése.

8.9. Intelligens repiilési moéd

8.9.1. AI QuickShots

Az AT QuickShots felvételi modok kozé tartozik a Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang és Dolly Zoom. A drén a kivalasztott felvételi modnak megfelelGen
rogziti a célt, és automatikusan révid videot készit.

Huizva jelolje ki a témat a repiilési feliileten az Al QuickShots aktivaldsahoz

Aktivalas.
1. Inditsa el a dront, és szalljon fel.

2. Videofelvételi médban huizva jeldlje ki a témat a repiilési feliileten; koppintson
az Al QuickShots elemre.
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3. Vélasszon ki egy felvételi modot, és allitsa be a paramétereket. Koppintson a
felvétel inditasédhoz.

Kilépés.

1. Koppintson a repiilési feliilet jobb oldaldn 1évé ikonra az AI QuickShots

kilépéshez.

2. Mozgasson barmelyik vezérlGkart, vagy nyomja meg egyszer az RTH gombot
a kilépéshez.

Moé6édok:
Mod

Pull-Away

Rocket
Dolly Zoom

Circle

Spiral

Boomerang

/N Al QuickShots aktivalasi kévetelmények:

Leiras

A drén hatrafelé repiil és emelkedik,
mikézben a kamera a témara van
rogzitve.

A drén fiiggslegesen emelkedik, mikoz-
ben a kamera lefelé, a témara mutat.
A dron hatrafelé repiil a gimbal nézeté-
ben, mikézben kozelit.

A drém az aktualis poziciobol korozik a
téma koriil.

A drén felfelé emelkedik, és spiralban
kering a téma koriil.

A drén ovalis palyan repiil a téma
koriil.

Allithaté6 paramé-
ter

Téavolsag / Visszatérés
az indulasi ponthoz

Relativ magassag
Héatrafelé tavolsag
Repiilési irdany (6ra-
mutato jarasaval egye-

z6 /ellentétes)
Korok szama (1-3)

a dréon a levegSben van,

GNSS moéd, microSD kartya elérhets tarhellyel, akkumuldtor megfelelGen
feltoltve, nem automatikus repiilési moédban. Nyilt, akadalymentes teriileteken
hasznalja. Készen alljon barmilyen vezérlSkar mozgatasara az Al QuickShots
Az AT QuickShots nem tamogatja az 1080p@60/50 fps-t. A
gimbal d6lésszoge nem &llithatd, amig a téma rogzitve van.

leallitasahoz.

8.9.2. AI Track

Az Al Track magaban foglalja a Parallel, Spotlight és Follow mo6dokat. A dron
automatikusan repiil a kivalasztott kovetési mod és a téma alapjan.

Aktivalas.

1. Inditsa el a dront, és szalljon fel.

2. Videofelvételi médban hizva jelolje ki a témat. Az alapértelmezett mod az Al
Track—Spotlight.

3. Valasszon ki egy felvételi modot, és allitsa be a paramétereket. Koppintson a
kovetés inditasahoz.
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Kilépés.
1. Koppintson a repiilési feliilet bal oldalan 1évé ikonra az Al Track kilépéshez.

2. Nyomja meg egyszer a taviranyiton az RTH gombot a kilépéshez.
Moédok:

Méd Leiras Tamogatott témak

Spotlight A kamera a téméra rogzitve marad; a  Allo témak, mozgd té-
dron nem repiil automatikusan. Kézi mak (jarmidvek, ha-
beallitas a vezérlGkarokkal. jok, emberek)

Parallel A dron a téméaval parhuzamos palyat Mozgd témak (jarmi-
tart, mellette repiilve. vek, hajok, emberek)

Follow A dréon automatikusan koveti a célt Mozgo témék
hatulrol.

/\ Az AI Track nem érheté el, ha a dréon nincs a levegében. A gimbal
dolésszogének —75 és —25 kozott kell lennie. Az Al Track repiilési
magassaganak meg kell haladnia a 4m-t. Maximéalis tdmogatott sebesség:
8m/s. Ajanlott atlagos mozgasi sebessége a téméanak: < 4m/s. Hasznélja
az Al Track-et nyilt, akadalymentes kornyezetben. Ajanlott tavolsagok:
emberi cél 5-10m vizszintesen, magassag 4-10m; jarmiivek/hajok 20-50m
vizszintesen, magassig 10-50 m.

8.9.3. Cruise Control

A Cruise Control funkci6 lehetévé teszi a dron szaméra, hogy rogzitse az aktualis
vezérlGkar bemenetet, és automatikusan az adott bemenetnek megfelel sebességgel
repiiljon.

Cruise Control hasznalata.

e Cruise Control gomb beallitasa: Alapértelmezetten nyomja
meg kétszer a taviranyiton a (C2 gombot a Cruise Control
engedélyezéséhez /letiltasahoz /frissitéséhez. Testreszabhatja a Beallitasok >
Vezérlés > Taviranyito beallitasok > Gombok testreszabasa meniipontban.

e Cruise Control belépés: Karbemenettel valo repiilés kozben nyomja meg
kétszer a C2 gombot. A dron az aktualis sebességen aktivalja a Cruise Control-
t.

e Cruise Control frissitése: Cruise Control alatt mozgassa a karokat ]
bemenethez, majd nyomja meg tjra a gombot a frissitéshez.

e Cruise Control kilépés: (1) Nyomja meg a gombot karbemenet nélkiil; (2)
Nyomja meg az RTH gombot; (3) Koppintson az alkalmazas ikonjara.

/\ Cruise Control alatt a gazkar és a forgatas valés idében vezérelhetdk, de
nem épithet6k be. A Cruise Control aktivilhaté Normaél, Vide6 vagy Sport
modban. A drén nem léphet be vagy ki fog 1épni a Cruise Control-bol,
ha: nincs GNSS jel; akkumulator < 10%; alacsony akkumulatoros visszatérés
kivaltva; kapcsolat megszakadt; a dron a virtualis kerités / GEO zona hatarai
kozelében van.
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8.9.4. CineRoll

CineRoll médban a drén felhasznald altal meghatarozott sebességgel elére repiil,
mikozben a kamerat a kivalasztott iranyba forgatja dinamikus videofelvétel
rogzitéséhez.

Aktivalas.

1. Inditsa el a dront, és szalljon fel.
2. Valassza a Vide6 > CineRoll elemet.
3. A paraméterek beallitasa utan koppintson az inditashoz.

Allithaté6 paraméterek: Visszatérés a kiindulasi pontra felvétel utan
(Igen/Nem), forgatas irdanya (Oramutaté jarasaval egyezd/ellentétes), repiilési
sebesség (1m/s — 5m/s).

/\ CineRoll aktivalasi kovetelmények: a dron a levegében van, GNSS mod,
repiilési magassag > 4 m, akkumulator > 10%, microSD kartya téarhellyel.

8.9.5. Utvonalpont

Az Utvonalpont funkeio6 lehet6vé teszi a felhasznalok szamara, hogy elére beallitott
utvonalpontokat helyezzenek el a térképen vagy a valos helyszinen; a rendszer
automatikusan repiilési tutvonalat general ezen tutvonalpontok alapjan. Az
utvonalpont kiildetések elmentheték a Feladatlistaba, ami egygombos ismétlgdd
repiiléseket tesz lehetGvé.

Jelzések a feliileten: 1. Feladatlista; 2. Becsiilt repiilési tavolsag; 3.
Utvonalpontok teljes szama; 4. Becsiilt repiilési id6; 5. Utvonalpont /POI torlése.

Utvonalpont hasznalata.

1. Utvonalpont aktivalasa: Kattintson az Utvonalpont ikonra a repiilési
feliilet bal oldalan.

2. Utvonalpont /POI hozzaadasa: Koppintson a ,+” gombra a vezérlGpane-
len. Utvonalpont hozzaadasahoz hasznalja a C1 gombot a taviranyiton, POI
hozzédadasahoz pedig a C2-t. Koppintson a térképen a kivant helyhez valo
hozzaadashoz.

3. Utvonalpont /POI paraméterek beallitasa: Kamera mtvelet, magassig
a felszallasi ponthoz képest, sebesség, haladasi irdny, gimbal d&lésszoge, zoom
arany, lebegési id6. POI: magassag és kapcsolodé ttvonalpontok.

4. Palyaparaméterek: Utvonalpont sorrend (Elére/Visszafel¢); Globalis se-
besség (0,5-10m/s); Jelvesztés (Visszatérés/Kiildetés folytatasa); Repiilés
vége (Visszatérés/Lebegés/Leszallas /Vissza az indulasi ponthoz); Utvonalpont
magassag (Egyéni/Globalis).

5. Koppintson a ,Go” gombra a kiildetés inditasahoz.
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6. Utvonalpont kilépés: Koppintson tjra az ikonra; koppintson a folyamatjelzd
sav bal oldalara; teljesen mozgassa el a d6lés vagy bolintas kart; nyomja meg

az RTH gombot.

7. El6zményi kiildetések megtekintése: A feladatlistaban mentve.

Egyetlen kiildetésben legfeljebb 200 tutvonalpont/POI adhaté hozza.
Felszallas elGtt itvonalpontok hozzdadasa csak térkép nézetben tamogatott.
Utvonalpont hasznalatakor a repiilési méd automatikusan Normaél (N) modra
valt. Az Eurépai Unioban az Utvonalpont hasznalatakor a Jelvesztés nem
allithato ,Kiildetés folytatasa” opcidra a végrehajtas soran.

9. Fuggelék

9.1. Specifikaci6 és paraméterek

Droén

Modell
Felszallo tomeg [1]
Méretek

Atlés méret

Max. repiilési sebesség
(Sport mod)

Max. szélsebességtiirés
Max. repiilési magassag
Max. felszallasi magassag
Max. lebegési id6 [2]

Max. repiilési id6 3]
Uzemi hémérséklet

GNSS

Lebegési pontossagi tarto-
méany (szélmentes vagy eny-
he szél)

Teherhordé képesség [4]

DSDR23A

245 ¢g

Osszecsukva: 88x143x58 mm

Kihajtva (légesavarokkal): 300x252x58 mm
Kihajtva (légesavarok nélkiil): 210x152x58 mm
219 mm

Emelkedés: 5m/s; Siillyedés: 4m/s; Vizszintes:
16 m/s

10,7m/s (5. fokozat)

120 m (helyi el6irasoktol fiiggden)

4000 m

29 perc

32 perc

0°C-40°C

GPS+GLONASS+Galileo-+BeiDou

Fiiggoleges: 4+0,1m (vizualis) / £0,5m (GNSS);
Vizszintes: £0,3m (vizualis) / £1,5m (GNSS)

Nem tamogatott

Videdatvitel / Wi-Fi / Bluetooth

Uzemi frekvencia
Adoteljesitmény (EIRP)
El6 nézet mindsége
Kesleltetés [5]

Max. atviteli bitsebesség [6]

2,400-2,4835 GHz

FCC: <24dBm; CE: <20dBm
1080p@30 fps

120 ms

6 Mbps
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Max. atviteli tavolsag |7]
Antennak

Wi-Fi protokoll

Wi-Fi frekvencia / teljesit-
mény (EIRP)

Max. Wi-Fi letoltési sebes-
ség

Bluetooth protokoll
Bluetooth frekvencia
Bluetooth teljesitmény
(EIRP)

Wi-Fi & Bluetooth antenna

Kamera

Képérzékels
Objektiv

ISO tartomany

Zarsebesség

Max. képméret

Max. fligg6leges képméret
Allokép modok

Képforméatum
Videofelbontas

Videoformatum

Max. vide6 bitsebesség
Tarolas

Tamogatott fajlrendszer
Szinmod

Paramentesité mod
Digitalis zoom

AT QuickShots

Al Track

Lefelé nézo latoérendszer

10 km

Kett6s antennak

802.11 a/b/g/n/ac

2,4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm

Wi-Fi 5 & 5GHz: 25MB/s

Bluetooth 4.0/4.2
2,400-2,4835 GHz
<8dBm

Egyetlen antenna

1/2 hiivelykes CMOS, effektiv pixelek: 48MP
FOV: 79,4°; Egyenértékii fokusztavolsag: ~26 mm;
Rekesz: f/1.8; Elesség: 4m — oo

Normaél vide6 mod: 100-6400; Al éjszakai: 100—
25600

1/6400s — 8s

8000x6000 (4:3)

16963000 (9:16)

Egyszeres felvétel JPG: 12MP és 48MP;
JPG+RAW: 12MP; BRK 3/5 képkocka (12MP);
Sorozat akar 7 képkocka (12MP); Idskozi id6zitd
(12MP); Panorama: 180°, fiiggsleges, széles
latoszogl, gomb

JPG / JPG+RAW (DNG)

4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/30fps; 2.7K
@24,/25/30 fps; FHD @24/25/30,/50/60 fps; Lassi-
tott felvétel: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

MP4 (H.264,/H.265)

80 Mbps

microSD (U3 vagy V30 mindsités vagy magasabb)
FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Igen

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,
Dolly Zoom

Igen
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Pontos lebegési tartomany

18]

Nem elérhetd helyzetek

Gimbal

Mechanikus tartomany
Vezérelhet tartomény

Max. vezérlési sebesség

(déles)

Szogrezgési tartomany |9
Taviranyito

Modell

Akkumulétor tipusa
Akkumuléator kapacitasa
Tolt6esatlakozo

Uzemi hémérséklet
Tamogatott  mobileszkoz
csatlakozo6 tipusa

Max. {izemidé [10]
Videoatviteli rendszer

Max. tamogatott mobilesz-
koz méret

Leggyorsabb toltési id6

Okosakkumulator

Modell

Kapacitas

Energia

Tomeg

Névleges fesziiltség
Tipus

Uzemi hémérséklet
Toltési modszer

Toltési homérséklet
Leggyorsabb toltési id6

Megjegyzések:

0,3m —5m

Egyszini feliiletek; erdsen tiikroz6ds feliiletek;
atlatszo feliiletek; mozgd targyak; drasztikus
megvilagitasvaltozasu jelenetek; nagyon sotét vagy
fényes kornyezetek; erésen ismétlgds texturak;
nagyon egyenletes csikok

Dolés: —125—+45; Forgatas: +45; Pasztazéas: +30
Délés: —90—+20; Forgatas: +35
100°/s

+0,01°

DSRC23A

Litium-ion akkumulétor csomag

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, akar 18W PD gyorstoltés

0°C—-40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB kiilén
csatlakozot igényel)

4 ora

PixSync 4.0

H: 170 mm; SZ: 100 mm; M: 12,5 mm (akar 18 mm
kiallo hatso kameraknal)

2 ora (18W PD gyorstoltével )

DSBT02B

2230 mAh

17,18 Wh

84¢g

77V

Li-Po 2S

0°C—40°C

USB-C (max 5V/3A); Parhuzamos toltéhub (3
akkumulator egyenként 18W)
0°C—40°C

1,3 ora (Parhuzamos toltghub)
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10.

9.2.

. Szabvanyos drén tomeg (beleértve a repiilési akkumulatort, légesavarokat és a

microSD kartyat). A tényleges termék tomege eltérhet.

. Max. lebegési id6 ~25°C-on, 1,5m magassdgban lebegve, 1080p/24 fps

modban mérve.

. Max. repiilési id6 ~25°C-on, szélmentes kornyezetben, 5m/s sebességgel

repiilve, 1080p/24 fps médban mérve.

. Ne szereljen fel tovabbi terheket vagy harmadik félt6l szarmazo tartozékokat.
. Laboratoriumi mérésekbdl; az eredmények eltéréGek lehetnek.

. Atlagos bitsebesség ~5 Mbps, csticsok akar 6 Mbps-ig.

Akadéalymentes szabadtéri kornyezetben, 120 m magassagban mérve.

. Idealis koriilmények: megfelels fény, szord visszaverd feliilet gazdag texturaval,

visszavers képesség >20%.

. 040 °C-on, szélmentes kornyezetben, Normél médban mérve.

Beltéren, a taviranyitotol 10 m-en beliil, 100%-tol 0%-ig mérve.

/\ Ha az ATOM 2 készenléti allapotban tul sokaig inaktiv marad, hémérsékle-
te folyamatosan emelkedhet. 55 °C-ot meghaladva a drén alacsony fogyasztasa
modba 1ép, 1080p/24 fps-re korlatozodik, és mas funkciok letiltasra kertilnek.
Ha a hémeérséklet tovabb emelkedik, leall.

Repiilés utani ellendrzélista

Végezzen szemrevételezést, hogy a dron, taviranyito, gimbal kamera, akkumu-
latorok és légcsavarok jo allapotban legyenek.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kamera lencséje és a latorendszer érzékel6i tiszték.

Szallitas el6tt megfelelGen tarolja a dront.

. Karbantartasi utasitasok

. Az apré alkatrészek, példaul a kabelek és pantok, lenyelés esetén veszélyesek.

Tartson minden alkatrészt gyermekektsl és allatoktol tavol.

. Az okosakkumulédtort és a taviranyitot hiivos, széraz helyen, kozvetlen

napfénytdl tavol tarolja. Ajanlott tarolasi hémeérséklet: 22-28°C (71-82°F)
harom hoénapnél hosszabb tarolési idGszakokra. Soha ne tarolja —10°C-45°C
(14°F-113°F) tartoméanyon kiviil.

. NE engedje, hogy a kamera vizzel vagy mas folyadékkal érintkezzen vagy

belemeriiljon. Ha bevizesedik, tordlje szérazra. Ne hasznaljon alkoholt,
benzolt, higitot.
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10.

11.

9.4.

. Miért nem hasznalhaté6 az akkumulator az elsé repiilés el6tt? Az

9.5.

. Barmilyen iitkozés vagy stlyos sériilés utan ellenérizze a drén minden

alkatrészét.

. Rendszeresen ellendrizze az akkumulatorszint jelzéket. Az akkumulator 250

ciklusra van mindgsitve.

. A dront 6sszecsukott karokkal, kikapcesolt allapotban széllitsa.

A taviranyitot osszehajtott antennéakkal, kikapcesolt allapotban széllitsa.

. Az akkumulator hosszu tavi tarolas utan alvo modba 1ép. Toltse fel az alvo

modbol valo kilépéshez.

. A drént, taviranyitot, akkumulatort és toltét szaraz kornyezetben téarolja.

A dron szervizelése el6tt tavolitsa el az akkumulatort.

A légesavarok cseréje vagy ellenérzése el6tt mindenképpen kapcsolja ki az
akkumulétort.

Hibaelharitas

akkumulétort az els@ hasznalat elGtt toltéssel kell aktivalni.

. Nincs funkcié. Ellendrizze, hogy az okosakkumulatort és a tavirdnyitot

toltéssel aktivaltak-e. Ha a probléma fennéall, forduljon az tigyfélszolgalathoz.

. Bekapcsolasi és inditasi problémak. Ellenérizze, hogy az akkumulator

toltott-e. Ha nem indul el normalisan, forduljon az iigyfélszolgalathoz.

Szoftverfrissitési problémak. Kovesse a felhasznaloi kézikonyv utasitasait.
Ha sikertelen, inditsa tjra az Osszes eszkozt, és probélkozzon tjra.

. Leallitasi és kikapcsolasi problémak. Lépjen kapcsolatba az iigyfélszol-

galattal.

. Hogyan észlelhet6 a gondatlan kezelés vagy a nem biztonsagos

koriilmények kozotti tarolas? Lépjen kapcsolatba az tigyfélszolgélattal.

Kockazatok és figyelmeztetések

Amikor a dréon bekapcesolas utan kockazatot észlel, a Potensic Eve alkalmazasban
figyelmeztetés jelenik meg.

1.
2.

3.

Ha a dron allapota nem alkalmas a felszallasra.
Ha az iranytd zavart tapasztal, és kalibralni kell.

Kovesse a képernyén megjelend utasitasokat.
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9.6. Artalmatlanitas

A drén és a taviranyitoé artalmatlanitasakor tartsa be az elektronikus eszkozokre
vonatkozo helyi el6irasokat.

Akkumulator artalmatlanitasa. Az akkumulatorokat csak teljes lemerités
utdn artalmatlanitsa a megfelel6 wjrahasznosité konténerekben. NE helyezze
az akkumulatorokat a normal szemetes konténerekbe. Ha az okosakkumulatort
nem lehet teljesen lemeriteni, lépjen kapcsolatba professzionélis akkumulator-
artalmatlanito /ajrahasznosito iigynokséggel.

9.7. CO tanusitvany
Az ATOM 2 (DSDR23A) megfelel a CO tanusitvany kévetelményeinek.

Modell DSDR23A
UAS osztaly C0
Maximalis felszallo tomeg 245g
(MTOM)

Maximalis légcsavar sebesség 16800 RPM

MTOM nyilatkozat. Az ATOM 2 (DSDR23A modell) MTOM-ja, beleértve az
okosakkumulétort, 1égcsavarokat és a microSD kartyat, 245 g a CO kovetelményeknek
valo megfelelés érdekében. A felhasznaloknak az alabbi utasitasokat kell kovetnitik:

1. NE adjon hozza semmilyen terhet a dronhoz a felsorolt tételeken kiviil.
2. NE hasznaljon nem mindsitett cserealkatrészeket.
3. NE alakitsa at a dront.

Tételek listaja, beleértve a mindsitett tartozékokat (CO0):

Tétel Modellszam Méretek Tomeg

Légcsavarok DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65¢ (darabon-
(DxP) ként)

Okosakkumulator DSBT02B 83,6x42,5x34,6 mm ~84 g

microSD kéartya™ N/A 15x11x1,0 mm ~0,3¢g

* Nem tartozéka az eredeti csomagnak.
Pot- és cserealkatrészek listaja (CO):

1. ATOM 2 légesavarok
2. ATOM 2 okosakkumulator

Taviranyitora vonatkozo figyelmeztetések. Modell: DSRC23A. Ha a
taviranyité megszakad a dronroél, a Potensic Eve App képernyén értesitést jelez ki, és
a dron az el6re beallitott viselkedést hajtja végre. A taviranyitd 20 perc inaktivitas
utan automatikusan kikapcsol.

Ovintézkedések listaja.
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1. Vészhelyzeti légesavar leallitas (6.3.4 fejezet).
2. Visszatérés haza (8.8 fejezet).

3. Lefelé nézo latorendszer (5.2 fejezet).

4. GEO zona (8.3 fejezet).

EASA értesités. Hasznélat el6tt mindenképpen olvassa el a csomagban
talalhaté Dron  informacios értesitések dokumentumot. Latogasson el a
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/
drones-information-notices oldalra.

Eredeti utasitasok. Ezt a kézikonyvet a Shenzhen Potensic Intelligent Co.,
Ltd biztositja, és a tartalma valtozhat. Cim: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent
Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

9.8. Kockazati kategoéridk és értékelés

Felszallashoz valasszon nyilt, akadalymentes kornyezetet, tomegektsl, akadalyoktol
és vizfeliiletektsl tavol. Repiilés kozben tartsa fenn a latémezén beliili érintkezést,
és keriilje a tomegek feletti repiilést.

A dron maximélis repiilési magassaga 120m. Szigortian tartsa be a helyi
torvényeket és elSirasokat. A dron nem témogatja harmadik féltsl szarmazo
tartozékok telepitését.

Repiilés el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy az akkumuldtor megfelelGen van
behelyezve, adja meg a vonatkozé Remote ID informaciokat, és gy6z6djon meg arrol,
hogy a Repiilésbiztonsagi adatok a legfrissebb verzidra vannak frissitve.

Kockazati pontozas (1-5, szint = Valosziniliség x Silyossag, 1-4
alacsony kockazat, 5-10 kézepes kockazat, 12—-25 magas kockazat)

Kockazat Vv S Szint Csokkentés Megb.
Max. felszallo tomeg 1 2 2 MTOM nyilatkozat Kozepes
tullépése
Biztonsigos tavolsag to- 2 2 4 Figyelmeztetések a ké-  Kozepes
megtol zikonyvben
Tomeg feletti repiilés 1 4 4 Figyelmeztetések; re- Kozepes
piilés elstti ellendrzs-
lista
BVLOS repiilés kdzben 2 2 4 Figyelmeztetések; sza- Kozepes
bad repiilési teriilet
120m magassagi korlat 1 3 3 Magassagi hatarérték Magas
tullépése engedélyezve
Veszélyes targyak szalli- 1 4 4 Teher tiltasa; figyel- Kozepes
tasa meztetések
Targyak leejtése repiilés 1 3 3 Repiilés el6tti ellendr-  Kozepes
koézben zések
16 év alatti pilota 1 2 2 Cimkén 1évs figyel- Kozepes

meztetés a csomagon
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Pil6ta nem ismeri a kézi-
koényvet

Remote ID nincs engedé-
lyezve

Repiilésbiztonsagi
adatok frissitésének
elmulasztasa

Adatcsere soran fellépd
kockéazatok
Szoftverfrissités ~ sorén
felléps kockazatok

Drén erés magneses me-
z6ben

Droénok illegalis modosi-
tasa

2 2 4 Cimkén 1évs figyel- Alacsony
meztetés a csomagon

2 2 4 Utasitasok / Kozepes
alapértelmezetten
bekapcsolva

1 3 3 Utasitasok a Kozepes
kézikonyvben

1 2 2 Biztonségos protokol- Magas
lok

1 1 1 Biztonsigos frissitési Magas
protokollok

2 2 4 Figyelmeztetés a kézi- Magas
kényvben

2 2 4 Figyelmeztetés a mo6- Magas

dosités ellen

9.9. Drénpiléta tajékoztatd

>JEASA

European Union Aviation Safety Agency

0

WITH CAMERA

Ez a dron egy légi jarmii.

A légi kozlekedésre vonatkozo torvények érvényesek.

Dronpilotaként On felelgs a dron biztonsagos repiiléséért.
Repiilés elétt dronpilétaként a kévetkezbket kell tennie:

e Gy6z6djon meg arrdl, hogy a dron tulajdonosa regisztralva van a nemzeti
hatosaganal (kivéve, ha mar regisztralt).

e Gy6z6djon meg arrdl, hogy a tulajdonos regisztracios szama fel van tiintetve

a drénon.

e Olvassa el és kovesse a gyarto utasitasait.

iy
TEGYE MEG

Ellenérizze, hogyan regisztralhat és hol szabad repiilnie: www.
: easa.europa.eu/drones/NAA
E A szabélysértések torvényileg biintethetdk.

° C%U Gy6z6djon meg arrdl, hogy megfelels biztositéasa van.

. Ellenérizze a repiilni tilos zéndkat és minden korlatozast azon a teriileten,

O O

ahol repiilni szeretne.
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e @ Mindig tartsa szem el6tt a dront.
° @ Tartson biztonsagos tavolsdgot a dron és az emberek, allatok és mas légi
jarmiivek kozott.

° g Azonnal értesitse a nemzeti repiilési hatosagat, ha dronja olyan balesetbe
keveredik, amely stlyos vagy halélos sériilést okoz egy személynek, vagy érint
egy emberes légi jarmivet.

< .
° ﬁk Uzemeltesse a dront a gyartod utasitasaiban meghatarozott hatéarokon beliil.

NE TEGYE

C()G

° @5%@ Ne repiiljon nagy embercsoportok felett.

=
e wn Nerepiiljon a talajtol 120 m-nél magasabbra.

° ﬁ Ne repiiljon légi jarmiivek kozelében, valamint repiiléterek, helikopterle-

szallok kozelében vagy ott, ahol vészhelyzeti reagalas folyik.

&0

° ﬁo\ Ne sértse masok maganéletét.
ol es

. V Ne rogzitsen szandékosan és ne tegyen kozzé fotokat, videdkat vagy
hangfelveteleket emberekrél engedélyiik nélkiil.

° % Ne hasznalja a dront veszélyes druk szallitasara vagy anyagok ledobasara.

_
e %7 Ne modositsa a dronjat. Csak a dron gyartoja altal ajanlott szoftverfel-
toltések engedélyezettek.

9.10. EU megfeleldségi nyilatkozat

EU megfelel6ségi nyilatkozat: A Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
kijelenti, hogy az ATOM 2 eszkoz megfelel a 2014/53/EU iranyelv és az (EU)
2019/945 rendelet alapvetd kovetelményeinek és egyéb vonatkozoé rendelkezéseinek.
Az EU Megfelelsségi Nyilatkozat (DoC) letolthets a hivatalos weboldalunkrol:
https://www.potensic.com/downloads.html (Lépjen a Letoltési kozpontba, va-
lassza az ,ATOM 27 lehetGséget).
EU képvisel6 cime: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963, Berlin,
Germany.
E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobil: 0049-30/25758899
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FCC nyilatkozat

A megfelelGségért felelGs fél altal kifejezetten nem jovahagyott valtoztatasok vagy
modositasok semmissé tehetik a felhasznald jogat a berendezés lizemeltetésére.

Ez az eszkoz megfelel az FCC szabélyzat 15. részének. Az {izemeltetés a
kovetkezo két feltétel mellett torténik: (1) Ez az eszk6z nem okozhat karos zavart, és
(2) Ennek az eszkoznek el kell fogadnia minden vett zavart, beleértve a nem kivant
miikodést okoz6 zavart is.

Megjegyzés: Ezt a berendezést tesztelték, és ugy talaltak, hogy megfelel a B
osztalyu digitalis eszkozokre vonatkozo hatarértékeknek az FCC szabélyzat 15. része
szerint. Ezeket a hatéarértékeket tigy tervezték, hogy ésszert védelmet nytujtsanak
a karos zavarokkal szemben lakoéépiiletekben torténé telepités esetén. Ha ez a
berendezés karos zavart okoz a radio- vagy televizidovételben, a felhasznalonak
javasolt megprobalni kijavitani a zavart az alabbi intézkedések koziil egy vagy tobb
alkalmazasaval: iranyitsa at vagy helyezze at a vevGantennét; novelje a berendezés és
a veves kozotti tavolsagot; csatlakoztassa a berendezést egy masik aramkor aljzataba;
konzultaljon a forgalmazoval vagy tapasztalt radio/ TV technikussal.

Ez a berendezés megfelel az FCC sugarzasi kitettségi hatarértékeinek, amelyeket
ellenérizetlen kornyezetre allapitottak meg. Ezt a berendezést tigy kell telepiteni és
tizemeltetni, hogy a sugéarzo és a teste kozott legalabb 20 cm tavolsag legyen.

IC nyilatkozat

Ez az eszkoz olyan engedélykoteles ado(ka)t/vevs(ke)t tartalmaz, amelyek megfe-
lelnek az Innovation, Science and Economic Development Canada engedélymentes
RSS-jeinek. Az tizemeltetés a kovetkezs két feltétel mellett torténik: (1) Ez az
eszkoz nem okozhat zavart; (2) Ennek az eszkoznek el kell fogadnia minden zavart,
beleértve az eszkdz nem kivant miikodését okozo zavart is.

ISED radiofrekvencias kitettségi nyilatkozat: Az eszkozt értékelték az altalanos
RF kitettségi kdvetelmények teljesitésére. A minimalis tavolsag 20 cm.

Ennek az eszkoznek az iizemeltetése csak beltéri hasznalatra korlatozodik.
(5150-5250 MHz)

EU megfelelGségi nyilatkozat

c E Ez a termék és — amennyiben alkalmazhaté — a hozza tartozo tartozékok is
LCE” jeloléssel vannak ellatva, ezaltal megfelelnek a 2014/53/EU RED iranyelv, a
2011/65/EU RoHS iranyelv és az (EU) 2015/863 modositas alatt felsorolt vonatkozo
harmonizalt eurépai szabvanyoknak.

g 2012/19/EU (WEEE iranyelv): Az ezzel a szimbolummal jelolt termékek
nem artalmatlanithatok szelektélatlan telepiilési hulladékként az Eurépai Unidban.
A megfelel6 ujrahasznositas érdekében juttassa vissza ezt a terméket a helyi
forgalmazojahoz az 14j, egyenértékd berendezés vasarlasakor, vagy artalmatlanitsa
kijelolt gytjtépontokon. Tovabbi informaciokért lasd: www.recyclethis.info.

E 2023/1542/EU (akkumulator iranyelv): Ez a termék olyan akkumulé-
tort tartalmaz, amely nem artalmatlanithaté szelektalatlan telepiilési hulladékként
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az Furopai Unidban. A megfelel§ Gjrahasznositas érdekében juttassa vissza az
akkumulatort a forgalmazdjahoz vagy egy kijelolt gytjtépontra.

Termékazonositas

Potensic ATOM 2 drén: Modell: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A; IC
ID: 32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257Z449G85170; Névleges fesziiltség: 7,7 V; Max.
toltdfesziiltség: 8,8 V; Névleges kapacitas: 2230 mAh; Névleges energia: 17,18 Wh;
Bemenet: 5V 3A.

Potensic PT 1 taviranyito: Modell: DSRC23A; FCC ID: 2BK8B-DSRC23A;
IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 257449G8U867; Névleges fesziiltség: 3,6 V;
Max. toltofesziiltség: 4,2 V; Névleges kapacitas: 5200 mAh; Névleges energia:
18,72 Wh; Bemenet: 9V 2 A.

‘ ;E E 210-240287 [E R-R-SPIc-DSDR23A ( = : E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

A DEPOSER A DEPOSER

Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, W A,
et batterie = ==~ T
se recyclent n

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

1. abra. *

EU megfelelGségi és tjrahasznositési piktogramok.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-mail:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobil: 0049-30,/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Importdr: Potensic SAS. EU kapcsolattartési cim: 7 Place de I’'Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. E-mail: eu@potensic.com.

Gyartoé: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Cim: 7/F, Building A5,
Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://www.
potensic.com. E-mail: support@potensic.com. MADE IN CHINA

Figyelmeztetések (tobbnyelvii osszefoglalé): VESZELY! Csak 16 éven
felillieknek alkalmas. Figyelmeztetés! A nagy sebességgel forgd 1égesavarok sulyos
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sériilést okozhatnak! Olvassa el alaposan a Felhasznéloi kézikonyvet és a vonatkozo
repiilésbiztonséagi iranyelveket a dron hasznélata el6tt.

Tamogatas:

Orszag/Régio: Amerikai Egyesiilt Allamok kontinentalis teriilete (Puerto Rico,
Guam, Saipan és a Virgin-szigetek kivételével)

Tel: +1 833 549 7772

SzervizidG:  Szombat-Hétfs 7:00-22:00 (EST/EDT); Kedd-Péntek 9:00-18:00
(EST/EDT)

Ha barmilyen kérdése vagy javaslata van a dokumentummal kapcsolatban, lépjen
kapcsolatba veliink: support@potensic.com.

A Potensic a Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. védjegye.
Copyright (C) 2025 Potensic.

Forgalmazo

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.hu
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Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com Tel: +1 833 549 7772
Email: support.uk@potensic.com Email: support.it@potensic.com Web: https://www.potens:
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com FB: www.facebook.com/Pot

PERICOL! Adecvat doar pentru varste de 16+
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1. Declaratie de exonerare & Masuri de precautie

1.1. Declaratie de exonerare

Dronele sunt produse cu pericole potentiale si operatiuni relativ complexe. Inainte
de utilizare, este esential sa cititi integral Ghidul de utilizare pentru a dobandi
cunostintele de baza si a va familiariza cu functiile dronei. Pentru prima utilizare
a ATOM 2, se recomanda sa o operati in modul GNSS, intr-o zona exterioara
spatioasa, pentru a va obisnui cu functiile sale.

Respectati cu strictete instructiunile de operare si masurile de precautie din
Ghid pentru a asigura o utilizare sigura si corecta. Utilizatorii sub 16 ani trebuie
supravegheati de un adult, iar produsul trebuie tinut departe de copii.

Compania isi declina responsabilitatea si nu ofera servicii de garantie pentru
pierderile directe sau indirecte (inclusiv pierderea de bunuri si vatamarile corporale)
rezultate din nerespectarea de catre utilizator a indicatiilor de sigurantd din Ghid.

Evitati demontarea oricarei parti a produsului, cu exceptia elicelor, sau
modificarea acestuia fara indrumare oficiala; utilizatorii vor fi raspunzatori pentru
orice consecinte rezultate din astfel de incalcari.

Pentru asistenta privind utilizarea, operarea si intretinerea, va rugam sa
contactati dealerul local sau Compania.

Software-ul integrat al dronei a fost supus unei certificari riguroase de securitate
si include mecanisme avansate de criptare si anti-manipulare pentru a garanta
ca codul sau nu poate fi modificat de utilizatori neautorizati. Aceste masuri
de securitate pot detecta si impiedica instantaneu orice modificare ilegala a
software-ului, protejand eficient functiile de control al zborului si colectare de date
ale dronei impotriva software-ului rau intentionat, virusilor sau atacurilor hackerilor.

Drepturile de autor si proprietatea asupra acestui document apartin Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd. (denumitd in continuare “Potensic”), iar informatiile
pot fi modificate fara notificare prealabila. Pentru cele mai recente actualizari,
vizitati https://www.potensic.com.

1.2. Siguranta & Masuri de precautie

Tineti-va departe de obstacole si multimi. Pentru a asigura siguranta
utilizatorului si a celor din jur, va rugam sa tineti produsul departe de zonele
aglomerate, cladirile inalte si cablurile de inalta tensiune. In plus, evitati utilizarea
acestuia in conditii meteorologice severe, cum ar fi vant puternic, ploi abundente si
furtuni. Aceasta precautie este necesara deoarece produsul poate prezenta viteze de
zbor imprevizibile, fluctuatii de stare si pericole potentiale.

Feriti de umiditate. Pentru a preveni anomaliile sau deteriorarile cauzate de
umiditate care afecteaza componentele electronice precise si piesele mecanice din
interiorul produsului, asigurati-va ca acesta este tinut departe de umezeala.

Operare in siguranta. Atunci cand operati drona, probabilitatea aparitiei
unor riscuri neprevazute creste daca utilizatorii sunt obositi, in conditie mentala
precara sau lipsiti de experienta. Pentru a asigura siguranta, este esential sa
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modificati sau sa reparati produsul folosind piese originale. Operati produsul strict
in limitele specificate si asigurati-va ca respectati reglementarile locale de siguranta.

Tineti-va departe de piesele rotative de mare viteza. In timp ce elicele
produsului se rotesc la viteza mare, tineti-l departe de multimi si animale pentru
a preveni zgarieturile sau deranjarea. Evitati sa atingeti elicele care se rotesc cu
mainile.

Feriti de surse de caldura. Pentru a preveni anomaliile, deformarile si
posibilele deteriorari, tineti produsul departe de surse de caldura si expunere la
temperaturi ridicate. Aceasta precautie este deosebit de importanta, deoarece
produsul contine elemente din metal, fibra, plastic si electronice.

1.3. Avertismente & Indicatii

1. Pastrati ambalajul si ghidul intr-un loc sigur, deoarece contin informatii
importante.

2. Utilizatorii sunt responsabili sa se asigure ca utilizarea acestei drone nu
cauzeaza vatamari persoanelor sau proprietatilor altora.

3. Compania si dealerii nostri nu sunt raspunzatori pentru pierderile si vatamarile
corporale rezultate din utilizarea sau operarea necorespunzatoare.

4. Utilizatorii trebuie sa urmeze cu strictete pasii descrisi in ghidul de utilizare
pentru a instala si testa drona. In timpul zborului, mentineti o distanta
minima de 1 pana la 2 metri fata de utilizatori sau alte persoane pentru a
preveni coliziunea dronei cu corpurile umane, ceea ce poate provoca raniri.

5. Produsul trebuie asamblat de un adult. Utilizatorii cu varsta sub 16 ani
nu ar trebui sa manipuleze produsul singuri. Bateria trebuie incarcata sub
supravegherea unui adult si trebuie tinuta departe de materiale inflamabile in
timpul procesului de incarcare.

6. Produsul contine piese mici. Va rugam sa le tineti la distanta de copii pentru
a preveni ingerarea accidentala.

7. Nu operati produsul deasupra drumurilor sau a apelor statatoare pentru a
evita accidentele.

8. Este interzisa demontarea sau modificarea produsului, cu exceptia elicelor,
deoarece acest lucru poate duce la defectiuni ale dronei.

9. Varugam sa reincarcati bateria inteligenta cu un incarcator USB care respecta
standardele FCC/CE.

10. Telecomanda are o baterie de litiu integrata de 3,6 V care nu necesita inlocuire.
11. Nu scurtcircuitati si nu strangeti bateria pentru a evita explozia.

12. Nu asezati bateria intr-un loc fierbinte (in foc sau langa un radiator electric).
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13

14.

15.

16.

17.
18.

2.

. Pastrati o distanta sigura fata de elicele care se rotesc cu viteza mare; evitati
utilizarea produsului in multimi pentru a preveni zgarieturile sau ranirile.

Nu utilizati produsul in locuri cu camp magnetic puternic, cum ar fi
in apropierea cablurilor de inalta tensiune, cladirilor care contin metale,
automobilelor si trenurilor; in caz contrar, stabilitatea conexiunii poate fi
compromisa.

Va rugam sa va asigurati ca intelegeti pe deplin legile si reglementarile locale
pentru a evita orice utilizare neautorizata a dronei.

Pentru a respecta cerintele mediului radio-magnetic aeronautic, in perioada de
emitere a ordinelor de control radio de catre autoritatile nationale competente
in regiunile specificate, utilizarea telecomenzii trebuie suspendata conform
instructiunilor.

Va rugam sa evitati zborurile la altitudini joase deasupra suprafetelor de apa.

Va rugam sa va tineti departe de aeroporturi, rute de zbor si alte zone
restrictionate.

Sfaturi de lectura

2.1. Legenda
@ Interzis Indicatii de operare & utilizare
& Important E Termeni tehnici si informatii de referinta
2.2. Sugestii de utilizare
1. Se recomanda sa vizionati videoclipul tutorial si Ghidul rapid de pornire
inainte de a consulta Ghidul.
2. Asigurati-va ca cititi mai intai sectiunea Declaratie de exonerare & Masuri de
precautie atunci cand consultati Ghidul.
2.3. Videoclip tutorial / Descarcare aplicatie

Scanati codul QR din dreapta si veti putea:
1.

2.
3.

Descarca Potensic Eve App.
Viziona videoclipurile tutorial.

Accesa cel mai recent Ghid de utilizare.

. Afla despre intrebarile frecvente (FAQ).

Potensic Eve App accepta iOS 13.0 si ulterior, precum
si Android 7.0 si ulterior.
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2.4. Inregistrare & Asistenti

Este necesar sa configurati un cont cand utilizati aplicatia pentru prima data pentru
o experienta de utilizare imbunatatita. Garantam ca nu vom colecta niciodata
informatii despre utilizator fara autorizare.

Procedura de inregistrare

1. Introduceti adresa de e-mail pe pagina de inregistrare.

2. Obtineti codul de verificare si introduceti-1, apoi cititi si acceptati Acordul de
utilizare si Politica de confidentialitate.

3. Setati o parola pentru a finaliza inregistrarea.

Odata ce inregistrarea reuseste, veti fi autentificat automat.

In timpul inregistrarii, asigurati-va ci dispozitivul mobil este conectat la
internet. Daca nu primiti codul de verificare la inregistrare, vad rugdm sa
verificati folderul de spam, deoarece e-mailul de verificare ar putea fi marcat
din greseald ca spam. Fara inregistrare si autentificare intr-un cont Potensic,
nu veti putea activa drona si sunteti limitat la 3 zboruri de proba.

Asistenta. Vi multumim pentru achizitionarea Potensic ATOM 2. Inainte
de a utiliza drona pentru prima data, va recomandam sa cititi cu atentie ghidul
de utilizare. Contactati echipa noastra de asistenta la support@potensic.com daca
intampinati orice problema cu drona.

2.5. Termeni tehnici

IMU

TOF (Time of
Flight)

Sistem de viziune
inferior
Pozitionare vizuala
Busola
Barometru

Blocare/deblocare

Ralanti

IMU (unitate de masurare inertiala), cel mai important
senzor central al dronei.

Intervalul dintre transmiterea si primirea semnalului
infrarosu de detectare, pentru a determina distanta pana
la tinta.

Sistemul de senzori, situat in partea de jos a dronei,
format din camera si modulul TOF.

Pozitionare de inalta precizie, realizata prin Sistemul de
viziune inferior.

Senzor geomagnetic, care permite dronei sa identifice
directia.

Senzor de presiune atmosferica, care permite dronei sa
determine altitudinea prin presiunea atmosferica.

Se refera la trecerea motoarelor dronei dintr-o stare
stationara in rotatie la ralanti.

Odata deblocat, motorul va incepe sd se roteasca la o
viteza fixa, dar nu poate oferi forta de ridicare suficienta
pentru ca drona sa decoleze.
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Revenire automata Drona va reveni automat la punctul HOME pe baza
pozitionarii GNSS.

Capul dronei Pozitia camerei dronei.

Maneta de Urca sau coboara drona.

acceleratie

Maneta de tangaj Zboara drona inainte sau inapoi.
Maneta de ruliu Zboara drona la stanga sau la dreapta.

Maneta de giratie = Permite dronei sa se roteasca in sensul acelor de
ceasornic sau invers.

3. Prezentare generala

Acest capitol prezinta caracteristicile functionale ale ATOM 2, precum si diagramele
dronei si ale telecomenzii.

3.1. Introducere

ATOM 2 dispune de brate pliabile pentru portabilitate convenabild, cu o carcasa
usoara care cantareste doar 245g. Drona dispune de un Sistem de pozitionare
vizuala, care permite mentinerea precisa a pozitiei la altitudini joase in medii
interioare si exterioare. Echipata cu un senzor GNSS, drona permite pozitionarea si
revenirea automata.

Camera utilizeaza un senzor de imagine Sony CMOS de 1/2 inch, capabil sa
captureze video de inalta definitie 4K/301fps si fotografii de 48MP. Camera este
montata pe un gimbal cu 3 axe, care permite obtinerea unor imagini stabile in
timpul operarii dronei.

Telecomanda ATOM 2 utilizeaza tehnologia de transmisie digitala PixSync 4.0,
atingand o distantd maxima de comunicare de pana la 10km si transmisie video
1080p in conditii ideale. Telecomanda are un design retractabil si pliabil, oferind
un suport pentru dispozitivul mobil cand este desfacuta. Cand este conectata la
telecomanda printr-un cablu USB, puteti opera si configura drona prin intermediul
aplicatiei App, precum si vizualiza transmisia video de inalta definitie. Bateria de
litiu integrata in telecomanda are un timp maxim de functionare de aproximativ 4
ore.

ATOM 2 utilizeaza tehnologia proprie de control al zborului SurgeFly, atingand o
vitezd maxima de zbor de 16 m/s (52 ft/s) si un timp maxim de zbor de aproximativ
32 de minute, cu rezistenta la vant de pana la nivelul 5.

Conditii de testare a timpului maxim de zbor: la o temperaturd ambientald
de aproximativ 25°C, intr-un mediu fard vant, zbor inainte la o viteza
constantd de 5m/s, comutat in mod de inregistrare video 1080p/24 fps (fara
operatiuni de inregistrare in timpul zborului), de la incarcare 100% pana la
0%. Consumul de energie va creste considerabil cand drona revine impotriva
vantului. Dacd primiti o avertizare privind vant puternic din aplicatie,
asigurati-va cd reduceti altitudinea de zbor si reveniti la timp pentru a asigura
siguranta dronei.
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3.2.

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Diagrama dronei

. Indicator de Incarcare

. Port de incarcare USB-C

Catarama baterie

Slot card microSD

. Indicator coada

. Modul vizual monocular

Modul TOF

Orificiu de racire inferior

. Indicator de alimentare

Buton de alimentare /imperechere
Gimbal cu 3 axe si camera
Motor fara perii

Elice

Brat

Trepied antena

Ax brat

344



Ghid de utilizare

3.3. Diagrama telecomenzii

1. Buton de alimentare. Apasati o data pentru a verifica nivelul curent al
bateriei. Apdsati si mentineti pentru a porni sau opri telecomanda.

2. Indicator de alimentare. Afiseaza nivelul curent al bateriei sau starea
telecomenzii.

3. Slot de montare cu piulitd 1/4. Pentru atasarea unei curele de
telecomanda (*vanduta separat).

4. Port de conectare USB-C. Pentru conectarea telecomenzii.

5. Buton Return to Home (RTH). Apasati o data pentru ca drona sa franeze
si sa planeze din modurile automate de zbor. Apasati si mentineti pentru a initia
RTH. Apasati din nou pentru a anula RTH.

6. Manete de control. Utilizati manetele de control pentru a controla
miscarile dronei. Setati modul manetelor in Potensic Eve App accesand Setari >
Control > Setari telecomanda > Mod maneta de control.

7. Antena directionala pliabila. Transmite semnalele wireless de control si
video catre drona.

8. Suport pentru dispozitiv mobil. Pentru montarea in siguranta a
dispozitivului mobil pe telecomanda.

9. Port de incarcare USB-C. Pentru incarcarea telecomenzii.

10. Rotita dreapta. Pentru controlul zoom-ului digital.
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11. Buton C2 personalizabil. Apasati o data pentru a comuta modul de
viteza (Video/Normal/Sport). Apasati de doua ori pentru a seta Cruise Control
(activare/dezactivare/actualizare). Apdasati C2 si Rotita stdnga pentru a regla
balansul de alb. Apasati C2 si Rotita dreapta pentru a regla EM. Setati functia in
Potensic Eve App accesand Setari > Control > Setari telecomanda > Personalizare
buton.

12. Buton C1 personalizabil. Apasati o data pentru a comuta unghiul de
inclinare al camerei (0°/—90°). Apasati de doud ori pentru a comuta modul camerei
(auto/manual). Apasati C1 si Rotita stanga pentru a regla viteza obturatorului.
Apasati C1 si Rotita dreapta pentru a regla ISO. Setati functia in Potensic Eve App
accesand Setari > Control > Setari telecomanda > Personalizare buton.

13. Rotita stanga. Controleaza inclinarea camerei.

14. Buton declansator/inregistrare. Apasati o datd pentru a face o
fotografie sau pentru a incepe/opri inregistrarea. Apasati si mentineti pentru a
comuta intre fotografie/video.

15. Orificii de racire.

16. Slot de depozitare a manetelor de control. Pentru depozitarea
manetelor de control.

4. Prima utilizare

4.1. Pregatirea dronei

Produsul este livrat in stare pliata. Va rugam sa-1 desfaceti dupa cum urmeaza:
1. Indepartati protectia gimbal-ului.
2. Desfaceti bratul frontal inaintea bratului din spate.

3. Desfaceti lamele elicelor.

4.2. Pregatirea telecomenzii

Montati dispozitivul mobil si manetele de control:

10
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1. Desfaceti antenele.

2. Scoateti manetele de control din sloturile de depozitare.

3. Montati manetele de control pe telecomanda.

4. Conectati cablul adaptor cu sigla telecomenzii la telecomanda.

5. Conectati celalalt capat al cablului la dispozitivul mobil.

6. Introduceti cablul in slotul din interiorul manerului drept al telecomenzii.

7. Trageti telecomanda deschis cu ambele maini si fixati dispozitivul mobil in
pozitie.

8. Pregatirea finalizata.

Cablul adaptor al telecomenzii este directional; nu inversati capetele
cablului. Nu introduceti capdtul USB-C al cablului adaptor al telecomenzii in
portul de incarcare USB-C al telecomenzii, deoarece acest lucru poate provoca
un scurtcircuit. Cand va conectati la un telefon Android, daca sistemul solicita
un mod de conexiune USB, va rugam sa selectati “Transfer de date”. Alte
optiuni pot duce la esuarea conexiunii.

4.3. Incarcare / Pornire si oprire

Inainte de primul zbor, este esential sa treziti bateria; in caz contrar, drona nu va
porni. Conectati portul de incarcare USB-C al bateriei si un incarcator USB la
sursa de alimentare AC pentru a finaliza o singura incércare (incarcatorul USB nu
este inclus in pachet. Utilizatorul poate folosi un incarcator conform specificatiei
FCC/CE pentru a incarca bateria). Indicatorul rosu va raméane aprins in timpul
incarcarii si se va stinge automat dupa finalizarea acesteia. Utilizatorul poate incarca
bateria cu Parallel Charging Hub daca a achizitionat pachetul Fly More Combo.
Pentru mai multe detalii, consultati ghidul de utilizare al Parallel Charging Hub.
Parallel Charging Hub poate incarca si telecomanda.

11
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Modul 1

B El:}\
4 Mode 2

Modul 2

Perioada cea mai scurta de incércare este de aprox. 1h 25 min prin portul de
incarcare USB-C. Asigurati-va ca incarcitorul dvs. accepta iesire de 5V /3 A
pentru a obtine aceasta viteza de incarcare. Se recomanda incarcarea bateriei
prin Parallel Charging Hub, pentru a incarca rapid 3 baterii in acelasi timp.

/\ Se recomanda sa scoateti bateria din drona pentru incarcare din motive
de sigurantd; in caz contrar, drona nu va porni daca bateria este incarcatd in
drona. Daca cablul de incarcare este conectat in timp ce drona este pornita,
aceasta se va opri automat si incarcarea va continua. Bateria se poate incalzi
prea mult dupéa utilizare; nu o incarcati pand nu se raceste; in caz contrar,
incircarea poate fi refuzati de bateria inteligentd. Incircati bateria la fiecare
trei luni pentru a mentine activitatea celulei. Conectati cablul original sau
orice cablu care acceptd curent peste 3 A la portul USB-C; in caz contrar,
poate provoca esecul incarcarii sau deteriorarea bateriei. Cand incarcati PTD
1 Remote Controller with Integrated Screen, pentru a obtine viteza optima
de incarcare, utilizati un incarcator USB care accepta protocoale de incarcare
rapidd PD 2.0 sau superioare, impreuna cu cablul original de incarcare USB-C
la USB-C. Utilizarea unui cablu de incarcare USB-A la USB-C poate si nu
activeze functia de incarcare rapida.

Pornire.
Drona: Apasati si mentineti butonul de alimentare pana cand toti indicatorii de
alimentare se aprind, apoi eliberati pentru a finaliza pornirea.
Telecomandd: Apasati si mentineti butonul de alimentare pana cand toti indicatorii
de alimentare se aprind, apoi eliberati pentru a finaliza pornirea.

Oprire.
Drona: Apasati si mentineti butonul de alimentare pana cand toti indicatorii de
alimentare se sting, apoi eliberati pentru a finaliza oprirea.
Telecomandd: Apasati si mentineti butonul de alimentare pana cand toti indicatorii
de alimentare se sting, apoi eliberati pentru a finaliza oprirea.

Butoanele de alimentare de pe drona si telecomanda sunt concepute
pentru a preveni apasarile accidentale. Odata ce toti indicatorii bateriei sunt
aprinsi, eliberati butonul prompt pentru a evita oprirea automata cauzata de
mentinerea apasarii prea mult timp.

12
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4.4. Activarea dronei

Drona necesita activare prin Potensic Eve App inainte de prima utilizare. Porniti
si conectati drona si telecomanda, apoi deschideti Potensic Eve App si urmati
instructiunile de pe ecran pentru a activa drona. Dupa activare, drona si
telecomanda curente vor fi asociate implicit. Contul utilizat pentru activare va
avea control complet asupra dronei.

Pentru activare este necesara o conexiune la internet. O droni neactivata
poate efectua doar zboruri limitate de pana la 3 ori.

4.5. Actualizare firmware

Cand este disponibila o noua actualizare de firmware, folositi Potensic Eve App
pentru a o aplica. Dupa conectarea dronei si a telecomenzii, deschideti Potensic Eve
App. Aplicatia va va notifica automat daca este disponibila o noua actualizare de
firmware. Se recomanda utilizatorilor sa urmeze instructiunile pentru actualizare,
pentru cea mai buna experienta.

Inainte de actualizare, asigurati-vd ci nivelul bateriei dronei este > 30%
si telecomanda are cel putin doua bare de incarcare. Verificati dacéd protectia
gimbal-ului a fost indepartata si asigurati-va ca nu exista obiecte strdine in
jurul gimbal-ului. Asigurati-va ca dispozitivul mobil este conectat la internet
in timpul actualizarii. In timpul actualizarii, pastrati telecomanda si drona la
o distanta mai mica de 1 metru si departe de surse de interferenta a semnalului,
cum ar fi computere si routere. Nu operati drona sau telecomanda in timpul
actualizarii decat daca aplicatia va indica acest lucru.

5. Drona

ATOM 2 este compusa dintr-un sistem de control al zborului, un sistem de
comunicatii, un sistem de pozitionare, un sistem de alimentare si o baterie
inteligenta. Acest capitol prezinta functiile tuturor componentelor dronei.

5.1. Pozitionare

ATOM 2 adopta noua tehnologie de control al zborului SurgeFly de la Potensic,
care accepta urmatoarele doua moduri de pozitionare:

Pozitionare GNSS: Ofera pozitionare si navigare precisa dronei; accepta
mentinerea precisa a pozitiei, zbor inteligent si revenire automata.

Pozitionare vizuala: Poate realiza pozitionare de inalta precizie la altitudini
joase pe baza Sistemului de viziune inferior. Pozitionarea vizuala poate fi realizata
fara semnal GNSS, astfel incat produsul sa poata fi utilizat in interior.

Cum se comuta: Sistemul de control al zborului va comuta automat in functie
de mediul dronei. Cand semnalele GNSS sunt slabe si sistemul de viziune inferior
este indisponibil, drona va comuta in modul Attitude (ATTI). In acest mod, drona
nu va putea mentine o pozitie stabila, ceea ce va necesita ca utilizatorul sa manevreze
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manual manetele de control pentru a ateriza drona intr-un loc sigur cat mai repede
posibil pentru a evita accidentele.

In Pozitionare vizuala (Mod OPTI), Modurile inteligente de zbor nu sunt
disponibile, iar modul de zbor va fi limitat la Mod Video. Céand semnalul
GNSS este slab sau nu exista semnal GNSS, nu veti putea readuce drona si
activa anumite functii, cum ar fi AI Track sau Al QuickShots.

JAN Inainte de zbor, vd rugim si practicati si s stipaniti toate metodele de
control ale dronei intr-un mediu sigur. Pentru incepitori, se recomanda sa
stati cu fata spre partea din spate a dronei si si o tineti in cAmpul vizual
pentru a evita pierderea judecatii asupra atitudinii si directiei dronei, ceea ce
ar putea duce la pericol.

5.2. Sistemul de viziune inferior

ATOM 2 este echipatd cu un Sistem de viziune inferior situat in partea de
jos a dronei, format dintr-o camerd monoculard si un modul TOF (Time of
Flight). Modulul TOF este impartit intr-un emitator si un receptor, care calculeaza
altitudinea precisa a dronei fata de sol prin masurarea timpului necesar unui semnal
infrarosu pentru a calatori de la emitator la receptor dupa ce se reflecta de pe sol.
Combinat cu camera monoculara, acest lucru permite calcularea pozitiei precise la
altitudine joasa a dronei pentru o pozitionare de inalta precizie.

Interval de observare. Intervalul de inaltime operationala al Sistemului de
viziune inferior este 0,3 m — 10 m. Pozitionarea precisa poate fi realizata in intervalul
0,3m — 5m.

Scenarii de utilizare. Functia de pozitionare vizuala a Sistemului de
viziune inferior este potrivita pentru medii unde semnalele GNSS sunt slabe sau
indisponibile, dar unde exista o textura bogata a suprafetei si o lumina ambientala
adecvata, iar altitudinea relativa a dronei este intre 0,3m si 5m. Cand altitudinea
relativa depaseste 5m, drona va comuta in Modul Attitude. Va rugam sa zburati
cu prudenta.

Metoda de utilizare. Sistemul de viziune inferior se activeaza automat cand
sunt indeplinite conditiile pentru pozitionare vizuala. In modul Pozitionare vizuala,
indicatorul cozii dronei va clipi lent in cyan.

VAN In Modul OPTI, altitudinea maximi de zbor este 5m. Pozitionarea vizuali
este doar o functie auxiliard de zbor. Sistemul vizual nu poate functiona
corect cand zboard peste: suprafete de culoare uniforma; suprafete puternic
reflectorizante (metal lucios); suprafete transparente (api, sticld); texturi in
miscare (animale care aleargd, vehicule); scenarii cu schimbari drastice de
luming; locuri cu luming foarte slabd sau foarte puternicd; texturi foarte
repetitive.

5.3. Indicatorul cozii dronei

14
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Pornire/Oprire Pornire/Oprire in curs: Indicatorul verde este aprins constant.

Stare zbor

Pozitionare Indicatorul clipeste lent in verde.
GNSS

Pozitionare Indicatorul clipeste lent in cyan.
vizuala

Mod Attitude Indicatorul clipeste lent in albastru.
Revenire Indicatorul clipeste lent in rosu.

Avertisment & eroare
RC neconectatd Indicatorul este albastru constant.

(deconectatd)

Baterie scazuta  Indicatorul clipeste rapid in rosu.

Eroare senzor Indicatorul este rosu constant.

Oprire de Indicatorul se aprinde repetat scurt in rosu apoi raméane stins
urgenta a pentru o perioada extinsa.

elicelor

Actualizare & calibrare
Calibrare busola Indicatorul clipeste alternativ intre rosu si verde.

(orizontala)

Calibrare busola Indicatorul clipeste alternativ intre albastru si verde.
(verticald)

Mod Indicatorul clipeste rapid in verde.

imperechere

Mod actualizare Indicatorul clipeste rapid in albastru.

5.4. Baterie inteligenta
Functie

Bateria inteligenta a ATOM 2 este echipata cu celule de inalta energie si utilizeaza
un sistem avansat de gestionare a bateriei.

Parametri de baza — Model: DSBT02B

Nr. celule 2 in serie

Capacitate baterie 2230 mAh

Tensiune nominala 7,7V

Tensiune la incarcare 8,8V

completa

Mod de incarcare USB-C / Parallel Charging Hub

Curent max. de incar- USB-C: 5V /3 A; Parallel Charging Hub: 8 V/2,0 A x
care 3

Protectie In timpul incarcarii, tensiunile celulelor bateriei sunt
echilibrare echilibrate automat.
15
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Protectie
descarcare
automata

Protectie
supraincarcare
Protectie temper-
atura

Limitare automata
a curentului de
incarcare
Protectie
descarcare excesiva

Protectie scurtcir-
cuit

Monitorizare stare
baterie

Functie de comuni-
care

Dupa incarcarea completa, bateria va incepe sa se
descarce automat pana la 50%-70% din nivelul bateriei
daca este lasata inactiva 5 zile pentru a proteja celulele.
Bateria opreste incarcarea automat odata incarcata
complet.

Incdrcarea se va opri automat daca temperatura
bateriei este sub 0°C sau peste 45°C pentru a preveni
deteriorarea.

Bateria va restrictiona automat curentul de incarcare
daca se detecteaza un curent excesiv.

Descarcarea se opreste automat pentru a preveni
descarcarea excesiva cand bateria nu este in uz de zbor.
Bateria va intra in modul Hibernare.

Alimentarea va fi intrerupta automat daca se detecteaza
un scurtcircuit.

BMS va monitoriza starea bateriei si va emite
avertismente daci se detecteaza o celuld deteriorata.
Informatiile despre ciclurile de incarcare si nivelul ramas
al bateriei sunt transmise dronei.

/N Inactivitatea prelungitd poate afecta negativ performanta bateriei.
Depozitati bateria intr-un loc racoros si uscat, la care copiii nu pot ajunge.
Precautii pentru medii cu temperaturi scazute: bateriile nu pot fi utilizate
pentru zbor cadnd temperatura ambientald este sub 0°C; la temperaturi
scdzute, planati cu drona pentru a preincalzi bateria inainte de zbor. Dupa
zbor: lasati bateria sa se raceasca in intervalul de temperaturd de incarcare
(0-40°C) inainte de a o incdrca. Siguranta bateriei in timpul transportului:

descarcati sub 30%.

Instalarea & scoaterea bateriei

Instalare: Introduceti bateria in compartimentul pentru baterie si fixati catarama.
Veti auzi un clic cand bateria este complet introdusa.

Scoatere: Apasati catarama bateriei si detasati bateria din compartiment
pentru a o scoate.

=¥

Scoatere
Instalare

16
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/\ Dupéa introducerea bateriei, asigurati-va ca catarama bateriei revine in
pozitie. Acest lucru este esential pentru siguranta zborului. Asigurati-va ca
opriti produsul inainte de a scoate bateria.

e

Opriti inainte de scoatere <. ce . <. e
’ Catarama in pozitie, sigur Catarama in afara pozitiei

Vizualizare nivel de incarcare

Odata ce bateria este introdusa in drona, apasati scurt butonul de alimentare pentru
a vizualiza nivelul de incarcare al bateriei inteligente:
— LED 4

0 —mm
o
O on 1 LED3
(-]
—| LED 2

\_ LED 1

¥ Indicator aprins ¥ Indicator clipeste ) Indicator stins

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 | Nivel curent al bateriei

03 () () () 0%-25%

03 93 ® ® 25%-30%
O O ) ) 30%-50%
¥ O O ) 50%-55%
03 ¥ 03 () 55%—75%
03 03 O 03 75%-80%
03 03 03 03 80%—-97%
O O O O 97%-100%

Instructiuni de operare la temperaturi ridicate/scazute

Cand temperatura bateriei este < 5°C, aplicatia va emite un avertisment de
temperatura scazuta, iar bateria trebuie preincalzita inainte de zbor. Céand
temperatura bateriei este > 70 °C, aplicatia va emite un avertisment de temperatura
ridicata, iar drona nu va putea zbura.

17
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Capacitatea de descércare va fi mult diminuatd, iar durata zborului va fi
redusa la temperaturi scazute, ceea ce este normal. Evitati functionarea pe
termen lung la temperaturi scizute; in caz contrar, durata de viatd a bateriei
poate fi scurtata.

5.5. Elice

ATOM 2 utilizeaza o elice silentioasa de a doua generatie, nou proiectata, care
imbunatateste performanta de putere reducand in acelasi timp eficient zgomotul in
timpul rotatiei lamelor. Elicele sunt impartite in tipuri in sensul acelor de ceasornic
si invers acelor de ceasornic. Atasati elicele marcate la motoarele bratului marcat,
iar elicele nemarcate la motoarele bratului nemarcat. Cele doua elice atasate pe
acelasi motor trebuie sa fie identice.

Elice Instructiuni de insta- Schema de instalare
lare

Elice marcata Atasatilamele elicei mar-
© cate pe bratul marcat.

Elice nemar- Atasati lamele elicei ne-
cata marcate pe bratul ne-
marcat.

Folositi surubelnita din pachet pentru a Nu introduceti surubelnita sau
monta elicele. materiale straine in motoare.

Folositi surubelnita din pachet pentru a monta elicele. Cand inlocuiti lamele
elicei, este mai usor de manipulat daca tineti motorul cu méana.

/N Elicele ATOM 2 nu sunt compatibile cu elicele ATOM/ATOM SE/ATOM
LT si sunt acceptate in prezent doar pentru modelul ATOM 2. Asigurati-va
ca atasati elicele marcate la motoarele bratului cu marcaje si elicele nemarcate
la motoarele bratului fard marcaje. In caz contrar, drona nu va putea zbura.
Daca o elice este deterioraté, scoateti cele doua elice si suruburile de pe motorul
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corespunzator si aruncati-le. Lamele elicelor sunt ascutite. Manipulati cu
grija. Stati departe de elicele si motoarele in rotatie. Verificati imediat lamele
elicei daca exista vibratii sau pierdere de viteza in zbor. Asigurati-va ca elicele
sunt instalate sigur inainte de fiecare zbor.

5.6. Gimbal si camera

Gimbal cu trei axe

Camera ATOM 2 este echipata pe un gimbal cu trei axe. Gimbalul permite reglarea
inclinarii de la +20° la —90° si reglarea offsetului de giratie si ruliu de la +10° la —10°.
Unghiul de inclinare al gimbalului poate fi reglat prin miscarea rotitei gimbalului pe
telecomanda. Cand modul de zbor este setat la Mod Video, intervalul de reglare al
inclinarii gimbalului este de la +20° la —90°; cand modul de zbor nu este setat la
Mod Video, intervalul de reglare al inclinarii gimbalului este de la 0° la —90°.

20°

JAN Inainte de a porni drona, scoateti protectia gimbal-ului. La depozitare
sau transport, atasati protectia gimbal-ului. De fiecare data cand drona este
pornita, unghiul de inclinare al gimbal-ului este implicit 0° (vedere orizontald).
Inainte de decolare, asigurati-va cd nu existd obiecte straine in jurul gimbal-
ului si ca obiectivul este curat. Pastrati gimbal-ul curat si evitati patrunderea
nisipului sau a altor obiecte straine. Gimbal-ul este conectat la drona printr-un
suport elastic de amortizare; nu trageti cu forta.

Moduri gimbal.

e Mod Stabil: Directia de ruliu a gimbal-ului raméane mereu la nivel. Unghiul
de inclinare al gimbal-ului poate fi reglat folosind rotita gimbal-ului de pe
telecomanda. Acest mod este potrivit pentru a captura imagini stabile.

e Mod FPV: Directia de ruliu a gimbal-ului urmeaza schimbarile de atitudine
de ruliu ale dronei. Fluiditatea ruliului poate fi reglata in Potensic Eve App.
Unghiul de inclinare al gimbal-ului poate fi reglat folosind rotita stanga de
pe telecomanda. Acest mod este ideal pentru a experimenta zborul FPV si a
captura imagini dinamice.

Reglare fina a gimbal-ului. Céand drona este asezata pe o suprafata plana
si gimbal-ul este usor inclinat, puteti folosi reglarea fina a gimbal-ului pentru a-l
corecta.

1. In Potensic Eve App, accesati Setéri > Calibrare > Reglare fina gimbal pentru
a regla unghiurile orizontale si de giratie ale gimbal-ului. Intervalul de reglare

19
355



Ghid de utilizare

W »

este £10°. Fiecare atingere a butonului “+” sau
ului cu +0,1° sau —0,1°.

regleaza unghiul gimbal-

=

2. Reglare orizontala: Atingeti “+” pentru a se inclina spre dreapta si pentru
a se inclina spre stanga. Reglare giratie: Atingeti “+” pentru giratie la dreapta
si “~” pentru giratie la stanga.

i

3. Atingeti “Implicit” pentru a reseta gimbal-ul la unghiul implicit (ambele setate
la 0°).

Calibrare gimbal. Daca gimbal-ul prezinta probleme la pornire, incercati sa-1
restabiliti prin calibrarea gimbal-ului.

1. Accesati Potensic Eve App > Setiri > Calibrare > Calibrare gimbal. Intoarceti
drona cu fata in jos, cu partea inferioara in sus, si asezati-o pe o suprafata
plana.

2. Dupa atingerea “Incepe calibrarea”, gimbal-ul va incepe automat sa se
calibreze.

3. Asteptati finalizarea barei de progres. Cand mesajul pe ecran afiseaza
“Calibrare reusita”, calibrarea gimbal-ului este completa.

Gimbal Calibration

Start Calibration

Calibrare gimbal

Reglare fina gimbal
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/N In timpul procesului de calibrare, nu miscati drona semnificativ, altfel
calibrarea va esua.

Camera

Parametri de baza

Marca senzorului SONY

Dimensiunea senzoru- 1/2” CMOS

lui

Pixeli efectivi 48MP

Diafragma F1.8

FOV 79,4°

Interval de focalizare 4m — oo

Interval ISO 100-6400 (Moduri normale de fotografiere); 100-25600
(AI Night)

Interval obturator 1/6400 — 8s

Memorie card microSD (U3 sau V30 si superioare)

Format fotografie JPG / JPG+RAW (DNG)

Dimensiune fotografie 48MP (8000x6000)

Codec H.264 / H.265

Format video MP4

Rezolutie video 4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3) / 2704x1520 (16:9) / 1696 %3000
(9:16) @24,/25/30 fps

FHD: 1920x 1440 (4:3) / 1920% 1080 (16:9) / 1080 1920
(9:16) @24/25,/30,/50,/60 fps

Slow Motion: 19201080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ Gimbal-ul se poate zgudui cand zburati in Mod Sport sau la vant
puternic. Se recomandd sa zburati in Mod Video pentru stabilizarea optima a
gimbal-ului. Nu atingeti obiectivul dupa inregistrarea pentru o perioada lunga
pentru a evita arsurile. Nu inregistrati video cand drona nu zboara; altfel
drona va declansa protectia impotriva supraincalzirii. Nu indreptati camera
spre fascicule laser. Utilizati drona in intervalul specificat de temperaturd
ambientald (0°C pana la 40 °C).

Stocarea fotografiilor si videoclipurilor

Videoclipurile si fotografiile inregistrate de ATOM 2 vor fi stocate pe cardul
microSD, nu in Potensic Eve App sau in galeria telefonului. Asigurati-va ca
introduceti un card microSD inainte de zbor. Utilizatorii pot previzualiza si
descarca videoclipuri si fotografii de pe cardul microSD in Potensic Eve App.
Pentru descarcarea continutului de inalta definitie, se recomanda utilizarea functiei
SmartTransfer, care ofera o viteza de descarcare de pana la 25 MB/s.

Cerinte card SD. Format fisier: FAT32, exFAT. Capacitate: 4G — 512G. Se
recomanda utilizarea unui card microSD cu specificatii U3/V30 sau superioare.
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/N NU scoateti si NU introduceti cardul microSD din drona cand este
pornita. Potensic nu poartd nicio responsabilitate pentru pierderile cauzate
de manipularea necorespunzéatoare a cardului microSD.

5.7. Redare inregistrare zbor

ATOM 2 accepta redarea inregistrarilor de zbor. Utilizatorii pot accesa redarea
inregistrarilor de zbor in Potensic Eve App in Acasa > Eu > Jurnale de zbor.
Fiecare zbor genereaza un set de date de zbor care inregistreaza durata, distanta,
modificarile manetelor de control si traiectoria de zbor. Daca utilizatorii intdmpina
situatii anormale in timpul zborului, pot contacta asistenta pentru clienti prin Acasa
> Eu > Asistenta clienti online.

Toate datele de zbor vor fi stocate pe dispozitivul mobil al utilizatorului.
Cu exceptia cazului in care utilizatorii le incarca activ in cloud, Potensic nu
va accesa niciuna dintre datele dvs. de zbor.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer permite conexiunea wireless de la drona la un dispozitiv mobil prin
Wi-Fi (fara conectarea telecomenzii). Utilizatorii pot folosi pur si simplu Potensic
Eve App pentru a descarca fotografii si videoclipuri de pe drona la o viteza de
transfer de pana la 25 MB/s.

Mod de utilizare:

1. Porniti drona, asigurandu-va ca motoarele nu se rotesc.

2. Activati Bluetooth si Wi-Fi pe dispozitivul mobil, apoi deschideti Potensic
Eve App.

3. Pe ecranul principal, atingeti “Connect for SmartTransfer” in coltul din stanga
sus.

4. Atingeti “Conectare”. Odata conectat, veti intra automat in Album.

Cand conectati dispozitivul mobil la drona pentru prima data, apasati o
data butonul de alimentare al dronei pentru a confirma conexiunea. Pentru a
optimiza viteza de transfer, pastrati drona la o distantd de 1 m. SmartTransfer
nu este disponibila in timpul zborului.

5.9. Calibrare busola

Cand sa efectuati calibrarea busolei

1. Calibrarea busolei este necesara pentru prima utilizare.

2. Zborul dronei la mai mult de 500 km (310 mile) de locatia ultimei calibrari.
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/\ Nu calibrati busola in locuri unde pot aparea interferente magnetice, cum
ar fi in apropierea zacamintelor magnetice sau a structurilor metalice mari.
Nu purtati obiecte care contin materiale feromagnetice, cum ar fi telefoane
mobile, langa aeronava in timpul calibrarii. Asigurati-va cd drona se afla la
cel putin 1,5 m (4,92 ft) deasupra solului in timpul calibrarii. Nu este necesar
s& calibrati busola cand zburati in interior.

Procedura de calibrare

1. Cand este necesara calibrarea, Potensic Eve App va afisa automat interfata
de calibrare. Atingeti “Incepe calibrarea” — indicatorul de stare al dronei va
clipi alternativ rosu si verde.

2. Tineti drona orizontal si rotiti-o 360° pana cand aplicatia afiseaza calibrarea
verticala; indicatorul va clipi alternativ albastru si verde.

3. Tineti drona vertical si rotiti-o 360° in jurul unei axe verticale pana cand
aplicatia va indica ca calibrarea este completa.
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Compass Calibration

Start Calibration

Calibrare busola — Start

Horizontal Calibration

Calibrare busola — Orizontala

Vertical Calibration

2  Fotate the drone vart

Calibrare busola — Verticala

Puteti declansa, de asemenea, calibrarea busolei manual in Potensic Eve App in
Setari > Calibrare > Calibrare busola.

/\ Daca primiti mesajul “Calibrare esuata” in mod repetat, schimbati locatia
si incercati din nou. Nu calibrati busola cand bratele sunt pliate.
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6. Telecomanda

6.1. Prezentare generala

Telecomanda Potensic PT 1 este proiectata special de Potensic pentru ATOM
2. Utilizeaza tehnologia de transmisie video PixSync 4.0, permitand controlul si
configurarea completa a dronei pe o distantd maxima de 10km in linie dreapta,
intr-un mediu fara obstacole si fara interferente, la o altitudine de zbor de 120 m.
PixSync 4.0 utilizeazd banda de frecventa de 2,4G cu antene directionale duale de
inalta castig, oferind o calitate a transmisiei video de pana la 1080p@30fps. De
asemenea, accepta comutarea fara probleme intre pana la 8 canale adaptive.

Telecomanda are o baterie integrata de 5200 mAh si un port de incarcare USB-C
dedicat care accepta incarcare rapida de 18 W. La incarcarea unui dispozitiv mobil,
durata maxima de viata a bateriei telecomenzii poate atinge pana la 4 ore.

6.2. Mod maneta de control

In Potensic Eve App, accesati Setari > Control > Setari telecomanda > Mod
maneta de control pentru a seta modul manetei de control. Optiunile includ
Modul 1 (Acceleratie cu méana dreaptd), Modul 2 (Acceleratie cu mana stanga)
si Personalizat.

Centrol Stick Mode

Contral

Setari > Control > Mod maneta de control

Modul 1 (Acceleratie cu méana dreapta). Maneta stanga:
inainte /inapoi/rotire stanga/rotire dreapta. Maneta, dreapta:
sus/jos/stanga/dreapta.
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Left stick

Right stick

Up

Modul 2 (Acceleratie cu mana stangd). Maneta stanga: sus/jos/rotire
stanga/rotire dreapta. Manetd dreapta: inainte/inapoi/stanga/dreapta.

P
Left stick

@ ’ﬁ
.=
3

P
Right stick

Personalizat. Utilizatorii pot personaliza modul manetei de control in functie
de nevoile lor, inclusiv inversarea directiilor manetei.

“0- Modul implicit de control al telecomenzii este Modul 2 (Acceleratie cu mana

stanga).

6.3. Functii

Indicator

Telecomanda este echipata cu patru indicatori LED albi care indica nivelul bateriei

si alte stari.

¥ Indicator aprins ¥ Indicator clipeste

Indicatie incarcare

LED-uri
aprinse
1 din 4

2 din 4

Nivel baterie

0%—25%
25%-50%
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3 din 4 50%-75%
4 din 4 (unul 75%99%
clipeste)

4 din 4 constante  99%-100%

Indicatie alimentare (in uz)

LED-uri Nivel baterie
aprinse

1 clipeste 0%-10%

1din 4 10%-25%

2 din 4 25%-50%

3 din 4 50%-75%

4 din 4 75%-100%

Indicatie stare (prin LED 1)

Stare LED 1

Conectat Verde constant
Neconectat Albastru constant
Imperechere Albastru clipeste rapid
Actualizare Galben clipeste
Baterie critica Rosu constant
Calibrare telecomanda Alb constant

Alerta telecomanda

Stare Bip
Pornire/oprire 2 bipuri
Mod ATTI 4 bipuri

RC declanseaza o functie (de ex., RTH) 2 bipuri
RC incheie o functie (de ex., RTH) 1 bip

RTH in curs 2 bipuri (repetate)
Aterizare 1 bip (repetat)

Conectat la un dispozitiv mobil 1 bip

Nivel scdzut al bateriei 3 bipuri mai lente (repetate)

Daca doriti sa opriti bipul continuu in timpul RTH, puteti anula apasand
o datd butonul de alimentare. In Setiri > Sigurantd > Revenire (RTH) >
Revenire silentioasa, cand este activat, telecomanda va emite doar doua bipuri
o singura data cand se declanseaza RTH.

Imperechere

ATOM 2 si telecomanda sa sunt imperecheate din fabrica si gata de utilizare
imediata. Daca inlocuiti oricare dintre ele, va trebui sa le re-imperecheati.
Pasi de imperechere:
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1. Porniti telecomanda si conectati-o la dispozitivul mobil. Accesati Potensic Eve
App > Setari > Calibrare > Re-imperechere drona.

2. Porniti drona si apasati rapid de doua ori butonul de alimentare al dronei.
Indicatorul cozii dronei va clipi rapid.

3. In timpul imperecherii, LED 1 al telecomenzii va clipi albastru. Cand auziti
un bip, imperecherea a reusit. LED 1 va deveni verde constant, iar aplicatia
va afisa “Imperechere reusital”.

Ecran Mod imperechere in Potensic Eve App

In timpul imperecherii, pastrati telecomanda si drona la o distanta mai
mica de 1m si asigurati-va ca nu existd interferente 2,4G. Nu miscati si nu
operati telecomanda sau drona in timpul procesului de imperechere.

Oprire de urgenta a elicelor in mijlocul zborului

In caz de urgentd in timpul zborului, cand drona trebuie opritd imediat, puteti utiliza
functia Oprire de urgenta a elicelor in mijlocul zborului. Oprirea motoarelor in
mijlocul zborului va provoca prabusirea dronei. Utilizati aceasta functie
cu prudenta.

Cum se activeaza: Functia este dezactivata implicit. Accesati Potensic Eve
App > Setari > Siguranta > Setari avansate de sigurantd > Oprire de urgenta a
elicelor in mijlocul zborului. Dupa activare, in caz de urgenta, apasati si mentineti
simultan butonul C2 si butonul RTH timp de 2 secunde.

6.4. Zona optima de transmisie

Unghiul antenei telecomenzii trebuie reglat prompt in functie de altitudinea si
distanta dronei pentru a asigura un interval optim de transmisie.

In timpul zborului, pastrati intotdeauna planul antenei telecomenzii indreptat
in directia dronei pentru a asigura cea mai buna calitate a transmisiei si o distanta
mai mare de zbor. Cand drona zboara direct deasupra telecomenzii la o altitudine
mare, calitatea comunicarii va scadea vizibil din cauza unghiului slab al antenei. Va
rugam sa coborati altitudinea sau sa zburati orizontal pe o anumita distanta.
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In timpul zborului, nu utilizati simultan alte dispozitive 2,4G pentru a evita
interferentele. In zborul real, puteti utiliza harta/indicatorul de atitudine din
coltul din stanga jos al interfetei de zbor pentru a determina daca telecomanda
este aliniatd cu drona.

6.5. Calibrare telecomanda

Cand sa efectuati calibrarea telecomenzii

1. Cand drona deriveaza automat intr-o directie farad nicio manipulare a
manetelor de control.

2. Cand drona se roteste automat lateral in mod continuu.

3. Cand manetele de control sunt prea sensibile sau lipsite de sensibilitate.

Procedura de calibrare

1. Porniti telecomanda si conectati-o la dispozitivul mobil. Deschideti Potensic
Eve App si accesati Setari > Calibrare > Calibrare telecomanda.

2. Asigurati-va ca manetele de control sunt in pozitia mijlocie si nu le manipulati
inainte de a atinge pentru a incepe calibrarea.

3. Atingeti “Incepe calibrarea”, apoi urmati instructiunile de pe ecran si
manipulati manetele in toate directiile pand cand aplicatia afiseaza 100% si
rotiti rotita inainte si inapoi pana la maxim.

4. Cand aplicatia afiseaza “Calibrare reusita”, calibrarea telecomenzii este
finalizata.
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Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Remote Controller Calibration

ions until the on-screen instruction
-

Manipulati manetele pana la 100%

7. Potensic Eve App

7.1. Ecran principal

[ SsmartTransfer

Ecran principal Potensic Eve App
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SmartTransfer. Descarcati rapid si convenabil fotografiile si videoclipurile de pe
drona pe dispozitivul mobil.

Academy. Accesati ghidurile de utilizare, videoclipurile tutorial si FAQ.

Album. Vizualizati atat galeria dronei, cat si galeria locala.

Eu. Vizualizati informatiile contului si datele de zbor; accesati functia Find
My Drone; accesati magazinul si actualizarile comunitatii; reglati setari precum
stergerea memoriei cache, deconectarea si stergerea contului.

Zbor acum. Atingeti pentru a intra in interfata de zbor.

Ghid. Afiseaza starea curenta a conexiunii si arata cum sa conectati dispozitivul
mobil, telecomanda si drona.

Asistenta. Obtineti servicii si asistenta post-vanzare.

7.2. Interfata de zbor

@ -70° & 22 poal (0o
188 98 g

O im H imj Vo imisi

JRGHREAW EV O g

Interfata de zbor adnotata (etichete 1-22)

1. Inapoi: Atingeti pentru a reveni la ecranul principal.
2. Mod de zbor: V: Mod Video, N: Mod Normal, S: Mod Sport.

3. Bara de stare a sistemului: Afiseaza starea de zbor a dronei. Atingeti
pentru a accesa panoul Setari rapide.

4. Unghi gimbal: Afiseaza unghiul curent de inclinare al gimbal-ului.

5. Stare GNSS: Afiseaza puterea curenta a semnalului GNSS si satelitii
conectati.

6. Puterea semnalului transmisiei video: Afiseazd puterea semnalului de
transmisie video intre drona si telecomanda.
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7.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

. Telemetrie zbor: B SREEEENS

Informatii baterie inteligenta: Afiseaza nivelul curent al bateriei si timpul
ramas de zbor.

Setari: Atingeti pentru a vizualiza sau seta parametrii pentru siguranta,
control, camera, transmisie video si Despre.

D = distanta orizontala fata de HOME; H = altitudine relativa; VD = viteza
orizontala; VH = viteza verticala.

Moduri de fotografiere: Fotografie (Single, Burst, Interval Timer, BRK si
8K), Video (Normal, AT Night, Slow Motion si CineRoll), Panorama (180°,
Verticald, Unghi larg si Sfera).

Zoom digital: Afiseaza raportul de zoom. Camera accepta zoom digital 2x
in fotografie (indisponibil in 8K) si pana la 4x in inregistrarea video.

Buton declansator/inregistrare: Atingeti pentru a face o fotografie sau
pentru a incepe/opri inregistrarea unui video.

Album: Atingeti pentru a vizualiza fotografiile si videoclipurile capturate.

Comutator mod camera: Atingeti pentru a comuta intre modul Auto si
Manual.

Parametri de fotografiere: Moduri Foto/Video Auto si Manual. In Auto:
format foto/raport de aspect, EV, capacitate. In Manual: ISO, viteza
obturator, balans de alb. Video Auto: rezolutie/rata de cadre, mod culoare
(Standard/HDR/P-Log).

Sfaturi de siguranta in zbor: Activati in App > Siguranta > Setari generale
> Sfaturi de siguranta in zbor.

Harta/Indicator atitudine: Atingeti coltul din dreapta sus pentru a comuta
la Indicatorul de atitudine.

Decolare automata: Apasati si mentineti orice zona libera, glisati pentru a
decola; planeaza la 1,2 m.

Aterizare automatid / RTH: Atingeti, apoi glisati pentru a initia fie
aterizarea automata, fie RTH.

Masurare punctuala: Atingeti interfata in Mod Auto Camera pentru a
activa Masurarea punctuala.

Waypoint: Consultati Sectiunea 8.9.5 Waypoint pentru detalii.

Bara de avertizare: Afiseaza starile anormale si mesajele de avertizare.

Culorile indicatorului de atitudine:
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e Verde: drona zboara la un unghi de inclinare relativ mic, control gimbal de
inalta precizie si calitate video optima.

e Galben: drona zboara la un unghi de inclinare relativ mare, precizia
controlului si calitatea video pot fi reduse.

e Rosu: drona zboara la un unghi de inclinare foarte mare. Daca indicatorul de
atitudine devine frecvent rosu, drona poate intampina vant puternic. Reveniti
si aterizati cat mai curand posibil.

7.3. Setari
Siguranta
Setari de zbor:

e Activare/dezactivare Mod Incepator: cand este activat, drona va fi
restrictionata sa zboare intr-un spatiu cilindric cu o raza de 30m si o
inaltime de 30m si va fi limitata sa zboare doar in Mod Video. Dupa
instalarea protectiilor elicelor, asigurati-vii ci activati Modul Incepator.

e Mod de zbor (Video/Normal/Sport).
Return to Home (RTH):

e Setati comportamentul dronei la pierderea semnalului: Revenire / Aterizare /
Planare.

e Setati altitudinea de revenire.
e Activare/dezactivare punct HOME dinamic.
e Activare/dezactivare revenire silentioasa.

Gard virtual. Setati altitudinea maxima de zbor si distanta.

Setari generale. Setati sistemul de méasurd (metric/imperial).
Activati/dezactivati sfaturile de siguranta in zbor. Activati/dezactivati Decolare cu
0 singura mana.

Setari avansate de sigurantd. Activare/dezactivare Oprire de urgenta a
elicelor in mijlocul zborului.

Remote ID. Va rugam sa introduceti datele relevante cerute de UAS Remote
ID in conformitate cu legile si reglementarile locale.

Informatii baterie. Vizualizati temperatura, curentul, tensiunea si numarul
de cicluri.

Calibrare

Efectuati calibrarea busolei, calibrarea gimbal-ului, reglarea fina a gimbal-ului,
calibrarea telecomenzii si re-imperecherea dronei.
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Control

Setari manetd de control. Setati modul manetei de control (Mod 1/Mod
2/Personalizat), configurati butoanele personalizabile si reglati sensibilitatea.
Reglati separat urcarea/coborérea, rotatia si miscarea.

Setari gimbal. Setati viteza maxima de control al inclinarii gimbal-ului,
comutati unghiul de inclinare (0°/—90°), reglati fluiditatea ruliului si setati modul
gimbal (Mod Stabil/FPV).

Camera

Setari camera: WB, linii de grila, culoare, inregistrare segmentata si format de
codare. Resetati setarile camerei.

Setari detaliate: Claritate si saturatie.

Setari card SD: vizualizati spatiul de stocare, formatati, resetati numarul
fisierului.

Alte setari: Auto-Centrare tinta, Mod Defog, Subtitrari video, coordonate
GNSS in metadatele fotografiei.

Transmisie video
Activati/dezactivati formatul de transmisie video eficienta. Vizualizati harta
canalelor de transmisie video pentru a observa intensitatea interferentelor mediului.

Despre

Afiseaza informatii precum modelul dispozitivului, firmware-ul si versiunea
aplicatiei.

8. Zbor

Acest capitol prezinta practicile si cerintele pentru un zbor sigur.

8.1. Cerinte privind mediul de zbor

1. Nu zburati in conditii meteorologice nefavorabile, cum ar fi vant puternic,
ploaie, zapada, grindina sau ceata densa.

2. Alegeti o zona deschisa, fara cladiri inalte, pentru zbor. Structurile cu
armatura semnificativa din otel pot interfera cu busola si bloca semnalele
GNSS.

3. Asigurati-va ca drona raméane in campul vizual (VLOS) in timpul zborului.

4. Zburati departe de obstacole, multimi, suprafete de apa, aeroporturi,
autostrazi, gari de mare viteza si zone urbane, cu exceptia cazului in care
este permis.
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10.
11.

12.

13.
14.
15.
16.
17.

8.2.

. Asigurati-va ca banda elicei si protectia gimbal-ului au fost indepartate.

. BEvitati zborurile in apropierea liniilor electrice de inalta tensiune, statiilor de

baza de comunicatii sau turnurilor de transmisie.

. Actionati cu prudentd cand zburati peste 3000m (9842ft). Nu depasiti

altitudinea specificata (2000 m /6562 ft cand sunt instalate protectiile elicelor).

Distanta de franare creste cu altitudinea.

. In regiunile polare, drona nu poate utiliza GNSS pentru pozitionare.

Zburati doar in medii bine iluminate cu texturi clare ale suprafetei. Doar
zboruri pe timp de zi.

Evitati zborurile in apropierea cardurilor de pasari.

Actionati cu prudenta cand decolati de pe suprafete in miscare (cum ar fi
masini sau barci).

Alegeti suprafete plane si solide pentru decolare. Evitati zonele cu pietris sau
vegetatie.

Fiti precauti cand decolati de pe suprafete desertice sau plaje cu nisip.

Nu utilizati drona in medii inflamabile sau explozive.

Evitati zborurile in conditii extrem de reci sau fierbinti.

Utilizati drona in medii uscate.

Nu operati in conditii periculoase (locuri de accidente, incendii, explozii,

inundatii, tsunami, avalanse, alunecari de teren, cutremure, furtuni de nisip).

Lista de verificare inainte de zbor

Confirmati cd bateria inteligenta, telecomanda si dispozitivul mobil sunt
suficient incarcate.

. Asigurati-va ca bateria inteligenta si elicele sunt instalate corect. Verificati

eventualele deformari sau slabiri.

. Verificati ca bratele din fata si din spate ale dronei sunt complet desfacute.

. Dupa pornire, verificati ca camera si gimbal-ul functioneaza corect si ca

motoarele se rotesc corespunzator.

. Verificati dacd telecomanda are manetele de control si dispozitivul mobil

instalate corect si asigurati-va ca antena este corect desfacuta. Verificati toate
butoanele. Asigurati-va ca firmware-ul este actualizat.

. Asigurati-va ca este introdus cardul microSD si ca obiectivul camerei este

curat.
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8. Utilizati intotdeauna accesorii originale.
9. Verificati vremea locala.

10. Porniti drona pe o suprafata deschisa si plana. Asteptati modul GNSS inainte
de decolare.

11. Asigurati-va ca comportamentul dronei la pierderea semnalului a fost presetat
si setati altitudinea de revenire, altitudinea maxima de zbor si distanta maxima
de zbor conform legilor locale.

8.3. GEO Zone

Pentru a asigura siguranta zborului si a respecta legile locale, ATOM 2 va afisa
implicit GEO Zones. Aceasta functie va limita sau interzice operatiunile dronei in
anumite zone. GEO Zones sunt clasificate in doua tipuri:

Zone restrictionate: In Zonele restrictionate, este strict interzis ca orice
drona sa decoleze sau sa intre in zona. Daca drona intra accidental intr-o Zona
restrictionata din cauza vremii extreme, defectiunilor sistemului sau a altor factori
incontrolabili, sistemul va initia o aterizare automata de urgenta.

Zone de altitudine: In Zonele de altitudine, altitudinea dronei trebuie
controlatd strict sub limita specificatd pentru acea zona (cu altitudinea punctului
de decolare ca linie de baza zero).

Potensic va actualiza dinamic datele GEO Zone pe baza legilor locale.
Functia GEO Zone este configuratd automat in conformitate cu reglementarile
tarii sau regiunii utilizatorului si va fi activatd doar acolo unde este legal
necesar.

8.4. Conectare

1. Urmati procedurile din Capitolul 4.2 si porniti telecomanda.
2. Urmati procedurile din Capitolul 4.1 si porniti drona.
3. Lansati Potensic Eve App si verificati starea conexiunii.

4. Atingeti “Zbor acum” pentru a intra in interfata de zbor.

Se recomanda sa atingeti “Ghid” la prima utilizare pentru a vizualiza si
urma instructiunile animate.

8.5. Mod de zbor

ATOM 2 accepta urmétoarele moduri de zbor, care pot fi comutate prin Potensic
Eve App.

Mod Video. Viteza de urcare: 2m/s, viteza de coboréare: 2m/s, viteza de zbor:
6m/s. Drona intra implicit in Modul Incepator la prima utilizare.
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Mod Normal. Viteza de urcare: 4m/s, viteza de coborare: 3m/s, viteza de
zbor: 10m/s.

Mod Sport. Viteza de urcare: 5m/s, viteza de coborare: 4m/s, viteza de zbor:
16 m/s. Modul Sport este recomandat pentru o experienta de zbor rapida.

/\ Pentru a asigura siguranta zborului, Modul Sport este disponibil doar cand
nivelul bateriei este peste 30%. Viteza maxima si distanta de franare a dronei
cresc semnificativ in Modul Sport. In conditii fara vant este necesari o distanta
minimé de franare de 30m (100ft). Cand zburati in Mod Sport sau la vant
puternic, gimbal-ul se poate zgudui, ceea ce este normal.

8.6. Mod Incepitor

La prima utilizare a dronei, aceasta va intra implicit in Modul Incepator. In Modul
Incepator:

1. Distanta si altitudinea de zbor sunt limitate la 0m — 30 m.
2. Modul de zbor este restrictionat la Modul Video.

3. Incepatorilor li se recomanda s& inceapa in Modul Incepator.

8.7. Decolare / Aterizare / Planare
Decolare / Aterizare manuala

Pasul 1: Porniti motoarele. Folositi o comanda combinata cu manetele pentru a
porni motoarele. Tmpingeti ambele manete spre coltul inferior interior sau exterior,
in functie de modul manetei de control, pentru a porni motoarele.

Pasul 2: impingeti maneta de acceleratie pentru a decola. Impingeti
maneta de acceleratie in sus usor, eliberati-o cand drona paraseste solul.

)

Throttle control stick

Aterizare. Trageti maneta de acceleratie pana cand drona aterizeaza. Eliberati
maneta de acceleratie cand motoarele se opresc din rotire.

/\ Pentru a asigura siguranta zborului, evitati zborurile in apropierea
aeroporturilor, autostrazilor, garilor, turnurilor de inalta tensiune sau zonelor
dens populate. Pentru incepéatori, stati sau mergeti intotdeauna cu fata spre
spatele dronei. Asezati intotdeauna drona pe o suprafata stabila, fixa, pentru
decolare. FEvitati decolarea cu baterie scazuta. Asigurati-vd cid altitudinea
dronei depaseste 0,5 m cand este aproape de sol. La o aterizare de urgenta,
daca drona nu se blocheaza automat, trageti maneta de acceleratie pana la
limita timp de 3 secunde.
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Decolare / Aterizare automata

Decolare automata. Apdasati si mentineti orice zona libera pe interfata de zbor,
glisati pentru a decola; drona va plana la 1,2m.

Aterizare automata. Atingeti si va aparea un pop-up “Selectati metoda de
aterizare”. Glisati la stanga pentru a initia aterizarea automata si la dreapta pentru
a initia RTH.

Daca drona se afla la o distanta mai mica de 20 m de punctul HOME, va aparea
o fereastra pop-up — glisati la stanga pentru a ateriza imediat, glisati la dreapta
pentru a initia RTH (altitudine minima de revenire 5m). Drona va ateriza automat
daca nu se efectueaza nicio actiune dupa o numaratoare inversa de 10 secunde.

Decolare cu o singura mana

Activati Decolare cu o singura mana in Setari > Siguranta > Setari generale.

A Pq %})@

Left Right Left Right
control stick control stick | control stick control stick

1. Modul 1 (acceleratie cu mana dreaptd): apasati butonul C2 si simultan trageti
in jos maneta dreapta timp de 2s pentru a debloca motoarele. Eliberati mai
intai maneta pentru a decola.

2. Modul 2 (acceleratie cu méana stanga): apasati butonul C1 si simultan trageti
in jos maneta stanga timp de 2s pentru a debloca motoarele. Eliberati mai
intai maneta pentru a decola.

3. Personalizat: Daca se selecteaza “Cl + Maneta stanga”, folositi procedura
Cl 4+ Maneta stanga. Daca se selecteaza “C2 + Maneta dreapta”; folositi
procedura C2 + Maneta dreapta.

8.8. Return to Home (RTH)

Revenire obisnuita

Revenirea obisnuita consta in trei etape:

1. Urcare: Drona urca la altitudinea de revenire presetatd (omisd daca
altitudinea dronei > altitudinea de revenire).

2. Zbor la nivel: Drona mentine un zbor in linie dreapta la altitudinea presetata
catre punctul HOME.

3. Aterizare: Odata ce ajunge la punctul HOME, drona va ateriza automat si
isi va opri motoarele.

38
374



Ghid de utilizare

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

« € <

Return altitude = Your settings A o Return ascent

If Drone altitude = return
altitude, start from step 2

e Landing
8 >20m
<P

Cum se porneste RTH.

e RTH cu un singur buton: Apasati si mentineti butonul RTH de pe
telecomanda timp de 1s sau atingeti pictograma aplicatiei, apoi glisati la
dreapta.

e RTH automat: Declansat cand bateria este scdzuta, semnalul este pierdut
sau apar alte anomalii.

Cum se iese din RTH.
e Metoda 1: Atingeti pictograma aplicatiei pentru a iesi din RTH.

e Metoda 2: Apdsati o datda butonul de revenire de pe telecomanda pentru a iesi
din RTH.

Cerinte RTH. Drona trebuie sa decoleze in modul GNSS si sa inregistreze cu
succes punctul HOME. Daca decoleaza in modul OPTI si comuta in modul GNSS
in timpul zborului, nu va putea reveni la punctul de decolare.

/\ ATOM 2 nu accepta evitarea obstacolelor si se poate prabusi la coliziunea
cu obstacole in cursul revenirii. Daca drona pierde conexiunea in timpul RTH,
iar semnalul GNSS este intrerupt, drona va incheia sarcina de revenire si va
intra automat in modul Attitude (ATTI). Preluati imediat controlul manual.
Cladirile inalte sau obstacolele pot bloca semnalul de transmisie. Nu initiati
revenirea cand exista obstacole deasupra.

Revenire in coborare

Cum se activeaza. Dupa 10 secunde in cursul RTH, daca altitudinea de zbor
este mai mare de 150 m si distanta de zbor mai mare de 300m, aplicatia va afisa
un mesaj pentru a confirma daca initiati revenirea in coborare. Drona va cobori pe
masura ce se apropie de punctul HOME; cand altitudinea atinge 120 m, comuta la
revenirea obisnuita.

Cum se iese. Atingeti pictograma aplicatiei sau tineti maneta de acceleratie
impinsa in sus timp de 2 secunde.
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A Altitude/m

P

Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m

Descending Return

120 m < % ....................

Regular Return

-
' < B >300m Flight Distance/m

‘0~ Cand intdmpinati vant puternic, revenirea in coborare poate economisi
energie si garanta o revenire mai reusitd. Aceasta functie este disponibila doar
pentru tari sau regiuni unde dronele au voie legal sa zboare peste 120 m.

8.9. Mod de zbor inteligent

8.9.1 AI QuickShots

Modurile de fotografiere AI QuickShots includ Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang si Dolly Zoom. Drona inregistreaza tinta conform modului de
fotografiere selectat si genereaza automat un videoclip scurt.

Selectati prin glisare subiectul in interfata de zbor pentru a activa AI QuickShots

Cum se activeaza.
1. Lansati drona si decolati.

2. In modul de inregistrare video, selectati prin glisare subiectul in interfata de
zbor; atingeti Al QuickShots.

40
376



Ghid de utilizare

3. Selectati un mod de fotografiere si setati parametrii. Atingeti pentru a incepe
inregistrarea.

Cum se iese.

1. Atingeti pictograma din dreapta interfetei de zbor pentru a iesi din Al

QuickShots.

2. Manipulati orice maneta de control sau apasati o data butonul RTH pentru a
lesl.

Moduri:

Mod Descriere Parametru reglabil
Pull-Away Drona zboara inapoi si urca cu camera Distantd / Revenire la
blocata pe subiect. inceput

Rocket Drona urca vertical cu camera indrep- Altitudine relativa
tata in jos spre subiect.

Dolly Zoom Drona zboara inapoi in campul gimbal- Distanta inapoi
ului in timp ce face zoom in.

Circle Drona se roteste in jurul subiectului din  Directia zborului
pozitia curenti. (CW/CCW)

Spiral Drona urca si se roteste in spirala in  Numar de ture (1-3)
jurul subiectului.

Boomerang Drona zboara in jurul subiectului pe o —

traiectorie ovala.

/\ Cerinte de activare AI QuickShots: drona in aer, mod GNSS, card microSD
cu spatiu disponibil, baterie suficient incarcata, nu in mod de zbor automat.
Utilizati in zone deschise, fard obstacole. Fiti pregitit s& manipulati orice
manetd de control pentru a opri Al QuickShots. AI QuickShots nu acceptad
1080p@60/50 fps. Unghiul de inclinare al gimbal-ului nu poate fi reglat cat
timp subiectul este blocat.

8.9.2 Al Tracking

Al Track include Parallel, Spotlight si Follow. Drona va zbura automat pe baza
modului de urmarire selectat si a subiectului.
Cum se activeaza.

1. Lansati drona si decolati.

2. In modul de inregistrare video, selectati prin glisare subiectul. Modul implicit
este Al Track—Spotlight.

3. Selectati un mod de fotografiere si setati parametrii. Atingeti pentru a incepe
urmarirea.

Cum se iese.

1. Atingeti pictograma din stanga interfetei de zbor pentru a iesi din Al Track.
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2. Apasati o data butonul RTH de pe telecomanda pentru a iesi.

Moduri:
Mod Descriere Subiecte acceptate
Spotlight Camera raméane blocata pe subiect; Subiecte stationare,
drona nu zboara automat. Reglati subiecte in miscare
manual prin manetele de control. (vehicule, barci,
persoane)
Parallel Drona mentine o traiectorie paralela cu Subiecte in miscare
subiectul, zburand alaturi de el. (vehicule, barci, per-
soane)
Follow Drona urmeaza automat tinta. Subiecte in miscare

/N Al Track nu este disponibil cand drona nu este in aer. Unghiul de inclinare
al gimbal-ului trebuie sa fie intre —75 si —25. Altitudinea de zbor pentru Al
Track trebuie si depaseascid 4m. Viteza maximéa acceptata: 8m/s. Viteza
medie de miscare a subiectului recomandata: < 4m/s. Utilizati AI Track in
medii deschise, fard obstacole. Distante recomandate: tintd umana 5-10m
orizontal, altitudine 4-10 m; vehicule/barci 20-50 m orizontal, altitudine 10—
50 m.

8.9.3 Cruise Control

Functia Cruise Control permite dronei sa blocheze valoarea curenta a manetei de
control si sa zboare automat la viteza corespunzatoare acelei valori.
Utilizarea Cruise Control.

e Setati butonul Cruise Control: Implicit, apasati de doua ori butonul
C2 de pe telecomanda pentru a activa/dezactiva/actualiza Cruise Control.
Personalizati in Setari > Control > Setari telecomanda > Personalizare buton.

e Activare Cruise Control: In timp ce zburati cu manetele actionate, apasati
de doua ori butonul C2. Drona activeaza Cruise Control la viteza curenta.

e Actualizare Cruise Control: In timpul Cruise Control, manipulati
manetele pentru o noua valoare, apoi apasati din nou butonul pentru a
actualiza.

e Iesire din Cruise Control: (1) Apasati butonul fard actionarea manetelor;
(2) Apasati butonul RTH; (3) Atingeti pictograma din aplicatie.

JAN In timpul Cruise Control, acceleratia si giratia pot fi controlate in timp
real, dar nu pot fi incorporate. Cruise Control poate fi activat in Mod Normal,
Video sau Sport. Drona nu poate intra sau va iesi din Cruise Control daci: nu
existd semnal GNSS; baterie < 10%; revenire la baterie scizuta declansata;
conexiune pierdutd; drona este aproape de limitele gardului virtual / GEO
Zone.
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8.9.4 CineRoll

In modul CineRoll, drona zboara inainte cu o viteza definita de utilizator in timp
ce roteste camera in directia selectata pentru a captura imagini video dinamice.
Cum se activeaza.

1. Lansati drona si decolati.
2. Selectati Video > CineRoll.

3. Dupa setarea parametrilor, atingeti pentru a incepe.

Parametri reglabili: Revenire la punctul de start dupa inregistrare (Da/Nu),
Directie de rotatie (In sensul/invers acelor de ceasornic), Viteza de zbor (1m/s —
5m/s).

/\ Cerinte de activare CineRoll: drona in aer, mod GNSS, altitudine de zbor
> 4m, baterie > 10%, card microSD cu spatiu.

8.9.5 Waypoint

Functia Waypoint permite utilizatorilor sa presetate puncte de drum pe harta sau in
scena reala; sistemul va genera automat o traiectorie de zbor pe baza acestor puncte.
Misiunile Waypoint pot fi salvate in Lista de sarcini, permitand zboruri repetate cu
o singura atingere.

Indicatori in interfata: 1. Lista de sarcini; 2. Distanta estimata de zbor; 3.
Numarul total de puncte de drum; 4. Timpul estimat de zbor; 5. Stergere punct de
drum/POL.

Utilizarea Waypoint.

1. Activare Waypoint: Faceti clic pe pictograma Waypoint din partea stanga
a interfetei de zbor.

2. Adaugare punct de drum/POI: Atingeti “+” in panoul de operare. Folositi
butonul C1 de pe telecomanda pentru a adauga un punct de drum sau C2
pentru a adauga un POI. Atingeti pe hartd pentru a adauga la locatia dorita.

3. Setarea parametrilor punctului de drum/POI: Actiunea camerei,
altitudine relativa fatd de punctul de decolare, viteza, directie, unghi de
inclinare al gimbal-ului, raport de zoom, timp de planare. POI: altitudine
si puncte de drum asociate.

4. Parametri traiectorie: Secventd puncte de drum (Inainte/Invers); Viteza
globald (0,5-10m/s); Semnal pierdut (Revenire/Continud misiunea); Sfarsit
zbor (Revenire/Planare/Aterizare/Inapoi la start); Altitudine punct de drum
(Personalizat /Global).

5. Atingeti “Start” pentru a incepe misiunea.

6. Iesire Waypoint: Atingeti din nou pictograma; atingeti partea stanga a barei
de progres; deflectati complet maneta de ruliu sau tangaj; apasati butonul
RTH.
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7. Vizualizare misiuni istorice: Salvate in lista de sarcini.

Pot fi adadugate maxim 200 de puncte de drum/POI intr-o singurd misiune.
Inainte de decolare, adiugarea punctelor de drum este acceptatd doar prin
vizualizarea hartii. Cand utilizati Waypoint, modul de zbor comuta automat la
Normal (N). Cand utilizati Waypoint in Uniunea Europeand, Semnal pierdut
nu poate fi setat la “Continua misiunea” in timpul executiei.

9. Anexa

9.1. Specificatii & parametri

Drona
Model DSDR23A
Greutate la decolare [1] 245¢
Dimensiuni Pliata: 88x143x58 mm

Desfacutd (cu elice): 300x252x58 mm

Desfacuta (fara elice): 210x152x58 mm
Dimensiune diagonala 219 mm
Vitezd& maximd de zbor Urcare: 5m/s; Coborare: 4m/s; Orizontal: 16 m/s
(Mod Sport)
Rezistentd maxima la vant  10,7m/s (Nivel 5)
Altitudine maxima de zbor  120m (sub rezerva reglementarilor locale)
Altitudine maxima la deco- 4000m

lare

Timp maxim de planare [2] 29 minute

Timp maxim de zbor [3] 32 minute

Temperatura de operare 0°C pana la 40°C

GNSS GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Interval de precizie a Vertical: £0,1m (vizual) / 4+0,5m (GNSS);
planarii (fara vaAnt sau Orizontal: £0,3m (vizual) / £1,5m (GNSS)
briza)

Sarcina utila [4] Neacceptata

Transmisie video / Wi-Fi / Bluetooth

Frecventa de operare 2,400-2,4835 GHz
Putere emitator (EIRP) FCC: <24dBm; CE: <20dBm
Calitate vizualizare live 1080p@30 fps
Latenta [5] 120 ms
Bitrate maxim de trans- 6 Mbps
misie [6]
Distanta maxima de trans- 10km
misie [7]
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Antene

Protocol Wi-Fi

Frecventa / putere Wi-Fi
(EIRP)

Viteza maxima de descar-
care Wi-Fi

Protocol Bluetooth
Frecventa Bluetooth
Putere Bluetooth (EIRP)
Antend Wi-Fi & Bluetooth

Camera

Senzor de imagine
Obiectiv

Interval ISO

Viteza obturator
Dimensiune maxima imag-
ine

Dimensiune maxima imag-
ine verticala

Moduri fotografie fixa

Format imagine
Rezolutie video

Format video

Bitrate video maxim
Stocare

Sistem de fisiere acceptat
Mod culoare

Mod Defog

Zoom digital

AT QuickShots

AT Track

Sistem de viziune inferior

Antene duble
802.11 a/b/g/n/ac
2,4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm

Wi-Fi 5 & 5GHz: 25 MB/s

Bluetooth 4.0/4.2
2,400-2,4835 GHz
<8dBm

Antend unica

CMOS 1/2 inch, pixeli efectivi: 48MP

FOV: 79,4°; Lungime focala echivalenta: ~26 mm;
Diafragma: f/1.8; Focalizare: 4m péana la oo
Mod video normal: 100-6400; AI Night:
25600

1/6400s — 8s

8000x6000 (4:3)

100—

1696 x 3000 (9:16)

Single shot JPG: 12MP si 48MP; JPG+RAW:
12MP; BRK 3/5 cadre (12MP); Burst pana la 7
cadre (12MP); Interval timer (12MP); Panorama:
180°, Verticala, Unghi larg, Sfera

JPG / JPG+RAW (DNG)

AK: 3840x2160 (16:9) @24/25/30fps; 2.7K
@24/25/301fps; FHD @24/25/30/50/60 fps; Slow
Motion: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

MP4 (H.264/H.265)

80 Mbps

microSD (clasificare U3 sau V30 sau superior)
FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Da

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,
Dolly Zoom

Da
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Interval de planare precisa

8]

Situatii indisponibile

Gimbal

Interval mecanic

Interval controlabil

Viteza maxima de control
(inclinare)

Interval de vibratii unghiu-
lare [9]

Telecomanda

Model

Tip baterie

Capacitate baterie

Port de incarcare
Temperatura de operare
Tip port dispozitiv mobil
acceptat

Timp maxim de operare [10]
Sistem de transmisie video
Dimensiune maxima dispoz-
itiv mobil acceptat

Timp cel mai scurt de
incarcare

Baterie inteligenta

Model

Capacitate

Energie

Greutate

Tensiune nominala

Tip

Temperatura de operare
Metoda de incarcare

0,3m —5m

Suprafete monocrome; suprafete puternic re-
flectorizante; suprafete transparente; obiecte in
miscare; scene cu schimbari dramatice de ilu-
minare; medii foarte intunecate sau stralucitoare;
texturi foarte repetitive; dungi foarte uniforme

Inclinare: —125 pand la +45; Rulin: +45;
Panoramare: +30
Inclinare: —90 pani la +20; Ruliu: +35

100° /s

+£0,01°

DSRC23A

Pachet baterie litiu-ion

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, pana la 18W incarcare rapida PD

0°C pana la 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB nece-
sita conector separat)

4 ore

PixSync 4.0

L: 170 mm; 1: 100 mm; I: 12,5 mm (pani la 18 mm
daca camere posterioare proeminente)

2 ore (incdrcator rapid PD 18W)

DSBTO02B

2230mAh

17,18 Wh

84¢g

7TV

Li-Po 2S

0°C péana la 40°C

USB-C (max 5V/3A); Parallel Charging Hub (3
baterii la 18W fiecare)
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Temperatura de incarcare 0°C péana la 40°C
Timp cel mai scurt de 1,3 ore (Parallel Charging Hub)
incarcare

Note:

1.

10.

9.2.

Greutate standard a dronei (inclusiv bateria de zbor, elicele si un card
microSD). Greutatea reala a produsului poate varia.

. Timpul maxim de planare masurat la ~25°C, planidnd la 1,5m, mod

1080p /24 fps.

. Timpul maxim de zbor masurat la ~25°C in mediu fara vant, zburand la

5m/s, mod 1080p,/24 fps.

. Nu montati sarcini utile suplimentare sau accesorii terte.
. Din masuratori de laborator; rezultatele variaza.

. Bitrate mediu ~5 Mbps, varfuri pana la 6 Mbps.

Masurat in mediu exterior fara obstacole la altitudinea de 120 m.

Conditii ideale: lumina suficienta, suprafata reflectorizanta difuza cu textura
bogata, reflectivitate >20%.

. Masurat la 0-40 °C in mediu fara vant, Mod Normal.

Maésurat in interior la o distanta de 10 m fata de telecomanda, de la 100% la

0%.

/\ Daca ATOM 2 raméne inactiv in standby prea mult timp, temperatura sa
poate creste. Depasind 55 °C, drona intra in Modul Putere Redusa, limitand
la 1080p/24 fps si dezactivand alte functii. Dacad temperatura continua si
creasca, se va opri.

Lista de verificare dupa zbor

Asigurati-va ca efectuati o inspectie vizuala astfel incat drona, telecomanda,
camera gimbal, bateriile si elicele sa fie in stare buna.

e Asigurati-va ca obiectivul camerei si senzorii sistemului de viziune sunt curati.

e Asigurati-va ca depozitati drona corect inainte de a o transporta.
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9.3.
1.

10.
11.

9.4.

. De ce nu poate fi utilizata bateria inainte de primul zbor? Bateria

Instructiuni de intretinere

Piesele mici, cum ar fi cablurile si curelele, sunt periculoase daca sunt inghitite.
Tineti toate piesele departe de copii si animale.

. Depozitati bateria inteligenta si telecomanda intr-un loc racoros si uscat, ferit

de lumina directa a soarelui. Temperatura de depozitare recomandata: 22—
28°C (71-82°F) pentru perioade de depozitare mai mari de trei luni. Nu
depozitati niciodata in afara —10°C péana la 45°C (14 °F pana la 113°F).

. NU permiteti ca acea camera sa intre in contact cu sau sa fie scufundata in apa

sau alte lichide. Daca se uda, stergeti-o. Nu folositi alcool, benzen, diluanti.

. Verificati fiecare piesa a dronei dupa orice prabusire sau impact grav.

. Verificati periodic indicatorii nivelului bateriei. Bateria este evaluata pentru

250 de cicluri.

. Transportati drona cu bratele pliate cand este oprita.
. Transportati telecomanda cu antenele pliate cand este oprita.

. Bateria va intra in modul somn dupa depozitare indelungata. Incarcati pentru

a iesi din modul somn.

. Depozitati drona, telecomanda, bateria si incarcatorul intr-un mediu uscat.

Scoateti bateria inainte de a efectua service-ul dronei.

Asigurati-va ca opriti bateria pentru a inlocui sau verifica elicele.

Depanare

trebuie activata prin incarcare inainte de a fi utilizata pentru prima data.

. Fara functionare. Verificati daca bateria inteligenta si telecomanda sunt

activate prin incarcare. Contactati asistenta pentru clienti daca problema
persista.

. Probleme de pornire. Verificati daca bateria are putere. Contactati

asistenta pentru clienti daca nu poate fi pornita normal.

. Probleme la actualizarea software-ului. Urmati instructiunile din ghidul

de utilizare. Daca esueaza, reporniti toate dispozitivele si incercati din nou.

. Probleme de oprire. Contactati asistenta pentru clienti.

Cum se detecteaza manipularea neglijentd sau depozitarea in
conditii nesigure? Contactati asistenta pentru clienti.
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9.5. Risc si avertismente

Cand drona detecteaza un risc dupa pornire, va aparea un mesaj de avertizare in
Potensic Eve.

1. Daca starea dronei nu este adecvata pentru decolare.
2. Daca busola intampina interferente si trebuie calibrata.

3. Urmati instructiunile de pe ecran cand vi se solicita.

9.6. Eliminare

Respectati reglementarile locale privind dispozitivele electronice atunci cand
eliminati drona si telecomanda.

Eliminarea bateriei. Eliminati bateriile in recipiente specifice de reciclare
numai dupa o descarcare completa. NU eliminati bateriile in recipientele obisnuite
pentru gunoi. Daca bateria inteligenta nu poate fi descarcata complet, contactati o
agentie profesionald de eliminare/reciclare a bateriilor.

9.7. Certificare CO
ATOM 2 (DSDR23A) respecta cerintele de certificare CO.

Model DSDR23A
Clasa UAS Co

Masa maxima la  decolare 245g
(MTOM)

Viteza maxima elice 16800 RPM

Declaratie MTOM. MTOM al ATOM 2 (Model DSDR23A), inclusiv bateria
inteligenta, elicele si un card microSD, este de 245 g pentru a respecta cerintele CO.
Utilizatorii trebuie sa urmeze instructiunile de mai jos:

1. NU adaugati nicio sarcina utila la drona, cu exceptia articolelor enumerate.
2. NU folositi piese de schimb necalificate.
3. NU modificati drona.

Lista articolelor, inclusiv accesorii calificate (CO0):

Articol Numar model Dimensiuni Greutate

Elice DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65 g (fiecare)
(DxP)

Baterie DSBT02B 83,6 x42,5%x34,6 mm ~84¢g

inteligenta

Card microSD*  N/A 15x11x1,0mm ~0,3¢g

* Nu este inclus In pachetul original.
Lista pieselor de schimb si de inlocuire (CO0):
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1. Elice ATOM 2
2. Baterie inteligenta ATOM 2

Avertismente telecomanda. Model: DSRC23A. Daca telecomanda este
deconectata de la drona, Potensic Eve App va afisa o notd pe ecran, iar drona
va executa comportamentul presetat. Telecomanda se va opri automat dupa 20 de
minute de inactivitate.

Lista de precautii.

1. Oprirea de urgenta a elicelor (Sectiunea 6.3.4).
2. Return to Home (Sectiunea 8.8).

3. Sistem de viziune inferior (Sectiunea 5.2).

4. GEO Zone (Sectiunea 8.3).

Notificare EASA. Asigurati-va ca cititi documentul Drone Information Notices
inclus in pachet inainte de utilizare. Vizitati https://www.easa.europa.eu/en/
document-1library/general-publications/drones-information-notices.

Instructiuni originale. Acest manual este furnizat de Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd, iar continutul poate fi modificat. Adresa: 7/F, Building A5,
Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

9.8. Categorii de risc si evaluare

Alegeti un mediu deschis, fara obstacole, pentru decolare, departe de multimi,
obstacole si suprafete de apa. In timpul zborului, mentineti contactul vizual si
evitati zborurile deasupra multimilor.

Altitudinea maxima de zbor a dronei este de 120 m. Respectati cu strictete legile
si reglementarile locale. Drona nu accepta instalarea de accesorii terte.

Inainte de zbor, asigurati-vd ci bateria este introdusa corect, introduceti
informatiile relevante Remote ID si asigurati-va ca datele de siguranta a zborului
sunt actualizate la cea mai recenta versiune.

Punctare riscuri (1-5, nivel = Probabilitate x Severitate, 1-4 risc
scazut, 5—10 risc mediu, 12—25 risc ridicat)

Risc P S Niv  Atenuare Robust.
Depasirea greutatii 1 2 2 Declaratie MTOM Med
maxime la decolare
Distanta sigura fata de 2 2 4 Avertismente in ghid ~ Med
multimi
Zbor deasupra 1 4 4 Avertismente; lista Med
multimilor pre-zbor
BVLOS in timpul zboru- 2 2 4 Avertismente;  zona Med
lui libera de zbor
Depasirea  limitei de 1 3 3 Limita altitudine acti- Ridicat
inaltime 120 m vata
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Transport obiecte pericu-
loase

Obiecte care cad in tim-
pul zborului

Pilot sub 16 ani

Pilot nefamiliar cu ghidul

Remote ID nu este acti-
vat

Esec la  actualizarea
datelor de siguranta
Riscuri la schimbul de
date

Riscuri la actualizarea
software-ului

Drona in campuri mag-
netice puternice
Modificarea ilegala a
dronelor

Interzicere sarcini;
avertismente
Verificari pre-zbor

Avertisment eticheta
pe ambalaj
Avertisment eticheta
pe ambalaj
Instructiuni / activat
implicit

Instructiuni in ghid
Protocoale securizate
Protocoale securizate
de actualizare

Avertisment in ghid

Avertisment impotriva
modificarii

9.9. Nota de informare pentru pilotul de drona

>JEASA

European Union Aviation Safety Agency

0

WITH CAMERA

Med

Med

Med

Scazut

Med

Med

Ridicat

Ridicat

Ridicat

Ridicat

Aceasti droni este o aeronavi. Se aplicd legislatia acronautici. In calitate de pilot
de drona, sunteti responsabil sa zburati drona in siguranta.
Inainte de zbor, in calitate de pilot de drona, trebuie:

e Sa va asigurati ca proprietarul dronei este inregistrat la autoritatea sa
nationald (cu exceptia cazului in care este deja inregistrat).

e Sa va asigurati ca numarul de inregistrare al proprietarului este afisat pe drona.

e Sa cititi si sa urmati instructiunile producatorului.

FACETI

. C% J Asigurati-va ca sunteti asigurat in mod adecvat.

Verificati cum sa va inregistrati si unde aveti voie sa zburati:
» WWwW.easa.europa.eu/drones/NAA
nz o o . .

= [ncalcarile sunt pedepsite de lege.
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R0
e . Verificati zonele cu interdictie de zbor si orice limitari din zona iIn care

doriti sa zburati.
e 5 Mentineti drona in campul vizual in orice moment.

ey o . o . . .
e oz= Mentineti o distantd sigura intre drond si persoane, animale si alte
aeronave.

. g Informati imediat autoritatea nationala de aviatie daca drona dvs. este
implicata intr-un accident care provoaca raniri grave sau fatale unei persoane
sau afecteaza o aeronava cu echipaj.

. ﬁk# Operati drona in limitele definite de instructiunile producatorului.

NU FACETI

==
° @éﬁé}ﬁ? Nu zburati deasupra grupurilor mari de oameni.

=
e n Nu zburati mai sus de 120m de la sol.

=3 L. . A . .
e I~ Nu zburati in apropierea aeronavelor si in apropierea aeroporturilor,

heliportelor sau unde se desfasoara o operatiune de urgenta.

Ty

e % _Nuincélcati intimitatea altor persoane.

e ¢~ Nu inregistrati intentionat sau nu publicati fotografii, videoclipuri sau
inregistrari audio cu persoane fara permisiunea lor.

° % Nu folositi drona pentru a transporta bunuri periculoase sau pentru a
arunca materiale.

] . . . RN
e %7 Nu modificati drona. Sunt permise numai incarcdrile de software
recomandate de producatorul dronei.

9.10. Notificare de conformitate UE

Declaratie de conformitate UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. declara
ca dispozitivul ATOM 2 respecta cerintele esentiale si alte prevederi relevante ale
Directivei 2014/53 /UE si ale Regulamentului (UE) 2019/945.

Declaratia de conformitate UE (DoC) este disponibila pentru descarcare
pe site-ul nostru oficial: https://www.potensic.com/downloads.html (Accesati
Download Center, selectati “ATOM 27).

Adresa reprezentantului UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany.

E-mail: ear@Qoceantrading.de
Tel/Mobil: 0049-30/25758899
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Declaratie FCC

Modificarile sau schimbarile care nu sunt aprobate expres de partea responsabila
pentru conformitate pot anula autoritatea utilizatorului de a opera echipamentul.

Acest dispozitiv respecta Partea 15 a Regulilor FCC. Operarea este supusia
urmétoarelor doud conditii: (1) Acest dispozitiv nu poate provoca interferente
ddunatoare si (2) Acest dispozitiv trebuie si accepte orice interferenta primita,
inclusiv interferente care pot provoca o functionare nedorita.

Nota: Acest echipament a fost testat si s-a constatat cd respecta limitele
pentru un dispozitiv digital de Clasa B, conform Partii 15 a Regulilor FCC.
Aceste limite sunt concepute pentru a oferi o protectie rezonabila impotriva
interferentelor daunatoare intr-o instalatie rezidentiala. Daca acest echipament
provoaca interferente ddunatoare receptiei radio sau TV, utilizatorul este incurajat
sa incerce sa corecteze interferenta prin una sau mai multe dintre urmatoarele
masuri: reorientarea sau repozitionarea antenei de receptie; cresterea distantei dintre
echipament si receptor; conectarea echipamentului la o priza de pe un circuit diferit;
consultarea dealerului sau a unui tehnician radio/TV experimentat.

Acest echipament respecta limitele FCC de expunere la radiatii stabilite pentru
un mediu necontrolat. Acest echipament trebuie instalat si operat cu o distanta
minima de 20 cm intre radiator si corpul dvs.

Declaratie IC

Acest dispozitiv contine emitatoare/receptoare exceptate de la licenta care respecta
RSS-ul exceptat de la licenta al Innovation, Science and Economic Development
Canada. Operarea este supusd urmatoarelor doud conditii: (1) Acest dispozitiv nu
poate provoca interferente; (2) Acest dispozitiv trebuie sa accepte orice interferenta,
inclusiv interferente care pot provoca o functionare nedorita a dispozitivului.

Declaratie ISED privind expunerea la radiofrecvente: Dispozitivul a fost evaluat
pentru a indeplini cerintele generale de expunere la RF. Distanta minima de separare
este de 20 cm.

Operarea acestui dispozitiv este restrictionata doar la utilizarea in interior.
(5150-5250 MHz)

Declaratie de conformitate UE

C € Acest produs si — daca este cazul — accesoriile furnizate sunt marcate cu “CE”
si, prin urmare, respecta standardele europene armonizate aplicabile enumerate in
Directiva RED 2014/53/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE si Amendamentul (UE)
2015/863.

E 2012/19/UE (directiva WEEE): Produsele marcate cu acest simbol nu
pot fi eliminate ca deseuri municipale nesortate in Uniunea Europeana. Pentru
reciclare corespunzatoare, returnati acest produs furnizorului local la achizitionarea
unui echipament nou echivalent sau eliminati-1 la punctele de colectare desemnate.
Pentru mai multe informatii vezi: www.recyclethis.info.

Ef 2023/1542/UE (directiva privind bateriile): Acest produs contine o
baterie care nu poate fi eliminata ca deseu municipal nesortat in Uniunea Europeana.
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Pentru reciclare corespunzatoare, returnati bateria furnizorului sau la un punct de
colectare desemnat.

Identificare produs

Drona Potensic ATOM 2: Model: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A;
IC ID: 32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257449G85170; Tensiune nominald: 7,7V,
Tensiune max. incarcare: 8,8 V; Capacitate nominald: 2230 mAh; Energie nominala:
17,18 Wh; Intrare: 5V 3A.

Telecomanda Potensic PT 1: Model: DSRC23A; FCC ID: 2BKS8B-
DSRC23A; IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 257449G8U867; Tensiune nominala:
3,6 V; Tensiune max. incarcare: 4,2V; Capacitate nominala: 5200 mAh; Energie
nominald: 18,72 Wh; Intrare: 9V 2 A.

‘ ;E E 210-240287 [E R-R-SPIc-DSDR23A ( = : E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

Marcaje de certificare droné Marcaje de certificare telecomand&

O (E® E

. A DEPOSER A DEPQSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires, W A,
et batterie = ==~ T
se recyclent n

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Figure 1: *
Pictograme de conformitate UE si reciclare.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-mail:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobile: 0049-30/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Importator: Potensic SAS. Adresa de contact UE: 7 Place de I’'Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. Email: eu@potensic.com.

Producator: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Adresa: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://
www.potensic.com. Email: support@potensic.com. FABRICAT IN CHINA

Avertismente (rezumat multilingv): PERICOL! Adecvat doar pentru varste de
16+4. Avertisment! Elicele care se rotesc la viteza mare pot provoca raniri grave! Va
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Ghid de utilizare

rugam sa cititi cu atentie Ghidul de utilizare si instructiunile de siguranta a zborului
inainte de a utiliza drona.

Asistenta:

Tard/Regiune: Statele Unite continentale (excluzand Puerto Rico, Guam, Saipan si
Insulele Virgine)

Tel: +1 833 549 7772

Program de service: Sambatd—Luni 7:00-22:00 (EST/EDT); Marti—Vineri 9:00—
18:00 (EST/EDT)

Daca aveti intrebari sau sugestii privind acest document, va rugam sa ne contactati:
support@potensic.com.

Potensic este o marca comerciald a Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright (C) 2025 Potensic.

Distribuitor

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.ro

95
391



Navodila za uporabo
V08.25.12

Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com Tel: +1 833 549 7772
Email: support.uk@potensic.com Email: support.it@potensic.com Web: https://www.potens:
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com FB: www.facebook.com/Pot

NEVARNOST! Primerno samo za starost 16-+
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1. Izjava o omejitvi odgovornosti in previdnostni
ukrepi

1.1. Izjava o omejitvi odgovornosti

Droni so izdelki s potencialnimi nevarnostmi in razmeroma kompleksnim upravlja-
njem. Pred uporabo je nujno temeljito prebrati celotna navodila za uporabo, da
pridobite osnovno znanje in se seznanite s funkcijami drona. Pri prvi uporabi ATOM
2 priporo¢amo uporabo v na¢inu GNSS na prostornem zunanjem obmocju, da se
seznanite z njegovimi funkcijami.

Strogo upostevajte navodila za uporabo in previdnostne ukrepe, da zagotovite
varno in pravilno uporabo. Uporabnike, mlajse od 16 let, mora nadzorovati odrasla
oseba, izdelek pa mora biti izven dosega otrok.

Druzba zavraca odgovornost in ne zagotavlja garancijskih storitev za kakrsne
koli neposredne ali posredne izgube (vkljuéno z izgubo premozenja in telesnimi
poskodbami), ki bi nastale, ¢e uporabnik ne uposteva varnostnih smernic iz navodil.

[zogibajte se razstavljanju katerega koli dela izdelka razen propelerjev ali
njegovemu spreminjanju brez uradnih navodil; uporabniki bodo odgovorni za vse
posledice, ki bi izhajale iz taksnih krsitev.

Za pomoc¢ pri vprasanjih glede uporabe, delovanja in vzdrzevanja se obrnite na
vaSega lokalnega prodajalca ali na druzbo.

Programska oprema drona je bila skrbno varnostno certificirana in vkljucuje
napredne mehanizme Sifriranja in zas¢ite pred posegi, da njene kode ne morejo
spreminjati nepooblasc¢eni uporabniki. Ti varnostni ukrepi lahko takoj zaznajo in
preprecijo nezakonite spremembe programske opreme ter ucinkovito s¢itijo funkcije
nadzora leta in zbiranja podatkov drona pred zlonamerno programsko opremo, virusi
ali hekerskimi napadi.

Avtorske pravice in lastnistvo tega dokumenta pripadajo druzbi Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd. (v nadaljevanju “Potensic”), informacije pa se lahko
spremenijo brez predhodnega obvestila. Za najnovejSe posodobitve obiscite https:
//www.potensic.com.

1.2. Varnost in previdnostni ukrepi

Drzite se stran od ovir in mnozic. Za zagotovitev varnosti uporabnika in okolice
naj bo izdelek vedno dale¢ od gnece, visokih stavb in visokonapetostnih kablov. Prav
tako se izogibajte uporabi v neugodnih vremenskih razmerah, kot so mocan veter,
mocan dez in nevihte. Ta previdnostni ukrep je potreben, saj lahko izdelek izkazuje
nepredvidljive hitrosti leta, nihanja stanja in potencialne nevarnosti.

Zascita pred vlago. Da bi preprecili nepravilnosti ali poskodbe zaradi vpliva
vlage na obcutljive elektronske komponente in mehanske dele v izdelku, ga hranite
stran od vlage.

Varno upravljanje. Pri upravljanju drona se verjetnost nepredvidenih tveganj
poveca, kadar so uporabniki utrujeni, v slabem dusevnem stanju ali nimajo izkusenj.
Za varnost je nujno, da izdelek popravljate ali predelujete z originalnimi deli. Izdelek
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upravljajte strogo v okviru navedenih omejitev in upostevajte lokalne varnostne
predpise.

Izogibajte se hitro vrtec¢im se delom. Ko se propelerji izdelka vrtijo z visoko
hitrostjo, ga drzite stran od mnozic in zivali, da preprecite praske ali motnje. Ne
dotikajte se vrtecih propelerjev z rokami.

Drzite se stran od virov toplote. Da bi preprecili nepravilnosti, deformacije
in morebitne poskodbe, izdelek hranite stran od toplote in visokih temperatur. Ta
ukrep je Se posebej pomemben, ker izdelek vsebuje kovinske, vlaknaste, plasti¢ne in
elektronske elemente.

1.3.
1.

10.
11.
12.

13.

Opozorila in obvestila

Embalazo in navodila hranite na varnem mestu, saj vsebujejo pomembne
informacije.

. Uporabniki so odgovorni za zagotovitev, da uporaba tega drona ne povzroci

skode osebam ali lastnini drugih.

. Nase podjetje in prodajalci ne odgovarjajo za izgube in telesne poskodbe, ki

bi nastale zaradi nepravilne uporabe ali upravljanja.

. Uporabniki morajo strogo upostevati korake, opisane v navodilih za uporabo,

za namestitev in preizkus drona. Med letom ohranjajte najmanjSo razdaljo
od 1 do 2 metra od uporabnikov ali drugih oseb, da preprecite trk drona s
cloveskim telesom in posledi¢ne poskodbe.

. Izdelek mora sestaviti odrasla oseba. Uporabniki, mlajsi od 16 let, izdelka ne

smejo upravljati sami. Baterijo polnite pod nadzorom odraslega in jo med
polnjenjem hranite stran od vnetljivih materialov.

. Izdelek vsebuje majhne dele. Hranite jih izven dosega otrok, da preprecite

nenamerno zauzitje.

. Izdelka ne uporabljajte nad cestami ali stojeco vodo, da preprecite nesrece.

. Razstavljanje ali predelava izdelka, razen propelerjev, je prepovedano, saj

lahko povzroc¢i okvare drona.

. Pametno baterijo polnite z USB polnilcem, ki ustreza standardom FCC/CE.

Daljinec ima vgrajeno 3,6 V litijevo baterijo, ki je ni treba zamenjati.
Baterije ne kratkostikujte ali stiskajte, da preprecite eksplozijo.
Baterije ne odlagajte na vroca mesta (v ogenj ali blizu elektri¢nega grelnika).

Vzdrzujte varno razdaljo od hitro vrtecih se propelerjev; izogibajte se uporabi
izdelka v mnozici, da preprecite praske ali poskodbe.
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14. Izdelka ne uporabljajte na mestih z mo¢nim magnetnim poljem, kot so v blizini
visokonapetostnih kablov, stavb z veliko kovine, avtomobilov in vlakov; sicer
se lahko stabilnost povezave zmanjsa.

15. Skrbno preucite lokalne zakone in predpise, da se izognete nepooblaSceni
uporabi drona.

16. Za skladnost z zahtevami letalskega radijskega magnetnega okolja je treba
v obdobju veljavnosti radijskih nadzornih ukazov, ki jih izdajo pristojni
nacionalni organi v doloc¢enih regijah, uporabo daljinca prekiniti v skladu z
navodili.

17. Izogibajte se letenju na nizkih visinah nad vodnimi povrSinami.

18. Drzite se stran od letalis¢, letalskih poti in drugih omejenih obmodij.

2. Nasveti za branje

2.1. Legenda
@ Prepovedano Navodila za delovanje in uporabo
& Pomembno E‘ Tehnic¢ni izrazi in referen¢ne informacije

2.2. Priporocila za uporabo

1. Pred uporabo navodil priporo¢amo ogled u¢nega videoposnetka in vodnika za
hiter zacetek.

2. Pri uporabi navodil najprej preberite poglavje Izjava o omejitvi odgovornosti

in previdnostni ukrepi.

2.3. Uc¢ni video / prenos aplikacije
Skenirajte QR kodo na desni in lahko:

1. Prenesete Potensic Eve App.
2. Si ogledate uc¢ne videoposnetke.

3. Dostopate do najnovejsih navodil za uporabo.

4. Spoznate pogosto zastavljena vprasanja (FAQ).

Potensic Eve App podpira iOS 13.0 in novejSe ter
Android 7.0 in novejge.
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2.4. Registracija in pomoc

Ob prvi uporabi aplikacije je potrebno ustvariti rac¢un za boljSo uporabnisko
izkusnjo.  Zagotavljamo, da nikoli ne zbiramo uporabniskih podatkov brez
dovoljenja.

Postopek registracije

1. Na strani za registracijo vnesite svoj e-postni naslov.

2. Pridobite potrditveno kodo in jo wvnesite,
uporabniski dogovor in pravilnik o zasebnosti.

nato preberite in sprejmite

3. Dolocite geslo za zakljucek registracije.
Ko je registracija uspesna, boste samodejno prijavljeni.

Med registracijo zagotovite, da je vaSa mobilna naprava povezana z
internetom. Ce med registracijo ne prejmete potrditvene kode, preverite mapo
z nezeleno posto, saj je bilo potrditveno sporocilo morda po pomoti oznaceno
kot vsiljena posta. Brez registracije in prijave v racun Potensic ne morete
aktivirati drona in ste omejeni na 3 preizkusne lete.

Pomoc¢. Hvala za nakup Potensic ATOM 2. Pred prvo uporabo drona
priporo¢amo, da pazljivo preberete navodila za uporabo. Za pomoc¢ pri tezavah
z dronom se obrnite na nasSo podporno ekipo na support@potensic.com.

2.5. Tehni¢ni izrazi

IMU

TOF (Time of Fli-
ght)
Sistem
vida
Vidno pozicionira-
nje

Kompas

spodnjega

Barometer

Zaklep /odklep
Prosti tek

Samodejna vrnitev
Glava drona

Krmilna palica za
plin

IMU (inercialna merilna enota), najpomembnejsi te-
meljni senzor drona.

Cas od oddaje do sprejema zaznavnega infrardecega
signala za dolocitev oddaljenosti cilja.

Senzorski sistem na spodnji strani drona, ki ga
sestavljata kamera in modul TOF.

Visoko natan¢no pozicioniranje, izvedeno prek sistema
spodnjega vida.

Geomagnetni senzor, ki dronu omogoc¢a prepoznavanje
smeri.

Senzor zracnega tlaka, ki dronu omogoca dolocanje
viSine na podlagi atmosferskega tlaka.

Prehod motorjev drona iz mirovanja v prosto vrtenje.
Po odklepu se motor zacne vrteti s fiksno hitrostjo,
vendar ne zagotavlja dovolj dvizne sile za vzlet drona.
Dron se samodejno vrne na izhodis¢éno tocko HOME na
podlagi GNSS pozicioniranja.

Polozaj kamere drona.

Dvig ali spust drona.
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Krmilna palica za Letenje drona naprej ali nazaj.

naklon (pitch)

Krmilna palica za Letenje drona levo ali desno.

nagib (roll)

Krmilna palica za Omogoca vrtenje drona v smeri urinega kazalca ali v
obrat (yaw) nasprotni smeri.

3. Pregled

To poglavje predstavlja funkcionalne znacilnosti ATOM 2 ter sheme drona in
daljinca.

3.1. Uvod

ATOM 2 ima zlozljiva roka za enostavno prenosljivost ter lahko ohisje s tezo le 245 g.
Dron je opremljen s sistemom vidnega pozicioniranja, ki omogoc¢a natanc¢no lebdenje
v nizkih notranjih in zunanjih okoljih. 7 vgrajenim GNSS senzorjem omogoca
pozicioniranje in samodejno vrnitev.

Kamera uporablja 1/2-paléni Sony CMOS slikovni senzor, sposoben snemanja
visokoloé¢ljivega videa 4K/30fps in fotografij 48MP. Kamera je names¢ena na 3-
osnem gimbalu, ki omogoca stabilne posnetke med upravljanjem drona.

Daljinec ATOM 2 uporablja tehnologijo digitalnega prenosa PixSync 4.0 in
dosega najvec¢jo komunikacijsko razdaljo do 10 km ter prenos videa 1080p v idealnih
razmerah. Daljinec ima zlozljivo in raztegljivo zasnovo, ki omogoca pritrditev
mobilne naprave, ko je razprt. Po povezavi z daljincem prek USB kabla lahko dron
upravljate in konfigurirate prek aplikacije ter spremljate visokolo¢ljivi video prenos.
Vgrajena litijeva baterija v daljincu ima najvecjo delovno dobo priblizno 4 ure.

ATOM 2 uporablja lastnisko tehnologijo nadzora leta SurgeFly, ki dosega
najve¢jo hitrost leta 16m/s (52ft/s) in najvedji ¢as leta priblizno 32 minut, z
odpornostjo proti vetru do stopnje 5.

Testni pogoji najvecjega Casa leta: pri temperaturi okolja priblizno 25 °C
v brezvetrju, let naprej s konstantno hitrostjo 5m/s, v nafinu snemanja
1080p/24 fps (brez snemanja med letom) od 100% napolnjenosti baterije do
0%. Poraba energije se znatno poveca, ko se dron vraca proti vetru. Ce
aplikacija javi mocan veter, znizajte visino leta in dron pravocasno vrnite, da
zagotovite njegovo varnost.
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3.2.

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Shema drona

. Indikator polnjenja

. USB-C polnilna vrata

Zati¢ baterije

. Reza za microSD kartico
. Repni indikator

. Monokularni vizualni modul

TOF modul

Spodnja hladilna odprtina

. Indikator napajanja

Tipka za vklop/parjenje
3-osni gimbal in kamera
Brezkrta¢ni motor
Propeler

Roka

Stojalo antene

Os roke
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3.3. Shema daljinca

1. Gumb za vklop. Enkratni pritisk za preverjanje trenutne ravni baterije.
Pritisnite in drzite za vklop ali izklop daljinca.

2. Indikator napajanja. Prikazuje trenutno raven baterije ali stanje daljinca.

3. Reza za 1/4 matico. Za pritrditev traku daljinca (*na voljo posebej).

4. USB-C prikljucek. Za priklop daljinca.

5. Tipka za vrnitev domov (RTH). Enkratni pritisk povzroéi, da dron zavre
in zadrzi lebdenje iz avtomatskih nacinov leta. Pritisnite in drzite za zacetek RTH.
Ponovno pritisnite za preklic RTH.

6. Krmilne palice. S krmilnimi palicami upravljate gibanje drona. Nagin
krmilnih palic nastavite v aplikaciji Potensic Eve App pod Nastavitve > Krmilje >
Nastavitve daljinca > Nacin krmilnih palic.

7. Zlozljiva usmerjena antena. Brezzi¢no prenaSa krmilne in video signale
do drona.

8. Drzalo za mobilno napravo. Za varno pritrditev mobilne naprave na
daljinec.

9. USB-C polnilna vrata. Za polnjenje daljinca.

10. Desni gumb (kolesce). Za nadzor digitalnega zooma.

11. Prilagodljiva tipka C2. Enkratni pritisk za preklop hitrostnega
nacina (Video/Normalno/Sport).  Dvakratni pritisk za nastavitev tempomata
(omogoc¢i/onemogoci/posodobi). C2 in levo kolesce za nastavitev belega ravnovesja.

9
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C2 in desno kolesce za nastavitev EV. Funkcijo nastavite v aplikaciji Potensic Eve
App pod Nastavitve > Krmilje > Nastavitve daljinca > Prilagoditev tipk.

12. Prilagodljiva tipka C1. Enkratni pritisk za preklop naklona kamere
(0°/=90°). Dvakratni pritisk za preklop nac¢ina kamere (samodejno/ro¢no). Cl1 in
levo kolesce za nastavitev hitrosti zaslonke. C1 in desno kolesce za nastavitev ISO.
Funkcijo nastavite v Potensic Eve App pod Nastavitve > Krmilje > Nastavitve
daljinca > Prilagoditev tipk.

13. Levo kolesce. Nadzor naklona kamere.

14. Tipka za sprozilec/snemanje. Enkratni pritisk za fotografiranje ali za-
Cetek /zaustavitev snemanja. Pritisnite in drzite za preklop med fotografijo/videom.

15. Hladilne odprtine.

16. ReZa za shranjevanje krmilnih palic. Za shranjevanje krmilnih palic.

4. Prva uporaba

4.1. Priprava drona

Izdelek je dostavljen v zlozenem stanju. Razprite ga, kot sledi:
1. Odstranite zascito gimbala.
2. Najprej razprite sprednje, nato zadnje roke.

3. Razprite krake propelerjev.

4.2. Priprava daljinca

Namestite mobilno napravo in krmilne palice:
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1. Razprite antene.

Krmilne palice odstranite iz reze za shranjevanje.

Krmilne palice namestite na daljinec.

Prikljucite adapterski kabel z logotipom daljinca v daljinec.
Drugi konec kabla povezite z mobilno napravo.

Kabel potisnite v rezo na notranji strani desnega rocaja daljinca.

7 obema rokama razprite daljinec in pritrdite mobilno napravo.

e L A

Priprava je zakljucena.

Adapterski kabel daljinca je usmerjen; ne menjajte koncev kabla. USB-
C konca adapterskega kabla daljinca ne vstavljajte v USB-C polnilna vrata
daljinca, saj lahko povzroc¢i kratek stik. Pri povezovanju z Android telefonom,
Ce sistem zahteva nacin USB povezave, izberite “Prenos podatkov”. Druge
moznosti lahko povzrocijo neuspesno povezavo.

4.3. Polnjenje / vklop in izklop

Pred prvim letom je nujno zbuditi baterijo, sicer se dron ne bo zagnal. USB-C
polnilna vrata baterije in USB polnilnik povezite z elektriécnim omrezjem za enojno
polnjenje (USB polnilnik ni prilozen embalazi. Uporabnik lahko uporabi polnilnik,
ki ustreza specifikacijam FCC/CE). Rdedi indikator sveti med polnjenjem in se po
koncu polnjenja samodejno izklopi. Uporabnik lahko baterijo polni z vzporednim
polnilnim vozlis¢em, ¢e je kupljen komplet Fly More Combo. Za podrobnosti glejte
navodila vzporednega polnilnega vozlis¢a. Vzporedno polnilno vozlisée lahko polni
tudi daljinec.

=
|
] -
4 Mode 1

Nagcin 1

o aj\
f Mode 2

Nacin 2

Najkrajsi ¢as polnjenja prek USB-C vrat je priblizno 1h 25min. Za
to hitrost polnjenja zagotovite, da va$ polnilnik podpira izhod 5V/3A.
Priporo¢amo polnjenje baterije prek vzporednega polnilnega vozlis¢a, ki
omogoca hkratno hitro polnjenje 3 baterij.
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/\ Iz varnostnih razlogov priporoc¢amo, da baterijo pred polnjenjem odstranite
iz drona; sicer se dron ne bo vklopil, ¢e se baterija polni v dronu. Ce je
polnilni kabel priklju¢en, ko je dron vklopljen, se bo samodejno izklopil in
polnjenje se bo nadaljevalo. Baterija po uporabi lahko postane prevroca;
ne polnite je, dokler se ne ohladi; sicer lahko pametna baterija zavrne
polnjenje. Baterijo polnite vsake tri mesece, da ohranjate aktivnost celic.
V USB-C vrata prikljucite originalni kabel ali kateri koli kabel, ki podpira
tok nad 3 A; sicer lahko pride do neuspesnega polnjenja ali poskodbe baterije.
Pri polnjenju daljinca PTD 1 z integriranim zaslonom za optimalno hitrost
polnjenja uporabite USB polnilnik s podporo protokolom PD 2.0 ali vigje
hitrega polnjenja, skupaj z originalnim USB-C do USB-C polnilnim kablom.
Uporaba kabla USB-A na USB-C morda ne bo aktivirala funkcije hitrega
polnjenja.

Vklop.
Dron: Pritisnite in drzite tipko za vklop, dokler ne zasvetijo vsi indikatorji
napajanja, nato sprostite za zakljucek vklopa.
Daljinec: Pritisnite in drzite tipko za vklop, dokler ne zasvetijo vsi indikatorji
napajanja, nato sprostite za zakljuc¢ek vklopa.

Izklop.
Dron: Pritisnite in drzite tipko za vklop, dokler ne ugasnejo vsi indikatorji
napajanja, nato sprostite za zakljucek izklopa.
Daljinec: Pritisnite in drzite tipko za vklop, dokler ne ugasnejo vsi indikatorji
napajanja, nato sprostite za zakljucek izklopa.

Tipki za vklop na dronu in daljincu sta zasnovani tako, da preprecita
nenamerne pritiske. Ko zasvetijo vsi indikatorji baterije, tipko hitro sprostite,
da preprecite samodejni izklop zaradi predolgega drzanja.

4.4. Aktivacija drona

Dron je treba pred prvo uporabo aktivirati prek Potensic Eve App. Vklopite in
povezite dron in daljinec, nato odprite Potensic Eve App in sledite navodilom na
zaslonu za aktivacijo drona. Po aktivaciji bosta trenutni dron in daljinec privzeto
povezana. Racun, uporabljen za aktivacijo, bo imel popoln nadzor nad dronom.

Za aktivacijo je potrebna internetna povezava. Nedeaktiviran dron lahko
opravi le 3 omejene lete.

4.5. Posodobitev programske opreme

Ko je na voljo nova posodobitev programske opreme, za nadgradnjo uporabite
Potensic Eve App. Po povezavi drona in daljinca odprite Potensic Eve
App. Aplikacija vas bo samodejno obvestila, ¢e je na voljo nova posodobitev.
Priporo¢amo, da uporabniki sledijo navodilom za nadgradnjo za najboljSo izkusnjo.

Pred nadgradnjo zagotovite, da je raven baterije drona > 30% in da
ima daljinec vsaj dve ¢rtici napolnjenosti. Preverite, da je za$¢ita gimbala
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odstranjena in da okoli gimbala ni tujkov. Med nadgradnjo zagotovite, da je
mobilna naprava povezana z internetom. Med nadgradnjo drzite daljinec in
dron na razdalji do 1 metra in stran od virov motenj signala, kot so ra¢unalniki
in usmerjevalniki. Med nadgradnjo ne upravljajte drona ali daljinca, razen Ce
aplikacija to zahteva.

5. Dron

ATOM 2 sestoji iz sistema za nadzor leta, komunikacijskega sistema, pozicijskega
sistema, napajalnega sistema in pametne baterije. To poglavje opisuje funkcije vseh
delov drona.

5.1. Pozicioniranje

ATOM 2 uporablja novo tehnologijo nadzora leta SurgeFly podjetja Potensic, ki
podpira naslednja dva nacina pozicioniranja:

GNSS pozicioniranje: Dronu zagotavlja natan¢no pozicioniranje in navigacijo;
podpira natanc¢no lebdenje, pametne lete in samodejno vrnitev.

Vidno pozicioniranje: Omogoca visoko natan¢no pozicioniranje na nizkih
visinah prek sistema spodnjega vida. Vidno pozicioniranje deluje brez signala GNSS,
zato se izdelek lahko uporablja v zaprtih prostorih.

Nacin preklopa: Sistem nadzora leta samodejno preklaplja glede na okolje
drona. Ko so signali GNSS sibki in sistem spodnjega vida ni na voljo, dron preklopi
v nacin polozaja (ATTI). V tem na¢inu dron ne more vzdrzevati stabilnega lebdenja,
uporabnik pa mora ro¢no upravljati krmilne palice in dron ¢im prej pristati na
varnem mestu, da prepreci nesrece.

V nacinu vidnega pozicioniranja (OPTI Mode) pametni nacini leta niso na
voljo, nacin leta pa je omejen na video nacin. Ko je signal GNSS sibek ali
ga ni, drona ne morete vrniti in nekatere funkcije, kot sta AI Track ali Al
QuickShots, niso na voljo.

/\ Pred letenjem v varnem okolju vadite in obvladajte vse metode upravljanja
drona. Zacetnikom priporo¢amo, da so obrnjeni proti zadnji strani drona in
da ga vedno ohranjajo v vidnem polju, da ne izgubite presoje o poloZaju in
smeri drona, kar bi lahko privedlo do nevarnosti.

5.2. Sistem spodnjega vida

ATOM 2 je opremljen s sistemom spodnjega vida na spodnji strani drona, ki ga
sestavljata monokularna kamera in modul TOF (Time of Flight). Modul TOF je
razdeljen na oddajnik in sprejemnik in izrac¢una natanc¢no visino drona glede na tla
z merjenjem Casa, ki ga infrardeci signal potrebuje od oddajnika do sprejemnika po
odboju od tal. V kombinaciji z monokularno kamero to omogoca izra¢un natan¢nega
nizkovisinskega polozaja drona za visoko natan¢no pozicioniranje.

Obmocdje opazovanja. Delovno visinsko obmodje sistema spodnjega vida je
0,3m — 10m. Natancéno pozicioniranje je dosezeno v obmocju 0,3m — 5m.
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Scenariji uporabe. Funkcija vidnega pozicioniranja sistema spodnjega vida je
primerna za okolja, kjer so signali GNSS sibki ali nedostopni, vendar je teksturna
razgibanost povrsine bogata in svetloba okolice ustrezna, relativna visina drona pa
znasa med 0,3m in 5m. Ko relativna visina preseze 5m, dron preklopi v nadcin
polozaja. Letite previdno.

Nacin uporabe. Sistem spodnjega vida se samodejno aktivira, ko so izpolnjeni
pogoji za vidno pozicioniranje. V nacinu vidnega pozicioniranja repni indikator
drona pocasi utripa cian.

/N V nac¢inu OPTI je najvecja visina leta 5m. Vidno pozicioniranje je
samo pomozna funkcija leta. Sistem vida ne deluje pravilno pri letenju
nad: enobarvnimi povrsinami; mo¢no odbojnimi povrsinami (gladka kovina);
prozornimi povrsinami (voda, steklo); premikajo¢imi teksturami (tekoce zivali,
vozila); scenariji s hitrimi spremembami svetlobe; mesta z zelo §ibko ali zelo
mocno svetlobo; zelo ponavljajoce se teksture.

5.3. Repni indikator drona
Vklop/izklop  Vklop/izklop v teku: zeleni indikator sveti neprekinjeno.

Status leta
GNSS pozicioni- Indikator pocasi utripa zeleno.

ranje

Vidno pozicioni- Indikator pocasi utripa cian.
ranje

Nacin polozaja  Indikator pocasi utripa modro.
Vrnitev Indikator pocasi utripa rdece.

Opozorilo in napaka

Daljinec ni pove- Indikator sveti modro.

zan

Nizka baterija Indikator hitro utripa rdece.

Napaka senzorja Indikator sveti rdece.

Zasilna zaustavi- Indikator se veckrat za hip prizge rdece in nato dlje casa
tev propelerjev  ugasne.

Nadgradnja in umerjanje

Umerjanje Indikator izmeni¢no utripa rdece in zeleno.
kompasa

(vodoravno)

Umerjanje kom- Indikator izmeni¢no utripa modro in zeleno.
pasa (navpi¢no)

Nagcin parjenja Indikator hitro utripa zeleno.

Nacin Indikator hitro utripa modro.

nadgradnje
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5.4. Pametna baterija
Funkcija

Pametna baterija ATOM 2 je opremljena z visokoenergijskimi celicami in uporablja
napreden sistem za upravljanje baterije.

Osnovni parametri — Model: DSBT02B

Stevilo celic
Kapaciteta baterije
Nazivna napetost
Napetost
polnjenja
Nacin polnjenja
Maks. polnilni tok

Zascita izravnave

Zascita s samodej-
nim praznjenjem

Zascita pred prena-
polnjenjem
Temperaturna za-
§Cita

Samodejna omeji-
tev polnilnega toka
Zascita pred pre-
komernim praznje-
njem

Zascita pred krat-
kim stikom
Spremljanje stanja
baterije
Komunikacijska
funkcija

ob koncu

2 zaporedno
2230 mAh
77V

8,8V

USB-C / vzporedno polnilno vozlisce
USB-C: 5V/3A; wvzporedno polnilno
8V/2,0A x 3

vozlisée:

Med polnjenjem se napetosti celic baterije samodejno
izravnajo.

Po polnem polnjenju se baterija samodejno prazni do
50%-70% napolnjenosti, ko je 5 dni neaktivna, za zasc¢ito
celic.

Baterija samodejno ustavi polnjenje,
napolnjena.

Polnjenje se samodejno ustavi, ¢e je temperatura
baterije pod 0°C ali nad 45 °C, da prepreci poskodbe.
Baterija samodejno omeji polnilni tok, ¢e zazna previsok
tok.

Praznjenje se samodejno ustavi, da prepreci prekomerno
praznjenje, ko baterija ni v uporabi za let. Baterija
preide v na¢in mirovanja.

Napajanje se samodejno prekine, ¢e se zazna kratek stik.

ko je polno

BMS spremlja stanje baterije in opozarja, ¢e zazna
poskodovano celico.

Podatki o ciklih polnjenja in preostali napolnjenosti se
prenasajo dronu.

/\ Dolgotrajna neaktivnost lahko negativno vpliva na zmogljivost baterije.
Baterijo hranite v hladnem in suhem prostoru, izven dosega otrok. Previdno-
stni ukrepi za okolja z nizkimi temperaturami: baterij ni mogoce uporabljati
za let, kadar je temperatura okolice pod 0°C; pri nizkih temperaturah pred

letenjem dron postavite v lebdenje, da baterijo predgrejete.

Po letu: pred

polnjenjem pocakajte, da se baterija ohladi na polnilno temperaturno obmodje
(0-40°C). Varnost baterije med transportom: izpraznite pod 30%.
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Vstavljanje in odstranjevanje baterije

Vstavljanje: Baterijo vstavite v predal¢ek za baterijo in pritrdite zatic. Ko je
baterija popolnoma namescena, boste slisali klik.
Odstranjevanje: Pritisnite zati¢ baterije in baterijo izvlecite iz predalcka.

[ \wwﬁj—@
| ASRO @
S

[\

Odstranjevanje
Vstavljanje

/\ Po vstavitvi baterije zagotovite, da se zati¢ baterije zasko¢i nazaj na svoje
mesto. To je kljuénega pomena za varnost leta. Pred odstranjevanjem baterije
izdelek izklopite.

\ \ 7 \ /
‘ — )
Pred odstranjevanjem

izklopite Zati¢ v polozaju, varno Zati¢ ni v polozaju

Ogled ravni napolnjenosti

Ko je baterija vstavljena v dron, na kratko pritisnite tipko za vklop, da si ogledate
raven napolnjenosti pametne baterije:

oe——1 LED4
o
@ on ——LED3
(-]
~— LED 2

x— LED 1

¥ Indikator sveti € Indikator utripa ) Indikator je izklopljen
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LED1 LED 2 LED 3 LED 4 | Trenutna raven napolnjenosti
L o o O 0% 25%
O 03 () () 25%-30%
O 0 ) ) 30%-50%
03 L € () 50%—55%
03 ¥ ¥ () 55%—75%
303 ¥ 03 03 75%-80%
03 X¥ 03 03 80%—97%
O 03 03 03 97%-100%

Navodila za upravljanje pri visoki/nizki temperaturi

Ko je temperatura baterije < 5°C, aplikacija prikaze opozorilo o nizki temperaturi
in baterijo je treba pred letenjem predgreti. Ko je temperatura baterije > 70°C,
aplikacija prikaze opozorilo o visoki temperaturi in dron ne more leteti.

Kapaciteta praznjenja se pri nizki temperaturi mo¢no zmanjsa in cas leta
se skrajsa, kar je normalno. Izogibajte se dolgotrajnemu delovanju pri nizki
temperaturi; sicer se zivljenjska doba baterije lahko skraj3a.

5.5. Propelerji

ATOM 2 uporablja na novo zasnovan tihi propeler druge generacije, ki izboljsa
zmogljivost in ucinkovito zmanjsa hrup med vrtenjem kraka. Propelerji so razdeljeni
na tip v smeri urinega kazalca in v nasprotni smeri. Oznacene propelerje pritrdite
na motorje oznacene roke, neoznacene propelerje pa na motorje neoznacene roke.
Oba propelerja, pritrjena na isti motor, morata biti enaka.

Propeler Navodila za namesti- Shema namestitve

tev

Oznacen pro- Oznacene krake prope-
peler lerja namestite na ozna-

¢eno roko.

NG e
Neoznacen Neoznacene krake prope-

propeler lerja namestite na neoz-
naceno roko.
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Za namestitev propelerjev uporabite V motorje ne vstavljajte izvijaca ali
izvija¢ iz embalaze. tujkov.

Za namestitev propelerjev uporabite izvija¢ iz embalaze. Pri menjavi krakov
propelerja je lazje, ¢e motor primete z roko.

/\ Propelerji ATOM 2 niso zdruzljivi s propelerji ATOM/ATOM SE/ATOM
LT in so trenutno podprti samo za model ATOM 2. Oznacene propelerje
pritrdite na motorje roke z oznakami, neoznacene propelerje pa na motorje
roke brez oznak. V nasprotnem primeru dron ne bo mogel leteti. Ce je
propeler poskodovan, oba propelerja in vijaka na ustreznem motorju odstranite
in zavrzite. Krake propelerjev so ostri. Z njimi ravnajte previdno. Drzite se
stran od vrtecih propelerjev in motorjev. Ce med letom opazite tresenje ali
izgubo hitrosti, takoj preverite krake propelerja. Pred vsakim letom preverite,
ali so propelerji varno namescéeni.

5.6. Gimbal in kamera

Trioseni gimbal

Kamera ATOM 2 je nameS¢ena na trioseni gimbal. Gimbal omogoca nastavitev
naklona od +20° do —90° ter nastavitev odmika obrata in nagiba od +10° do —10°.
Kot naklona gimbala nastavite s premikanjem kolesca gimbala na daljincu. Ko je
nacin leta nastavljen na video nacin, je razpon naklona gimbala od +20° do —90°;
ko nacin leta ni video nacin, je razpon naklona gimbala od 0° do —90°.

20°

-90°

/\ Pred vklopom drona odstranite zas¢ito gimbala. Pri shranjevanju ali
transportu namestite zaS¢ito gimbala. Ob vsakem vklopu drona je privzeti
naklon gimbala 0° (vodoravni pogled). Pred vzletom preverite, da okoli
gimbala ni tujkov in da je le¢a ¢ista. Gimbal naj bo ¢ist in v njega naj ne pride
pesek ali drugi tujki. Gimbal je z dronom povezan prek elasti¢nega nastavka
za blazenje sunkov; ne vlecite ga na silo.

Nacini gimbala.
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e Stabilni nacdin: Smer nagiba gimbala je vedno vodoravna. Kot naklona
gimbala nastavite s kolescem gimbala na daljincu. Ta nacin je primeren za
stabilne posnetke.

e Nacin FPV: Smer nagiba gimbala sledi spremembam nagiba drona. Gladkost
nagiba nastavite v aplikaciji Potensic Eve App. Kot naklona gimbala nastavite
z levim kolescem na daljincu. Ta nacin je idealen za dozivljanje letenja FPV
in dinamic¢ne posnetke.

Fina nastavitev gimbala. Ko je dron na ravni povrsini in je gimbal rahlo
nagnjen, ga lahko popravite s fino nastavitvijo gimbala.

1. V aplikaciji Potensic Eve App pojdite na Nastavitve > Umerjanje > Fina
nastavitev gimbala za nastavitev vodoravnega in horizontalnega kota gimbala.
Razpon nastavitve je +10°. Vsak pritisk na “4” ali “-” spremeni kot gimbala
za +0,1° ali —0,1°.

«w »

za nagib v levo.
za obrat v levo.

2. Vodoravna nastavitev: pritisnite “+” za nagib v desno in
Nastavitev obrata: pritisnite “+” za obrat v desno in “-”

3. Pritisnite “Privzeto” za ponastavitev gimbala na privzeti kot (oba na 0°).

Umerjanje gimbala. Ce ima gimbal tezave pri zagonu, ga poskusite obnoviti
z umerjanjem gimbala.

1. Pojdite v Potensic Eve App > Nastavitve > Umerjanje > Umerjanje gimbala.
Dron obrnite tako, da je s spodnjo stranjo navzgor, in ga postavite na ravno
povrsino.

2. Po pritisku “Zac¢ni umerjanje” se gimbal samodejno za¢ne umerjati.

3. Pocakajte, da se napredek zakljuci. Ko se na zaslonu izpiSse “Umerjanje
uspesno”, je umerjanje gimbala zakljuceno.
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Gimbal Calibration

Start Calibration

Umerjanje gimbala

Fina nastavitev gimbala

/\ Med postopkom umerjanja drona ne premikajte prevec, sicer umerjanje ne
bo uspelo.

Kamera

Osnovni parametri

Znamka senzorja SONY

Velikost senzorja 1/27 CMOS

Uc¢inkoviti slikovni 48MP

elementi

Zaslonka F1.8

FOV 79,4°

Obmocje ostrenja 4m — oo

Razpon ISO 100-6400 (obic¢ajni nafini snemanja); 100-25600 (Al
Night)

Razpon zaslonke 1/6400 — 8s

Pomnilnik microSD kartica (U3 ali V30 in visje)

Format slike JPG / JPG+RAW (DNG)

Velikost slike 48MP (8000x6000)

Kodek H.264 / H.265
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Format videa MP4

Locljivost videa 4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps
2.7K: 2704x 2028 (4:3) / 2704x 1520 (16:9) / 1696 % 3000
(9:16) @24,/25/30 fps
FHD: 1920x 1440 (4:3) / 1920x 1080 (16:9) / 1080x 1920
(9:16) @24,/25/30/50,/60 fps
Poc¢asen posnetek: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ Gimbal lahko trese pri letenju v Sportnem nacinu ali pri moc¢nem vetru.
Za optimalno stabilizacijo gimbala priporo¢amo letenje v video nacinu. Po
daljSem snemanju se ne dotikajte leCe, da preprecite opekline. Ne snemajte
videa, ko dron ne leti, sicer se sprozi zas¢ita pred pregrevanjem. Kamere ne
usmerjajte v laserske zarke. Dron uporabljajte v navedenem temperaturnem
obmodju (0°C do 40°C).

Shranjevanje fotografij in videoposnetkov

Videoposnetki in fotografije, posneti z ATOM 2, se shranjujejo na microSD kartico
namesto v Potensic Eve App ali v galerijo telefona. Pred letom v dron vstavite
microSD kartico. Uporabniki si lahko videoposnetke in fotografije z microSD
kartice ogledajo in jih prenesejo v aplikaciji Potensic Eve App. Za prenos
visokolocljive vsebine priporo¢amo funkcijo SmartTransfer, ki omogoca hitrost
prenosa do 25 MB/s.

Zahteve za SD kartico. Format datotek: FAT32, exFAT. Kapaciteta: 4G —
512G. Priporoc¢amo microSD kartico s specifikacijo U3/V30 ali vigje.

/\ NE odstranjujte ali vstavljajte microSD kartice iz drona, ko je vklopljen.
Potensic ne prevzema odgovornosti za izgube zaradi nepravilnega ravnanja z
microSD kartico.

5.7. Predvajanje zapisa leta

ATOM 2 podpira predvajanje zapisa leta. Uporabniki lahko do predvajanja zapisa
leta dostopajo v Potensic Eve App pod Domov > Jaz > Dnevniki letov. Vsak let
ustvari sklop podatkov leta, ki zabelezi trajanje, razdaljo, spremembe krmilnih palic
in pot leta. Ce uporabniki med letom naletijo na nepravilnosti, se lahko obrnejo na
podporo strankam prek Domov > Jaz > Spletna podpora strankam.

Vsi podatki o letu se shranijo na mobilni napravi uporabnika. Razen ko
jih uporabnik aktivno nalozi v oblak, Potensic ne dostopa do vasih podatkov
o letu.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer omogoca brezzi¢no povezavo drona z mobilno napravo prek Wi-Fi
(brez priklopa daljinca). Uporabniki lahko prek Potensic Eve App preprosto
prenasajo fotografije in videoposnetke z drona pri hitrosti do 25 MB/s.

Uporaba:
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1. Vklopite dron in zagotovite, da se motorji ne vrtijo.

2. Na mobilni napravi omogocite Bluetooth in Wi-Fi, nato odprite Potensic Eve
App.

3. Na zacetnem zaslonu v zgornjem levem kotu pritisnite “Povezi za SmartTrans-

fer”.

4. Pritisnite “Povezi”. Ko je povezava vzpostavljena, samodejno vstopite v album.

Pri prvi povezavi mobilne naprave z dronom enkrat pritisnite tipko za
vklop drona za potrditev povezave. Za optimalno hitrost prenosa naj bo dron
v dosegu 1 m. SmartTransfer ni na voljo med letom.

5.9. Umerjanje kompasa

Kdaj izvesti umerjanje kompasa

1. Umerjanje kompasa je potrebno ob prvi uporabi.

2. Pri letenju z dronom ve¢ kot 500 km (310 milj) od zadnje lokacije umerjanja.

/\ Kompasa ne umerjajte na lokacijah, kjer se lahko pojavijo magnetne
motnje, kot so v blizini magnetnih nahajalis¢ ali velikih kovinskih konstrukcij.
Med umerjanjem v blizini letala ne nosite predmetov s feromagnetnimi
materiali, kot so mobilni telefoni. Pri umerjanju zagotovite, da je dron vsaj
1,5m (4,92ft) nad tlemi. Pri letenju v zaprtih prostorih umerjanje kompasa
ni potrebno.

Postopek umerjanja

1. Ko je umerjanje potrebno, Potensic Eve App samodejno prikaze vmesnik za
umerjanje. Pritisnite “Za¢ni umerjanje” — indikator stanja drona izmeni¢no
utripa rdece in zeleno.

2. Dron drzite vodoravno in ga zavrtite za 360°, dokler aplikacija ne prikaze
navpicnega umerjanja; indikator izmeni¢no utripa modro in zeleno.

3. Dron drzite navpicno in ga zavrtite za 360° okoli navpi¢ne osi, dokler aplikacija
ne sporoci, da je umerjanje zakljuceno.
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Compass Calibration

Start Calibration

Umerjanje kompasa — zacetek

Harizontal Calibration

Umerjanje kompasa — vodoravno

Vertical Calibratio

2 Fotate tha drone var

Umerjanje kompasa — navpi¢no

Umerjanje kompasa lahko ro¢no sprozite tudi v Potensic Eve App pod Nastavitve
> Umerjanje > Umerjanje kompasa.

/\ Ce se izpis “Umerjanje ni uspelo” veckrat ponovi, spremenite lokacijo in
poskusite znova. Kompasa ne umerjajte z zlozenimi rokami.
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6. Daljinec

6.1. Pregled

Daljinec Potensic PT 1 je Potensic posebej zasnoval za ATOM 2. Uporablja
tehnologijo prenosa videa PixSync 4.0, ki omogoca popoln nadzor in konfiguracijo
drona na razdalji do 10 km v ravni liniji v neovirano okolju brez motenj pri visini leta
120 m. PixSync 4.0 uporablja frekvencni pas 2,4G z dvema usmerjenima antenama
z visokim ojacanjem in zagotavlja kakovost videa do 1080p@30 fps. Podpira tudi
nemoteno preklapljanje med najvec¢ 8 prilagodljivimi kanali.

Daljinec ima vgrajeno baterijo s 5200 mAh in posebna USB-C polnilna vrata,
ki podpirajo 18W hitro polnjenje. Pri polnjenju mobilne naprave lahko najvecja
avtonomija daljinca doseze do 4 ure.

6.2. Nacin krmilnih palic

V aplikaciji Potensic Eve App pojdite na Nastavitve > Krmilje > Nastavitve daljinca
> Nacin krmilnih palic za nastavitev na¢ina krmilnih palic. Moznosti vkljucujejo
Nacin 1 (plin desna roka), Nag¢in 2 (plin leva roka) in Po meri.

Settings Control Stick Mode

Control

Nastavitve > Krmilje > Naé¢in krmilnih palic

Nacin 1 (plin desna roka). Leva palica: naprej/nazaj/zavoj levo/zavoj desno.
Desna palica: gor/dol/levo/desno.

Left stick Right stick U
iy p
7"
@ A\ -
K\ ¥ \ / v
y N3/
- Down
| 2\ I ,/ \ / \
@ /7~ /~\
@: H \ / A\ a4
\ ’// \ / Left \ / Right
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Nacin 2 (plin leva roka). Leva palica: gor/dol/zavoj levo/zavoj desno.

palica: naprej/nazaj/levo/desno.

Left stick

Right stick

Po meri.

vkljuéno z obratom smeri palic.

‘O Privzeti na¢in krmiljenja daljinca je Nacin 2 (plin leva roka).

6.3. Funkcije

Indikator

Desna

Uporabniki lahko na¢in krmilnih palic prilagodijo svojim potrebam,

Daljinec je opremljen s stirimi belimi LED indikatorji, ki prikazujejo raven baterije

in druga stanja.

¥ Indikator sveti

Prikaz polnjenja

Prizgani LED
lod4

20d4

3od4

4 od 4 (en
utripa)

4 od 4 sveti

¥ Indikator utripa

Raven baterije
0%-25%
25%—50%
50%—-75%
75%-99%

99%-100%

Prikaz napajanja (med uporabo)

Prizgani LED
1 utripa

lod4

20d4

3od4

4 0d 4

Prikaz stanja (prek LED 1)

Raven baterije
0%-10%
10%-25%
25%—50%
50%-75%
75%-100%
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Stanje LED 1

Povezan Sveti zeleno

Ni povezan Sveti modro
Parjenje Hitro utripa modro
Nadgradnja Utripa rumeno
Kriti¢no nizka baterija Sveti rdece
Umerjanje daljinca Sveti belo

Zvocna opozorila daljinca

Stanje Pisk
Vklop /izklop 2 piska
Nacin ATTI 4 piski

Daljinec sprozi funkcijo (npr. RTH) 2 piska
Daljinec konc¢a funkcijo (npr. RTH) 1 pisk

RTH v teku 2 piska (ponavljajoce)
Pristajanje 1 pisk (ponavljajoce)

Povezan z mobilno napravo 1 pisk

Nizka raven baterije 3 pocasnejsi piski (ponavljajoce)

Ce 7elite med RTH ustaviti neprekinjeno piskanje, ga preklicete z enim
pritiskom na tipko za vklop. Pod Nastavitve > Varnost > Vrnitev (RTH) >
Tiha vrnitev, ko je omogocena, daljinec ob sprozitvi RTH samo enkrat dvakrat
zapiska.

Parjenje

ATOM 2 in njegov daljinec sta tovarnisko sparjena in pripravljena za takojsnjo
uporabo. Ce enega od njiju zamenjate, ju je treba znova sparjati.
Koraki parjenja:

1. Vklopite daljinec in ga povezite z mobilno napravo. Pojdite v Potensic Eve
App > Nastavitve > Umerjanje > Ponovno parjenje drona.

2. Vklopite dron in hitro dvakrat pritisnite tipko za vklop na dronu. Repni
indikator drona bo hitro utripal.

3. Med parjenjem bo LED 1 na daljincu utripal modro. Ko slisite pisk, je
parjenje uspesno. LED 1 bo zasvetil zeleno, aplikacija pa bo prikazala “Parjenje
uspesno!”.
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Zaslon nacina parjenja v Potensic Eve App

Med parjenjem naj bosta daljinec in dron na razdalji do 1 m in zagotovite,
da ni motenj 2,4G. Med postopkom parjenja ne premikajte ali upravljajte
daljinca ali drona.

Zasilna zaustavitev propelerjev med letom

V primeru izrednih razmer med letom, ko je treba dron takoj ustaviti, lahko
uporabite funkcijo zasilne zaustavitve propelerjev med letom. Zaustavitev
motorjev med letom bo povzrocila padec drona. To funkcijo uporabljajte
previdno.

Kako omogociti: Funkcija je privzeto onemogocena. Pojdite v Potensic
Eve App > Nastavitve > Varnost > Napredne varnostne nastavitve > Zasilna
zaustavitev propelerjev med letom. Po omogocanju v sili isto¢asno pritisnite in
2 sekundi drzite tipko C2 in RTH.

6.4. Optimalno obmocje prenosa

Kot antene daljinca je treba pravocasno prilagoditi glede na visino in razdaljo drona,
da zagotovite optimalen domet prenosa.

Med letom naj bo ravnina antene daljinca vedno usmerjena proti dronu,
da zagotovite najboljso kakovost prenosa in veéji domet leta. Ko dron leti
neposredno nad daljincem na visoki nadmorski visini, se kakovost komunikacije
zaradi neugodnega kota antene opazno zmanjsSa. Znizajte visino ali letite vodoravno
doloc¢eno razdaljo.

Med letom hkrati ne uporabljajte drugih naprav 2,4G, da preprecite motnje.
Pri dejanskem letu lahko uporabite zemljevid/kazalnik polozaja v spodnjem
levem kotu vmesnika leta, da dolodite, ali je daljinec usmerjen proti dronu.

6.5. Umerjanje daljinca
Kdaj izvesti umerjanje daljinca

1. Ko dron samodejno odnasa v eno smer brez kakrsnegakoli premika krmilnih
palic.
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2. Ko se dron neprekinjeno samodejno vrti stransko.

3. Ko so krmilne palice precutljive ali nedovolj obcutljive.

Postopek umerjanja

1.

Vklopite daljinec in ga povezite z mobilno napravo. Odprite Potensic Eve App
in pojdite na Nastavitve > Umerjanje > Umerjanje daljinca.

. Krmilne palice naj bodo v srednjem polozaju in jih pred zac¢etkom umerjanja

ne premikajte.

. Pritisnite “Za¢ni umerjanje”, nato sledite navodilom na zaslonu in premikajte

palice v vse smeri, dokler aplikacija ne prikaze 100%, kolesce pa zavrtite naprej
in nazaj do skrajnih meja.

. Ko aplikacija sporo¢i “Umerjanje uspesno”, je umerjanje daljinca zakljuceno.

Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Zalni umerjanje

Remaote Controller Calibration

Premikajte palice do 100%
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7. Potensic Eve App
7.1. Zacetni zaslon

[ smartTransfer ' 4 ) support

O

Fly Now —

Zacetni zaslon Potensic Eve App

SmartTransfer. Hitro in priro¢no prenesite fotografije in videoposnetke iz drona
v mobilno napravo.

Academy. Dostop do navodil za uporabo, u¢nih videoposnetkov in pogostih
vprasanj.

Album. Ogled galerije drona in lokalne galerije.

Jaz. Ogled podatkov rac¢una in podatkov o letih; dostop do funkcije Najdi moj
dron; dostop do trgovine in skupnostnih posodobitev; nastavitve, kot so brisanje
predpomnilnika, odjava in izbris rac¢una.

Leti zdaj. Pritisnite za vstop v vmesnik leta.

Vodnik. Prikazuje trenutno stanje povezave in prikaze, kako povezati mobilno
napravo, daljinec in dron.

Podpora. Pridobite poprodajno storitev in podporo.
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7.2.

10.

11.

. Telemetrija leta:

Vmesnik leta

. é')-j.'l:l" .__.:l" 22 poall O
188 98 g

O im H imi Vo imisi

Oznacen vmesnik leta (oznake 1-22)

. Nazaj: Pritisnite za vrnitev na zacetni zaslon.

. Nacin leta: V: video nac¢in, N: normalni nacin, S: Sportni nacin.

Sistemska statusna vrstica: Prikazuje stanje leta drona. Pritisnite za
dostop do plosce hitrih nastavitev.

. Kot gimbala: Prikazuje trenutni kot naklona gimbala.

Stanje GNSS: Prikazuje trenutno mo¢ signala GNSS in povezane satelite.

. Mo¢ signala video prenosa: Prikazuje mo¢ signala video prenosa med

dronom in daljincem.

Informacije o pametni bateriji: Prikazuje trenutno raven baterije in
preostali ¢as leta.

. Nastavitve: Pritisnite za pregled ali nastavitev parametrov za varnost,

krmilje, kamero, video prenos in O napravi.

D = vodoravna razdalja od HOME; H = relativna visina; VD = vodoravna
hitrost; VH = navpi¢na hitrost.

Nacini snemanja: Fotografija (enojni posnetek, niz, ¢asovni interval, BRK
in 8K), Video (normalni, AT Night, po¢asen posnetek in CineRoll), Panorama
(180°, navpi¢na, Sirokokotna in sferna).

Digitalni zoom: Prikazuje razmerje povecave. Kamera podpira 2x digitalni
zoom pri fotografiranju (ni na voljo v 8K) in do 4x pri snemanju videa.
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12.

13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
22.

Tipka  sprozilec/snemanje: Pritisnite za  fotografiranje  ali
zaCetek /zaustavitev snemanja videa.

Album: Pritisnite za ogled posnetih fotografij in videoposnetkov.

Stikalo nac¢ina kamere: Pritisnite za preklop med samodejnim in ro¢nim
nacinom.

Parametri snemanja: Samodejni in ro¢ni nacin fotografije/videa. V
samodejnem: format fotografije/razmerje stranic, EV, kapaciteta. V ro¢nem:
ISO, hitrost zaslonke, beli ravnovesje. Video samodejno: loéljivost /hitrost
sli¢ic, barvni nacin (Standard/HDR/P-Log).

Varnostni nasveti za let: Omogocite v aplikaciji > Varnost > Splo$ne
nastavitve > Varnostni nasveti za let.

Zemljevid /kazalnik polozaja: Pritisnite zgornji desni kot za preklop na
kazalnik polozaja.

Samodejni vzlet: Pritisnite in drzite prazno obmocje, povlecite za vzlet;
lebdi na 1,2m.

Samodejno pristajanje / RTH: Pritisnite in povlecite za zacetek samodej-
nega pristajanja ali RTH.

Tockovno merjenje: V samodejnem nacinu kamere pritisnite na vmesnik za
aktivacijo tockovnega merjenja.

Tocka poti: Za podrobnosti glejte poglavje 8.9.5 Tocka poti.

Opozorilna vrstica: Prikazuje nepravilna stanja in opozorila.

Barve kazalnika polozaja:

7.3.

Zelena: dron leti pri relativno majhnem kotu naklona, visoko natan¢en nadzor
gimbala in optimalna kakovost videa.

Rumena: dron leti pri relativno velikem kotu naklona, natan¢nost nadzora
in kakovost videa sta lahko zmanjSana.

Rdeca: dron leti pri zelo velikem kotu naklona. Ce kazalnik polozaja pogosto
postane rde¢, dron morda sre¢a mocne vetrove. Cim prej se vrnite in pristanite.

Nastavitve

Varnost

Nastavitve leta:

Omogoci/onemogodi nacin za zacetnike: ko je omogocen, je dron omejen na
letenje znotraj cilindri¢nega prostora z radijem 30 m in visino 30 m ter omejen
samo na video nacin. Po namestitvi zaS¢ite propelerjev omogocite nacin za
zacetnike.

31
423



Uporabnigki priro¢nik

e Nagin leta (Video/Normalno/Sport).

Vrnitev domov (RTH):

Nastavite vedenje drona ob izgubi signala: Vrni se / Pristani / Lebdi.

Nastavite visino vrnitve.

Omogo¢i/onemogoc¢i dinamicno totko HOME.
e Omogoci/onemogoci tiho vrnitev.

Virtualna ograja. Nastavite najvecjo visino in razdaljo leta.

Splosne nastavitve. Nastavite merski sistem (metri¢ni/imperialni). Omo-
goCi/onemogo¢i varnostne nasvete za let. Omogo¢i/onemogoci vzlet z eno roko.

Napredne varnostne nastavitve. Omogo¢i/onemogo¢i zasilno zaustavitev
propelerjev med letom.

Remote ID. Vpisite ustrezne podatke, ki jih zahteva UAS Remote ID v skladu
z lokalnimi zakoni in predpisi.

Informacije o bateriji. Ogled temperature, toka, napetosti in Stevila ciklov.

Umerjanje

Izvedite umerjanje kompasa, umerjanje gimbala, fino nastavitev gimbala, umerjanje
daljinca in ponovno parjenje drona.

Krmilje

Nastavitve krmilnih palic. Nastavite nac¢in krmilnih palic (Nacin 1/Nacin 2/Po
meri), konfigurirajte prilagodljive tipke in nastavite ob¢utljivost. Posebej nastavite
dviganje/spus¢anje, vrtenje in premikanje.

Nastavitve gimbala. Nastavite najvecjo hitrost upravljanja naklona gimbala,
preklopite kot naklona (0°/—90°), nastavite gladkost nagiba in nastavite nacin
gimbala (stabilni/FPV).

Kamera

Nastavitve kamere: WB, mreze, barva, segmentno snemanje in format kodiranja.
Ponastavitev nastavitev kamere.

Podrobnosti: Jasnost in nasi¢enost.

Nastavitve SD kartice: ogled shranjevanja, formatiranje, ponastavitev
stevilke datotek.

Druge nastavitve: Samodejno centriranje cilja, nacin odmegljenja, video
podnapisi, koordinate GNSS v metapodatkih fotografije.

Video prenos

Omogo¢i/onemogodi uc¢inkovit format video prenosa. Oglejte si zemljevid kanalov
video prenosa za opazovanje moci motenj v okolju.
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O napravi

Prikazuje informacije, kot so model naprave, vdelana programska oprema in razlic¢ica
aplikacije.

8. Let

To poglavje predstavlja varne prakse in zahteve za letenje.

8.1.
1.

10.
11.
12.

13.
14.
15.
16.
17.

Zahteve okolja za let

Ne letite v neugodnih vremenskih razmerah, kot so mocan veter, dez, sneg,
toca ali gosta megla.

Za let izberite odprto obmocje brez visokih stavb. Konstrukcije z velikim
delezem jekla lahko motijo kompas in blokirajo signale GNSS.

. Med letom poskrbite, da dron ostane v vidnem polju (VLOS).

. Izogibajte se oviram, mnozicam, vodnim povrsinam, letaliS¢em, avtocestam,

postajam hitrih vlakov in mestnim obmocjem, razen kjer je to dovoljeno.

. Izogibajte se letenju v blizini visokonapetostnih daljnovodov, komunikacijskih

oddajnih postaj ali prenosnih stolpov.

. Bodite previdni pri letenju nad 3000 m (9842 ft). Ne presegajte navedene viine

(2000 m /6562 ft, kadar so names¢eni §¢itniki propelerjev).

Zavorna razdalja se povecuje z viSino.

.V polarnih regijah dron ne more uporabljati GNSS za pozicioniranje.

. Letite samo v dobro osvetljenih okoljih z jasnimi teksturami povrsin. Samo

dnevni leti.
[zogibajte se letenju v blizini jat ptic.
Bodite previdni pri vzletanju z gibajo¢ih povrsin (npr. avtomobili ali ¢olni).

Za vzlet izberite ravne in trdne povrSine. Izogibajte se gramoznim ali
grmovnatim obmodjem.

Bodite previdni pri vzletanju s puscavskih ali pesc¢enih plaznih povrsin.
Drona ne uporabljajte v vnetljivih ali eksplozivnih okoljih.

Izogibajte se letenju v izjemno hladnih ali vroc¢ih razmerah.

Dron uporabljajte v suhem okolju.

Ne uporabljajte v nevarnih razmerah (kraji nesre¢, pozari, eksplozije, poplave,
cunamiji, plazovi, zemeljski plazovi, potresi, pesceni viharji).
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8.2.
1.

2.

10.

11.

8.3.

Kontrolni seznam pred letom

Preverite, da je trak propelerjev in zas¢ita gimbala odstranjena.

Potrdite, da so pametna baterija, daljinec in mobilna naprava dovolj
napolnjeni.

. Preverite, da sta pametna baterija in propelerji pravilno namesceni. Preverite

morebitne deformacije ali ohlapnost.

. Preverite, da so sprednje in zadnje roke drona popolnoma raztegnjene.

. Po vklopu preverite, ali kamera in gimbal delujeta pravilno ter ali se motorji

pravilno vrtijo.

. Preverite, ali so na daljincu pravilno namescene krmilne palice in mobilna

naprava ter ali je antena pravilno razprta. Preverite vse tipke. Preverite, da
je programska oprema posodobljena.

Zagotovite, da je vstavljena microSD kartica in da je le¢a kamere ¢ista.

. Vedno uporabljajte originalne dodatke.

Preverite lokalno vreme.

Dron vklopite na odprti in ravni povrsini. Pred vzletom pocakajte na nacin

GNSS.

Vnaprej nastavite vedenje drona ob izgubi signala ter v skladu z lokalnimi
zakoni nastavite viSino vrnitve, najvec¢jo viSino in najvecjo razdaljo leta.

GEO Zone

Za zagotavljanje varnosti leta in skladnosti z lokalnimi zakoni ATOM 2 privzeto
prikazuje cone GEO Zone. Ta funkcija omejuje ali prepoveduje delovanje drona na
dolo¢enih obmocjih. Cone GEO Zone so razdeljene na dva tipa:

Omejene cone: V omejenih conah je vsem dronom strogo prepovedan vzlet ali
vstop na obmocje. Ce dron zaradi izrednih vremenskih razmer, sistemskih okvar ali
drugih nenadzorovanih dejavnikov nenamerno vstopi v omejeno cono, sistem sprozi
samodejno zasilno pristajanje.

Cone visSine: V conah viSine mora biti viSina drona strogo pod dolo¢eno mejo
za to obmodje (z visino vzletne tocke kot nicelno izhodisce).

Potensic bo dinami¢no posodabljal podatke GEO Zone v skladu z lokalnimi
zakoni. Funkcija GEO Zone je samodejno konfigurirana v skladu s predpisi
drzave ali regije uporabnika in se aktivira samo, kjer je to zakonsko obvezno.

34
426



Uporabnigki priro¢nik

8.4. Povezava

1. Sledite postopkom v poglavju 4.2 in vklopite daljinec.
2. Sledite postopkom v poglavju 4.1 in vklopite dron.
3. Zazenite Potensic Eve App in preverite stanje povezave.

4. Pritisnite “Leti zdaj” za vstop v vmesnik leta.

Pri prvi uporabi priporo¢amo pritisk na “Vodnik” za ogled in sledenje
animiranim navodilom.

8.5. Nacin leta

ATOM 2 podpira naslednje nacine leta, ki jih lahko preklapljate prek aplikacije
Potensic Eve App.

Video nacin. Hitrost dviga: 2m/s, hitrost spusta: 2m/s, hitrost leta: 6 m/s.
Dron pri prvi uporabi privzeto preide v nacin za zacetnike.

Normalni naéin. Hitrost dviga: 4m/s, hitrost spusta: 3m/s, hitrost leta:
10m/s.

Sportni na&in. Hitrost dviga: 5m/s, hitrost spusta: 4 m/s, hitrost leta: 16m/s.
Sportni nacin priporoc¢amo za hitro izkusnjo letenja.

/\ Za varnost leta je Sportni nacin na voljo le, kadar je raven baterije nad
30%. Najvecja hitrost in zavorna razdalja drona se v §portnem nacinu znatno
povecata. V brezvetrju je potrebna najmanjsa zavorna razdalja 30 m (100 ft).
Pri letenju v Sportnem nacinu ali ob mo¢nem vetru lahko gimbal trese, kar je
normalno.

8.6. Nacin za zacetnike

Pri prvi uporabi drona je privzeti nacin za zacetnike. V nacinu za zacetnike:
1. Razdalja in viSina leta sta omejeni na Om — 30 m.
2. Nagcin leta je omejen na video nacin.

3. Zacetnikom priporocamo zacetek v nacinu za zacetnike.

8.7. Vzlet / pristanek / lebdenje

Ro¢ni vzlet / pristanek

Korak 1: Zazenite motorje. Za zagon motorjev uporabite kombiniran ukaz s
palicami. Obe palici potisnite v notranji ali zunanji spodnji kot, odvisno od nacina
krmilnih palic, za zagon motorjev.

Korak 2: Potisnite krmilno palico za plin za vzlet. Krmilno palico za plin
nezno potisnite navzgor in spustite, ko dron zapusti tla.
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)

Throttle control stick

Pristanek. Povlecite krmilno palico za plin, dokler dron ne pristane. Krmilno
palico za plin sprostite, ko se motorji prenehajo vrteti.

/\ Za varnost leta se izogibajte letenju v blizini letalis¢, avtocest, zelezniskih
postaj, daljnovodnih stolpov ali gosto naseljenih obmocij. Zacetniki naj vedno
stojijo ali hodijo obrnjeni proti zadnji strani drona. Pri vzletu dron vedno
postavite na stabilno, trdno povrgino. Izogibajte se vzletu z nizko baterijo.
Pri letenju blizu tal zagotovite, da je viSina drona nad 0,5m. Pri zasilnem
pristanku, kjer se dron ne zaklene samodejno, plin potegnite navzdol do meje
za 3 sekunde.

Samodejni vzlet / pristanek

Samodejni vzlet. Pritisnite in drzite prazno obmocje na vmesniku leta, povlecite
za vzlet; dron bo lebdel na 1,2m.

Samodejno pristajanje. Pritisnite in prikazalo se bo pojavno okno “Izberite
nacin pristanka”. Povlecite levo za samodejno pristajanje in desno za RTH.

Ce je dron v dosegu 20 m od tocke HOME, se prikaze pojavno okno — povlecite
levo za takojSen pristanek, povlecite desno za zacetek RTH (najmanjsa visina vrnitve
5m). Dron bo samodejno pristal, ¢e v 10 sekundah ne sprejmete nobenega ukrepa.

Vzlet z eno roko

Omogocite Vzlet z eno roko pod Nastavitve > Varnost > Splosne nastavitve.

—— >

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

1. Nacin 1 (plin desna roka): pritisnite tipko C2 in hkrati 2 s vlecite desno krmilno
palico navzdol za odklep motorjev. Najprej sprostite krmilno palico za vzlet.

2. Nagin 2 (plin leva roka): pritisnite tipko C1 in hkrati 2 vlecite levo krmilno
palico navzdol za odklep motorjev. Najprej sprostite krmilno palico za vzlet.

3. Pomeri: ¢e je izbrano “C1 + leva palica”, uporabite postopek C1 + leva palica.
Ce je izbrano “C2 + desna palica”, uporabite postopek C2 + desna palica.
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8.8. Vrnitev domov (RTH)
Obicajna vrnitev

Obicajna vrnitev sestoji iz treh korakov:

1. Vzpon: Dron se dvigne na vnaprej dolo¢eno visino vrnitve (preskoci se, ¢e je
visina drona > visine vrnitve).

2. Ravni let: Dron leti naravnost na vnaprej doloceni visini proti tocki HOME.

3. Pristanek: Ko doseze tocko HOME, dron samodejno pristane in ustavi
motorje.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

© Return flight

€« € €

Return altitude = Your settings A o Return ascent

.
If Drone altitude = return

altitude, start from step 2

o 0 Landing
' >20m
<P

Kako zaceti RTH.

e RTH z eno tipko: Pritisnite in 1s drzite tipko RTH na daljincu ali pritisnite
ikono v aplikaciji in povlecite desno.

e Samodejni RTH: Sprozi se ob nizki bateriji, izgubi signala ali drugih
nepravilnostih.

Kako izstopiti iz RTH.
e Nacin 1: Pritisnite ikono v aplikaciji za izhod iz RTH.
e Nacin 2: Enkrat pritisnite tipko za vrnitev na daljincu za izhod iz RTH.

Zahteve za RTH. Dron mora vzleteti v nac¢inu GNSS in uspesno zabeleziti
tocko HOME. Ce vzleti v na¢inu OPTI in med letom preklopi v GNSS nacin, se ne
bo mogel vrniti na vzletno tocko.

/\ ATOM 2 ne podpira izogibanja oviram in lahko ob trku z ovirami med
vrnitvijo razpade. Ce dron med RTH izgubi povezavo in se signal GNSS
prekine, dron prekine vrnitev in samodejno preide v nacin polozaja (ATTI).
Takoj prevzemite ro¢no krmiljenje. Visoke zgradbe ali ovire lahko blokirajo
signal prenosa. Ne sprozZajte vrnitve, ko so nad dronom ovire.
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Spuscajoca vrnitev

Kako aktivirati. 10 sekund po zacetku RTH, ce je viSina leta vecja od 150m
in razdalja leta vecja od 300m, aplikacija prikaze obvestilo za potrditev zacetka
spuscajoce vrnitve. Dron se bo spuscal med priblizevanjem tocki HOME; ko doseze
visino 120 m, preklopi na obi¢ajno vrnitev.

Kako izstopiti. Pritisnite ikono v aplikaciji ali 2 sekundi drzite krmilno palico

za plin navzgor.

Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m

A Altitude/m

Descending Return

120 m <« % ....................

Regular Return

-4 ,
' < B >300m Flight Distance/m

‘0~ Ob mo¢nem vetru lahko spus¢ajoCa vrnitev prihrani energijo in zagotovi
uspesnejSo vrnitev. Ta funkcija je na voljo samo v drzavah ali regijah, kjer je
zakonsko dovoljeno letenje dronov nad 120 m.

8.9. Pametni nacini leta

8.9.1 AI QuickShots

Nacini snemanja Al QuickShots vkljucujejo Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang in Dolly Zoom. Dron snema cilj glede na izbrani na¢in snemanja in
samodejno ustvari kratek video.

Z vlefenjem izberite subjekt v vmesniku leta, da omogocite Al QuickShots
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Kako aktivirati.

1. ZaZenite dron in vzletite.

2. 'V nadinu snemanja videa z vleCenjem izberite subjekt v vmesniku leta;
pritisnite AI QuickShots.

3. Izberite na¢in snemanja in nastavite parametre.

snemanja.

Kako izstopiti.

Pritisnite za zadetek

1. Pritisnite ikono na desni strani vmesnika leta za izhod iz AI QuickShots.

2. Premaknite katero koli krmilno palico ali enkrat pritisnite tipko RTH za izhod.

Nagdini:

Nacin
Pull-Away
Rocket
Dolly Zoom
Circle
Spiral

Boomerang

/\ Zahteve za aktivacijo Al QuickShots:

Opis

Dron leti nazaj in se dviga s kamero,
zaklenjeno na subjekt.

Dron se navpi¢no dviga s kamero,
usmerjeno navzdol na subjekt.

Dron leti nazaj v pogledu gimbala in
povecuje.

Dron krozi okoli subjekta s trenutnega
polozaja.

Dron se dviga in spiralasto krozi okoli
subjekta.

Dron leti okoli subjekta po ovalni poti.

Nastavljiv parame-
ter

Razdalja / vrnitev na
zacetek

Relativna visina

Razdalja nazaj

Smer leta
(VCW/ CCW)

Stevilo krogov (1-3)

dron v zraku, nain GNSS,

microSD kartica z razpolozljivim prostorom, dovolj napolnjena baterija, ne

v samodejnem nacinu leta.

Uporabljajte v odprtih, neoviranih obmodjih.

Bodite pripravljeni premakniti katero koli krmilno palico za zaustavitev Al
QuickShots. Al QuickShots ne podpira 1080p@60/50 fps. Med zaklenjenim
subjektom kota naklona gimbala ni mogoce prilagajati.

8.9.2 Al sledenje

Al Track vkljucuje Parallel, Spotlight in Follow. Dron leti samodejno glede na
izbrani nacin sledenja in subjekt.
Kako aktivirati.

1. Zazenite dron in vzletite.

2. V nadinu snemanja videa z vle¢enjem izberite subjekt. Privzeti nacin je Al
Track—Spotlight.

3. Izberite nacin snemanja in nastavite parametre. Pritisnite za zacetek sledenja.
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Kako izstopiti.
1. Pritisnite ikono na levi strani vmesnika leta za izhod iz Al Track.

2. Enkrat pritisnite tipko RTH na daljincu za izhod.

Nacini:

Nacin Opis Podprti subjekti

Spotlight Kamera ostane zaklenjena na subjekt; Mirujoc¢i subjekti, gi-
dron ne leti samodejno. Ro¢no bajo¢i subjekti (vo-
nastavite s krmilnimi palicami. zila, Colni, osebe)

Parallel Dron ohranja vzporedno pot s subjek- Gibajo¢i subjekti (vo-
tom in leti ob njem. zila, ¢olni, osebe)

Follow Dron samodejno sledi za ciljem. Gibajoci subjekti

/\ Al Track ni na voljo, ko dron ni v zraku. Kot naklona gimbala mora biti
med —75 in —25. ViSina leta za Al Track mora presegati 4m. Najvecja
podprta hitrost: 8m/s. Priporo¢ena povprecna hitrost gibanja subjekta:
< 4m/s. Al Track uporabljajte v odprtih, neoviranih okoljih. Priporo¢ene
razdalje: ¢loveski cilj 5-10 m vodoravno, visina 4-10m; vozila/¢olni 20-50 m
vodoravno, vigina 10-50m.

8.9.3 Tempomat

Funkcija tempomata omogoca dronu, da zaklene trenutni vnos krmilne palice in
samodejno leti pri hitrosti, ki ustreza temu vnosu.
Uporaba tempomata.

e Nastavitev tipke tempomata: Privzeto z dvakratnim pritiskom tipke
C2 na daljincu omogocite/onemogocite/posodobite tempomat. Prilagodite v
Nastavitve > Krmilje > Nastavitve daljinca > Prilagoditev tipk.

e Vstop v tempomat: Med letom z vnosom palice dvakrat pritisnite tipko C2.
Dron aktivira tempomat pri trenutni hitrosti.

e Posodobitev tempomata: Med tempomatom premaknite palice za nov vnos
in nato znova pritisnite tipko za posodobitev.

e Izstop iz tempomata: (1) Pritisnite tipko brez vnosa s palicami; (2)
Pritisnite tipko RTH; (3) Pritisnite ikono v aplikaciji.

/\ Med tempomatom je mogoCe v realnem c¢asu nadzirati plin in obrat,
vendar jih ni mogoce vkljuc¢iti v tempomat. Tempomat je mogoce aktivirati
v normalnem, video ali §portnem nacinu. Dron ne more vstopiti v tempomat
ali ga zapusti, ¢e: ni signala GNSS; baterija < 10%; sproZi se vrnitev zaradi
nizke baterije; izgubi se povezava; dron je v blizini virtualne ograje / meja

GEO Zone.
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8.9.4 CineRoll

V nac¢inu CineRoll dron leti naprej z uporabnisko dolo¢eno hitrostjo in hkrati vrti
kamero v izbrani smeri za dinami¢ne video posnetke.
Kako aktivirati.

1. ZaZenite dron in vzletite.
2. Izberite Video > CineRoll.

3. Po nastavitvi parametrov pritisnite za zacetek.

Nastavljivi parametri: Vrnitev na zacetno toc¢ko po snemanju (Da/Ne), smer
vrtenja (v smeri urinega kazalca/nasprotno), hitrost leta (1m/s — 5m/s).

/\ Zahteve za aktivacijo CineRoll: dron v zraku, na¢in GNSS, visina leta >
4 m, baterija > 10%, microSD kartica s prostorom.

8.9.5 Tocka poti

Funkcija tock poti omogoca uporabnikom, da na zemljevidu ali na dejanski sceni
vnaprej nastavijo tocke poti; sistem na podlagi teh tock samodejno ustvari pot leta.
Misije s tockami poti je mogoce shraniti v seznamu nalog, kar omogoca ponovne lete
z enim dotikom.
Indikatorji v vmesniku: 1. Seznam nalog; 2. Predvidena razdalja leta; 3.
Skupno stevilo toc¢k poti; 4. Predvideni ¢as leta; 5. Brisanje tocke poti/POI.
Uporaba tock poti.

1. Aktivacija toc¢k poti: Kliknite ikono tocke poti na levi strani vmesnika leta.

2. Dodajanje toc¢ke poti/POI: Pritisnite “+” v operativnem panelu. S tipko
C1 na daljincu dodate tocko poti, s C2 pa tocko POI. Pritisnite na zemljevidu
za dodajanje na Zelenem mestu.

3. Nastavitev parametrov tocke poti/POI: Dejanje kamere, visina glede
na vzletno tocko, hitrost, smer, kot nagiba gimbala, razmerje povecave, cas
lebdenja. POI: viSina in povezane tocke poti.

4. Parametri poti: Zaporedje tock poti (naprej/nazaj); globalna hitrost
(0,5-10m/s); izguba signala (vrnitev/nadaljevanje misije); konec leta
(vrnitev/lebdenje/pristanek /nazaj na zacetek); visina tocke poti (po
meri/globalna).

5. Pritisnite “Go” za zacCetek misije.

6. Izhod iz tock poti: Ponovno pritisnite ikono; pritisnite levo stran napredka;
popolnoma odklonite palico za nagib ali naklon; pritisnite tipko RTH.

7. Pregled prejsnjih misij: Shranjene v seznamu nalog.

V eni misiji je mogoce dodati najve¢ 200 tock poti/POI. Pred vzletom
je dodajanje tock poti podprto samo prek pogleda zemljevida. Pri uporabi
tock poti se nacin leta samodejno preklopi na normalni (N). Pri uporabi tock
poti v Evropski uniji izgube signala med izvajanjem ni mogoce nastaviti na
“nadaljevanje misije”.
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9. Dodatek

9.1. Tehnic¢ne specifikacije in parametri

Dron
Model DSDR23A
Vzletna teza [1] 245¢g
Dimenzije Zlozeno: 88x143x58 mm
Razprto (s propelerji): 300x252x58 mm
Razprto (brez propelerjev): 210x152x58 mm
Diagonalna dimenzija 219 mm
Maks. hitrost leta (Sportni Dvig: 5m/s; spust: 4m/s; vodoravno: 16m/s
nacin)
Maks. odpornost na veter ~ 10,7m/s (5. stopnja)
Maks. visina leta 120 m (skladno z lokalnimi predpisi)
Maks. vzletna viSina 4000 m
Maks. ¢as lebdenja [2] 29 minut
Maks. ¢as leta [3] 32 minut
Delovna temperatura 0°C do 40°C
GNSS GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou
Natan¢nost lebdenja (brez- Navpicno: +0,1m (vid) / +0,5m (GNSS);
vetrje/rahel veter) Vodoravno: £0,3m (vid) / £1,5m (GNSS)
Tovor [4] Ni podprto

Video prenos / Wi-Fi / Bluetooth

Delovna frekvenca 2,400-2,4835 GHz

Mo¢ oddajnika (EIRP) FCC: <24dBm; CE: <20dBm
Kakovost Zivega pogleda 1080p@30 fps

Zakasnitev [5] 120 ms

Maks. bitna hitrost prenosa 6 Mbps

6]

Maks. razdalja prenosa [7]  10km

Antene Dvojne antene

Wi-Fi protokol 802.11 a/b/g/n/ac

Wi-Fi frekvenca / mo¢ 24GHz: <17dBm; 5 GHz: <13dBm
(EIRP)

Maks. hitrost prenosa Wi- Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Fi

Protokol Bluetooth Bluetooth 4.0/4.2

Frekvenca Bluetooth 2,400-2,4835 GHz

Mo¢ Bluetooth (EIRP) <8dBm

Antena Wi-Fi in Bluetooth Ena antena
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Kamera

Slikovni senzor
Objektiv
Razpon ISO

Hitrost zaslonke
Maks. velikost slike
Maks.  navpi¢na velikost

slike
Nagcini fotografije

Format slike
Locljivost videa

Format videa

Maks. bitna hitrost videa
Pomnilnik

Podprt datotecni sistem
Barvni nacin

Nac¢in odmegljenja
Digitalni zoom

AT QuickShots

AT Track
Sistem spodnjega vida

Obmocje natan¢nega lebde-
nja [§]
Razmere brez podpore

Gimbal

Mehansko obmocje
Krmilno obmocje

1/2-paléni CMOS, ucinkoviti slikovni elementi:
48MP

FOV: 79,4°  ekvivalentna goris¢na razdalja:
~26 mm; zaslonka: f/1.8; ostrenje: 4m do oo
Normalni video na¢in: 100-6400; AI Night: 100—
25600

1/6400s — 8s

8000x6000 (4:3)

1696 x 3000 (9:16)

Enojni  posnetek JPG: 12MP in 48MP;
JPG+RAW: 12MP; BRK 3/5 slicic (12MP);
niz do 7 sli¢ic (12MP); ¢asovni interval (12MP);
panorama: 180°, navpicna, Sirokokotna, sferna
JPG / JPG+RAW (DNG)

4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/30fps; 2.7K
@24/25/30 fps; FHD @24/25/30/50/60 fps; poca-
sen posnetek: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5x

MP4 (H.264/H.265)

80 Mbps

microSD (U3 ali V30 ali visje)

FAT32 (<32 GB); exFAT (>32GB)

HDR, P-Log

Da

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang,

Dolly Zoom
Da
0,3m —5m

Enobarvne povrSine; moc¢no odbojne povrsine;
prozorne povrsine; gibajo¢i predmeti; scene z
dramati¢nimi spremembami svetlobe; zelo temna
ali svetla okolja; zelo ponavljajoce se teksture; zelo
enotne proge

Naklon: —125 do +45; nagib: +45; obrat: £30
Naklon: —90 do +20; nagib: +35

43
435



Uporabnigki priro¢nik

Maks.
(naklon)
Obmocje kotnih vibracij [9]

hitrost krmiljenja

Daljinec

Model

Tip baterije

Kapaciteta baterije
Polnilna vrata

Delovna temperatura
Podprti tipi prikljuckov mo-
bilne naprave

Maks. ¢as delovanja [10]
Sistem prenosa videa
Maks. podprta velikost
mobilne naprave
Najhitrejsi ¢as polnjenja

Pametna baterija

Model

Kapaciteta

Energija

Teza

Nazivna napetost
Tip

Delovna temperatura
Nagcin polnjenja

Temperatura polnjenja
Najhitrejsi ¢as polnjenja

Opombe:

100°/s

+£0,01°

DSRC23A

Litij-ionski paket

18,72 Wh (5200 mAh)

USB-C, do 18W PD hitro polnjenje

0°C do 40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB zah-
teva poseben prikljucek)

4 ure

PixSync 4.0

D: 170 mm:; S: 100 mm; V: 12,5mm (do 18 mm, ¢e
izstopajo zadnje kamere)

2 uri (18W PD hitri polnilnik)

DSBT02B

2230 mAh

17,18 Wh

84¢g

7,7V

Li-Po 2S

0°C do 40°C

USB-C (maks. 5V/3A); vzporedno polnilno
vozlis¢e (3 baterije po 18W)

0°C do 40°C

1,3 ure (vzporedno polnilno vozlisce)

1. Standardna teza drona (vkljuéno z baterijo, propelerji in microSD kartico).
Dejanska teza izdelka se lahko razlikuje.

2. Maks. cas lebdenja merjen pri ~25°C, lebdenje na 1,5m, nacin 1080p/24 fps.

3. Maks.
1080p/24 fps.

¢as leta merjen pri ~25°C v brezvetrju, let pri 5m/s, naéin

4. Ne namescajte dodatnega tovora ali dodatkov drugih proizvajalcev.

5. Po laboratorijskih meritvah; rezultati se razlikujejo.

6. Povprecna bitna hitrost ~5 Mbps, vrhovi do 6 Mbps.
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10.

9.2.

10.
11.

Merjeno v neoviranem zunanjem okolju na 120 m visine.

. Idealne razmere: zadostna svetloba, difuzno odbojna povrSina z bogato

teksturo, odbojnost >20%.

. Merjeno pri 0—40 °C v brezvetrju, normalni nacin.

Merjeno v zaprtem prostoru v dosegu 10 m od daljinca, od 100% do 0%.

JAN Ce ATOM 2 predolgo ostane v stanju pripravljenosti, lahko njegova
temperatura nenehno narasSca. Pri preseganju 55°C dron preide v nadin
nizke porabe, ki omejuje na 1080p/24 fps in onemogoca druge funkcije. Ce
temperatura Se naprej narasca, se bo izklopil.

Kontrolni seznam po letu

Vizualno preverite, da so dron, daljinec, kamera z gimbalom, baterije in
propelerji v dobrem stanju.

Preverite, da sta leca kamere in senzorja sistema vida cista.

Pred transportom dron pravilno shranite.

Navodila za vzdrzevanje

. Majhni deli, kot so kabli in trakovi, so nevarni, ¢e jih pogoltnete. Vse dele

hranite izven dosega otrok in zivali.

. Pametno baterijo in daljinec hranite v hladnem, suhem prostoru, stran od

neposredne son¢ne svetlobe. Priporo¢ena temperatura shranjevanja: 22-28 °C
(71-82°F) za obdobja shranjevanja, daljsa od treh mesecev. Nikoli ne
shranjujte zunaj obmoéja —10°C do 45°C (14°F do 113°F).

. Kamere NE potopite v vodo ali druge tekocine. Ce se zmodi, jo obrisite. Ne

uporabljajte alkohola, benzena ali razredcil.

. Po vsakem padcu ali resnem trku preverite vsak del drona.
. Redno preverjajte indikatorje ravni baterije. Baterija je ocenjena na 250 ciklov.

. Dron prevazajte z zlozenimi rokami in izklopljen.

Daljinec prevazajte z zlozenimi antenami in izklopljen.

. Baterija po dolgotrajnem shranjevanju preide v na¢in mirovanja. Za izhod iz

tega nacina jo napolnite.

. Dron, daljinec, baterijo in polnilnik shranjujte v suhem okolju.

Pred servisom drona odstranite baterijo.

Pri menjavi ali pregledu propelerjev baterijo izklopite.
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9.4. Odpravljanje tezav

1. Zakaj baterije ni mogoce uporabiti pred prvim letom? Baterijo je
treba pred prvo uporabo aktivirati s polnjenjem.

2. Brez funkcije. Preverite, ali sta pametna baterija in daljinec aktivirana s
polnjenjem. Ce se tezava nadaljuje, se obrnite na podporo strankam.

3. Tezave pri vklopu in zagonu. Preverite, ali ima baterija napajanje. Ce se
ne zazene normalno, se obrnite na podporo strankam.

4. Tezave s posodobitvami programske opreme. Sledite navodilom v
navodilih za uporabo. Ce ne uspe, znova zazenite vse naprave in poskusite
ZNOVa.

5. Tezave pri izklopu. Obrnite se na podporo strankam.

6. Kako prepoznati neprevidno ravnanje ali shranjevanje v nevarnih
razmerah? Obrnite se na podporo strankam.

9.5. Tveganja in opozorila

Ko dron po vklopu zazna tveganje, se v Potensic Eve prikaze opozorilo.
1. Ce stanje drona ni primerno za vzlet.
2. Ce kompas zazna motnje in ga je treba umeriti.

3. Pri pozivih sledite navodilom na zaslonu.

9.6. Odlaganje

Pri odlaganju drona in daljinca upoStevajte lokalne predpise glede elektronskih
naprav.

Odlaganje baterije. Baterije odlagajte v posebnih reciklaznih posodah Sele
po popolni izpraznitvi. Baterij NE odlagajte v obic¢ajne smeti. Ce pametne
baterije ni mogoc¢e popolnoma izprazniti, se obrnite na strokovno sluzbo za
odlaganje /recikliranje baterij.

9.7. Certifikat CO
ATOM 2 (DSDR23A) izpolnjuje zahteve certifikata CO.

Model DSDR23A
Razred UAS Co
Najvecja vzletna masa (MTOM) 245g
Maks. hitrost propelerja 16800 RPM

Izjava MTOM. MTOM ATOM 2 (Model DSDR23A), vkljuéno s pametno
baterijo, propelerji in microSD kartico, znaSa 245g v skladu z zahtevami CO.
Uporabniki morajo upostevati spodnja navodila:
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1. Dronu NE dodajajte tovora razen navedenih predmetov.
2. NE uporabljajte nekvalificiranih nadomestnih delov.
3. Drona NE predelujte.

Seznam predmetov, vklju¢no s kvalificiranimi dodatki (CO0):

Predmet Stevilka modela Dimenzije Teza

Propelerji DSDR23A-PPS  119,4x63,8 mm 0,65 g (vsak)
(DxP)

Pametna DSBT02B 83,6 x42,5x34,6 mm ~84¢g

baterija

microSD N/A 15x11x1,0mm ~0,3¢g

kartica™

* Ni vkljuceno v originalno embalaZo.
Seznam rezervnih in nadomestnih delov (CO0):

1. Propelerji ATOM 2
2. Pametna baterija ATOM 2

Opozorila glede daljinca. Model: DSRC23A. Ce se daljinec prekine z dronom,
Potensic Eve App prikaze obvestilo na zaslonu, dron pa izvede prednastavljeno
vedenje. Daljinec se po 20 minutah neaktivnosti samodejno izklopi.

Seznam previdnostnih ukrepov.

1. Zasilna zaustavitev propelerjev (poglavje 6.3.4).
2. Vrnitev domov (poglavje 8.8).

3. Sistem spodnjega vida (poglavije 5.2).

4. GEO Zone (poglavje 8.3).

Obvestilo EASA. Pred uporabo preberite dokument Drone Information
Notices, prilozen embalazi. Obisc¢ite https://www.easa.europa.eu/en/
document-1library/general-publications/drones-information-notices.

Originalna navodila. Ta navodila zagotavlja Shenzhen Potensic Intelligent
Co., Ltd in se vsebina lahko spremeni. Naslov: 7/F, Building A5, Nanshan
Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

9.8. Kategorije tveganja in ocena

Za vzlet izberite odprto, neovirano okolje, stran od mnozic, ovir in vodnih povrsin.
Med letom ohranjajte vidno polje in se izogibajte letenju nad mnozicami.

Maks. visSina leta drona je 120 m. Strogo upostevajte lokalne zakone in predpise.
Dron ne podpira namestitve dodatkov drugih proizvajalcev.
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Pred letenjem zagotovite, da je baterija pravilno vstavljena, vnesite ustrezne
podatke Remote ID in zagotovite, da so podatki o varnosti leta posodobljeni na
zadnjo razlicico.

Ocena tveganja (1-5, raven = verjetnost x resnost, 1-4 nizko tveganje,

5-10 srednje tveganje, 12—25 visoko tveganje)

Tveganje \% R Rav. Ukrep Trd.

Presezena vzletna teza 1 2 2 [zjava MTOM Sred.

Varna razdalja od mnozic 2 2 4 Opozorila v navodilih ~ Sred.

Let nad mnozicami 1 4 4 Opozorila;  kontrolni Sred.
seznam

BVLOS med letom 2 2 4 Opozorila; ¢isto ob-  Sred.
mocje leta

Presezena meja 120 m 1 3 3 Omejitev visine omo- Vis.
gocena

Nogenje nevarnih pred- 1 4 4 Prepovedan tovor; Sred.

metov opozorila

Padec predmetov med 1 3 3 Pregledi pred letom Sred.

letom

Pilot mlajsi od 16 let 1 2 2 Opozorilo na embalazi  Sred.

Pilot ne pozna navodil 2 2 4 Opozorilo na embalazi Niz.

Remote ID ni omogocen 2 2 4 Navodila / privzeto Sred.
vklopljen

Ni posodobitve varno- 1 3 3 Navodila v priro¢niku  Sred.

stnih podatkov

Tveganja pri izmenjavi 1 2 2 Varni protokoli Vis.

podatkov

Tveganja pri nadgradnji 1 1 1 Varni protokoli nad- Vis.

programske opreme gradnje

Dron v moc¢nih magne- 2 2 4 Opozorilo v navodilih ~ Vis.

tnih poljih

Nezakonita predelava 2 2 4 Opozorilo proti prede- Vis.

drona lavi

9.9. Obvestilo za pilota drona

>JEASA

0

European Union Aviation Safety Agency

WITH CAMERA

Ta dron je letalo. Veljajo letalski predpisi. Kot pilot drona ste odgovorni za varno

upravljanje vaSega drona.

Pred letenjem morate kot pilot drona:

e Zagotoviti, da je lastnik drona registriran pri svojem nacionalnem organu

(razen Ce je Ze registriran).
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e Zagotoviti, da je registracijska stevilka lastnika prikazana na dronu.

e Prebrati in slediti navodilom proizvajalca.

 Preverite, kako se registrirate in kje smete leteti: www.easa.
» europa.eu/drones/NAA
E Prekrski se kaznujejo po zakonu.

o U % J Poskrbite, da ste ustrezno zavarovani.

=9
e . Preverite cone prepovedi letenja in morebitne omejitve na obmocju, kjer

zelite leteti.

[RARRARMI
e 5 Dron imejte vedno na oceh.

° @ Ohranjajte varno razdaljo med dronom in ljudmi, zivalmi ter drugimi
letali.

. g Takoj obvestite nacionalni letalski organ, ¢e je vas dron udeleZen v nesreci,
ki povzroci resno ali smrtno poskodbo osebe ali vpliva na zrakoplov s posadko.

. ﬁ&w Dron upravljajte v okviru omejitev, opredeljenih v navodilih proizvajalca.
NE STORI

e zziz Ne letite nad velikimi skupinami ljudi.

e n Ne letite viSje od 120m od tal.

° Lg Ne letite v blizini letal in letalis¢, helikopterskih plosc¢adi ali kjer poteka

intervencija v sili.

=3
e = _ Ne krSite zasebnosti drugih ljudi.

° V Ne snemajte namerno ali objavljajte fotografij, videoposnetkov ali zvoc¢nih
posnetkov ljudi brez njihovega dovoljenja.

° % Drona ne uporabljajte za prevoz nevarnih predmetov ali odmetavanje
materiala.

e %7 Drona ne spreminjajte. Dovoljene so samo programske posodobitve, ki jih
priporoca proizvajalec drona.
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9.10. Obvestilo o skladnosti z EU

Izjava o skladnosti EU: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. izjavlja, da je
naprava ATOM 2 skladna z bistvenimi zahtevami in drugimi ustreznimi dolo¢bami
Direktive 2014/53/EU in Uredbe (EU) 2019/945.

Izjava o skladnosti EU (DoC) je na voljo za prenos na nasi uradni spletni
strani: https://www.potensic.com/downloads.html (Pojdite v Download Center
in izberite “ATOM 27).

Naslov predstavnika EU: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany.

E-posta: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

Izjava FCC

Spremembe ali predelave, ki jih ne odobri stran, odgovorna za skladnost, lahko
izni¢ijo uporabnikovo pravico do upravljanja opreme.

Ta naprava ustreza delu 15 pravil FCC. Delovanje je predmet naslednjih dveh
pogojev: (1) Ta naprava ne sme povzrocati $kodljivih motenj, in (2) Ta naprava
mora sprejeti vse prejete motnje, vkljuéno z motnjami, ki lahko povzrocijo nezeleno
delovanje.

Opomba: Ta oprema je bila testirana in ustreza omejitvam za digitalno napravo
razreda B, v skladu z delom 15 pravil FCC. Te omejitve so zasnovane tako, da
zagotavljajo razumno zascito pred skodljivimi motnjami v stanovanjski instalaciji.
Ce ta oprema povzroca skodljive motnje radijskega ali televizijskega sprejema,
uporabniku priporo¢amo odpravo motenj z naslednjimi ukrepi: preusmerite ali
premaknite sprejemno anteno; povecajte razdaljo med opremo in sprejemnikom;
opremo priklju¢ite na vti¢nico drugega tokokroga; posvetujte se s prodajalcem ali
izkusenim radijskim/TV tehnikom.

Ta oprema ustreza omejitvam izpostavljenosti sevanju FCC, dolo¢enim za
nenadzorovano okolje. To opremo namestite in uporabljajte z najmanjso razdaljo
20 cm med sevalnikom in vaSim telesom.

Izjava IC

Ta naprava vsebuje oddajnike/sprejemnike, ki ne potrebujejo licence in so v skladu z
RSS predpisi brez licence Innovation, Science and Economic Development Canada.
Delovanje je predmet dveh pogojev: (1) Ta naprava ne sme povzrocati motenj;
(2) Ta naprava mora sprejeti vse motnje, vkljuéno z motnjami, ki lahko povzrocijo
nezeleno delovanje naprave.

Izjava ISED o izpostavljenosti radijski frekvenci: Naprava je bila ocenjena za
izpolnjevanje splosnih zahtev izpostavljenosti RF. Najmanjsa razdalja je 20 cm.

Delovanje te naprave je omejeno samo na uporabo v zaprtih prostorih. (5150
5250 MHz)
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Izjava o skladnosti EU

c E Ta izdelek in — ¢e je primerno — tudi dodatki so oznaceni z “CE” ter so zato
skladni z veljavnimi harmoniziranimi evropskimi standardi, navedenimi v okviru
Direktive RED 2014/53/EU, Direktive RoHS 2011/65/EU in Dopolnitve (EU)
2015/863.

g 2012/19/EU (Direktiva WEEE): Izdelkov, oznacenih s tem simbolom,
v Evropski uniji ni dovoljeno odlagati kot nesortiranih komunalnih odpadkov.
Za ustrezno recikliranje izdelek vrnite svojemu lokalnemu dobavitelju ob nakupu
enakovredne nove opreme ali ga odlozite na doloc¢enih zbirnih mestih. Ve¢ informacij:
www.recyclethis.info.

E 2023/1542/EU (direktiva o baterijah): Ta izdelek vsebuje baterijo,
ki je v Evropski uniji ni dovoljeno odlagati kot nesortiran komunalni odpadek. Za
ustrezno recikliranje baterijo vrnite dobavitelju ali jo odlozite na dolo¢enem zbirnem
mestu.

Identifikacija izdelka

Dron Potensic ATOM 2: Model: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A;
IC ID: 32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257449G85170; Nazivna napetost: 7,7V,
Maks. napetost polnjenja: 8,8 V; Nazivna kapaciteta: 2230 mAh; Nazivna energija:
17,18 Wh; Vhod: 5V 3A.

Daljinec Potensic PT 1: Model: DSRC23A; FCC ID: 2BK8B-DSRC23A;
IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 257449G8U867; Nazivna napetost: 3,6 V;
Maks. napetost polnjenja: 4,2V; Nazivna kapaciteta: 5200 mAh; Nazivna energija:
18,72 Wh; Vhod: 9V 2A.

< ;E @ 210-240287 [E R-R-SPlc-DSDR23A < == E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

Certifikacijske oznake drona Certifikacijske oznake daljinca

O CE® 2

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires,

et batterie
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Slika 1: *

Piktogrami skladnosti EU in recikliranja.
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Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-posta:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobile: 0049-30/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South
Row, Milton Keynes, MK9 2FR. E-posta: infoQtopouxun.com.

Uvoznik: Potensic SAS. Kontaktni naslov v EU: 7 Place de I’'Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. E-posta: eu@potensic.com.

Proizvajalec: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Naslov: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Splet: https:
//www.potensic.com. E-posta: support@potensic.com. IZDELANO NA
KITAJSKEM

Opozorila (veéjezi¢ni povzetek): NEVARNOST! Primerno samo za starost 16+
Opozorilo! Hitro vrteci se propelerji lahko povzrocijo resne poskodbe! Pred uporabo
drona pazljivo preberite navodila za uporabo in ustrezne smernice za varnost leta.

Podpora:

Drzava/regija: kontinentalne ZDA (brez Portorika, Guama, Saipana in Deviskih
otokov)

Tel: +1 833 549 7772

Cas storitve: sob-pon 7:00-22:00 (EST/EDT); tor-pet 9:00-18:00 (EST/EDT)

Za vprasanja ali predloge glede tega dokumenta nas kontaktirajte:
support@potensic.com.

Potensic je blagovna znamka Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Avtorske pravice (C) 2025 Potensic.

Distributer

Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00, Praha 9 - Liben

www.sunnysoft.si
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Email: support@potensic.com Email: support.fr@potensic.com Tel: +1 833 549 7772
Email: support.uk@potensic.com Email: support.it@potensic.com Web: https://www.potensic.
Email: support.de@potensic.com Email: support.es@potensic.com FB: www.facebook.com/Potensic

OITACHOCT! Ilogxonmsamio camo 3a jguiia Haxa 16 rognHu
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PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

1. OTka3 oT OTrOBOPHOCT M MPeANa3HU MEPKH

1.1. OTKa3 oT OTTOBOPHOCT

JlpoHOBETE ca MPOAYKTU C TIOTCHIIMAIHN ONMACHOCTH M CPABHUTEIIHO CJIOKHHU OTIEPAIINU.
[Ipenu ynorpeba e oT pemiaBaiio 3Ha4eHHUE J1a IPOoYeTeTe U3ISUI0 IbJIHOTO PhKOBOACTBO
3a MoTpeOuTeNs, 3a 1a YCBOUTE OCHOBHUTE 3HAHUS U Jia Ce 3allo3HaeTe ¢ PyHKIHUUTE Ha
npona. Ilpu nepBoHadanHa ynotpeba Ha ATOM 2 ce nmpenopbuBa Jia ro ynpasisiBaTe B
pexxum GNSS Ha IPOCTOPHO OTKPUTO MSICTO, 32 J1a Ce 3aro3HaeTe ¢ QYHKLUUTE MY.

CTpUKTHO cla3BaiiTe MHCTPYKIMHUTE 32 CKCILIOATAIUs U TPEAMa3sHUTe MEPKH Ha
PwvroBONICTBOTO, 32 1a ocurypuTe Oe30macHa u npasmiHa ynorpeda. [lorpedurenute noa
16-roauiiHa Bb3pacT TpsIOBa J1a ca 1moja HaOIIOICHHE Ha Bh3PacTeH, a MPOAYKTHT TpsiOBa
Jla ce Ma3y Ha MSCTO, HEJJOCTBITHO 3a Jelia.

KoMmaHnusiTa 0TKa3Ba OTTOBOPHOCT M HE MPEIOCTaBS rapaHIIMOHHO OOCTYy>KBaHE 3a
KaKBUTO U JIa € TIPEKH WU KOCBEHH 3aryou (BKIIFOYMTETHO UMYIIIECTBEHHU IETH U TETIECHU
HOBpEAM), MPOU3TUYAILMA OT HECMA3BaHE OT CTpaHa Ha MOTPEOUTENsI Ha yKa3aHUATA 3a
Oe3omacHoCT B PBKOBOICTBOTO.

N30srBaiite pa3miobsBaHEeTO HA KOATO U Ja € 4acT OT MPOAYKTa, ¢ W3KIIOYEHHE Ha
BUTIIATa, UM MoauduirpaneTo My 6e3 ohUlMaTHi HHCTPYKLIUU; TOTPEOUTEIUTE HOCIT
OTTOBOPHOCT 32 BCSIKAKBU MOCIICAWIIN, TPOU3TUYAIIY OT MTOJA00HH HAPYIICHUS.

3a cpaeicTBHE MPU MPOOJIEMHU ¢ ynoTpedara, eKCIIoaTalusTa U MoAIApbKKaTa, MOJIS
CBBPIKETE C€ C MECTHHS TIbp 1iu ¢ Kommnanwusra.

BopnosusT copTyep Ha IpoHA € IpeMUHaJ [Ipe3 cTpora cepTUHUKAIS 3a CUTYPHOCT
U BKJIIOYBA YCHBBHPIICHCTBAHM MEXaHU3MU 3a KPUITHPAHE U 3alllUTa OT MOAMpaBsHE, 3a
Jla TapaHTHpPa, Y€ KOABT My HEe MOKe /1a ObJie MPOMEHEH OT HEOTOPU3UPAHU TTOTPEOUTEIH.
Te3n Mepku 3a CHTYPHOCT MOTaT MUTHOBEHO J1a OTKPHSAT M INPEJOTBPATIT BCAKAKBH
HE3aKOHHM MOJU(pUKAUK Ha codTyepa, €(PEKTUBHO 3alIMTaBalKu (YHKIMHUTE 3a
yIpaBjeHHEe Ha MoJIeTa U ChOMpaHe Ha JaHHU Ha JAPOHA OT 3JI0BpeAeH codTyep, BUPYCH
WIIM XaKePCKU aTaKu.

ABTOpCKHTE TpaBa U COOCTBEHOCTTA BHPXY TO3U JOKYMEHT MpHHAJIekar Ha Shen-
zhen Potensic Intelligent Co., Ltd. (mapuuana no-momny “Potensic”), a undopmarusta
MOJVIE’KU Ha MPOMsiHA O€3 mpeaAu3BecTHe. 3a MOCIeIHUTE aKTyaIn3alluy, MOJIs IOCETeTe
https://www.potensic.com.

1.2. Be30macHOCT U NpeANa3sHu MEePKH

CroiiTe Aajied OT NPenATCTBUSA W ThJANM. 3a J1a OCUTypuTe 0€30I1aCHOCTTa KaKTO
Ha MOTpeOuTeNsl, Taka U Ha OKOJHUTE, MOJIS JPBXKTE MPOAYKTa Aajied OT MPEeThIKaHU
30HM, BUCOKHU CTpaau M Kaleiu ¢ BUCOKO HampexeHue. OCBEH TOBa, Bb3IbpikKaiTe ce
OT ynotpeba npu TeXKH METEOPOJIOTUYHHU YCIIOBUS KaTO CUJICH BATHP, IPOJIUBEH ABXKI U
rppMoTeBHYHM Oypu. Ta3u mpeanaszHa Mspka € He0OX0aUMa, Thii KaTO IPOIYKTHT MOXKE
Jla TPOSIBM HETIPEIBUIUMHU CKOPOCTH Ha MOJIET, KojieOaHHs Ha cTaTyca M MOTEHIMAIHU
OMACHOCTH.

ITazere or Biara. 3a 1a NpeAOTBPATUTE AHOMAJIUM WIM NOBPEIH, NPUYMHEHU
OT BJIAXKHOCT, 3acsraiia NpEeLU3HUTE €JIEKTPOHHU KOMIIOHEHTH M MEXaHUYHU 4YacTH B
IIPOAYKTa, MOJISl YBEPETE Ce, Y€ TOH Ce Ma3u Aajed OT Biara.
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be3onacna excrutoaramusi.  Ilpu ynpaeneHHMeTo Ha JApOHA BEPOSITHOCTTA OT
HENpeIBUICHH PHCKOBE HapacTBa, KOraro MOTPEOUTEIUTE ca YMOPEHH, B JIOIIO
NCUXWYECKO ChCTOSHUE WM HAMAT OMHUT. 3a Ja ce rapaHTupa 0e30MacHOCTTa, € BaKHO
Jla mpeoOopyBaTe WIM PEMOHTHpaTe MPOAYKTa C OPUTHHAIHU YacTH. YIpaBIsBaliTe
MPOIYKTa CTPUKTHO B PAMKHTE Ha ONpE/ICICHUTE TPaHUIM U He 3a0paBsiiTe /1a cria3Bare
MECTHUTE pa3nopeadu 3a 6e30MacHOCT.

CroiiTe 1ajied 0T BUCOKOCKOPOCTHH BBLPTHAINM ce 4yacTH. Jlokaro BuUTIara Ha
IPOIYKTa C€ BBPTAT C BUCOKA CKOPOCT, APBHKTE IO Janed OT THINU U )KMUBOTHH, 32 Ja
NpeIOTBpPATUTE HApaHSIBaHUS WM CMyIIeHUs. M30arBaiiTe JOKOCBAaHETO HA BBPTSIIUTE
ce BUTJIA C PBIIE.

CroiiTe najed OT M3TOYHHUIM HA TOIJIMHA. 3a Ja NPEIOTBPAaTUTE aHOMAJIUH,
I[@(i)OpMaIII/II/I 1 IOTCHIUAJIHU MMOBPCIU, APBIKTC IMPOAYKTA JaJI€d OT TOIIJIMHA U U3JIaraHe
Ha BUCOKH TeMIepaTypH. Tas3u npeanasHa Mspka € 0coO0eHO BaXKHa, Thil KaTo MPOAYKTHT
ChIIbPKa METAIIHU, BIIAKHECTH, TNIACTMACOBU U €JIEKTPOHHU €JIEMEHTH.

1.3. IlpeaynpexaeHusi 4 CbBETH

1. ITa3ere omakoBKaTa U pbKOBOACTBOTO HA CUTYPHO MSICTO, Thil KATO ChIBPKAT BasKHA
uHbopmarms.

2. Torpeburenure ca OTTOBOPHU Jia TapaHTUPAT, Y€ U3IOI3BAHETO HA TO3H JPOH HE
NPUYHHSBA BpEAa Ha JIUIIETO WM UMYIIIECTBOTO Ha JIPYTH.

3. Hamara xoMmaHus ¥ JWIbPUTE HE HOCST OTTOBOPHOCT 3a 3aryOu U TEJIeCHU
HOBpEU, TPOU3TUYAIIN OT HENIPABUIIHA yIIOTpeda WK eKCIIoaTalusl.

4. Tlorpeburenute TpsiOBA CTPUKTHO Ja CJIEIBAT CTHIIKUTE, OMTMCAHU B PHKOBOJICTBOTO
3a moTrpeduTens, 3a Ja WHCTanupar U TecTBar JapoHa. Ilo Bpeme Ha moner
NoJAbP)KaliTe MUHUMAIHO Pa3CcTOsHUE OT 1 70 2 MeTpa OT MOTPeOUTETUTe HIN
JpYTH JUIIA, 32 a MPEAOTBpaTUTE CONBbCHK HA IPOHA C YOBEIIKH Tella, IPUYUHSBAII
HapaHsBaHe.

5. IIponykTsT TpsiOBa J1a ce crodu oT Bb3pacTeH. [loTpedurtenute Ha Bb3pacT nox 16
roIMHM He TpsiOBa 1a OopaBAT ¢ MpoJyKTa caMu. barepusita TpsOBa 1a ce 3apexaa
1o/ HaOMIOZIEeHNE Ha Bb3PACTEH U Jla Cc€ a3 JAajied OT 3alajuMH MaTepuaiu 1o
BpEME Ha 3apeKJIaHETO.

6. IIpoayKThT ChabprKa MaJKU yacTu. MoJisi MOCTAaBETE T HA MSCTO, HETOCTBITHO 32
Jiena, 3a 1a peioTBPaTUTe CIy4yailHO NOMTbIIAHE.

7. He ynpaBJ’IHBaﬁTe MNpOoAYKTa Hal IbTUIA WKW 34CTOsJIa BOHA, 3a a n30erHeTe
WHIUOCHTH.

8. 3abpaHeHO € pa3ro0sBaHETO WK MpeoOOpyABAHETO HA MPOAYKTA, C U3KIIIOYCHHE
Ha BUTJIATa, Thil KaTO TOBa MOXE JIa JOBEJIE JO HEU3NPABHOCTH B IPOHA.

9. Mons 3apexpaaiite uHTeIUreHTHara 6arepus ¢ USB 3apsmHo ycTpoiCTBO, KOETO
orroBaps Ha ctangapture FCC/CE.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.

JlucTaHIIMOHHOTO ynpaBieHHe UMa BrpajeHa 3.6 V nutuena 6arepus, KOATO HE ce
HYXJ1ae OT IMOMSHA.

He mpaBere kbCO CheqMHEHHE M HE NMPUTHCKalTe OarepusAra, 3a Ja u30erHeTe
EKCIUIO3USI.

He nocrassiiite 6aTepusiTa Ha TOpEIIo MACTO (B OI'bH WM OJIM30 /10 ENEKTPUIECKH
Harpesaredn).

[TogbpxaiiTe 6€30MaCHO PA3CTOSHUE OT BUCOKOCKOPOCTHUTE BBHPTAIIM CE BUTIIA,
n30srBaiiTe ynorpebdara Ha MPOJAYKTa B THIIIH, 32 JIa IPEJOTBPATUTE HAPAHIBAHUSI.

He usnon3BaiiTe npoayKTa Ha MECTa CbC CHJIHO MarHUTHO I0JIE, KaTO HallpUMep
01130 710 Kabel C BUCOKO HANpPEXEHHUE, CrPat, ChAbPKAIIU METAN, aBTOMOOMIN
U BJIAKOBE; B IPOTHBEH Clyyail CcTa0WJIHOCTTa Ha Bpb3Kara Moxe Ja Obne
HapyIIeHa.

Mornst yBepete ce, 4e HaIrbJIHO pa30upaTe MECTHUTE 3aKOHU U pasnopendu, 3a Jaa
n30erHeTe BCSIKaKBa HEOTOPH3UpaHa yroTpeda Ha JpOHa.

3a Ja OTrOBOpPUTC Ha HU3UCKBAHUATA HAa BB3AYXOILIABATCIIHATA paJWMOMAarHuTHa
cpcaa, 1Mo BpEMC Ha MNCpUOAda HAa HAPCKIAAHHA 3a PaJUOKOHTPOJI, M3JaJACHU OT
CBHOTBCTHUTC HALMOHAJIHMW OpraHu B OIPCACICHUTC PCTHUOHU, YHOTp€6aTa Ha
JAUCTAHIIUOHHOTO YIIPAaBJICHUC TpH6Ba Ja 6’[),[[6 CIIpsHa CBhITIACHO MHCTPYKIOUHUTC.

Mois BLSHLP)KaﬁTG CC OT IOJICTH Ha HUCKA BUCOYMHA HaJl BOOHU IMOBbPXHOCTH.

Mouns cTouTe AaJieq OT JICTHIA, Bb3AYIIHHU KOPUAOPU U APYTHU OIpaHUYCHHA 30HU.

2. CbBeTH 32 YeTeHe

2.1.

Jlerenga

@ 3a0paneno CbBeTH 32 eKCILIOATALMS U YIIOTpeda

& BaxkHno

2.2

1.

2.3.

E' TexHUYeCKH TEPMHHH M CIIPpaBOYHA UH(opManus

IIpenopbku 3a ynorpeda

[TpenopbuntenHo e na megare oOy4MTENIHOTO BUAEO U PbKOBOACTBOTO 3a Obp3
CTapT, Ipeau Ja ce 00bpHeTe KbM PBKOBOACTBOTO.

. He 3abpassiiTe mbpBo 1a mpouerete paznena OTka3 OT OTTOBOPHOCT M MPEANA3HH

MEpKH, KOraTo ce KoHCynTupare ¢ PbkoBoaCTBOTO.

OO0y4yuTreno Bujaeo / U3terisiHe Ha MPUIOKEHHUE
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Ckanupaiite QR kona BASCHO U MOXeETe J1a:
1. M3rernmure npunoxenueto Potensic Eve App.

2. I'menare oOy4yuTEIIHUTE BUIEA.

3. Ilomyuntre pocThn 10 Ha-HOBOTO PBKOBOICTBO 32
noTpeOuTENs.

4. Hayuure 3a uecto 3agaBanute Bopocu (FAQ).

Potensic Eve App momgabpixka iOS 13.0 u mo-HOBa Bepcwus,
kakto U Android 7.0 u mo-HOBa BepcCusl.

2.4. PerucTpanusi 1 nomMou

W3uckBa ce na cu ch3majeTe akayHT MPH MBPBOTO M3MOI3BAHE HA MPUIOKEHUETO, 32
Jla IOJyYUTe MO-A00p0 MOTPEOUTEIICKO U3KUBSABaHE. ['apaHTupaMe, ue HUKOra HsiMa Ja
chOMpamMe KakBaTo U Ja € nHopmarus 3a noTpeduresns 6e3 pa3penieHue.

IMpouenypu 3a perucrpanust

1. BbBenere umein ajpeca cu Ha CTpaHUIIATa 3a PETUCTpAIIHs.

2. IlomyueTe Koz1a 3a MOTBBPKAEHHUE U 'O BBBEJETE, CIIE]] KOETO IPOYETETE U IPUEMETE
ITorpeburenckoro cnopazymenue u [lonutukara 3a MOBEPUTETHOCT.

3. 3apaiite maposna, 3a Aa 3aBbPIIUTE PErUCTPALUATA.

CJ'ICI[ KaTo peructpanusdaTa € yCriCiHa, aBTOMaTU4HO IS 6’[:,Z[CTC BJIC3JIM B CUCTEMATA.

[To Bpeme Ha peructpauusiTa, MOJIs yYBEpeTe ce, 4e MOOMIHOTO BH yCTPOMCTBO
€ CBBP3aHO C MHTEpHET. AKO He TONy4hTe KOJa 3a MOTBBPXKACHUE 10 BpeMe
Ha pEerucTpalusaTa, MOJs IPOBEpPETe IanKaTa CH 3a CHaM, Thii KaTo MMEHIBT 3a
MOTBHPIKICHIE MOXKeE J]a € OFJI 1O ToTpellika MapKHpaH KaTo craM. bes perucrparust
U BIM3aHE B akayHT Ha Potensic, HAMa Ja MO)XKeTe Jla aKTUBHpATe JPOHA M CTE
OTpPaHMWYEHU 0 3 TPOOHU TOJIeTa.

IMomom. bnaromapum Bm, ue 3akynuxte Potensic ATOM 2. [Ipenn na
U3MOI3BaTe JpOHAa 3a MbPBU IIBT, MPENOpbYBAME Ja MPOYETETE BHUMATEIHO
PBKOBOJICTBOTO 3a moTpebutens. Momnsi CBbp)KETe Ce C HaIlMg €KUM 3a MOAIPBKKA
Ha support@potensic.com, ako CpelHeTe HsIKaKbB IPOoOIeM HITH 3aTPYAHEHUE C IPOHA.

2.5. TexHUYeCKHU TEPMHHU

IMU IMU (uneprmanHa u3MepBaTesHa €IMHNLIA), HAM-BAKHUAT
OCHOBEH CEH30p Ha JPOHA.

TOF (Time of Flight) IlepuonsT 0T W3TBUYBAHETO U  TPHEMAHETO Ha
JeTeKTUpaIIys WH(pauepBeH CUTHAN, C ILIET OMpEeeisiHe
Ha Pa3CTOSHUETO 0 1IeTa.
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Josana Bu3yasHa (CeH30pHaTa CUCTEMaA, KOSITO C€ HaMUpa B J0JIHATa 4acT Ha

cucremMa JIpoHa u ce cberou ot kamepa u TOF momys.

Busyaano Bucokonpenu3Ho MO3ULMOHUPAHE, pPEAIU3UPAHO Upe3

NO3MIMOHHUPAHE JonHara Bu3yanHa cucTema.

Kommnac I'eomarauTeH CEH30p, KOMTO MO3BOJISIBA Ha JpOHA Ja
uAeHTH(ULIIpa [TOCOKaTa.

Bapomersp Cen3op 3a aTMoc(epHO Hajsra€e, KOWTO IMO3BOJIsIBA Ha
IpoHA Ja ompeneiss BUCOYMHATA 4Ype3 aTMOC(epHOTO
HaJsiraHe.

3aki0ouBaHe/OTKIIOYBAaKOTHACS CE 3a IPEXoJa Ha JABUTaTeIMTE Ha JpPOHA OT
HEMOABM)KHO ChCTOSHNE KbM BbPTEHE Ha MPA3EH XO/I.

IIpa3zen xon Crnen OTKIIIOUBAaHE JBHIaTENIAT 3allo4yBa Jla C€ BBPTH C
(buKcHpaHa CKOPOCT, HO HE MOXE J1a OCUTYpHU J10CTaThyHa
MOBJMTaIla CUja, 3a /1a U3JIE€TH IPOHBT.

ABTOMaTHYHO JponbT aBTOMaTH4HO 111€ ce BbpHE 10 Toukara HOME Bb3
BpbIlIaHe ocHoBa Ha GNSS no3unnonupane.
I'naBa Ha qpona [TonoxeHunero Ha kaMmepara Ha JIpoHa.
Ctuk 3a KOHTpPOJ Ha M3aura wim cmycka JpoHa.
TAraTa
CTHK 32 KOHTPOJ Ha YIpaBisiBa JApOHA HAIPEA WIK Ha3ajl.
HAKJIOHA
Cruk 3a KOHTpoJa VYHOpapisiBa JIpOHA HAJISBO WM HAJSCHO.
Ha CTPAHUYHO
HaKJIaHsAHe
Cruk 3a koHTpoJ Ha Ilo3BosisiBa Ha JOpoHa Ja ce 3aBbpTa MO U OOpaTHO Ha
3aBbPTAHETO YaCOBHUKOBATA CTPEJIKA.
3. Ilpernen

Tasu maBa mpencraBs (yHKIMOHATHHUTE XapakrepucTuku Ha ATOM 2, kakto u
JyarpamMHTe Ha IpOHA U IUCTAHIIMOHHOTO YIIPaBJIEHHE.

3.1. BbBenenue

ATOM 2 paznonara cbC CI'bBa€MU paMeHe 3a y100Ha MPEHOCUMOCT, C JIEKO TAJIO0, TEKAIIO0
camo 245 g. JlponsT nputexaBa Busyanna cucreMa 3a no3uIMOHUPaHE, KOSITO MO3BOJIsIBA
MPEU3HO 3aBUCBAHE B CPE/IM HA HUCKA BUCOYMHA HA 3aKPUTO U Ha oTKpUTo. OOOpynBaH
¢ GNSS censop, IpoHBT M03BOJISABA MO3UIIUOHUPAHE U ABTOMATUYHO BpbIIAHE.

Kamepara wm3nomssa 1/2-uruoB Sony CMOS ceH3op 3a u300pakeHue, CrocoOeH
Jla 3aCHEMa BHJICO BbB BHCOKa paszaenurtenHa crnocooHoct 4K/30 fps u caumku 48MP.
Kamepara e MoHTHpaHa Ha 3-0COB CTaOWIM3aTOp, KOWTO MO3BOJISIBA HAa KaMmepara Ja
pu100KBa CTAOMIIHY KaJIpH 110 BpEME Ha YIIpaBJICHUE HA JPOHA.

JuctanumonHoro ynpasieHne Ha ATOM 2 usnons3Ba TexHojorusra 3a 1udpoBo
npenaBade PixSync 4.0, mocTurailku MakCMMajgHO KOMYHHKAIIMOHHO pPa3CTOSHUE 0
10km u 1080p Buaeo mpemaBaHe NpH HaeadHu yciaoBus. KoHTponepbT pasmosara c
npuOupall ce U CrbBaeM JIM3aifH, OCUTYPSIBAIIl MSCTO 3a BAIIETO MOOHIIHO yCTPOMCTBO,
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korato ¢ pasrpHar. Korato e cBbp3an ¢ koHTpoisepa upe3 USB kaben, moxere na
ynpasisiBaTe ¥ KOHQUrypupare Balllvs APOH 4pe3 MPHUIIOKEHHETO, KAaKTO U Ja BUXKAATe
BU/JICO Mpe/laBaHe BbB BUCOKA pa3/Ie/IUTENHA CIIOCOOHOCT. Brpajenara nutueBa 6arepust
B JIUCTAHIIMOHHOTO yIpaBIeHHE UMa MAaKCUMAIIHO PabOTHO BpeMe OT MpUOIU3UTETHO 4
yaca.

ATOM 2 usnon3sa nareHroBaHara SurgeFly TexHonorus 3a ynpasieHue Ha NoJeTa,
MOCTUTANKNA MaKCUMaHa CKOPOCT Ha mojieT oT 16 m/s (52 ft/s) u makcuManHO Bpeme Ha
MOJIET OT MPUOIUZUTEIHO 32 MUHYTH, C YCTOWYUBOCT Ha BATHP JI0 HUBO 5.

TecToBH yCIIOBHS 3a Makc. BpeMe Ha IOJeT: TPH OKOJHAa TeMIepaTrypa
npubm3uTenHo 25 °C B 6e3BeTpeHa cpefia, JIETeHKH Hampe ¢ MTOCTOSHHA CKOPOCT
S5m/s, mpeBKIIOYEHO B pexxkuM Ha Bupeozamuc 1080p/24 fps (Ge3 omepanus
3a BUAeo3amuc 1Mo Bpeme Ha moiera) oT 100% 3apsim ma Oarepustra mgo 0%.
KoHcymarusita Ha eHeprus Ie ce YBEIHYd 3HAYUTEIIHO, KOraTo JIPOHBT C€ BPbIIa
cpelry BATBbpa. AKO MONYYUTE MOJKaHA 33 CHJICH BSTBD OT MPHIOKEHUETO, MOJIS
yBEpeTe ce, Ye CTe HaMaJlJIi BUCOUYMHATA Ha IMOJIETa U CTE CE BhPHAJIM HaBpeMe, 3a
Jia rapaHTHpare 0e30MacHOCTTa Ha JIPOHA.

3.2. /lmarpama Ha ApoHAa

1. Munukarop 3a 3apexaane

2. USB-C nopr 3a 3apexane

3. 3akomuanka Ha OarepusiTa

4. Cror 3a microSD kapra

5. OmnatieH HHIUKATOP

6. MOHOOKYIsIpeH BU3yaJleH MOy

7. TOF monyn
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8. JloneH oxiaxxaall OTBOP

9. Wuaukarop 3a 3axpaHBaHe
10. ByTtoHn 3a 3axpaHBaHe/CIBOsIBAHE
11. 3-ocoB crabunuzarop u Kamepa
12. be3ueTkoB ABUTATEN
13. Bumio
14. Pamo
15. TpuHOXHUK Ha aHTEeHaTa

16. Oc Ha pamoTO

3.3. /lnarpamMa Ha JMCTAHUMOHHOTO YIIPABJICHHUE

1. Byron 3a 3axpanBane. HarucHere BenHBX, 32 Jja MIPOBEPUTE TEKYIIOTO HUBO HA
Oarepusita. HatucHere u 3aApBKTe, 32 Ja BKIIOYUTE WIM U3KIIOUUTE TUCTAHIIMOHHOTO
yIIpaBJICHHUE.
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2. Uuaukarop 3a 3axpanBaHne. [loka3Ba TeKyl0TO HUBO Ha OarepusiTa UM cTaTyca
Ha JIMUCTAHIIMOHHOTO YIIpaBIICHUE.

3. Caor 3a MoHTa:k 1/4 raiika. 3a 3aKkpenBaHe€ Ha PEMbBK 3a JNUCTAHIIMOHHOTO
ynpasjieHue (*rpogasa ce OTACIHO).

4. USB-C cBbp3Bam nopt. 3a CBbP3BaHE Ha IUCTAHIMOHHOTO YIIPABIEHUE.

5. Bbyron Return to Home (RTH). HarucHere BenHbx, 3a Aa Hakapare JpoHA J1a
CIpe U J1a 3aBUCHE OT aBTOMaTHYHUTE MOJETHU pexumu. HatucHere u 3aapmxre, 3a Aa
craptupare RTH. Hatucuere otHOBO, 3a 1a otmMmenute RTH.

6. Kontpoanu crukoBe. M3mon3BaiiTe KOHTPOIHUTE CTUKOBE, 3a Jla yMpaBisBare
JBUKCHUATA HA JIPOHA. 3a/laiiTe pexxnuma Ha KOHTpoiHUs cTuk B Potensic Eve App, kato
BbBezeTe Settings > Control > Remote Controller Settings > Control Stick Mode.

7. CrpBaeMa Haco4eHa aHTeHa. [IpenaBa KOHTPOIHU M BUIEO OE3KUYHU CUTHAIIN
KBbM JIPOHA.

8. /Ibpikauy 3a MOOMJIHO YCTPOHCTBO. 3a CUTYPHO MOHTHpaHE Ha MOOWIHOTO
YCTPOMCTBO Ha AUCTAHIIMOHHOTO yIpPaBIICHUE.

9. USB-C nopr 3a 3ape:xaane. 3a 3apexaaHe Ha TUCTAHIIMOHHOTO YIIpaBJICHUE.

10. [decen npeBKIKOUYBATE/]. 32 KOHTPOJI HAa HUGDPOBUS 3yM.

11. Ilepconanusupam ce 0yron C2. HarucHere BeAHBXK, 3a Ja MPEBKIIOYUTE
pexuma Ha ckopocT (Video/Normal/Sport). HarucHere nBa mbTH, 3a Aa 3a7ajeTe
Cruise Control (aktuBupane/neakruBupane/akryanusanus). Harucunere C2 u JleBus
nmpeBKiIrouBatTen, 3a na perymupare White Balance.  Harucuere C2 u lecHus
npeBKiIouBaTen, 3a na peryaupare EM. 3anpaiite ¢ynkuusta B Potensic Eve App
uype3 Settings > Control > Remote Control Settings > Button Customization.

12. Ilepconamm3upam ce 0yron Cl. HarucHere BeaHBXK, 3a Ja MPEBKIIOYUTE
BI'bJla Ha HakJIoOHa Ha kamepara (0°/—90°). HarucHeTe nBa mbTH, 32 Ja MPEBKIIOUNTE
pekuma Ha Kamepara (aBromatmueH/pbueH). Hartucuere C1 u JleBust mpeBKirouBares,
3a Jla peryiaupare ckopocTtTa Ha 3arBopa. Hartucuere Cl u JlecHus mpeBKItoYBares, 3a
na perymupare [SO. 3anaiite dynkuusara B Potensic Eve App upe3 Settings > Control >
Remote Control Settings > Button Customization.

13. JIsaB npeBkiaouBaren. Kontponupaiite HakjoHa Ha KaMmepara.

14. Byron 3a 3arBop/3anmc. HarucHere BeIHBXK, 3a /1a HalmpaBUTE CHUMKA WU
Jla 3amo4Here/cripere 3anuca. HarucHeTe M 3aApbKTe, 3a Ja NPEBKIIOYBATE MEXKIY
CHUMEKA/BUIIEO.

15. Oxura:kaanu oTBOPH.

16. Cuaor 3a cbXpaHeHHe HA KOHTPOJIHHMTE CTHKOBe. 3a CbXpaHEHHE Ha
KOHTPOJIHUTE CTUKOBE.

4. IIbpBa ynorpeda

4.1. IloagroroBka Ha ApoHa

HpOI[yKT'bT CC n10CTaBs B CI'bHATO CbCTOAHUC. Mons Pa3rbHCTE I'O IO CIACIHUA HAYUH!
1. Csanere MNpCAINasuTCIIdA Ha CTa6I/IJ'II/I3aTOpa.

2. PasrpHeTe npeaHoTo paMo MPEeAu 3aIHOTO paMo.
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3. PasrpHere nepkure Ha BUTJIATA.

4.2. IToaroroBka Ha AMCTAHIIUOHHOTO YIpaBJICHUC

MoHnTupaiite MOOMITHOTO YCTPOUCTBO U KOHTPOJIHUTE CTUKOBE:

PU@% g o

\D‘E@w A | —— |
J &

OF

\\\‘r
\\ ] —T ’)“t

o

1. Pa3srnHeTe aHTEHUTE.
2. W3Banere KOHTPOIHUTE CTUKOBE OT CIOTOBETE 3a ChXPAHEHUE.
3. MoHnTtupaiiTe KOHTPOJHUTE CTUKOBE HA JUCTAHIIMOHHOTO YIIpaBJICHUE.

4. CbpkeTe afanTepHUs Kabed ¢ JIOTOTO Ha JTUCTAHIMOHHOTO YIPAaBJICHHE KbM
JUCTaHLIMOHHOTO YIIPaBJICHUE.

5. Cebpxere Opyrus Kpail Ha kabena ¢ MOOMITHOTO CH yCTPOMCTBO.

6. Hatuchere kaGenma B cioTa BBTpPE B JisiCHAaTa JApPBHKKA Ha JAMCTAHIIMOHHOTO
YIIPaBIICHHE.

7. W3nbpnaiite AUCTAaHIMOHHOTO YIPABJIEHHUE C JBETE PbLE U 3aKpereTe MOOUIHOTO
CU YCTPOMCTBO Ha MSICTO.

8. ITogroToBkara e 3aBbpPIICHA.

ApnantepHuAT Kabel Ha AUCTAHIIMOHHOTO yTIpaBJIeHHE € HACOueH; He Pa3MEeHsHTe
Kpaumiata Ha kabena. He mocrassiite USB-C kpas Ha ajgantepHus kaOen Ha
JucTaHuoHHOTO yrpasieHue B USB-C nopra 3a 3apexxaaHe Ha JHCTaHIUOHHOTO
YIpaBJICHUE, Thi1 KATO TOBa MOXKE J1a PUYMHU KbCO ChenHeHue. [Ipu cBpp3Bane ¢
Android Tenedon, ako cucremara mojkans 3a pexxum Ha USB Bpb3Kka, Moist u3depere
“Data Transfer”. JI[pyru onmuy Morar Jia I0BeIaT J0 HeyCIelTHa BPb3Ka.
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4.3. 3apexnane / BkiirouBaHe U M3KJIKOYBaHe

[Ipenu mepBHS MOJET € M3KIIOUUTEITHO BAXKHO Ja ChOyauTe Oarepusita; B NMPOTHBEH
ciaydail IpoHBT HsAMa Aa ce crtaptupa. Cebpxkere USB-C mopra 3a 3apexaaHe Ha
Oarepusta 1 USB 3apsaHO ycTpOMCTBO KbM MPOMEHIMBOTOKOBOTO 3aXxpaHBaHeE, 3a Ja
3aBBpIINTE €JHOKpaTHOTO 3apexaaHe (USB 3apsaHOTO ycTpOHCTBO HE € BKIIIOYEHO
B maketa. [loTpeOuTenaT Moxe a M3IO0JI3Ba 3apsIHO YCTPOMCTBO, OTrOBapsIlo Ha
cnenupuxaruute FCC/CE, 3a 3apexxnane Ha Oarepusita). UepBEeHUAT WHAMKATOP IS
OCTaHE BKJIIOYEH [0 BpEeME Ha 3apeXJaHeTo U Ile C€ HM3KIIYM aBTOMAaTUYHO CIIe]
NPUKJIIOYBaHEe Ha 3apexaaHeTo. [loTpeOurensaT Moxe na 3apexaa Oarepusra ¢ Parallel
Charging Hub, axo e 3akynen Fly More Combo. 3a moBeue mogpoOHOCTH, MOJISI BHIKTE
pBKOBOZICTBOTO 32 moTpeduTens Ha Parallel Charging Hub. Parallel Charging Hub moxe
CBIIO J1a 3apeXaa JUCTAHIIMOHHOTO YIIPaBJICHHUE.

Pexum 1

w @X
4 Mode 2

Pexxum 2

Haii-kparkust nepruon Ha 3apexaane € npuommsnutento 1h 25 min npes USB-C
mopTa 3a 3apexaaHe. YBEpeTe ce, 4Ye 3apsJHOTO BH YCTPOWCTBO MOIABPIKA
u3xon 5 V/3 A, 3a a mocTUrHeTe Ta3u CKOPOCT Ha 3apexnaaHe. [IpemopnuBa ce
MOTpeOUTENAT aa 3apexaa OarepusaTa upe3 Parallel Charging Hub, 3a ma 3apexna
3 Garepuu 6BP30 €THOBPEMEHHO.

/\ TlpenopbuBa ce na u3BaauTe OarepusTa OT JPOHA 32 3apeXAaHe IOpaau
ChOOpakeHUs: 3a OE30MAaCHOCT; B MPOTHBEH CIy4ail JPOHBT HAMA Ja CE BKJIIOUH,
ako OarepusTa ce 3apekna B ApoHA. AKO 3apsiTHHAAT KaOel € CBbp3aH, JOKaTo
JIPOHBT € BKIIFOUEH, TOM M€ C€ N3KIIFOYH aBTOMATUYHO H 3aPEXKJAHETO IIIe MPOABIIKH.
Barepusita MOXxe 1a cTaHe MpEKaNeHO ropema cien ynorpeda; He s 3apekaanTe,
JTIOKATO HE CE OXJIaJH; B IPOTUBEH CIy4ai 3apekKJaHeTO MOXKe J1a Ob/ie OTXBHPIICHO
OT MHTEJMI'eHTHATa Oarepus. 3apekaaiiTe OarepusTa Ha BCEKH TPH Mecela, 3a 1a
MOJTbPIKaTe aKTUBHOCTTA Ha KieTKkaTa. MO CBbp)KETe OPUTHHAIHUS KaOel HITH
KOHTO W Aa e kxaben, mopabpkaml Hax 3 A 1ok, kbM USB-C mopra; B mpoTHUBEeH
ciTydaif MOXKe Jla IPUYMHN HEYCIeX MPH 3apeXTaHeTo WM MoBpena Ha Oarepusra.
IMpu 3apexxnane Ha PTD 1 Remote Controller ¢ uHTErpupan eKpaH, 3a 1a IOCTUIHETE
ONTHUMAaJIHA CKOPOCT Ha 3apexjaHe, Mojs usnonsBaiite USB 3apsiiHo ycTpoicTBO,
nojabprxkaino PD 2.0 umu no-BUCOKY IPOTOKOIIN 32 OBP30 3apekKaaHe, B KOMOMHAIHS
¢ opuruHanaus USB-C kM USB-C 3apexgam kaben. M3momBanero Ha USB-A
kbM USB-C 3apexnamnt kaben Moxe J1a He akTUBUpa (DyHKIUATA 32 ObP30 3apeikaaHe.
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BkalouBane.
Jlpon: HatucHeTe M 3apBkTe OyTOHA 3a 3aXpaHBaHE, JOKATO BCHYKH WHIUKATOPH 3a
3aXpaHBaHEe C€ BKIIFOUAT, CJIe]] KOETO OCBOOOIETE, 3a J]a 3aBbPIIIUTE BKIFOUBAHETO.
Jucmanyuonno ynpasnenue: HatucHere M 3aApBKTe OyTOHA 3a 3aXxpaHBaHe, JOKATO
BCHUYKH WHAUKATOPH 32 3aXpaHBAHE CE BKIIFOYAT, CJIe]I KOETO OCBOOOIETE, 3a J1a 3aBhPIIUTE
BKJIFOYBAHETO.

HN3karouBane.
Jlpon: HatucHeTe M 3apBkTe OyTOHA 3a 3aXpaHBaHE, IOKATO BCHYKH WHIUKATOPH 32
3aXpaHBaHE C€ U3KJIFOYAT, CJIe]] KOeTO 0CB0OOIeTe, 32 /1a 3aBbPIIUTE U3KIIOYBAHETO.
Jucmanyuonno ynpasnenue: HatucHeTe M 3aApBKTe OyTOHA 3a 3aXpaHBaHE, JOKATO
BCUYKM WHJUKATOPU 3a 3axpaHBaHE C€ H3KIIOYAT, CJIEJ] KOETO OCBOOomeTe, 3a Ja
3aBBPIIUTE U3KITIOYBAHETO.

BytonuTe 3a 3axpaHBaHe Ha [pOHAa U JAHUCTAHUMOHHOTO YIpaBICHHE ca
MPOEKTUPAHU Jla TPEJOTBPATAT CIy4allHO HaTHCKaHE. Crmex Karo BCHYKHU
WHIWKATOpH Ha OarepusTa ce BKJIIOYaT, 0CBoOoAeTe OyTOHa CBOEBPEMEHHO, 3a Ja
n30erHeTe aBTOMaTHYHO U3KITIOUBAHE OT TBBPE IBJITO 33IbpKaHe.

4.4. AKTHBUpPaHE HA IPOHA

JlpoHbT n3uckBa akTuBUpane upe3 Potensic Eve App npenu nepsa ynorpeda. Bxitouere
U CBBpPXKETE JpOHA W JUCTAHLMOHHOTO YIIpaBICHHE, Clel KoeTo oTBopere Potensic
Eve App u ciexnpaiiTe nmogkaHuTe Ha €KpaHa, 3a Ja akrtuBupare apoHa. Cien
aKTMBMpaHE TEKYUIMAT APOH M JUCTAHLMOHHO YIpaBleHHE IIe ObJaT CBbp3aHU
3aeHO 10 nojpazoupaHe. AKayHTHT, U3IOI3BaH 32 aKTUBHPAHE, 111€ UMa ITbJIEH KOHTPOJI
HaJl IpOHa.

3a akTHBHpaHe € HeoOXoqMMa MHTEPHET Bpb3Ka. HeakTuBMpaH IPOH MOXe n1a
U3BBPIIBA CAMO OTPAHUYEHU TOJNETH 10 3 MBTH.

4.5. Axtyaau3upasne Ha pbpmyepa

Korato ¢ nanuuHa HOBa akTyanu3anus Ha (Gbpmyepa, u3nonsBaiite Potensic Eve App
3a Haarpaxzaane. Cnen cBbp3BaHE HAa JPOHA M JUCTAHIMOHHOTO YNpPAaBJIEHUE, OTBOPETE
Potensic Eve App. IlpunokeHneTo aBTOMaTUYHO 1€ BH YBEIOMH, aKO € HaJIHMYHA HOBA
akTyanusanus Ha gepmyepa. [IpenopbuBa ce moTpeOUTENUTE Aa CleABaT MOJAKAHUTE 3a
HaArpakJaHe 3a Hal-100po U3KMUBSBAHE.

[lpenn HaarpakgaHe ce yBepeTe, Y€ HHUBOTO Ha OarepusiTa Ha JpoHA € >
30% wm AMCTAaHIIMOHHOTO yIpaBleHHE MMa IOHE JBe 4epTH 3apan. lIposeperte
Jany IpelnasuTesIaT Ha cTaObuiIn3aTopa € CBAJICH U Ce yBEpeTe, 4e HAMa YyxkKIU
TeJla OKOJIIO cTa0uiu3aropa.  YBepere ce, 4e MOOMIHOTO BH YCTPOMUCTBO €
CBBP3aHO C MHTEPHET 110 BpeMe Ha HaarpakaaHeTo. [lo Bpeme Ha HaArpaskAaHETO
JIpBAKTE TUCTAHIUOHHOTO YIpaBI€HHWE M ApPOHAa Ha MO-MaJKO OT 1 MeThp eauH
OT Apyr W JgajJi€d OT HM3TOYHHIM Ha CMYIICHHEC Ha CHUTHaJIa KaTO KOMITIOTpU H
pyrepu. He ympapnsBaiite 1poHa WM IUCTaHIMOHHOTO yNpaBlIEHHE IO BpeMe Ha
HaATPaXXIaHETO, OCBEH aKO MPHUIIOKEHUETO HE BU HHCTPYKTHpA.
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5. JlpoH

ATOM 2 ce cbcTOM OT cHCTEMa 3a YHIpaBJICHUC HaA IOJICTA, KOMYHHKAIIMOHHA CUCTEMaA,
CHUCTCMaA 3a MO3UIIUOHUPAHC, 3aXpaHBallld CUCTEMAa U UHTCIIMTCHTHA 6aTep1/151. Ta3u rmaBa
OIIMCBa q)YHKHI/II/ITe Ha BCUYKHW 4aCTHU Ha ApOHaA.

5.1. llo3uuuonupaune

ATOM 2 uznon3Ba HoBata SurgeFly TexHonorus 3a ynpasneHnue Ha mojera Ha Potensic,
KOSATO MOJIbpKa CIEIHUTE JIBa PeKUMa HA MO3ULMOHUPAHE:

GNSS no3unuonupane: OcurypsiBa NpeUU3HO NMO3UIMOHUPAHE W HABUTAIUs HA
JPOHA; NOAIbPIKA MPELU3HO 3aBUCBAHE, MHTEIMICHTEH M0JIET U aBTOMAaTUYHO BpPbILAHE.

BusyanHo no3unmuonupane: Moxe a peaqn3upa BUCOKOIPEIM3HO MO3UIIMOHUPAHE
Ha HHUCKa BUCOYMHA BB3 OCHOBa Ha JloiHata Bu3yajgHa cucTtema.  BusyanaHorto
MO3UILIMOHUPAHE MOXe Ja Obae peanusupano 0e3 GNSS curnan, Taka ye NpoayKThT Ja
MOJKE J1a C€ M3I0JI3Ba Ha 3aKPUTO.

Kak na nmpeBkiruurte: Cucremara 3a ynpaBjieHUE Ha TOJIeTa II€ MPEBKIJIIOYBA
aBTOMaTMYHO B 3aBUCUMOCT OT cpezata Ha JpoHa. Koraro GNSS curnanure ca ciabu
U JI0JIHaTa BU3yajiHa CUCTEMa He € HaJIM4Ha, JPOHBT Ile npeBkioun B Attitude Mode
(ATTI). B To3u pexxuM APOHBT HSIMA Aa MOXE Ja MOAAbp)KAa CTAOUIHO 3aBHCBaHE,
M3HUCKBalKM OT MOTpeOuTeNs phYHO Ja MaHUIYIHpa KOHTPOJIHHUTE CTHUKOBE, 3a Ja
IPU3EMHU JIpOHa Ha 6€30I1aCHO MSICTO Bb3MOXKHO Hal-0bp30, 3a 1a ce n30erHar MHINICHTH.

BeB Busyanno nosunuonupane (OPTI pexum), VHTenureHTHUTE MNOJIETHU
PEXMMH HE ca HATWYHM, a TIOJETHUAT peXuM e 0b1e orpanmdeH 1o Video Mode.
Korato GNSS curnansT € cinab miam HiMa GNSS curbai, HiAMa Ja MOXETE Aa
BBpHETE JIpOHAa W Ja akTHBHpare ompeneneHu ¢yHkiun xaro Al Track wmmm Al
QuickShots.

/\ Tlpenu moset, MoJst yHpaXkHsIBaiiTe U OBJIA/ICHTEe BCHUKH METO/IM 33 YIIPABICHUE
Ha JpoHa B Oe30IlacHa cpefa. 3a HauMHACIIM Ce MPernopbhbyBa Jia ca C JHLIE KbM
3a7iHaTa 4acT Ha JPOHA U Jla IbpKaT APOHA B 3pUTENHA JIMHUMA, 3a Ja ce U30erHe
3ary0a Ha IpeleHKa 3a MIOJ0KECHUETO U I0COKaTa Ha IPOHa, KOETO MOXeE Aa AOBE.e
JI0 OIIaCHOCT.

5.2. /losiHa BHU3yaJiHA cHUCTeMA

ATOM 2 e obopynsan ¢ [lomHa BH3yalHa cHCTEeMa, pasloJIOKEHAa B JOJHATA 4acT Ha
JpoHa, cheTosima ce oT MOoHOOKy sipHa kamepa U TOF (Time of Flight) monyn. TOF
MOJIyJBT € pa3/ieJieH Ha TIpe/laBaTeN U MPUEMHHK, KOUTO U3YHMCIISIBa TOYHATA BUCOYMHA Ha
JpOoHAa CHPSMO 3eMATa, KaTo U3MEpBa BPEMETO, HEOOXOAUMO 3a MH(paYepBEH CUTHAII J1a
IpEeMUHE OT ITpeaBaress KbM MPUEeMHUKA, CJIe]] KaTo ce OTpa3u oT 3emMsiTa. KoMOuHMpaH ¢
MOHOOKYJIIpHaTa Kamepa, TOBa I03BOJISIBa M3UMCIISIBAHE HA TOYHOTO MOJIOKEHUE Ha APOHA
Ha HUCKA BUCOYMHA 32 BUCOKOINPELMU3HO MMO3ULIMOHUPAHE.

Oo0xBar Ha HaOawneHue. PaGoTHusAT BUcouMHEeH oOxBarT Ha JloyiHara BHU3yaliHa
cuctema € 0.3 m — 10 m. Touyno mo3unMOHMpPaHE MOXKE Ja ObJe MOCTUTHATO B 00XBara
0.3m-5m.
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Cuenapumu Ha ynorpe6a. DyHKuMsITa 3a BU3yaJIHO MO3UIIMOHMpaHe Ha JlonHara
BH3yajlHA CHCTEMa € Toaxonsma 3a cpeau, kbaero GNSS curHammre ca ciaabu wim
HEIOCTBIIHU, HO KbJETO MMa Oorara MOBBPXHOCTHA TEKCTypa M JOCTaThb4YHA OKOJHA
CBETNIMHA, M OTHOCHUTEIHATa BHCOYMHA Ha ApoHa € Mexay 0.3m um 5Sm. Koraro
OTHOCHTENIHaTa BUCOYMHA HAJIXBBPJS 5m, IpoHBT e npeBkiaoun B Attitude Mode.
Mouts sieTeTe ¢ HOBUIIEHO BHUMaHUE.

Meton Ha ynorpe0a. JlomHara Bu3yadHa CHUCTEMa C€ aKTMBHpPAa aBTOMATHUYHO,
KOraTo yCJIOBHUSTA 32 BH3YaJHO MO3MIIMOHHpAHE ca M3MbIHEHU. B pexxum Busyanno
MO3UIIMOHUPAHE, ONANTHUIT WHANKATOP Ha JIPOHA Ille MUTa OaBHO B I[UAH.

/N B OPTI pexuM MakcMMalHaTa BHCOYMHA Ha Tonera € Sm. BusyamHoro
MO3UIMOHUPAaHE € caMo clioMararesiHa nosieTHa (yHkuus. Busyannara cucrema
HE MOX€ Ja pa0OTH IpPaBUJIHO IIPM IOJNET HajA: €JHOLBETHU IIOBBPXHOCTH;
CHJIHO OTpPa3sBallli IOBbPXHOCTH (IVIAABK METaN); IIPO3pauHH IOBBPXHOCTHU (BOZA,
CTBKJIO); ABMKEIIN C€ TEKCTypH (OsTaIiy JOMAaIHU JTIOOMMIH, IPEBO3HH CPEICTBA);
CLICHapUH C IPacTUYHM POMEHH Ha CBETJIMHATA; MECTa C MHOTIO €1ada UM MHOTO
CHJIHA CBETJIMHA; CUJIHO IIOBTapPAIIY CE TEKCTYPH.

5.3. OnauieH HHAUKATOP HA IPOHA

BrurouBane/M3kmidrsasesane/3kmouBane B npouec: 3eNeHUSIT UHAUKATOP CBETH

IIOCTOSIHHO.
Craryc Ha noJieta

GNSS WuaukaropbT Mura 0aBHO B 3€JIEHO.
NO3ULIMOHUPAHE

Busyanno WNHnukaTopbT Mura 6aBHO B LIUaH.
HO3ULIMOHUPAHE

Attitude pexxum  MHAMKATOpPBT MHUTra 6aBHO B CHHBO.
Bppmiane NuaukaropbT Mura 0aBHO B YEPBEHO.

IIpenynpexaenue u rpemka
RC He e cBbp3aH0  MTHAMKATOPBT CBETH MOCTOSHHO B CHHBO.

(M3KITFOYEHO)

Hucka Garepus NuaukaropbsT Mura Obp30 B 4EPBEHO.

I'pemika Ha [HIMKAaTOpBT CBETH NNOCTOSIHHO B YEPBEHO.

ceH3opa

ABapuitHO WMHauKaTopbT MHOTOKPAaTHO 3a KPaTKO CBETBA B YEPBEHO, CIIE]
CIMpaHe Ha KOETO 0CTaBa MU3KIIOYEH 3a IIPOABIKUTENIECH IEPUOL.

BUTJIATa

Haparpaxnane u kantudpupane

KamuGpupane WMHIuKaToOphT MUTA TIOCTIEIOBATEITHO MEXKIY YEPBEHO H 3€JICHO.
Ha KoMmaca
(XOpH30HTAITHO)
Kanubpupane WMHauKaTopbhT MUTA TIOCIICIOBATEITHO MEKIY CHHBO U 3€JICHO.
Ha KoMITaca
(BEepTUKAIHO)
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Pexum Ha HMuaaukaropbT Mura 6bp30 B 3€JI€HO.
CIBOSIBAaHE

Pexum Ha MuaukaropbT Mura Obp30 B CHHBO.
HaJrpaxaaHe

5.4. UnTenureHTHa OaTepusi
DOyHKIus

Wnrtenurentnara 6arepus Ha ATOM 2 e obopynBaHa ¢ BUCOKOEHEPTHIHHM KJIETKH U
U3I0J13Ba YChBBPIUICHCTBAHA CUCTEMA 3a yIpaB/IeHUE Ha OaTepusTa.

OcHoBHu napamerpu — Mogesa: DSBT02B

bpoit knetkn 2 cepuifHO
Kananurer Ha 2230mAh
OarepusiTa

Homunanuno 7.7V
HATIPEIKCHHE

Hampexxenue mpu 8.8V

IIBJTHO 3apexKIaHe
Pexxum Ha 3apexiane
Makc. TOK Ha
3apexIaHe

USB-C / Parallel Charging Hub
USB-C: 5V/3 A; Parallel Charging Hub: 8 V/2.0A x 3

Banancuaa 3amura [To BpeMe Ha 3apexJaHe HalpeKeHUATa Ha KIETKUTE Ha

OarepusTa ce 6amaHCHUpaT aBTOMAaTHYHO.

ABTOMATHYHA Crnen mBJIHO 3apekaaHe OarepusaTa 3amoyBa aBTOMATUYHO

3almTa npu jaa ce paspexnaa 10 50%—-70% ot HuBOTO Ha Oarepusra,

paspexaaHe KOraTo Ce€ OCTaBd B Oe3deiicTBHe 5 OHH, 3a Oa 3allMTU
KJICTKUTE.

3amura ot barepusita crivpa 3apex1aHeTo aBTOMaTHU4YHO, CIIE/] KaTro ce

npe3ape:xiaHe HaI'bJIHU HAIIBJIHO.

Temmneparypna 3apekIaHeTo Ie CIIPe aBTOMATHYHO, aKO TeMITepaTypara Ha

3alUTAa oarepusta e moa 0 °C wim Hax 45 °C, 3a 1a ce mpeIoTBPaTAT
MOBPEIN.

ABTOMATHYHO Barepusita e orpaHiyu aBTOMaTHYHO TOKA Ha 3apexaaHe,

orpaHuYaBaHe HA aKoO Ce€ OTKpHE MPEKOMEPEH TOK.

TOKA HA 3ape:KIaHe

3amura ot Pa3pexmanero crimpa aBTOMAaTHYHO, 32 JIa C€ MPEAOTBPaTH

NMPEeKOMEPHO MIPEKOMEPHO pa3peskaaHe, KoraTo OarepusTa He ce U3I0JI3Ba

paspexaane 3a nosneT. barepusra mie npeMuHe B pexKUM Ha XUOSpHALIHSL.

3amuTa 0T KBCO 3axpaHBAaHETO IIe ObJEC AaBTOMATHYHO NMPEKBCHATO, aKO CE

CheIUHEHHNE OTKpPHE KbCO ChEAMHEHHE.

MoHuTOpHHT BMS me nabGnatomaBa ChCTOSHUETO Ha OarepusiTa W IIC

HA 3apaBeTo HAa T[I0/1aBa IPEIyNpeKIEHUs, aKO C€ OTKPUE MOBPEICHA KIETKa

O0arepusita Ha Oarepusra.
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KomyHukanuonna Wudopmanus 3a LHUKINTE Ha 3apekJaHE U OCTABAIOTO
dyHknus HUBO Ha OarepusTa ce npejana Ha APOHA.

/N TlpogbmxurenHoTo Oe3nelicTBHE MOXKe [Ja MOBIMsAC HEraTMBHO Ha
MIPOU3BOAUTEITHOCTTAa Ha OaTepusra. CepxpaHsBaiiTe OarepusATa Ha XJIATHO
U CyX0 MSCTO, HEAOCTBHIHO 3a jema. llpeamasHu MeEpKU 3a Cpedu C HUCKU
TeMIleparypu: OaTepuHUTe HEe MoraT Ja Ce HM3IOJI3BaT 3a IT0JIET, KOraTo OKOJHATa
temneparypa e nog 0°C; mpu HHCKHM TeMIepaTypu 3aJApbXKTe IpoHa /a 3aBHCHE,
3a J1a ce MpenBapuTeNIHO 3arpee OarepusTa mpenu mojeT. Crem Mmoier: OcTaBeTe
OarepusTa 1a ce OXJIaaM J0 TeMIeparypHus o0xBart 3a 3apexaane (0—40 °C) nmpeau
3apexmane. be3omacHOCT Ha OaTepusaTa 10 BpeMe Ha TPAHCIIOPT: pas3peaeTe Mo
30%.

IlocraBsiHe M M3BasKAaHe Ha ODaTepusiTa

IocraBsine: IlocraBere Oartepusita B OTHACNEHHETO 3a Oarepusira W 3aKperere
3akonuainkara. llle uyere mpakBaHe, koraro OaTepusiTa € HaIll'bJIHO AHTAKUpaHa.

N3Baxknane: HarucHere 3akomyankara Ha OarepusiTa M OTKadeTre Oarepusita OT
OTIENIEHUETO 3a OaTepusnTa, 3a /1a s U3BaUTE.

Nzkiouete npenu
3aKoImyajka Ha MICTOTO CH, 3akomyalka HE Ha MSICTOTO
A3BaXIaHE
0e30I1acHO cu
17
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IIperyien Ha HUBOTO HA 3aps]g

Cnen KaTo GaTepHHTa € IMOCTaBCHA B IPOHA, HATUCHETEC KPATKO 6yTOHa 34 3aXpaHBaHC, 3a
JAa BUIUTC HUBOTO HA 3apdJ Ha UHTCIUI'CHTHATA 6aTep1/1;1:

— LED 4
— LED 3

o~
| Y*s— LED 2
k __ LED 1

¥ UnnukaropsT cBetn ¢ Mnnukaropst Mura () VIHOUKATOPBT € H3KITIOUCH

LE

1 LED2 LED3 LED4

TeKymo HHUBO Ha 6aTepnﬂTa

Eo: O ® 0%—25%
203 03 @) 25%-30%
30%—-50%
X 20 50%—55%
(¥ 0 55%—75%
75%—80%
80%-97%
@, 97%-100%

HNHcTpykuum 3a paéoTa npu BUCOKA/HUCKA TeMIlepaTypa

Koraro Ttemmneparypara Ha Oarepusita ¢ < 5°C, NpuiIOXKEHHETO I1Ie Mofaje
NpeaynpexIeHle 3a HUCKa TeMmIeparypa U O6arepusita TpsOBa ja Obje NpeABAPUTEIHO
3arpsta npeau nojier. Koraro remneparypara Ha 6atepusita € > 70 °C, npHuiI0KeHUETO
11e NoAae NpeIyNpekACHUE 3a BUCOKA TEMIIEPATYpa U APOHBT HAMA Jja MOXKE Ja JETH.

KanmamurersT Ha paspexnaHe 1me ObJe 3HAYMTETHO OTCIabeH W
MPOABIDKUTETHOCTTa Ha TMOJIeTa IE¢ HaMajee MPH HUCKA TEeMIleparypa, KOETO
e HopMmaimHO. M3GsrBaiite apiarocpodyHa pabora TpW HHCKA TeMIeparypa; B

MPOTUBEH CITy4ail )KUBOTHT Ha OaTepusaTa Moxe aa Oblle ChKpaTeH.

5.5. Butaa

ATOM 2 u3non3Ba HOBOIPOEKTHPAHM OE3IIyMHHU BHUTJIA OT BTOPO IOKOJIEHHE, KOMTO
nofo0psABaT eHepruiiHata MPOU3BOJUTEIHOCT, Karo e(EeKTHMBHO HaMmalsBaT IIyMa IO
BpeME Ha BbpPTEHE Ha INepkuTe. Bumiata ca pasneiaeHd Ha TUIIOBE 1O U 0OpaTHO
Ha YacOBHHKOBara crpesika. [Ipukpenere MapKkupaHWTe BUTIA KbM JABUTATENIUTE Ha
MapKUpPaHOTO pamo, 3 HEMAPKUPAHUTE BUTIIA KbM JIBUTaTEJIUTE HA HEMapKUPaHOTO Pamo.
JlBeTe BUTJIA, IPUKPETIEHU KbM €IMH U ChII IBUTATEN, TPsiOBa 1a ObaT UIACHTUYHHU.
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Butio I/IHCprKHHI/I 3a MoHTa:xk CxemMarnmuyHa auarpama
HA MOHTAXK

Mapkupano [Ipukpenere

BUTJIO MapKUpPaHUTE MEePKU
Ha BUTIIOTO KbM
MapKUPaHOTO paMo.

Hemapkupano IIpukpenere

BUTJIO0 HEMapKHpaHUTE  IEepKH
Ha BUTJIOTO KBM
HEMapKUPaHOTO pamo.

@

e
)
M3non3BaiiTe oTBEpTKaTa OT IakeTa 3a He nocrassiiTe oTBepTKaTa Win 9y>K1d
MOHTHpaHe Ha BUTJIATA. MaTepHaiy B JBUTATEIIHITE.

M3nonsBaiiTe oTBEpTKATa OT MAKeTa, 3a 1a MOHTUpare BuTinara. IIpu cMsaHa Ha
HEpKUTE Ha BUTJIATA € MO-JIECHO Jia c€ OOpaBHU, KaToO C€ XBaHE JABUTATEIIAT C PbKa.

/\ Butnara nHa ATOM 2 He ca ceBMecTHMH ¢ BuTiIaTa Ha ATOM/ATOM SE/ATOM
LT u B MoMeHTa ce mogmbpikat camo 3a moena ATOM 2. VBepere ce, ue IpUKpPETTe
MapKUpPaHUTE BUTIA KbM JIBUTATEIIUTE HA PAMOTO C MAPKUPOBKH, & HEMAPKHUPAHUTE
BUTJIA KbM JIBUTATEIIUTE HA paMOTO Oe3 MapKUPOBKU. B MpoTHBEH ciiydail APOHBT
HAMA Ja MOXKe Ja JEeTH. AKO €IHO BHTJIO € MOBPEICHO, CBAJETE ABCTE BHUTJIA U
BUHTOBETC HA CHOTBETHHS JBUraTel U TW H3XBbpiere. [lepkure Ha BUTIATa ca
octpu. bopaBere Buumarenno. CTOHTE Aajied OT BBPTAIIM CE BUTIA U JBUTATEIIN.
[IpoBepere nepkuTe Ha BUTIATa HE3a0aBHO, KO MMa HIKAKBU BUOpAIMH WK 3ary0a
Ha CKOPOCT 110 BpEMe Ha ITOJIET. YBepeTe ce, Ye BUTIaTa ca 3ApaBo MOHTHPAHU [TPEIH
BCEKH IIOJIET.

5.6. Craduauszarop u kamepa

Tpuocos craduanzarop
Kamepara na ATOM 2 e oGopynBaHa BbpXy TpHOCOB crabunuzarop. Crabuin3aTopbT

MI03BOJIsIBA PETyIMpaHe Ha HakJIoHa oT +20° 1o —90° u perynupaHe Ha OTMECTBAHETO Ha
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3aBbPTaHE U CTPAaHUYEH HAaKJIOH 0T +10° 1o —10°. 'breabT Ha HAKJIOHA HA cTabMIIM3aTopa
MOXE Ja Ce peryiupa 4pe3 JABI)KEHHE Ha IPEBKIIOYBATENSl Ha cTabuiu3aTopa Ha
JTUCTAaHIIMOHHOTO ympasieHue. Korato moneTHusT pexkum e 3ananeH Ha Video Mode,
00XBaThT Ha peryJupaHe Ha HakJIOHA Ha crabunmsaropa € or +20° mo —90°; koraro
MOJIETHUAT PEXKUM He € 3an1aaeH Ha Video Mode, 00XBaThT Ha peryaupaHe Ha HaKIOHA
Ha ctabunmszaropa e ot 0° 10 —90°.

/\ Tlpean na BKIIOYMTE JIPOHA, CBajJeTe NpEANasuTens Ha craduiamsaropa. Ilpu
ChbXpaHEHUEC WM TPAHCIOPT MPHKpPENeTe MpeanasuTels Ha CTaduiIm3aropa.
Bceku IIBT, KOraro APOHBT CE€ BKIIIOYM, BI'bJIBT HAa HAKJIIOHA Ha CTa6I/IHI/I3aTOpa
mo mozapazoupane ¢ 0° (Xopu3oHTaNeH n3mien). [Ilpeaw w3nMTaHe ce yBepeTe, 4e
HsIMa YyXXIU Tejla OKOJIO CTa6HnH3aT0pa A 4e OOEKTUBELT € YUCT. [Mopnwpxaiite
CTa0MIIN3aTopa YUCT U U30SITBaliTE MPOHUKBAHETO HA TSACHK WU IPYTH TYXKIH TEla.
CraObuinu3aropbT € CBbP3aH C JIPOHA Ype3 eIaCTHUCH aMOPTUCHOPEH MOHTAX; HE
JIbpIaiiTe HacuJIa.

Pexxumu Ha craduiuszaropa.

+ Stable Mode: Ilocokata Ha CTpaHMYHOTO HaKJIAaHSHE Ha CTAOMIIM3aTOpa OCTaBa
HUBEJIMpPaHa 10 BCAKO BpeMe. brbibT Ha HAKJIOHA Ha CTaOMIM3aTopa MOXE Ja ce
perynupa ¢ moMolIlTa Ha IPEeBKIIIOUBATENs Ha CTabWiIM3aTopa Ha AUCTAaHIIMOHHOTO
ynpasiieHue. To3u pexuM e MOoIXO/AII 32 3aCHEMaHe Ha CTa0MITHU KaJpu.

* FPV Mode: [locokara Ha CTpaHMYHOTO HaKJaHSHE Ha cTabMIM3aTOpa cienBa
IIPOMEHUTE B IIOJIOKEHUETO HAa CTPAaHUMYHOTO HAKJIAHAHE Ha ApoHa. IlnaBHOcTTa
Ha CTPAaHWYHOTO HaKJaHAHE MOXe Ja ce perynupa B Potensic Eve App. breast
Ha HAKJIOHAa Ha CTa0MIM3aTopa MOXE Jla Ce peryidpa ¢ IMOMOIITa Ha JIEBHS
IIPEBKJIIOYBATENl HA JUCTAHLIMOHHOTO yIpaBleHHE. To3u PEXHM € HACAIEH 3a
u3kuBsiBaHe Ha FPV nosner u 3acHemMane Ha AUHAMHYHM KaJpH.

®uHa HacTpoiika Ha craduiamsaropa. Koraro IpoHBT € IOCTaBEH Ha paBHA
MOBBPXHOCT M CTAOMIN3aTOPBT € JIEKO HAKJIOHEH, MOXKETE J1a N3110J13BaTe (PrHA HACTpOoiiKa
Ha cTabuiM3aropa, 3a 1a r'o KOpUrupare.

1. B Potensic Eve App, otunere Ha Settings > Calibration > Gimbal Fine-Tuning, 3a
Jla perynupare XOpu30HTaTHUTE U 3aBbPTAIUTE bIVIN Ha cTabuin3aropa. OOXBaThT
Ha perynupate € +10°. Besko Hatuckane Ha OyToHa “+” unu “—” perynupa brbia
Ha crabunusaropa ¢ +0.1° wim —0.1°.

2. XopuzoHTalHa HacTpoiika: HarucHere “+” 3a CTpaHMYHO HAKJIAHSHE HAJSCHO U
“~’ 3a CTpaHMYHO HAKJAHSHE HaJABO. 3aBbpTalla HacTpoiika: Haruchuere “+” 3a
3aBbpPTaHE HASICHO U “— 3a 3aBbpPTaHE HAJISBO.
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3. Harucnerte “Default”, 3a na BbpHeTe crabunuzaropa 10 br'bjia o oapazoupane (u
nBeTe 3amanenu Ha 0°).

KamuOpupane Ha craduiaumszaropa. AKo CTaOWIM3aTOPBT MMa MPOOIEMH IPH
CTapTHpaHe, OMUTANTE J1a 0 Bb3CTAHOBHUTE UYpe3 KAIMOPUpPAHE HA CTa0MIN3aTopa.

1. Orunere Ha Potensic Eve App > Settings > Calibration > Gimbal Calibration.
OObpHeTE ApOHA ¢ TOTHATA CTPaHA Harope U ro IOCTaBeTe Ha paBHA MOBBPXHOCT.

2. Cnen naruckane Ha “Start Calibration” cTaOHIM3aTOPHT 1€ 3alMOYHE Ja Ce
KanuOpupa aBTOMATHYHO.

3. W3uakaiite neHTata 3a mporpec ja 3aBbpiud. Koraro nojkaHara Ha eKpaHa IOKake
“Calibration Succeeded”, kanuOpupaneTo Ha cTabuIM3aTOpa € 3aBbPILIEHO.

Gimbal Calibration

Start Calibration

KamuOpupane Ha cTabmimuzatopa

®uHa HacTpoliKa Ha cTabuim3aropa

/\ Ilo Bpeme Ha npoueca Ha KanuOpupaHe He IPeMeCTBaiiTe APOHA 3HAYUTEIHO, B
MIPOTHBEH CITy4yail KaTuOPHPaHETO IIie Ce MPOBAIIH.

Kamepa
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OcHOBHM napameTpH

Mapka Ha ceH3opa SONY

Pa3mep Ha cenzopa 1/2” CMOS

EdexruBHN TUKCETH 48MP

brnenna F1.8

FOV 79.4°

®okyceH o0xBar 4m-— o0

ISO oGxBar 100-6400 (Hopmamuu pexxumu Ha cHumane); 100-25600
(AI Night)

O0xBaTt Ha 3aTBOpa 1/6400 — 8's

[Tamer microSD kapta (U3 wiu V30 u mo-Harope)

dopmaT Ha CHUMKaA JPG / JPG+RAW (DNG)

Pa3mep Ha cHUMKa 48MP (8000 x6000)

Kopnek H.264 / H.265

Buneo ¢popmar MP4

Bunmeo pasgenmurenna 4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/30 fps

crocoOHOCT 2.7K: 2704x2028 (4:3) / 2704x 1520 (16:9) / 16963000

(9:16) @24/25/30 fps
FHD: 1920 1440 (4:3) / 1920 1080 (16:9) / 1080x 1920
(9:16) @24/25/30/50/60 fps

Slow Motion: 1920x 1080 (16:9) @2/3/4/5x

/\ CrabunmuzatopbT MoXKe na BHOpHupa mpu moiet B Sport Mode wimu cuien
BATEp. [lpemoppuBa ce aa nerure B Video Mode 3a ontumainHa cTabMiIM3anus
Ha crabunm3aropa. He mokocBaiiTe oOekTHBa cliell POABIDKUTENICH 3aIluc, 3a Ja
n3bernere u3rapsaHe. He 3amucBaiiTe BUIEO, KOraTo APOHBT HE JIETH; B MIPOTHUBEH
clIyuaii IpOHBT IIe 3a/IeiCTBa 3alluTa OT perpsiBaHe. He HacouBaiiTe kamepara KbM
Ja3epHu abud. V3non3BaiiTe qpoHa B paMKUTE Ha ONPE/ICNICHUs] 00XBaT Ha OKOJIHA
temrieparypa (0 °C mo 40 °C).

CpraHe}me Ha CHUMKH H Bujaea

Buneara u caumkuTe, 3anucann or ATOM 2, mie 6b1at chbxpaHeHu Ha microSD kaprara
BMecTo B Potensic Eve App unu ranepusita Ha Bamus TenedoH. YBepere ce, 4e CTe
noctaBuwin microSD kapra mpenu mnoner. IloTpeburenuTte Morar na mperiexaaT u
M3TEIVIAT BHJEa W CHUMKH oT microSD kaprata B Potensic Eve App. 3a usrernsiHe
Ha ChABP)KAaHUE C BHUCOKA pa3/ieiUTENHAa CIHOCOOHOCT ce MpenopbyBa Ja M3I0J3BaTe
¢byuknusta SmartTransfer, kosTo mpeiara ckopocT Ha u3trersiHe 10 25 MB/s.

H3uckBanus 3a SD kapra. ®opmar Ha daiina: FAT32, exFAT. Kamanurer: 4G —
512G. IIpenopbuBa ce na uznonssare microSD kapta cbe cnenudukanun U3/V30 wn
I10-BHCOKH.

/\ HE u3Basxaiite u He nocrapsiite microSD kaprara oT ApoHa, KOraTo € BKIIFOYCH.
Potensic He HOCH HHKaKBa OTTOBOPHOCT 3a 3ary0H, NPUYMHEHU OT HEMPaBHIHO
6opasene ¢ microSD kaprara.
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5.7. Bb3npousBekIaHe HA 3alIMC HA M0JIETA

ATOM 2 noaabprka Bb3MPOU3BEkKAaHE Ha 3amuc Ha nosnera. [lorpeburenure morar na
HOJTy4aT JOCTHII IO Bh3IIPOU3BEXKIaHe Ha 3anuc Ha nosieta B Potensic Eve App nog Home
> Me > Flight Logs. Bceku noser renepupa Habop OT MOJETHU AaHHU, KOUTO 3alMCBaT
NPpOABJIZKUTCIIHOCTTA, pa3CTOAHUCTO, IPOMCHUTC B KOHTPOJIHUTC CTUKOBE U TPACKTOPUATA
Ha 1osieta. AKO MOTPEOUTENIUTE CPelHaT HeOOUYaifHN CUTYalluy 110 BpeMe Ha IOJIET, Te
MoraT Jia ce CBbpXKar ¢ MoAapbkKKaTa Ha KiaueHTH upe3 Home > Me > Online Customer
Service.

Bcewukn nonetan ganHm me ObAaT ChXpaHEHH HAa MOOMIIHOTO YCTPOMCTBO Ha
norpebutens. C U3KITIOUEHHE Ha CIy4YaWTe, KOraTo MOTPEOHTENHTE aKTUBHO T'H
KauBar B oOiaka, Potensic HsMa Ja ¥Ma JOCTBI JO HUTO €IUH OT BAIIUTE IHOJECTHH
JIaHHH.

5.8. SmartTransfer

SmartTransfer mo3BonsBa 6e3kHUHA Bpb3Ka OT APOHA KbM MOOUIIHO YCTPOMCTBO 4pe3
Wi-Fi (6e3 cBbp3BaHe Ha TUCTAHIIMOHHOTO yrpasieHue). [lorpedurenure Morar mpocTo
na u3nonseat Potensic Eve App, 3a 1a U3TeMIST CHUMKHU U BUZI€a OT JIPOHA ChC CKOPOCT
Ha Tpancdep 1o 25 MB/s.

Kak na u3noJsssare:

1. Bkirouere ApoHa, KaToO CE YBEPUTE, Y€ JBUTATEIINTE HE CE BHPTAT.

2. AxruBupaiite Bluetooth m Wi-Fi Ha MOOMIHOTO cHM yCTpPOMCTBO, Cliel KOETO
otrBopete Potensic Eve App.

3. Ha nauannus expan gokocHere “Connect for SmartTransfer” B ropHus B bI'bil.

4. Hoxocuere “Connect”. Crnen kaTo ce CBbpKeTe, aBTOMATUYHO I1ie Biie3eTe B Album.

IIpu cBBp3BaHEe Ha MOOWMIHOTO BH YCTPONCTBO KBM JIpOHA 3a ITbPBHU IIBT,
HaTUCHETE BeIHBX OyTOHA 3a 3aXpaHBaHE Ha IPOHA, 3a Ja MOTBBPIAUTE BPbB3KAaTa.
3a J1a onTUMH3UpaTe CKOPOCTTa Ha TpaHcdep, ApBXKTE APOHA B paMKUTEe Ha 1 m.
SmartTransfer He e Hanu4eH Mo BpeMe Ha TOJIET.

5.9. KaanOpupane Ha KoMmaca

Kora na u3Bbpumure KaJuOpupaHe Ha KOMIIaca
1. KanubGpupane Ha koMItaca ce M3UCKBA MPHU IIbPBa yroTpeoa.

2. Iloner ¢ apona Ha moBeue or S00km (310 MuIM) OT MOCIETHOTO MSICTO Ha
KanuOpupaHe.

/\ He xanunOpupaiiTe komIiaca Ha MecTa, KbIETO MOXKE Ja Bb3HUKHE MarHHTHa
uHTephEepeHIMs, HanpuMep ONKM30 JO MAarHUTHU 3aJIe)Kd WM TOJIEMH METalTHU
KoHCTpYKIMK. He HOceTe mpeamertH, chabprkaiiy (HEepOMarHUTHH MaTepHaad Karo
MOOWIHN TenedoHu, OMU30 10 JIETATEIHHS amapar MO BpeMe Ha KaluOpupaHe.
VBepete ce, 4e NpoHET € Ha moHe 1.5 m (4.92 ft) Hax 3emsTa npu kanubpupane. He
€ HeoOXOJMMO J1a KanuOpupaTe KoMITaca MpH MOJIET Ha 3aKPHTO.
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IMpouenypa Ha kaauOpupane

1. Koraro ce m3uckBa kanuOpupane, Potensic Eve App aBromMaruyHo Ie Mokake
uHTepdeiica 3a kamubpupane. Harucuere “Start Calibration” — uHIUKaTOPBHT 32
CTaTyC Ha JPOHA II[€ MUTa ITOCIIEIOBATEIHO B UEPBEHO U 3€JICHO.

2. JlpbKTe ApOHA XOPU3OHTAIHO M ro 3aBbpreTe Ha 360°, n10oKaro NMpUIIOKEHUETO
MOKa)K€ BEPTUKAIHO KaJIuOpHUpaHe, HHIMKATOPHT IlI€ MHUra MOCJIElI0BaTeIHO B
CHHbBO U 3€JICHO.

3. JlpbKTe ApoHa BEPTUKAIIHO U ro 3aBbpTeTe Ha 360° 0KOJI0 BEpTHKAJIHA OC, TOKATO
IPUIOKEHUETO HE MOJCKaXKe, Y& KaTMOPUPAHETO € 3aBbPIICHO.
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Compas alibration

Start Calibration

Kanubpupane na xomrnaca — Hauano

Haorizontal Calibration

KanuGpupane Ha komiaca — XOpHU30HTAITHO

Vertical Calibration

Kannbpupane Ha komnaca — BepTukanno

MoskeTe chIlo 12 3ajeiicTBaTe KanuOpupaHeTo Ha koMmmaca pbuHo B Potensic Eve App
nox Settings > Calibration > Compass Calibration.

/\ Axo mnomywaBare nogkaHata “Calibration failed” MHOrokparHo, cMmeHeTe
MECTOIOJIOKEHHETO M ONMUTalTe OoTHOBO. He kanmmOpupaiite xommaca, JOKAaTo
paMeHeTe ca CI'bHATH.
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6. IucranuuoOHHO ynpaBjieHHue

6.1. Ilperuen

Hucranmmonnoro ynpasinerue Potensic PT 1 e cnenmanno npoextupano ot Potensic 3a
ATOM 2. To uznon3pa TexHOJIOTHS 32 BUIeo npeaaBane PixSync 4.0, mo3BossiBaiia mbJieH
KOHTPOJ ¥ KOH(UTypUpaHE Ha APOHA Ha MaKCHMaJIHO pa3cTosHue a0 10km mo mpasa
JIUHMS B Oe3MpenaTcTBeHa cpea 0e3 cMylieHHs Ha BUcourHa Ha noneta 120 m. PixSync
4.0 u3non3Ba uectoreH ooxBar 2.4G ¢ ABOWHU HACOUEHU aHTEHU C BUCOK KOS(DUITUEHT Ha
yCUJIBaHE, OCUTYpsIBaiiku KauecTBO Ha Buaeo npexasane 10 1080p@30 fps. IMogabpxa
CBIIO 6e3MPOoOIEeMHO MPEBKIIIOYBAHE MEXKIY /10 8 aAalTUBHU KaHaja.

JIMCTaHLIMOHHOTO YympaBiieHHe uma BrpajgeHa Oarepuss 5200mAh u uaBa cbe
cnernmanes USB-C nopr 3a 3apexmaane, koiito nmoaabpxka 18W O0bp3o 3apexnane. [Ipu
3apeiaHe Ha MOOMITHO YCTPOHCTBO MaKCMMAlIHOTO BpeMe Ha paboTra Ha OarepusTa Ha
JUCTAHIIMOHHOTO YIPaBJIEHUE MOXE J1a IOCTUTHE 10 4 Jaca.

6.2. PesxM Ha KOHTPOJIHUSA CTHK

B Potensic Eve App otunere Ha Settings > Control > Remote Controller Settings > Control
Stick Mode, 3a na 3agazere pexuMa Ha KOHTpOJIHUS cTUK. Onmuure BKiIrouBar Mode 1
(Right Hand Throttle), Mode 2 (Left Hand Throttle) u Custom.

Centrol Stick Mode

Contral

Settings > Control > Control Stick Mode

Mode 1 (Right Hand Throttle). JIsB cTHK:  Hampen/Ha3az/3aBbpTaHe
HaJIsIBO/3aBbpTaHe HASICHO. [leceH cTUK: Harope/Haaoiy/HalsiBO/HaIsSCHO.
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Left stick

£\
&

Right stick

*
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¢

Left Right

Mode 2 (Left Hand Throttle).

JIaB  CTHK:

Harope/Hajoy/3aBbpTaHe

HaJISIBO/3aBbpPTaHE HASCHO. JleCeH CTUK: Hampe/Ha3a1/HallsiBO/HaIICHO.

Left stick

Right stick

¥

A

)

i
37

@'i‘(-»

Left Right

A
NG

Custom. [lorpeburenute Morar Ja nepcoHaIN3UPAT PeKUMa HA KOHTPOJIHUS CTHK
CHIOpeN HYXKAUTE CH, BKIFOUUTEIIHO OOpBIllaHe Ha MIOCOKUTE HAa CTUKOBETE.

‘O PexxuMBT Ha ynpasieHue 1o noapasoupaHe Ha JUCTAHIMOHHOTO yIPaBJICHHE €

Mode 2 (Left Hand Throttle).

6.3. ®yHkuus

HNuauxkarop

JIuCTaHIIMOHHOTO ympaBiieHne ¢ obopyaBaHo ¢ yetupu Oenu LED mHamkaTopa, KOUTO
MOKa3BaT HUBOTO Ha OaTepusiTa v JPyTU CTaTyCH.

¥ IHANKAaTOPBT CBETH

Nuaunkanus IPpHA 3apeKIaHe

Caeremnm LED
1or4
2or4
3or4

¥ IHanKaTopbT MHra

HwuBo Ha 6aTepusita

0%—-25%
25%-50%
50%—75%
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4 or 4 (emun 75%99%
MUra)
4 ot 4 moctostHHO  99%—-100%

Nuankanus Ha 3aXpaHBaHeTo (110 BpeMe Ha ynorpeda)

Cseremn LED HuBo Ha 6aTepusita

1 mura 0%—-10%
lor4 10%—-25%
2o0r4 25%-50%
3or4 50%—-75%
4 or4 75%—-100%

Nupnkanus Ha craryca (upe3 LED 1)

Craryc LED 1

CBbp3aHo ITocTostHHO 3€51eHO
He e cBbp3ano [TocTossHHO CHHBO
CnaBosiBane bbp30 muramnio cuHbo
Hanarpaxnane Muramio XbaTO
Kputnuno Hucka 6arepust [TocTossHHO YepBEHO
KanuGpupane Ha [locTostHHO Os110
JUCTAHIIMOHHOTO

yIIpaBJICHUE

IIpexynpesxaeHue HA TUCTAHIMOHHOTO yIIpaBjieHHe

Craryc 3BYKOB CUTHAJI

BrxrouBaHe/M3KIt0uBaHe 2 curHana

ATTI pexum 4 curnana

RC 3ageiictBa ¢pynknus (Hanp. RTH) 2 curHana

RC npexkparsBa ¢pyuknus (Hanp. RTH) 1 curnan

RTH B nporec 2 curHaia (TIOBTapsIIIH Ce)

Kamane 1 curnan (moBTapsj ce)

CBBp3aHO KbM MOOHITHO YCTPOICTBO 1 curnan

Hucko nuBo Ha Gatepusita 3 mo-6aBHM curHasia (MOBTapSIIU
ce)

AKo HcKare Jja CipeTe HeNpeKbCHATHsI 3ByKOB curHai no Bpeme Ha RTH, moxete
Jla TO OTMECHHTE, KaTo HaTHCHETEe BEAHBK OyToHa 3a 3axpanHBaHe. B Settings >
Safety > Return (RTH) > Silent Return, xoraro € akTHBHpaHO, JUCTaHIIHOHHOTO
yIIpaBIIeHHUE e U3/1aJie 3BYKOB CUTHAI JIBA ITHTH CAMO BEIHBK, KOTaTo Ce 3a/IeCcTBa
RTH.

CaBosiBaHe

ATOM 2 wm HEroBOTO IMCTAaHIIMOHHO YINPABIEHUE Ca NPEIBAPUTEIIHO CIBOCHU BbB
(habpukaTa 1 ca roTOBH 3a He3a0aBHA yrnoTpeda. AKO CMEHHUTE SIMHHMS OT TAX, e TPsOBa
Jla TU CIBOUTE MOBTOPHO.
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CTbIKH 32 CABOSABAHE:

1. Bxiroyere AMCTAaHLIMOHHOTO YINpaBI€HHE M IO CBBPXKETe C MOOWIHOTO CH
ycrporictBo. Otunere Ha Potensic Eve App > Settings > Calibration > Re-pair the
drone.

2. Bxurouere ApoHa U OBbp30 HATUCHETE J1Ba IbTU OyTOHA 3a 3aXpaHBAaHE Ha JIPOHA.
OnamHusAT MTHAXKATOP HA JpOHa 1€ MUTra Obp30.

3. Ilo Bpeme Ha caBosBanero LED 1 Ha nucTaHIMOHHOTO yIpaBlIEHUE L€ MHUra B
cuHbo. Koraro uyere 3ByKoB CUTHaJI, cABOsiBaHETO € ycnemHo. LED 1 me npemune
KBbM IOCTOSTHHO 3€JICHO M MPUIIOKEHUETO Iie okaxke “Pairing Successful!”.

Expan Ha pesxxum Caposiane B Potensic Eve App

ITo Bpeme Ha cABOSBAHE APBKTE JUCTAHLUOHHOTO YIPABICHUE U JPOHA HA IIO-
MaJKo OT 1 m eauH ot Apyr u ce yBepere, ue Hama 2.4G cmymenus. He nasuxere
1 He paboTeTe ¢ JUCTAaHIMOHHOTO YIpaBlieHNE WK APOHA MO BpeMe Ha Ipolieca Ha
CIBOSIBaHE.

ABapuiiHO cnMpaHe Ha BUTJIATA 10 BpeMe Ha MoJeT

B cnyuyail Ha crmemHoCT Mo BpeMe Ha MOJEeT, Koraro APOHBT TpsiOBa na Obae crpsH
He3abaBHO, MOXkeTe Ja u3nonspare QyHkuusra Emergency Propeller Stop Mid-Flight.
CnupaHeTo Ha ABMTaTeJHUTe 10 BpeMe Ha M0JIeT 1ie 10Bejie 10 KaTacTpoda Ha IpoHa.
H3nousBaiiTe Ta3u PyHKUMSA ¢ IOBUIIEHO BHUMAHME.

Kak na akruBupare: ®DyHKIusATa € JAcaKkTUBHpaHa To moapazOupane. OTuaere
Ha Potensic Eve App > Settings > Safety > Advanced Safety Settings > Emergency
Propeller Stop Mid-Flight. Cnen akTuBUpaHe, MPH CHENIHOCT, HATUCHETE U 3aJIPHKTE
enHoBpemeHHo OyToHa C2 u 6yrona RTH 3a 2 cexynau.

6.4. OnTuManHa 30HA HA NIpeJaBaHe

breabT Ha aHTEHaTa Ha JUCTAHIIMOHHOTO YIIPABJICHUC TpH6Ba Ja CC€ peryiupa
CBOCBpPCMCHHO CIIOpEA BHCOYMHATA W PA3CTOAHUCTO HaA ApOHA, 3a Hda CC OCUTYpHU
OIITHMaJICH 00XBaT Ha nmpcaaBaHe.
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Ilo BpPEMC Ha IOJICT BUHAr”v APBXTEC PAaBHUHATA HAa aHTCHATA HAa JUCTAHIIMOHHOTO
yIpaBjeHUE HAacoYeHa B MOCOKAa Ha JPOHA, 3a Ja OCUTYpUTE Hal-I00pO KayecTBO Ha
npefaBaHe W IMO-IBJIT0 Pa3CTOSIHWE Ha mmojieTa. Koraro IpOHBT JIETH JUPEKTHO HaJ
JMCTaHIIMOHHOTO yIpaBlIeHHE Ha roJisiMa BUCOYMHA, KAUECTBOTO HA KOMYHHUKAIUSATA IIIE
HamMaliee 3a6eHG)KI/IMO nopajau JIOIUIWA BI'bJI HA aHTCHATA. Moag HamManeTe BUCOYHHATA
WIIK JICTETE XOPU30HTAIHO HA U3BECTHO Pa3CTOSHHE.

[To Bpeme Ha moJeT He M3MOI3BaTe eaHOBpeMeHHO Apyru 2.4G yCcTpoKCTBa,
3a na m3bernere cmymieHus. [lo Bpeme Ha peajieH MOJET MOXKETE Ja M3I0JI3BATe
KapTaTa/MHIUKaTopa 3a MOJ0KEHHE B IOHUS JISB BI'bJ Ha MOJIETHUS HHTEpQeEiic, 3a
Jla OTIpeAETUTE Nadu TUCTAHIIMOHHOTO YIIPABJICHUE € TIOAPABHEHO C JPOHA.

6.5. KasunOpupane Ha AMCTAHIMOHHOTO YIIPpABJICHHE

Kora na H3BbBPUHIATE Ka.lmﬁpupaﬂe Ha JUCTAHIIUOHHOTO YIIPABJICHUEC

1. Koraro APOHBT ABTOMATHYHO CC€ OTKJIIOHABa B ¢C€JHA4 IIOCOKa 0e3 HHUKaKBO
MPEBKIIIOYBAHC HA KOHTPOJHUTC CTUKOBEC.

2. Koraro APOHBT aBTOMATUYHO CC 3aBbpPTa CTPAHUYIHO HCIIPEKBCHATO.

3. Koraro KOHTPOJHHUTEC CTUKOBE Ca CBPBXUYBCTBUTCIIHU UJIW HAMAT YYBCTBUTCIIHOCT.

IIpouenypa Ha kanudpupane

1. Bkiroyere IUCTAHIMOHHOTO YIPaBJICHUE U CE CBBPKETE C MOOWIHOTO CH
ycrpoiictBo. OtBopere Potensic Eve App u otunere Ha Settings > Calibration >
Remote Controller Calibration.

2. VYBepere ce, 4Ye KOHTPOJIHHMTE CTHKOBE Ca B CpPEAHO TMOJOXKEHHE U HE THU
3aJieficTBaiTe, Ipeau a HATUCHETE, 3a Ja 3all04He KaTuOpupaHeTo.

3. Harucnere “Start Calibration”, cren KoeTo cienBaiTe HHCTPYKIIMUTE HA €KpaHa
U MPEBKIIIOYBANTE CTUKOBETE BbB BCUUKHU MMOCOKHU, JIOKATO MPUIIOKEHUETO MOKAKE
100%, 1 3aBbpTETE MPEBKIIIOYBATEIS HAMIPE] M HAa3a ] JJO MaKCMMajHaTa My CTEIEH.

4. Koraro npunoxenuero mnokaxe “Calibration Succeeded”, kamubpupanero Ha
JTUCTAHIIMOHHOTO YIPABJICHHE € 3aBBbPIICHO.
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Remaote Controller Calibration

Start Calibration

Hauano na xanmuGprpaneTo

IIpeBxutouBaiite crukoBete 10 100%

7. Potensic Eve App

7.1. HauaseH ekpaH

[ SmartTransfer

Hauanen expan Ha Potensic Eve App
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SmartTransfer. M3remsiite cCHUMKY U Bujiea OT ApOHA HA MOOMJIHOTO CH YCTPOMNCTBO
OBP30 U YIOOHO.

Academy. JlocThn 10 pHKOBOJACTBA 3a MOTpeOUTENsI, OOYYUTETHU BUIEA U YECTO
3aJ1aBaHU BBIIPOCH.

Album. Ilpemien kakTo Ha rajepusTa Ha JpoHa, TaKa U Ha JIOKaJIHATa rajepusl.

Me. Ilpernen Ha nH(popMaIus 3a akayHTa U MOJIETHU JAAHHU; TOCTHII 10 PyHKIUATA
Find My Drone; mocThn 10 Mara3uHa M OOIIHOCTHHM aKTyaJIM3allid; HACTPOUKHU KaTo
M3YMCTBAaHE Ha Kella, U3JIM3aHEe U U3TPUBAHE HA aKayHTA.

Fly Now. Harucuete, 3a 1a Bresere B ojeTHUs HHTepdeiic.

Guide. [Toka3Ba TeKkyImus CTaTyc Ha Bpb3KaTa 1 MIOKa3Ba Kak Ja CBbPKETE MOOMITHOTO
YCTPOMCTBO, TUCTAHIIMOHHOTO YIIPABJICHHUE U APOHA.

Support. [Tomydere cneanponak6eHO 00CTyKBaHE U MOAIPHKKA.

7.2. Tlosneren unrepdeiic

@ 700 % 22 peall (000 avan
188 0 0

Voimds: Vs imisi

@

[Noneren unrepdeiic ¢ anoranmu (o6o3HaueHus 1-22)

1. Haszan: Hatucuere, 3a 1a ce BbpHETE KbM HauaJHUS €KpaH.
2. Moaeren pe:xkum: V: Video Mode, N: Normal Mode, S: Sport Mode.

3. JlenTa 3a cucremeH craryc: [loka3Ba ctaryca Ha nojieta Ha fpoHa. Harucuere 3a
nocthil g0 nanena Quick Settings.

4. 'brpa Ha ctaduan3aropa: [loka3sa TeKymnus br'bJl HA HAKJIOH HA CTAOMIIM3AaTOPA.

5. GNSS craryce: TIloka3ea Tekymiara cuna Ha GNSS curHana u CBbp3aHUTE
CIITbTHHUIIN.

6. Cuia Ha cur’aJia 3a BU/ACO NpeaaBaHe: Iloka3Ba cmiaTa Ha CHT'HAJIa 32 BUACO
npeaaBaHe MEXKAy ApOoHa U AUCTAHIMOHHOTO YIIPABJICHUC.
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7.

10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.
22.

HNudopmanusa 3a uHTeJMreHTtHara Oarepusi: Iloka3zBa TekymoTo HHMBO Ha
OaTtepusTa U OCTABaILlOTO BPEME Ha IMOJIET.

Settings: Harucuere, 3a 1a BuaWTE WM 3a7ajeTe HMapaMeTpH 3a 0E30IacHOCT,
yIOpaBJeHHe, KaMepa, BUJeo npeaaBaHe u About.

ITosieTna Tenemerpus:
D = xopuzonranno pascrossaue or HOME; H = otHocurenna Bucounna; VD =
XOpHU30HTaIHa ckopocT; VH = BepTHukanHa CKOpoCT.

Pe:kxumu Ha caumane: Caumka (Single, Burst, Interval Timer, BRK u §K), Buneo
(Normal, AI Night, Slow Motion u CineRoll), [Tanopama (180°, Vertical, Wide
Angle u Sphere).

Hudpos 3ym: Ilokaspa xoedurmenta Ha 3ym. Kamepara mogabpixka 2x 1nudpoB
3yM IIpU CHUMKa (HeocThlHO B 8K) 1 10 4X mpu BUI€03aMuC.

ByTOH 3a 33TBOp/3aHI/IC: HaTI/ICHeTe, 3a Oa HalpaBUTC CHHUMKa HWIKW [da
3an0quTe/cnpeTe 3aIIiuC Ha BUJICO.

Album: HarucHere, 3a 1a BUAUTE 3aCHETUTE CHUMKH U BH/IEA.

IIpeBkaI0YBaTesl HA pe:kMMa Ha Kamepara: HarucHere, 3a Ja MPEBKIIIOUUTE
MeXIy pexuM Auto u Manual.

Iapamerpu Ha cHumane: CHuMmka/Bumeo B pexxum Auto m Manual. B Auto:
dbopmar Ha CHUMKA/CHOTHOILIEHHE Ha cTpaHute, EV, kanmamurer. B Manual:
ISO, ckopoct Ha 3arBOpa, Oamanc Ha Osutoro. Buaeo Auto: pasgenuTenHa
crocoOHOCT/uecToTa Ha KaapuTe, 1iBeTeH pexkuM (Standard/HDR/P-Log).

CobBeTH 3a 0e3omacHoCcT Ha moJera: AxTtuBHpaiite B App > Safety > General
Settings > Flight Safety Tips.

Kapra/Muaukatop 3a mnogaoxeHue: HaTtucHere ropHHs AeceH BI'bI, 3a Ja
npesBkitounTe KbM Attitude Indicator.

ABTOMAaTHYHO H3JUTaHe: HaTucHeTe U 3aipbKTe BCsiKa IIpa3Ha 001acT, IIIb3HETE,
3a Ja U3JICTUTE; 3aBUCBa Ha 1.2 m.

Apromarnuno kanane / RTH: HarncHeTe, cie ToBa mIb3HETE, 3a Ja 3a/1elicTBAaTE
aBToMaru4Ho kanade miu RTH.

ToukoBo 3amepBaHe: Harucuere mnTepdeiica B Camera Auto Mode, 3a na
aktuBHpare Spot Metering.

Touka ot mapmpyra: Bwkre Paznen 8.9.5 Touka oT MmapuipyTa 3a moapoOHOCTH.

Jlenta 3a mnpenynpeaurteqHu cboOmeHusi: Iloka3sBa HeoOuvaeH craryc H
MpEIyNPEAUTETHHU CHOOIICHHUS.

HBCTOBe Ha MHIUKATOPA 3a MOJO0KCHUEC:
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* 3eseHo: APOHDBT JICTH ITPU OTHOCUTCIIHO MAJIBK bI'bJI HA HAKJIOH, BUCOKOIIPECIIU3CH
KOHTpPOJ Ha CTa6I/IJ'II/ISaTOpa 1 OIITUMAJIHO Ka4€CTBO Ha BUCOTO.

e Kniaro: APOHDBT JICTU IPHU OTHOCUTCIIHO I'OJIAM BbI'bJI Ha HAKJIOH, IPCHMU3HOCTTA HA
YHOpaBJICHHUEC U KAYCCTBOTO HA BUACOTO MOrar Ja 6T)I[aT HaMaJICHH.

* YepBeHO: IPOHDBT JIETU IPU MHOT'O T'OJISIM BI'bJ HA HAKJIOH. AKO MHIUKATOPBT 3a
MOJI0’KEHHE YECTO CTaBa YEPBEH, IPOHBT MOXKE J1a C€ COTBCKBA ChC CUIIHU BETPOBE.
BbpHere ce u kaliHeTe Bb3MOXKHO Hail-CKOpO.

7.3. HacTpoiiku

Be3onacHoct

Hacrpoiiku Ha noJsera:

* AxTHBHpaHe/neakTHBUpaHe Ha Beginner Mode: koraro € akTUBUpaH, JPOHBT
e ObJ€ OrpaHUYEH /0 MOJET B LMIMHAPUYHO MPOCTPAHCTBO ¢ paauyc 30m u
BucounHa 30m, u mie Obje orpanuyeH a0 mnojier camo B Video Mode. Cren
MOHTHpAHE Ha Mpeana3uTesUuTe Ha BUTIIATA, YBEpETe ce, 4Ye CTe aKTUBUPAIH
Beginner Mode.

* [loneren pexum (Video/Normal/Sport).

Return to Home (RTH):

+ 3ajaBaHe Ha MOBEIEHUETO Ha JIpOHA MpH 3aryda Ha curHai: Return / Land / Hover.
* 3aJaBaHe Ha BUCOYMHATA Ha BPbBIIAHE.

* AkrtuBupane/neaxkrusupane Ha Dynamic HOME Point.

* AxTuBHpaHe/neakTuBupane Ha Silent Return.

Bupryaana orpaga. 3ajiaiiTe MakcuMaaHaTa BUCOYMHA U PA3CTOSHUE HA MOJIETA.

OO0mu HacTpoiiku. 3agaiiTe M3MepBaTenHaTa CHUCTeMa (METPUYHA/MMIIEPCKA).
AxTHUBHpaiiTe/eakTuBUpanTe CHBETHUTE 3a 0€301acHOCT Ha oJIeTa.
Axtuupaiite/neakrusupaiire Takeoff with One Hand.

Pa3mmpenu HacTpoiiku 3a 6e3onmacHOCT. AKTUBHpaiTe/ neakTuBupaiite Emergency
Propeller Stop Mid-Flight.

Remote ID. Moqs BeBeAeTe ChOTBeTHUTE AaHHM, n3uckBanu oT UAS Remote ID, B
CBHOTBETCTBUE C MECTHUTE 3aKOHHU U pa3nopeadu.

Nudopmanus 3a 6arepusara. [Ipermien Ha TeMmneparypara, ToKa, HaPEXKEHUETO U
Opost Ha ITUKJTUTE.

Kanuopupane

W3Bbpiere kannbpupane Ha KOMIIaca, KaTuOpupaHe Ha cTaduIn3aropa, uHa HacTpoiika
Ha cra0wiM3aropa, KanuOpupaHe Ha JUCTAHIMOHHOTO YIPaBIE€HHE M IOBTOPHO
C/IBOSIBAaHE Ha JIPOHA.
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Yupasienue

HacTpoliku Ha KOHTPOJHMS CTHK. 3ajaiiTe pexumMa Ha KOHTpoiHus cTHk (Mode
1/Mode 2/Custom), koHGUTypupaiiTe NepcOHATU3UPAILIUTE c€ OyTOHH M PErylupanTe
YYBCTBUTEIHOCTTA. PerynupaiiTe n3KauBaHETO/CIIyCKaHETO, BBPTEHETO U JBHIKEHUETO
MOOT/AEITHO.

Hacrpoiiku Ha craduiau3aropa. 3ajaiiTe MaKCMMaJIHaTa CKOPOCT Ha KOHTPOJI Ha
HAaKJIOHA Ha cTabuin3aropa, MpeBKiItodYeTe brbia Ha HakioH (0°/—90°), perynupaiite
IUIaBHOCTTA HA CTPAaHWYHOTO HAKJIAHSHE M 3aJaiiTe pexuMa Ha crabuimsaropa (Sta-
ble/FPV Mode).

Kamepa

Hacrpoiiku Ha kamepaTa: WB, Mpexu, LIBST, CECTMEHTEH 3aIuc U ¢popmar Ha KOAUpaHE.
Hynupaiite HacTpoWKUTE HA Kamepara.

MMoapoOnu HacTpoiiku: SIcHOTa U HACHIIIAHE.

Hactpoiiku Ha SD kaprara: mperniea Ha XpaHWIUILETO, popMaTupane, HyJIupaHe
Ha HoMepa Ha (¢aiina.

JApyrn Hactpoiikm: Auto-Center Target, Defog Mode, Video Subtitles, GNSS
KOOpJUHATU B METAIaHHUTE Ha CHUMKATA.

Bugeo npenaBane

AxrtuBupaiite/neakruBupaiire Efficient Video Transmission Format. Ilpernenaiite
KapTara Ha KaHAJIMTE 3a BUJEO MpelaBaHe, 3a J1a HaOlloaBare cuiara Ha CMYIICHHUS OT
OKOJTHATa cpena.

About

[Toka3Ba wuH(OpMamMss Karo MOJENT Ha YCTPOHCTBOTO, (bpMyep W BepcUs Ha
PUIIOKEHHUETO.

8. Iloaer

Ta3u maBa npeacTaBs MPaKTUKU U U3UCKBaHUS 3a 0€3011aceH MOJIET.

8.1. U3uckBanus 3a moJieTHA cpeaa

1. He nerere npu HeOMaronpusiTHU METEOPOJIOTMYHH YCIOBUS KaTO CUJIHHU BETPOBE,
JUBK]I, CHST, IPayIlIKa WIA I'bCTa MBIJIA.

2. N306epere oTKpuTa 30Ha 03 BUCOKHU CTpaau 3a moiera ch. KOHCTPYKIMH ChC
3HAYUTEIIHO CTOMAHEHO YCHJIBAHE MOTaT Jia MMOIpeyaT Ha KoMIlaca U Ja OJIOKHUpaT
GNSS curnanure.

3. V¥Bepere ce, ye NpoHBT ocTaBa B 3purenHa qunus (VLOS) no Bpeme Ha nosera.
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10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.

17.

8.2.

JlereTe maned ot NpensTCTBUS, THIHU, BOAHU MOBPXHOCTH, JIETUIIA, MATUCTPAIIH,
rapu 3a BUCOKOCKOPOCTHH BJIAKOBE U I'PAJICKU paliOHU, OCBEH aKO HE € pa3peleHo.

N30srBaiite monmeTd OMM30 0 ENEKTPONPOBOAM C BHCOKO HANpeKEeHHE,
KOMYHUKAIITMOHHU 0a30BU CTAHIIMM WUJTU TIPEIABATEITHU KYITH.

. bpnere Baumarennu npu mosetd Ham 3000m (9842 ft). He mnpeBumasaiite

omnpeneneHara ucounHa (2000m/6562ft nmpu MOHTHpaHM mpennasuTead Ha
BHTJIATA).

CHI/IpaLIHI/IHT IIbT CC YBCIINYaBa C BUCOYHHATA.

. B monspHu pernonu apoHsT He Moxke Aa u3nonssa GNSS 3a no3unnoHupane.

. Jlerere camo B I[o6pe OCBCTCHHU CpPCIH C ACHU IOBBPXHOCTHH TCKCTYpPH. Camo

JTHCBHH I10JICTH.
W36arsaiite mosreTy OJIM30 IO SITA IITHIIHA.

braere BHUMaTenHW TpPU MIIHTAHE OT JABIDKEIIM C€ TOBBPXHOCTH (KaTo
ABTOMOOWIIN WJIH JIOJIKH).

I/I366peTe PaBHH, TBbPJAU IIOBBPXHOCTHU 3a U3JIMUTAHC. W30sarBaiiTe 4aKbJIeCTH WU
XpacTajla4yHu 30HU.

B’bI[eTe BHUMATCIHU IIPpU HU3JIUTAHE OT IMYCTHMHHH MWW IIACBYHU IIJIAXXKHU
IMOBBPXHOCTH.

He n3non3Baiite qpoHa B 3aMaJIMMH WU B3pUBOOIIACHU CPEIU.

N36srBaiiTe moneTy nNpyu U3KIIOUYUTENTHO CTYJICHU WM TOPEIH YCIOBHSL.
N3non3Baiite 1poHa B CyXH CPEJIH.

He pabotere npu onacHu ycioBus (MecTa Ha WHIMACHTH, MOXKAPH, €KCIUIO3HH,

HABOJIHEHMUSI, IIyHAMU, JIABUHU, CBJIAYHINA, 3€METPECEHUS, MSICHUHU OypH).

KOHTpOJIeH CIIMCBK IPEIN 1MOJIET

. YBepeTe CC, 4 PCMBKLT Ha BHUTIIATA W HNPCAINAZHUTCIIAT Ha CTaGI/IHI/ISaTOpa ca

CBAJICHH.

. HOTB’BpI[eTe, Y€ HMHTCIIMICHTHATa 6aTepI/IH, AUCTAHOUOHHOTO YIIPABJICHUC U

MOOMITHOTO YCTpOP’ICTBO Cca 1O0CTAaTb4YHO 3apCACHU.

. YBepeTe ce, 4e MHTEIMICHTHAaTa Oarepusi M BHUTJIAaTa ca MPABHJIHO MOHTHUPAHU.

[Tposepere 3a nedopmaruu wim pazxiadBaHUs.

. IloTBBpACTE, Y€ IPEIHUTE U 3aJHUTE PAMEHE HA JPOHA Ca HAIIBJIIHO PA3TBOPCHH.

Crnen BkIIIOYBaHE MPOBEpETE NalM KaMmepara W cTaOuiau3aTopbT (YHKIHMOHUPAT
MIPABUIIHO U JaJld ABUTATENIUTE CE€ BPTAT MPABUITHO.
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6. IlpoBepere nanu JAUCTAHIIMOHHOTO YINpPAaBICHWE HMa MPABUIHO MOHTHpPAHU
KOHTPOJIHM CTHKOBE M MOOMJIHO YCTpPOMCTBO M C€ yBepere, 4e aHTeHara e
IpaBUIHO pasrbHaTa. [IpoBepere Bcuuku OyToHH. IIpoBepere nanu pbpmMyepsT €
aKTyaJeH.

7. VYBepere ce, ye microSD kapTaTa € nmocraBeHa ¥ OOEKTUBBT Ha Kamepara € YHCT.
8. BuHaru u3non3BaiTe OpUTHHAIHU aKCECOapH.
9. IlpoBepere MECTHOTO BpEME.

10. Bxirouere apoHa Ha OTKpUTa W paBHA MOBbPXHOCT. M3uakaiite GNSS pexum
MIpeIN U3JIUTAHE.

11. VYBepete ce, 4ye MOBEIEHUETO HA JAPOHA MpPH 3aryda Ha CUTHAN € MPEIBAPUTEITHO
3aJaJIcHO U 3aJjaiiTe BUCOUYMHATA Ha BpbIIIaHe, MAKCUMaTHaTa BUCOYMHA Ha MOJIeTa
Y MaKCHMAJTHOTO Pa3CTOSIHUE Ha MOJIETa B ChOTBETCTBUE C MECTHUTE 3aKOHHU.

8.3. GEO Zone

3a 51a ce ocurypu 0e30macHOCT Ha MoJeTa U ChbOTBETCTBHE C MecTHHUTE 3akoHH, ATOM
2 me nokaxe o noxapazoupane GEO Zones. Ta3u ¢pyHKIuUS 111€ OrpaHUdX WIK 3a0paHu
orepanuuTe Ha apoHa B onpeneneHu 30H1. GEO Zones ce knacugummpar B 1Ba THIA!

Orpanuyenu 30HU: B orpaHnueHuTe 30HH € CTPOro 3a0paHEHO 3a BCEKU JPOH
Ja W3JIMTa WIM Ja BIW3a B 30Hara. AKO JPOHBT HEBONHO Bie3e B OrpaHnueHa
30Ha MOPaJAN €KCTPEMHHU METEOpPOJOIMYHH YCJIOBHS, MOBpPEIU B CHUCTEMara WK Jpyrd
HEKOHTPOJIMpYeMH (HaKTOpH, CCcTeMara I1ie 3a/1eiCTBa aBTOMaTUYHO aBapHIHO KallaHe.

Bucoyunnm 30ouu: B BucounHHUTE 30HM BHCOYMHATa Ha JpOHa TpsAOBa Aa Obje
CTPOTO KOHTPOJIMPAHA MO ONPEACTICHUS JUMHUT 3a Ta3W 30HA (C BUCOYMHATA HA TOYKATa
Ha U3JIMTaHe KaTo HyleBa 6a30Ba JIMHMUS).

Potensic me axryammsupa auHamudyHo ganHute 3a GEO Zone Bb3 ocHoOBa
Ha mecTtHuTe 3akoHHM. Dynkmusara GEO Zone ce xoH(puryprpa aBTOMAaTH4HO B
CBHOTBETCTBHE C pa3nopenaOuTe Ha AbpXKaBaTa WM PErHOHA Ha HOTPEOUTENS U 1Ie
C€ aKTUBHpPA CaMO TaM, KbJIETO € 3aKOHOBO 33bJKUTEIIHO.

8.4. Cebp3Bane

1. Cnensaiite npoueaypute B [1aBa 4.2 u BKIIIOUETE AUCTAHIIMOHHOTO yIPaBIICHHUE.
2. Cnengaiite nponeaypure B [aBa 4.1 u BKiIroueTe ApoHa.
3. Craprupaiite Potensic Eve App u npoBepeTe cTaryca Ha Bpb3Kara.

4. Harucuere “Fly Now”, 3a na Bre3ere B oJeTHHS UHTEpdeiic.

IIpenoppuBa ce ma mHarucHeTe “Guide” mpu mbpBa ymorpeda, 3a 1a BUIUTE U
cienBaTe aHUMHUPAHUTE UHCTPYKIIHH.
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8.5. IloJsiereH pexum

ATOM 2 nonabpika CIEIHUTE MOJIETHA PEKUMHU, KOUTO MOTaT Jja c€ MPEBKIOYBAT YPE3
Potensic Eve App.

Video Mode. CxopocCT Ha M3Ka4yBaHe: 2 m/s, CKOPOCT Ha CITyCKaHe: 2 m/s, CKOpOCT Ha
nosnet: 6 m/s. IlpousT Biu3a B Beginner Mode no noapaz6upane npu mbpBa ynorpeoa.

Normal Mode. CkopocT Ha u3ka4uBane: 4 m/s, CKOpOCT Ha CIyCcKaHe: 3 m/s, CKOpOCT
Ha noziet: 10 m/s.

Sport Mode. CkopocT Ha H3Ka4BaHe: 5 m/s, CKOPOCT Ha CITyCKaHe: 4 m/s, CKOPOCT Ha
noset: 16 m/s. Sport Mode ce npenopbuBa 3a ObpP30 MONETHO U3KUBSIBAHE.

/\\ 3a n1a ce ocurypu 06e30macHOCT Ha 1ojeTa, Sport Mode € 10CTbIIEH caMo KOratro
HUBOTO Ha Oarepusara e Hag 30%. MakcumaiiHaTa CKOPOCT M CHHPAYHUST BT Ha
JIpOHa ce yBenuuaBar 3HauuTenHo B Sport Mode. MuHuManeH cnupadeH IbT OT
30m (100 ft) ce m3uckBa mpu 6e3BeTpeHu ycimoBus. [Ipu monet B Sport Mode wuimu
CWJICH BATBHP CTA0OMIM3ATOPBHT MOXKE J1a BUOpUpPA, KOETO € HOPMAITHO.

8.6. Beginner Mode

[Tpu mppBa yrmorpeba Ha ApoHA TOM Ie MpeMuHe 1o noapazoupane B Beginner Mode. B
Beginner Mode:

1. TloneTHOTO pa3cTosAHME U BUCOYMHATA ca orpaHru4eHu A0 0 m — 30 m.
2. IlonetHuar pexxum e orpanuyeH A0 Video Mode.

3. Ha nmaunnaemuTe ce npenopbyuBa Aa 3anousar B Beginner Mode.

8.7. U3autane / Kanane / 3aBucBane

Phuno u3auTane / Kaumaue

Crbnka 1: Craprupaiite aBurareaurte. l3mnomnspaiiTe koMOMHUpaHa KOMaHIa Ha
CTHKOBETE, 3a Ja craprupare asurarenure. HarucHere M aBara CTUKa KbM JOJHUS
BBTPELICH WM BBbHILEH BI'bJI, B 3aBUCUMOCT OT BallMs PEKUM HAa KOHTPOJIHMS CTHK, 32
Jla CTapTUpaTe ABUraTeINTe.

Crbnka 2: HaTncHere cTHKA 32 KOHTPOJ Ha TArara, 3a aa u3jaerure. HarucHere
CTHKa 3a KOHTPOJI Ha Tsrara Harope jJeko, 0cBOOOeTe, KOraTto APOHBT HAIyCHE 3eMsTa.

1

Throttle control stick

Kanane. /I[ppnHere cTuKa 3a KOHTPOJI HA Trara, 10Kato ApoHbT KanHe. OcBoboneTe
CTHKa 32 KOHTPOJI Ha TArara, Koraro JIBUraTeJIuTe CIpar 1a c€ BbPTSIT.

/\ 3a ma ce ocurypu 0Oe30ImacHOCT Ha IojieTa, W30sATBaiiTe moseTn OMM30 10
JIETHUINA, MAaTUCTPATU, TapH, SIEKTPOIPOBOIHH KYIU WM I'bCTO HACEICHU PaiOHH.
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3a HaurMHaeIlM BUHArM CTONTE WJIM BBPBETE C JIMIIE KbM 3aJHaTa 4acT Ha JpOHA.
Bunarn nocrassiiite npoHa Ha cTaOWIIHA, HENOABM)KHA MOBBPXHOCT 3a M3JIUTAHE.
W36sreaiiTe nznuTane nNpu HUCKA Oatepus. YBepeTe ce, 4e BUCOUYMHATa Ha JIpOHa
npesumasa 0.5 m, korato e 6130 1o 3emsra. Ilpu aBapuiiHO KamaHe, IIPU KOETO
APOHBT HC CC 3aKJIFOUYBA aBTOMATUYHO, APBIIHETE TArara HaAOJdy A0 rpaHUYHATa H
CTETIeH 3a 3 CeKyH]IU.

ABTOMATHYHO M3JIUTaHE / KalaHe

ABTOMATHYHO U3J1uTaHe. HaTtucHere u 3apbKTe BCAKA Mpa3Ha OONACT HA MOJICTHUS
uHTepdeiic, mIb3HeTe 3a U3JIMTAaHE; IPOHBT L€ 3aBUCHE Ha 1.2 m.

ABTOMATH4YHO KanaHe. HarucHere u mie ce mosiBM u3ckavany mpo3oper “Select the
landing method”. Tlns3HETE HAMNABO, 32 Ja 3a/IeiiCTBaTEe ABTOMATHYHO KallaHe, U Ha/ISICHO,
3a na 3anercreare RTH.

Axo 1poHbT e B paauyc oT 20 m ot Toukatra HOME, 11e ce mosiBu n3ckauari mpo3opert
— IUTB3HETE HAJSBO, 32 Jla KallHeTe He3a0aBHO, ITb3HETE HASICHO, 32 Ja 3ajeicTBare
RTH (MuHHManHa BUCOYMHA Ha BpblIaHe 5 m). [IpoHbT 1€ KalHe aBTOMATUYHO, aKO HE
ce mpenrnpueme aeiicteue cien 10-cekyHaHO 00paTHO OpOoeHe.

Hzaurane ¢ eqHa pbKa

AxtuBupaiite Takeoff with One Hand B Settings > Safety > General Settings.

A "4

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

1. Mode 1 (tsra ¢ mscHa ppka): HatucHere OyroHa C2 W €THOBPEMEHHO C TOBa
JPBITHETE HAIOY JICCHUS KOHTPOJICH CTHK 3a 2 S, 3a J]a OTKIIIOYHTE JIBUTATCIIUTE.
OcBoboieTe MbpBO KOHTPOJIHUS CTHK, 32 J1a U3JICTUTE.

2. Mode 2 (tsara ¢ naBa pbka): HatucHeTe OyroHa Cl W e€THOBpPEMEHHO C TOBa
JPBITHETE HAJIONY JICBUS KOHTPOJICH CTHK 3a 2§, 3a Ja OTKJIFOYUTE JIBUTATCIUTE.
OcBoboieTe MbpBO KOHTPOJIHUS CTHK, 32 J1a U3JICTUTE.

3. Custom: Axo e u3bpan “C1 + Left Stick”, uanonzaiite npoueaypa C1 + Left Stick.
Axo e m30pan “C2 + Right Stick”, nsnonszpaiite nmpouemypa C2 + Right Stick.

8.8. Return to Home (RTH)

PenoBHo BpbIIaHe

Pe}IOBHOTO BPbIIaHEC CE€ CbCTOU OT TPH CTHIIKU:

1. U3kauBane: J[poHBT ce M3KauBa J0 IPEIBAPUTEIHO 3ajajieHaTa BUCOYMHA Ha
BpblIlaHe (IIPOITyCcKa ce, ako BUCOYMHATa Ha JIPOHA > BHCOUMHATA Ha BPbIIAHE).
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2. Xopu3zoHTajieH moJier: J[poHBT mopmbpka MpaB TMOJET HAa MPEIBAPUTEIIHO
3agajeHara Bucoyrnda KoM toukatra HOME.

3. Kanane: Cnen nocrurane Ha Toukara HOME npoHbT aBTOMaTH4HO Kala U crimpa
JIBUTATEIUTE CH.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS mode

« € <

Return altitude = Your settings A o Return ascent
v If Drone altitude = return
e e Landing ' altitude, start from step 2

' >20m
<P

Kak na craprupare RTH.

* RTH c exun 0yron: Harucuere u 3aapwmxre Oyrona RTH Ha aucranmmoHHOTO
yIpaBieHHE 3a | s WM HATUCHETE UKOHATAa B MPUIIOKEHHUETO, CIIe]] KOETO IIb3HETE
HaJISICHO.

+ ABromatnyno RTH: 3aneiictBa ce mpu Hucka Oarepusi, 3aryba Ha CHUTHAJ WA
JIPYyTd aHOMAJIUH.

Kaxk na msiaeszere or RTH.
* Metox 1: HatucHere nkoHaTa B MpUIIOKEHUETO, 3a Aa uzne3ere or RTH.

* Meton 2: Haruchere BenHBX OyToHa 3a BpbLIAHE HA JUCTAHIIMOHHOTO
yIpasleHHe, 3a 1a uznesere or RTH.

M3uckBanus 3a RTH. JIponst Tps6Ba na uznetn B GNSS pexum u ycrneurHo jaa
sanuie Toukara HOME. Axo uznetu B OPTI pexxum u ipeBkiitoun kbM GNSS pexxum no
BpEMeE Ha I0JieTa, TOM HAMa J1a MOXKE J1a C€ BbpPHE JI0 TOUKaTa Ha U3JIUTaHE.

/\ ATOM 2 ne moaabpxka u30ArBaHE Ha NPENATCTBUS M MOXKE Ja ce pasdue
pHu COMBCHK C MPEISITCTBHS MO0 BPeME Ha MapIipyTa Ha BpbIaHe. AKO JPOHBT
3aryou Bpb3ka o Bpeme Ha RTH m GNSS curHambsT € mpekbCHAT, APOHBT MIe
MpeKpaTy 3ajiayara 3a BPbBIIAHE W aBTOMATUYHO Ie mpemMuHe B Attitude pexum
(ATTI). Iloemere He3a0aBHO PBUYCH KOHTPOJI. BHCOKM Crpaad WU MPETSTCTBHUS
Morar a OJOKMpaT CUTHaja 3a mpefaBaHe. He 3aneiicTBaiiTe BpBIaHETO, KOTATO
¥Ma IPENATCTBUS OTTOpE.

Cnyckaiuno ce BpbliaHe

Kak na akruBupare. Cnen 10 cexynau B mapuipyta Ha RTH, ako BucounHara Ha mosera
e no-rossMa oT 150 m u pa3cTossHUETO Ha nosera € no-rojasiMo oT 300 m, MPUIIOKEHUETO
e MoKa)ke ChOOLIEHHE, B KOETO Jia MOTBbPANUTE Jalli Ja 3aJE€UCTBATe CIIyCKAIlOTO Ce
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BpbIlaHe. J[poHBT 1€ ce crycka, Jokaro ce npubimkasa kbM Toukara HOME; koraro
BHCOYMHATa My AocTUrHe 120 m, TOi NpeBKIOYBA KbM PEJOBHO BpBIIAHE.

Kak na msnesere. HaTucHere MKOHaTa B NPWIOKEHUETO WIH IPOABIDKETE N1a
HaTHCKaTe CTHKA 3a KOHTPOJI Ha TAraTa Harope 3a 2 CeKyHIHU.

A Altitude/m

Flight Altitude > 150 m
Flight Distance > 300 m

Descending Return

120 m

<
l Regular Return
"48
<

O Ilpn cHJIHM BETPOBE CIIyCKAIIOTO CE BPBIIAHE MOXKE Ja CIECTH €HEprus U Ja
rapaHTupa Ho-yCHeIIHO BpbIinaHe. Tasu (QyHKIMS € JOCThIIHA CaMO 3a JbP)KaBU
WJTM PETUOHH, B KOUTO JPOHOBETE Ca 3aKOHOBO JIOMYCHATH Ja JIeTAT Haja 120 m.

>300m Flight Distance/m

8.9. HTeJIMreHTEeH MO0JIETEH PeKUM

8.9.1 AI QuickShots

Pexxumure 3a cuumane Al QuickShots BkmouBar Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang u Dolly Zoom. JIponbT 3anucBa 1enTa crope u30panus pexxuM Ha CHUMaHe
Y aBTOMAaTU4HO FeHepHupa KpaTko BUJIEO.

EM =00 @O00:15:28

MN3bepeTe oOekTa upe3 IuIk3rane B MOJeTHHUS HHTepdeiic, 3a ma aktuBupare Al QuickShots

Kak na aktuBupare.
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1. Craprupaiite ApoHa U U3JETETE.

2. B pexum Ha Buaeo3anuc nzbepere 00eKTa upes3 IIb3raHe B MOJIETHUS HHTEpQENC;
HatucHete Al QuickShots.

3. I/I366peTe PEKHUM Ha CHUMAHEC U 3ajanTe napamMeTpurTe. HaTI/ICHeTe, 3a 14 3alIOYHCTC
3al1uc.

Kak na usiaesere.

1. HarucHere nukoHara B JsicHaTa 4yacT Ha MOJIETHUS UHTepQeIic, 3a Aa uznesere oT Al
QuickShots.

2. IlpeBkiroueTe KOWTO ¥ J1a € KOHTPOJICH CTUK WJIM HaTUCHETE BeAHBK OyTona RTH,
3a J]a U3Ne3eTe.

Pesxnmu:
Pexum Onucanue Peryaupyem
napaMeTrbp

Pull-Away JIpoHBT JIeTH Ha3aj M ce W3KauyBa, kKato PascrostHue / Bpbinane
KamMepara € 3aKIII0ueHa BbPXY 00CKTa. KbM Ha4aJIOTO

Rocket JlpoHbT ce u3KauBa BepTUKaJIHO, Karo OTHOcHUTENHA
KaMmepaTta COYd HaJI0Ty KbM OOCKTa. BHCOYHHA

Dolly Zoom HpoHbT neTm Ha3zax B wusniena Ha PascTosHue Hazan
cTrabunm3atopa,  JOKAaTo  yBelW4aBa
Marrada.

Circle HpoubT oOuKans okojgo obOekra oT Ilocoka Ha monera
TEKyIlaTa MO3HUITHsI. (CW/CCW)

Spiral JlpoHbT ce wu3KauBa W ce 3aBbpra bpoii ooukonku (1-3)
CIUPAJIOBUIHO OKOJIO OOEKTA.

Boomerang JIpoHBT NeTH OKoJI0 OoOeKTa Mo oBalHA —
TPACKTOPHUS.

/\ Wsnckpanus 3a aktuBupane Ha Al QuickShots: nponsT BEB Bb3myxa, GNSS
pexxumM, microSD kapTa ¢hbc CBOOOAHO MSCTO, TOCTAaTBYHO 3apeiicHa Oarepwus, He
B aBTOMaTHYEH IOJIETEH pexXnM. M3momn3Baiite Ha OTKPUTH, OE3NPETATCTBEHU 30HU.
bpaere roToBu 1a MPEeBKIIOYMTE KOMTO W J1a € KOHTPOJICH CTHK, 3a Ja chpere Al
QuickShots. Al QuickShots He mommppxka 1080p@60/50 fps. breasT Ha HakIOHA
Ha cTabuiiM3aTopa He MOXKe J1a ce PEryaupa, J0KaTo 0OEKTHT € 3aKII0UYEH.

8.9.2 Al Tracking

Al Track Bxirousa Parallel, Spotlight u Follow. /IpoHBT 111€ JIeTH aBTOMaTH4HO Bb3 OCHOBA
Ha U30paHus pexXUM Ha MPOCiIesIBaHe U 00eKTa.
Kak na aktuBupare.

1. Craprupaiite 1poHa U U3JIETETE.

2. B pexuMm Ha Buzpeo3amuc u30epere OOCKTa upe3 IUTb3raHe.  PeXUMBT 1O
noapaszoupane e Al Track—Spotlight.
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3. H3bepete pexxuM Ha CHUMaHE U 3a/1aiiTe napamerpure. HatucHere, 3a 1a 3anouHere
Ipocie/isiBaHe.

Kak na usiesere.

1. HartucHeTe ukoHaTa B JIsiBaTa 4acT Ha MOJICTHUS UHTEpdeiic, 3a aa usnesere ot Al
Track.

2. Harucuere Benabxk OyroHa RTH Ha quCTaHIIMOHHOTO yIpaBIICHUE, 3a J1a U3JIE3ETE.

Pesxxnmu:

Pexum Onucanue IMonabp:xann odexkTH

Spotlight Kamepara ocraBa 3akmioueHa BbpXy HenomBmwkHu 00€KTH,
o0eKTa; JIPOHBT HE JIETHM aBTOMATUYHO. JBIDKEIIM Cc€ OOEKTH
PwunHO perymupaiite upe3 KOHTposHUTE (TIPEBO3HU  CPEACTBA,
CTHKOBE. JIO/IKH, XOpa)

Parallel JpoHbT MOJIBpPIKa napanenHa J[Bmxkemu ce OOCKTH
TpaekTopust ¢ o0ekTa, JeTedku A0 (IPEeBO3HU  CpEACTBa,
HETO. JIOJTKH, XOPa)

Follow JIpOHBT aBTOMATUYHO ClieqBa 3a] Lenta. J[Brkeru ce 00eKTH

/\ Al Track He e TOCTBIICH, KOTaTo APOHBT HE € BbB Bb3/lyXa. brbIbT Ha HAKIOHA
Ha crabmiu3aropa TpsOBa Aa Obae Mexay —75° u —25°. BucounHara Ha moneTa
3a Al Track Tps6Ba na nmpesumana 4 m. MakcuManHa TOAIBpPKaHA CKOPOCT: 8 m/s.
[IpenoppunTenHa cpenHa CKOPOCT Ha JABKeHHE Ha oOekTa: < 4 m/s. M3mon3Baiite
Al Track B oTkputh, 6e3mpensiTcTBeHH cperu. llpenopbuuTeTHH pa3CTOSHUS:
yoBemka 1ei 5—10 m Xopu30oHTalIHO, BHCOUYrnHA 4—10 m; IPEBO3HM CPEACTBA/JIOIKU
20-50 m xopu3oHTanHO, BucounHa 10—50 m.

8.9.3 Cruise Control

OyHKUMATA cruise control Mo3BoJIsiBa Ha APOHA J1a 3aKJI0UU TEKYILHS BXO/ Ha KOHTPOJIHUS
CTUK U aBTOMAaTUYHO JIa JIETH ChC CKOPOCTTA, ChOTBETCTBAIA HA TO3H BXO/I.
H3noaszBane Ha Cruise Control.

* 3anaBane Ha Oyrona Cruise Control: Ilo mnoagpa3Oupane HaTHCHETE
nBa  mbptH Oyrona C2  Ha  JMCTAaHUIMOHHOTO  yNpaBleHHWE, 3a Ja
akTHBMpare/neaktuBupare/akryanusupare Cruise Control. Ilepconanusupaiite B
Settings > Control > Remote Controller Settings > Button Customization.

* Bumsane B Cruise Control: /lokato neTure ¢ BX0OJ OT CTHKa, HATUCHETE J1BA IbTH
oyrona C2. IponsT aktuBupa Cruise Control ¢ TekyIiara CKOpocCT.

* Akrtyanusupane Ha Cruise Control: Ilo Bpeme Ha Cruise Control mpeBkitouere
CTHKOBETE 32 HOB BXO]I, CJIe]l TOBa HATHCHETE OyTOHA OTHOBO, 32 J1a aKTyaJIU3HpaTe.

* U3xox ot Cruise Control: (1) Hatucuere 6yTona 6e3 Bxoz oT ctuka; (2) Harucuere
oyrona RTH; (3) HarucHere nkonara B mpuioKeHUETO.
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/\ Tlo Bpeme Ha Cruise Control Tsrata n 3aBbpPTaHETO MOrar 1a Ce yIpaBisBar
B peayHO BpeMe, HO He morar ja Obaar BkiatoueHn. Cruise Control moxe ma ce
aktuBupa B Normal, Video nnu Sport Mode. JIpoHBT He MOXe Ja Bie3e WU IIe
nznese ot Cruise Control, ako: HiMa GNSS curnair;, 6arepus < 10%; 3ageiicTBaHO
BpBIIAHE NMPHU HUCKA OaTepusi; 3ary0eHa Bpb3Ka; JPOHBT € OJIN30 JI0 TPAHUIIUTE Ha
BupTyanHara orpana / GEO Zone.

8.9.4 CineRoll

B pexxum CineRoll npoHbT eTu Hatipen ¢ nepuHupana oT MoTpeOUuTesst CKOPOCT, TOKATO
3aBbpTa KaMepara B u30paHaTa Mocoka, 3a Jia 3aCHeMe IUHAMUYHH BUCOKAIPH.
Kak na aktuBupare.

1. Craprupaiite 1poHa U U3JIETETE.
2. Uzbepete Video > CineRoll.
3. Cnen 3anaBaHe Ha MapaMETPUTE HATUCHETE, 3a J]a 3all04YHETE.

Peryaupyemu nmapamerpu: Bpbiiane no HadanmHa touka cien 3amuc (Yes/No),
MOCOKa Ha BbpPTEHE (110 YaCOBHMKOBATa CTPENIKa/00paTHO Ha YaCOBHHMKOBATa CTPEJIKA),
ckopoct Ha nojieT (1 m/s — 5 m/s).

/\ N3ucksauus 3a aktuBupane Ha CineRoll: npousT BB BB3ayxa, GNSS pexnm,
BUCOYMHA Ha nosnera > 4 m, 6arepust > 10%, microSD kapTta cbc cBOOOZHO MSCTO.

8.9.5 Touka or MmapuipyTa

@Oynkiusara Touka OoT MapuipyTa MO3BOJISIBA HAa MOTPEOUTENUTE IMPEIBAPUTEITHO Ja
3aJa7aT TOYKM OT MapuipyTa Ha KapTara WIM B JEHCTBUTENIHaTa CLIEHA; CHUCTEMara
aBTOMAaTHUYHO 1I1€ TeHEepHpa [0JIETHA TPAEKTOPHUS Bb3 OCHOBA HA T€3U TOUKH OT MapLIpyTa.
Mucunte ¢ TOYKH OT MapiipyTa Morat na Obaar 3ama3Banu B Task List, mo3BomsiBaiiku
MOBTOPHU TOJIETH C €THO TOKOCBAHE.

HNuaukatopu B nHTepdeiica: 1. Task List; 2. OuakBaHO MOJIETHO pa3cTosiHUE; 3.
OO0 Opoit Touku oT MapmipyTa; 4. OdyakBaHO BpeMe Ha moiieta; 5. V3TpuBaHe HA TOUKA
ot mapupyta/POI.

HN3non3Bane Ha Touka oT MapmpyTa.

1. AktuBupane Ha Touka ot mapmpyra: Harucuere ukonara Touka oT Mapuipyra
B JIABaTa CTPaHa Ha MOJETHUS UHTep(eiic.

2. Jlo6aBsine Ha Touka oT MapupyTa/POI: Hatucuere “+” B oneparuBHUs HaHEI.
N3non3zpaiite 6ytona C1 Ha TUCTAHIIMOHHOTO yMpaBlieHUE, 3a Ja J0OaBUTE TOYKA
ot mapmpyTa, i C2, 3a n1a nobasute POI. HatucHere Ha kaprara, 3a 1a jo0aBuTe
Ha JKEJIaHOTO MSCTO.

3. 3anaBaHe Ha mapaMeTpH Ha Touka ot mapupyta/POI: JleiicTBue Ha kamepara,
BHCOYMHA CIPSAMO TOYKAaTa HAa W3JIUTAHE, CKOPOCT, MOCOKA, BI'bJ HAa HAKJIOH Ha
cTabunusaropa, KoepHUUMUEHT Ha 3yM, BpeMme Ha 3aBucBaHe. POI: BucounHa u
CBbP3aHM TOYKU OT MapuipyTa.
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4. Mapamerpu Ha TpaekTopusita: [locienoBaTETHOCT Ha TOYKHTE OT MapIIPyTa
(Forward/Reverse); Imo6amna ckopoct (0.5-10m/s); 3ary6a na curnan (Re-
turn/Continue Mission); Kpaii Ha monera (Return/Hover/Land/Back to Start);
Bucounna Ha Toukara ot Mapuipyta (Custom/Global).

5. Harucuere “Go”, 3a ga 3all04HETE MUCHATA.

6. U3xon ot Touka or mapmpyra: HaTucHeTe nkoHaTa OTHOBO; HATHCHETE JIsiBaTa

CTpaHa Ha JICHTaTa 3a IIporpecC; HaIrbJIHO OTKJIIOHETE CTHUKA 3a CTPAHWUYHO HAKJIaHAHC

WJIM HAaKJIOH; HaTtucHeTe OyToHa RTH.

7. Hpeme)] HA HCTOPUYECCKHA MUCHUM: 3ama3eHy B CIHMCHKA ChC 3a1a4M.

Maxkcumym 200 Touku ot mapuipyta/POI morar ma Opaar moOaBeHu B enHa
mucus. llpenn m3nurane 700aBSHETO HA TOYKH OT MapIIpyTa ce MOIIbpXKa camo
gpe3 usrien Ha kaprta. [Ipu usnomsBade Ha Touka OT MapuIpyTa IMOJICTHUAT PEKAM
aproMaTnuHO npemuHaBa KbM Normal (N). [Ipu nznonssane Ha Touka oT MapuipyTa
B EBpomneiickus cpro3, 3aryda Ha CUTHAJ HE MOXKe n1a Obne 3amaneHa Ha “Continue
Mission” 1o BpeMe Ha U3IbJIHEHHE.

9. Ilpuwinoxenue

9.1. Cnenudukanuu 1 napamMmeTpu

Apon

Mopnen
Terno npu uznurane [1]
Pasmepu

[wnaronanen pazmep

Makc. CcKOpOCT Ha moJieTa
(Sport Mode)
Makc. YCTOMYMBOCT Ha

CKOPOCT Ha BATHpa
Makc. BucounHa Ha noJjiera

Makc. BUCOYMHA Ha
U3JIATAHE
Makc. Bpeme Ha 3aBHCBaHE

(2]

Makc. Bpeme Ha nosneta [3]
PaGortHa Temmeparypa
GNSS
TouHocT  Ha
(6e3BeTpeHo WM
BATPEHO)

3aBHCBAaHEC
JICKO

DSDR23A

245¢

CrpHar: 88x143x58 mm

PasreHar (¢ Butia): 300x252x 58 mm

PasreHar (0e3 Butia): 210x 15258 mm

219 mm

Wzkausane: 5 m/s; Cryckane: 4 m/s; XOpHU30HTAIHO:
16 m/s

10.7 m/s (Hugo 5)

120 m (chITIacCHO MECTHHUTE Pa3nopenon)
4000 m

29 MunyTH

32 MUHYTH

0°C mo 40°C

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Beprukamno: +0.1m (Busmst) / £0.5m (GNSS);
Xopuzonrtanuo: £0.3 m (Busmst) / £1.5 m (GNSS)
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[Tonesen ToBap [4]

He ce nogabpxa

Buneo npenasane / Wi-Fi / Bluetooth

PaborHa yectora

MoniHocT Ha mpeaaBarens
(EIRP)

KauecTBo Ha u3rIea Ha )KUBO

3akbcHEHUE [5]

Makc. OGUTpelT Ha IpejaBaHe
[6]

Makc. pascTosiHuE Ha
npenasase [7]

AHTEHU

Wi-Fi npoTtokon
Wi-Fi gecrora / MoiHoCT

(EIRP)
Makc.  Wi-Fi ckopoct Ha
U3TEIVISTHE

Bluetooth mporokon
Bluetooth gecroTa
Bluetooth momaocT (EIRP)
Wi-Fi u Bluetooth anrena

Kamepa

CeH3op 3a H300paKeHHE
O0eKTUB

ISO oGxBar

CkopocT Ha 3aTBOpa

Makec. pasmep Ha
N300pakKeHNUETO

Makc. BepTHKaJIEH pa3Mep Ha
H300paKEHUETO

Pexumu Ha CTaTu4YHa
¢dororpadus

dopmaT Ha U300paKEHHETO
Buneo pasnenuTeNHa
CIOCOOHOCT

Buneo dopmar

2.400-2.4835 GHz
FCC: <24 dBm; CE: <20dBm

1080p@30 fps
120 ms
6 Mbps

10 km

JIBOMHU aHTECHHU
802.11 a/b/g/n/ac
2.4GHz: <17dBm; 5 GHz: <13 dBm

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Bluetooth 4.0/4.2
2.400-2.4835 GHz
<8dBm
Enunnuna anrena

1/2-uauoB CMOS, Edextuau nukcenu: 48MP
FOV: 79.4°; ExBuBaneHTHO (OKYCHO pa3CTOSHHUE:
~26 mm; brnenna: /1.8; ®okyc: 4 m g0 0o

Normal video pexxum: 100-6400; Al Night: 100-
25600

1/6400s — 8's

8000x 6000 (4:3)

16963000 (9:16)

Enun xansp JPG: 12MP u 48MP; JPG+RAW: 12MP;
BRK 3/5 xagbpa (12MP); Burst 1o 7 kanspa (12MP);
Interval timer (12MP); Ilanopama: 180°, Vertical,
Wide Angle, Sphere

JPG / JPG+RAW (DNG)

4K: 3840x2160 (16:9) @24/25/301ps; 2.7K
@24/25/30 fps; FHD @24/25/30/50/60 fps; Slow
Motion: 1920x 1080 (16:9) @2/3/4/5x
MP4 (H.264/H.265)
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Makc. Bu1€0 OUTPENT
XpaHumnuie
[Tognbpxana
cUCTeEMa
[[BeTeH pexum
Defog Mode
[Mudpos 3ym
Al QuickShots

(haiimosa

Al Track

Joana Bu3yaJiHa cucTEMA

Oo6xBar Ha
3aBHUCBaHE [8]
Henoaxonsitm cutyanuun

MPEIU3HO

Craéunusarop

Mexannden o0xBar
Kontponupyem o6xBar

Makc. CKOpPOCT  Ha
yrpaBjieHHe (HaKIOH)
OO06xBar Ha BITIOBA BUOpAIIHS

[9]

JAMcTaHIIMOHHO yIIpaBjieHUe

Monen

Tun Garepus

Kamanurer na 6arepusra
[TopT 3a 3apexnaane

PaboTtHa Temmneparypa
[Monabpkan THI TOPT Ha
MOOHITHO yCTPOHCTBO

Makc. pabotHo Bpeme [10]
CucremMa 3a BUI€O ITpeAaBaHe

80 Mbps
microSD (U3 unu V30 peiTHHT Wiu 1o-Harope)
FAT32 (<32 GB); exFAT (>32 GB)

HDR, P-Log

Ja

4K: 1-2x; 2.7K: 1-3x; FHD: 1-4x

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang, Dolly
Zoom

JHa

03m-5m

EnHouBeTHM MOBBPXHOCTH; CHIJIHO OTpa3siBalld
MOBHPXHOCTH; MPO3paYHU MOBBPXHOCTH; JIBHKEIIU
ce OOCKTH; CIEHH C JpPacTUYHH TIPOMEHU B
OCBETJIICHHMETO; MHOIO TBbMHHU WIH SIPKU CpEAH;
CUJIHO TOBTapsi[M C€ TEKCTYpPH; CHIIHO €OHOPOIAHU
150:500011

Haknon: —125° no +45°; CTpaHWYHO HaKJIAHSHE:
+45°; 3aBbprane: +30°

Haknon: —90° mo +20°; CTpaHUYHO HaKJIaHSHE:
+35°

100°/s

+0.01°

DSRC23A

JlutueBo-iioHeH OaTepHueH MakeT

18.72 Wh (5200 mAh)

USB-C, no 18W PD 06bp3o 3apexnane

0°C no40°C

Lightning, USB-C, Micro-USB (Micro-USB u3ucksa
OTJIEJIEH KOHEKTOP)

4 yaca

PixSync 4.0
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Makc. nogabp:kaH pasmep Ha
MOOWITHO YCTPOMCTBO
Haii-66p30 BpeMe Ha
3apexiaHe

HNuTennrenTHa 0arepus

L: 170 mm; W: 100 mm; H: 12.5 mm (no 18 mm npu
M3ITBKBAIIH 32/THU KaMEpH )
2 gaca (18W PD 0bp30 3apsiqHO YCTPOMCTBO)

Mopnen DSBT02B
Kanamurer 2230 mAh
Eneprus 17.18 Wh
Terno 84¢g
HomunanHo HampexxeHnue 7.7V
Tun Li-Po 2S
PaGotna Temmneparypa 0°C mo 40°C
Merton Ha 3apexiaHe USB-C (makc. 5V/3 A); Parallel Charging Hub (3
Oarepun o 18W Bcsika)
Temneparypa Ha 3apexnane 0 °C no 40°C
Haii-65p30 BpeMe Ha 1.3 gaca (Parallel Charging Hub)
3apexIaHe
Benexkn:

1. CrangapTHO Terio Ha JpoHa (BKIIOUUTENHO IOJeTHaTa OarepHs, BUTJIATa M mi-
croSD kapra). JIeiCTBUTENHOTO TEMIO HA IPOLYKTa MOXKE Jia Bapupa.

2. MakcuMallHOTO BpeMe Ha 3aBHCBaHe, u3MepeHo npu ~25 °C, 3aBucBane Ha 1.5 m,
pexum 1080p/24 fps.

3. MakcuManmHOTO BpeMe Ha TOJeT, u3MepeHo mpu ~25°C B Oe3BeTpeHa cpena,
neteiiku ¢ 5 m/s, pexxum 1080p/24 fps.

He MOHTI/IpaﬁTe AOI'BJIHUTCIIHU ITOJIC3HU TOBAPU UJIKM AKCECCOAPU HA TPETHU CTPAHU.
Ot nabopaTropHu U3MEPBaHUS; PE3YJITATHTE BAPHUPAT.
Cpenen Outpeit ~5 Mbps, nukose 10 6 Mbps.

N3mepeno B Ge3npensTCTBeHA BhHIITHA Cpeia Ha BucounHa 120 m.

®» N s

Wneannu ycrnoBus: J0OCTaTh4YHA CBETIMHA, AU(Y3HO OTpa3siBalla MOBBPXHOCT C
Oorata TeKcTypa, oTpakareaHa cnocodnoct >20%.

9. M3mepeno npu 040 °C B 6e3BeTpena cpeaa, Normal Mode.

10. N3mepeno B 3akputa cpena B paanyc 10 m OT IMCTAaHUMOHHOTO yHpPaBIEHUE OT
100% no 0%.

/\ Axo ATOM 2 ocrane B 0Oe3JeliCTBHE B PEKUM Ha FOTOBHOCT TBBPJIE JBJTO,
TeMmIeparypara My MOXe Ja TpPOABDKM Ja ce moBumiaBa. [Ipm mpeBuimaBane
Ha 55°C gpowbt Bim3a B Low Power Mode, orpannuasaiiku no 1080p/24 fps u
JIeaKTUBHPANKHU ApyTH QyHKIHH. AKO TeMIlepaTypara IpoIbJKH JIa Cce TIOBUIIABa,
TOH 1€ ce U3KIIIOYH.
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9.2.

KOHTpOJIeH CIINCBK CJIC¢] IMOJIET

* VBepere ce, ue U3BHPIIBATE BU3YyaTHA IPOBEPKA, TaKa Ue IPOHBT, JUCTAHIIMOHHOTO

9.3.

10.
11.

yIOpaBieHHe, KaMmepara Ha crabwin3zaropa, OarepuuTe M BUTIATa Aa ca B J100po
CBCTOSTHHE.

YBCpCTe Ccec, 4ec OOCKTUBBT Ha KaMepara U CCH30pUTC Ha BU3yaJlHaTa CUCTEMA Ca
YUCTH.

VBepere ce, ye chXpaHsiBaTe IpOoHa MPABUIHO MPEIU TPAHCIOPTUPAHETO MY.

NHCcTpyKIIMHT 32 NOAAPBKKA

. Mankute 4acTu, Karo KaOelu W pPeMBbIM, ca OMACHU IMPH MOoTIbInane. JIpbxkre

BCHUYKH 4YaCTH M3BBH oOcera Ha Jcua u )KMBOTHH.

CexpaHsiBaliTe WHTEIUTEeHTHAaTa Oarepuss M AUCTAHIIMOHHOTO YIIPaBJICHHE Ha
XJIAJHO, CYXO MSCTO, Jajed OT MpsiKka cilbHUEBa cBeIMHA. [IpenopbunTenHa
Temneparypa Ha cbxpaHeHue: 22-28 °C (71-82 °F) 3a mepuoau Ha chbXpaHEHHE
noBeye OT Tpu Mecena. Huxora He chxpansBaiite u3sbH —10 °C go 45°C (14 °F
1o 113 °F).

. HE mo3BomnsBaiite Ha KaMepara Jia Bjin3a B KOHTAKT C WJIMK Aa CC IMOTOIIM BbB BOJa

WIM JPyTd TEYHOCTU. AKO ce HaMOKpu, u30bpiiere s cyxa. He umzmonspaiite
aJIKOXO0JI, OCH3EH, Pa3peIUTEIH.

. IlpoBepsiBaiiTe Bcsika 4acT Ha IpOHA CIIe]] BCsiKa KaracTpoda Wik cepruo3eH yaap.

. PegoBHO mpoBepsiBaiiTe MHIWKATOPUTE 3a HUBOTO Ha Oarepusara. barepusita e

onedena 3a 250 nukmnia.

. TpancnoprupaiiTe JpoHa CbC CI'bHATU PAMEHE, KOIaTO € U3KIIIOYEH.

. TpaHCHOPTHpaﬁTe AUCTAHIIUOHHOTO YHPABJIICHUC CbC CI'bHATU AHTCHH, KOraTo €

HU3KIHYCHO.

. BaTepI/IHTa mc MPEMUHE B PCIKKUM Ha 3aCIIMBAHC CJICA ABJITOCPOYHO CBbXPAaHCHUC.

3apeneTe, 3a 1a U3JIC3CTC OT PCIKUMA Ha 3aCIIMBAHC.

CoxpaHsiBaiiTe poHa, MUCTAHIIMOHHOTO YIpaBleHHE, Oarepusra W 3apsaHOTO
YCTPOMCTBO B CyXa CpeJa.

N3Banere Oatepusrta, npeau na oOCIykBare ApoHa.

YBepeTe C€, U€ M3KJIIOYBATe 6aTepI/151Ta, 3a 1a 3aMCHUTC WJIK MTPOBCPUTEC BUTIIATA.
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9.4. OrcTpaHsiBaHe HA HEU3NIPABHOCTH

1. 3amo OarepusiTa He MOXKe 1A ce M3MOJ3BA NMpead NbLPBHUS NoJjer? barepusra
TpsiOBa 1a ObJie aKkTUBMpPaHa Upe3 3apeKIaHe, peau Aa Ob/ie U3M0JI3BaHa 3a IbPBU
IBT.

2. be3 ¢pynkuus. IlpoBepere mamu wHTENWreHTHaTa OaTepuss WM ITUCTAHIIMOHHOTO
yIpaBJICHHE Ca aKTUBUPAHW 4pe3 3apexkaaHe. CBbpKeTe ce C KIMEHTCKara
MOJIPHKKA, aKO TPOOIEMBT MPOABIIKH.

3. IIpoGemu ¢ BKiIWYBaHe U cTapTupaHe. [IpoBepere nanu 6arepusara uma 3aps.
CBbpiKeTe ce ¢ KIMEeHTCKaTa NOAAPHKKa, ako HE MOXKE Jia Ce€ CTapTUPa HOPMAITHO.

4. Ilpobdsemn ¢ akrtyaausupane Ha codryepa. CrenBaiTe HMHCTPYKIMUTE B
PBKOBOACTBOTO 3a MOTpeOuTensl. AKO HE YCIeeTe, pecTapTUpalTe BCUYKH
YCTPOMCTBA U OMUTANTE OTHOBO.

5. IIpodaemu ¢ u3kiawuBaHe. CBbPKETE CE C KIMEHTCKATa MOAJIPHKKA.

6. Kak na orkpuem HeOpe:xHO OopaBeHe WM CbXPAHEHHe NP ONACHHU yCJIOBHUSA?
CBbpiKeTe ce ¢ KIMEeHTCKaTa MOAIPhKKA.

9.5. PuckoBe u nmpeaynpexaeHust

Korato ApoHBT OTKpHE PUCK ClIe]l BKIIFOYBAHE, [E UMa MPEAYIPESIUTEIIHO ChOOICHUE B
Potensic Eve.

1. Axo cTarychT Ha IpOHA HE € MOAXOAI 32 U3ITUTAHE.
2. AKO KOMIIachT M3MMTBA CMYILEHUs U TpsAOBa 1a ObJe KaauOpupaH.

3. CrnenpaiiTe HHCTPYKIIMUTE HA €KpaHa, KOraTo ObJeTe TOKaHCHHU.

9.6. U3xBBbpIIsiHE

Cra3BaiiTe MECTHHTE pa3nopeou, CBbP3aHu C SJICKTPOHHH YCTPOHCTBA, TIPU H3XBBHPIISTHE
Ha JIPOHA W JIUCTAHIIMOHHOTO YIIPaBJICHUE.

N3xBbpiasine Ha 6aTepusTa. V3xBbpisiiTe OaTrepunTe B crieln()UIHN KOHTSHHEPH 32
pelMKINpaHe caMo clie]] MbJIHO pa3pexkaane. HE uzxsbpisiite 6atepunte B 0OONKHOBEHU
KOHTeWHepH 3a OOKIyK. AKO WHTEIMTeHTHaTa Oarepus He MoOxe aa ObJe HAIbIHO
paspezieHa, CBBbp)KETe ce C Mpo(eCHOHAIHA arcHIMs 3a M3XBBPISTHE/PEHUKINpaHe Ha
Oarepun.

9.7. CO ceprupuxanmsi
ATOM 2 (DSDR23A) otroBaps Ha nzuckBanusta 3a CO ceprudukanus.

Mognen DSDR23A
UAS xiac Co
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Makcumanina Maca npu u3nuraHe 245g
(MTOM)
MaxkcuMaliHa CKOpOCT Ha BUTJIaTa 16800 RPM

Hexnapanusa 3a MTOM. MTOM na ATOM 2 (Monen DSDR23A), BKAIOUUTETHO
WHTEJIUTeHTHaTa Oarepus, BuTiara u microSD kapra, e 245g, 3a ga orroBapsi Ha
m3uckBanusTa 3a CO. [lorpeburenure TpsOBa 1a ciaeaBaT MHCTPYKITUUTE TO-I0ITY:

1. HE noGassiiTe HUKaKbB MOJIE3€H TOBAP KbM JAPOHA, OCBEH U30POCHUTE €IEMEHTH.
2. HE u3nonsBaiiTe HEOTOPU3UPAHHU PE3EPBHU YaCTH.
3. HE npeobopynasaiite npoHa.

CnnchbK HA eJieMeHTUTE, BKJIIOYHTEIHO KBajaupuuupanu akcecoapu (C0):

Enement Homep Ha Monen  Pasmepu Tento

Bumia DSDR23A-PPS 119.4x63.8mm (DxP) 0.65 g (BcsAxo)
WNuTenurentHa DSBTO02B 83.6x42.5%x34.6 mm ~84¢g
Oarepus

microSD kapra* N/A I15x11x1.0mm ~03¢g

* He e BKIIIOYEHA B OPUTHHATIHHS MTAKET.
Cnucbk Ha pe3epBHH U 3aMeHsiemu 4acth (CO0):

1. Burna na ATOM 2
2. NHrenurentHa 6arepus Ha ATOM 2

IIpenynpesxxaenus 3a AMCTaHUMOHHOTO ynpasiaenue. Mogpemr: DSRC23A. Axo
JUCTAaHIIMOHHOTO yNpaBJIeHHE € U3KIUeHO oT japoHa, Potensic Eve App me nokaxke
Oenexka Ha €KpaHa, a JPOHBT Ille M3BBPIIN MPEIBAPUTEIHO 3a]a/JI€HOTO MOBEICHUE.
JIMCTaHIIMOHHOTO YIIPaBJCHUE € C€ M3KIOUM aBToMaTuyHo ciex 20 muHyTH 063
ornepanus.

CnuchK ¢ peAna3sHu MepKH.

1. Aapuiino criupane Ha BuTiaara (Pasznen 6.3.4).
2. Return to Home (Pa3znen 8.8).

3. Jlonna Busyanna cucrtema (Pazmen 5.2).

4. GEO Zone (Pa3znen 8.3).

N3Bectue Ha EASA. VBepere ce, ue cre npouenu 1okyMmeHTa Drone Information No-
tices, BKJIIOYEH B MakeTa, npenu ynorpeda. [locerere https://www.easa.europa.eu/
en/document-library/general-publications/drones-information-notices.

OpurnHajaHu HHCTPYKHUU. ToBa PBKOBOACTBO € mpenocTtaBeHO oT Shenzhen
Potensic Intelligent Co., Ltd u chappxkanueTo momyiexxu Ha mpomsiHa. Anpec: 7/F,
Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN.

51
496



PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

9.8. Kareropum Ha puCKa M OLICHKA

Monst u3zbepere OTKpuTa, OE3MPEMATCTBEHA Cpela 3a W3JIMTAHe, Jajed OT THJIIH,
MPETSATCTBUS U BOIHU MOBBPXHOCTH. [10 Bpeme Ha mosieT morbpKanTe 3puTeIHa JTUHUS
1 U30sATBaiiTe MOJET HaJ THIIIM.

MakcumaliHata BUCOUMHA Ha oseTa Ha JipoHa € 120 m. Moist CTpUKTHO cienBaiite
MECTHUTE 3aKOHHM W pasnopendu. J[poHBT HE MOIABPKAa MOHTHpPAHE Ha aKCECOapu Ha

TPETU CTPAHU.

[Ipenn moner ce yBepere, ue Oarepusra € MPaBWJIHO IIOCTaBEHA, BbBEAETE
choTBeTHara WHpopmanus 3a Remote ID u ce yBepere, ue Flight Safety Data e
aKTyaJIu3MpaHa J10 Hali-HOBaTa BepCHs.

Onenka Ha pucka (1-5, HuBo = BeposaTHoct X Texkect, 1-4 HuCBHK puck, 5-10

cpeaeH puck, 12—-25 BUCOK pHCK)

Puck

[IpeBnmaBane Ha Makc.
TEIJIO MPU U3TUTAHE
be3onacHo pascrosiHue ot
TBJINU

Iloner Hax THINN

BVLOS 1o Bpeme Ha
OJIET

[IpeBumasane Ha
orpanu4eHuero ot 120 m
Hocene Ha ONacHHU
MpeAMETH

[Tagane Ha mpeaMeTH IO
BpeMe Ha MOJIET
ITunot mox 16 ronuuau

IIunor, He3amo3HAaT C
PBKOBOICTBOTO

Remote ID HE e
aKTUBUPAHO

Heycnex npu
aktyanu3upane Ha flight
safety data

PuckoBe mno Bpeme Ha
oOMEH Ha JaHHU

Puckose o BpeMe
Ha copTyepHU
HaATpaKIaHUS

B
1

T
2
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HuBo HamansBane

2

4

MTOM pexnapanust

[Ipenynpexnenuss B
PBHKOBOJICTBOTO
[Ipenynpexnenns;
KOHTPOJIEH CIIMCBHK
IIpeu MOJIeT
[Ipenynpexnenus;
YHCTa MOJIETHA 30HA
AKTHBHpaHa TpaHHIIA
Ha BUCOYMHATA

3abpana Ha
MOJIE3HU TOBApH;
IpeAyIPEKICHHSI

[IpoBepku npenu moner

[Ipenynpenurenen
€THKET Ha OIlaKOBKaTa
[Ipenynpenurenexn
€THKET Ha OMaKOBKaTa
Wuctpykuun /
BKJIFOUEHO 1o
nonpazoupane
HNucTpykiuu B
PBKOBOJICTBOTO

CurypHu MpoTOKOIU

CurypHu OpOTOKOJHU 32
HaATpaKIaHe

Crad.
Cpen.

Cpen.

Cpen.

Cpen.
Bucoxka

Cpen.

Cpen.
Cpen.
Hucka

Cpen.

Cpen.

Bucoxka

Bucoxka
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JIpoH B CWJIIHM MarHUTHU 2 2 4 [Ipenynpexnenne B  Bucoka
rnojera PBKOBOJICTBOTO

Heszaxonna mopudukanus 2 2 4 [Ipenynpexnenue Bucoxka
Ha JIPOHOBE cpeury MoauuKaus

9.9. UndopManmoHHO U3BECTHE 32 MAJIOT HA IPOH

>JEASA =0

European Union Aviation Safety Agency WITH CAMERA

To3u npoH e nerareneH anapar. [Ipunara ce aBuannoHHoOTO npaBo. Karo nunor Ha gpoH
CT€ OTTOBOPHH 3a 0€30MaCHOTO YIpPaBJICHHUE HA IPOHA CH.
IIpeau moJier, KaTo NMUJIOT HA APOH, TPsAOBa Aa:

* VBepere ce, ye COOCTBEHUKBT HA JIPOHA € PErHCTPUPAH B HETOBUS WM HEHHHS
HaI[MOHAJIEH OpraH (OCBEH aKo Beue HE € PErUCTPUPaH).

* VBepere ce, 4ye pEerucTPallMOHHUSAT HOMEP Ha COOCTBEHHKA € MTOKa3aH Ha JIPOoHa.

° HpoqueTe u CJ'IC,ILB&IZTC HHCTPYKIHUUTC HA ITPOU3BOANUTCIIA.

ITpoBepere Kak Ja ce PErucTpUpare U KbAe BH € IMO3BOJCHO Ja
» JJETUTE: WWW.easa.europa.eu/drones/NAA
E Hapymienusra ce Haka3BaT OT 3aKOHa.

ITPABETE

° ;é{ YBepeTe CC, 4€ CTC aJICKBATHO 34CTPAXOBAaHMU.

=
* .. IIpoBepere 3a 30HM Oe3 MOJIETH M KAKBHTO M J1a € OTPAHUYCHHS B 30HATA, B

KOATO UCKATC da JICTHUTC.

[aazaaasl

* %59 JIpbKTe IpOHA B 3pUTENHA JIMHUS MIPE3 ISIJI0TO BPEME.

° @g«; HO,I[,I[’Lp)KﬂfITC 0e3omacHO Pa3CTOAHNEC MCIKAY APOHA U XOpara, )KUBOTHUTC U
APYTrd JICTATCIIHU allapaTu.

. gﬁg WNudopmupaiite He3abaBHO BalllMs HAIMOHAJIEH aBHALMOHEH OpraH, ako
BAIIMAT JPOH € BBBICUEH B HHIHUJIEHT, BOJCII JO CEPHO3HO WM (haTamHo
HapaHsABaHE Ha YOBEK, WJIM 3acsra MUIOTHPaH JeTaTelIeH anapar.

F
. ﬁk VYihpasnsBaiiTe ApoHAa CU B TPaHUIUTE, ONpPENEICHU B HMHCTPYKLIHUTE Ha
IIPOU3BOIUTENS.

HE ITPABETE
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==

. mﬁgﬁ He neTeTe Haz rojaeMu rpymu xopa.

. ujo... He nerere mo-sucoko ot 120 m ot 3eMsTa.

|

e L7 He nerere 6am30 10 JETAaTENHM amapaTd 4 B OJM30CT [0 JIETHINA,

XEJIMKONITEPHH IUIOAAKH WIIH KBAETO CE U3BbPIIBA aBAPUITHO pearupaHe.

=

* . He HapymaBaiite MOBEPHTEIHOCTTA HA APYTHU XOpa.
/= i i

* ¢~ He zamucBaiite yMHIUICHO MIM MyOIMKYBaiTe CHUMKH, BHICA WIH ayIuo
I
3aIiCH Ha Xopa 0e3 TAXHO pa3pelleHue.

. % He usnonssaiite qpoHa 3a IpeHAcsHE HA OMACHU TOBAapH WM 3a IIyCKaHE Ha
Marepuail.

" .
* %7 He monnduumpaiite npona cu. IlozsoneHu ca camo CopTyepHHU akTyann3amu,
IpenopbYaHy OT MPOU3BOAMUTENS HA IPOHA.

9.10. U3BectTHe 3a choTBeTCcTBHE ¢ EC

Jexnapauus 3a cwhorBercTtBHe ¢ EC: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
neknapupa, e yerpoiictBoro ATOM 2 oTroBapst Ha ChIIECTBEHUTE U3UCKBAHUS U APYTH
croTBeTHH pasnopendu Ha JupekruBa 2014/53/EU u Pernmament (EC) 2019/945.

EC MHexnapanusita 3a chorBercTBUe (D0oC) € mocThIHA 3a M3TEISTHE HA HAIIHS
ournmanen yeOcaiit: https://www.potensic.com/downloads.html (Otuzmere B
Download Center, u3bepete “ATOM 2”).

Anpec Ha npeacraButes B EC: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany.

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

Nzasaenue ua FCC

[Ipomenun umu MomupUKaIMK, KOUTO HE ca U3PHYHO OJ0OPEHH OT CTpaHara, OTroBapsIa
3a CBHOTBETCTBUETO, MOraT Ja OTMEHSAT MpaBOTO Ha NOTpeOuTeNs Ja yHpasisiBa
o0opyzBaHeTO.

ToBa yctpoiictBo otroBaps Ha Yact 15 or mpasunara Ha FCC. Excruioararusita
e npenMer Ha ciennute Ase yciaoBus: (1) ToBa ycTpoiicTBO HE MOXKe a NMpUYMHSBA
BpenHH cMyIneHus 1 (2) ToBa ycTpoiicTBO TpsiOBa a MprueMa BCAKO IOJTyYeHO CMYIICHNUE,
BKJIFOYMTESTHO CMYILIEHUS], KOUTO MOrar Jia IPUYUHAT HexkelaHa padora.

benexxka:  ToBa oOopyaBaHe € TeCTBaHO M YCTAHOBEHO, Y€ OTroBaps Ha
OrpaHUYEHUATA 3a HUPPOBO yCTpoHCTBO OT Kiac B, cermacHo Yact 15 ot npaBuiara
Ha FCC. Te3n orpanuueHus ca IMpeJHA3HAUYEHU J1a OCUTYPSAT pasyMHa 3allluTa Cpely
BpEIHHU CMYIIEHUS B KWIMIIHA HHCTANAMA. AKO TOBa 000pyABaHE MPUYHHSABA BPEIHU
CMYIIEHUS Ha paguo WIM TEJIEBU3MOHHO IpHEMaHe, INOTPEOUTENSIT ce HachpyaBa
Jla Ce OmuTa Ja KOpUIMpa CMYLIEHUSATA 4Ype3 €JHA WIM IOBEYE OT CIICJHUTE MEPKH:
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NPEOPUEHTHUPANTEe WIM IpeMecTeTe INpHUeMallaTa aHTeHAa; YyBEIMYETe pa3AeIsIHETO
MEXy 00OpYIBaHETO W MPHUEMHHUKA; CBBP)KETE 000pYIBaHETO KBbM U3XOJ] HA pa3MyHa
BEpUra; KOHCYJITHPANUTe Ce C AWThPA UM ONUTEH PaJio/TeIeBU3HOHEH TEXHHK.

ToBa o0OopynBaHe OTroBaps Ha OrpaHHMYEHUsATa 3a U3narane Ha paguauus Ha FCC,
YCTaHOBEHU 3a HEKOHTpOJIMpaHa cpefa. ToBa obopynBaHe TpsOBa Ja Ob/ie HHCTAIUPAHO
M eKCIUI0ATHPAHO ¢ MUHUMAIIHO pa3cTostare 20 cm MexXly paguaropa u TsUI0TO BU.

Nzasaenue ua IC

ToBa ycTpoiicTBO ChIbpxka mHpeaaBaTen(u)/mpueMHUK(LM), O0CBOOOJECH(M) OT JIUIICH3,
KOUTO OTrOBapsT Ha ocBoOoneHus oT auneH3 RSS na Innovation, Science and Economic
Development Canada. Excrioaranusara e mpenMer Ha ciennute nse ycnosust: (1) Tosa
YCTPOICTBO HE MOXKE Ja NMpUUKHsABA cMyleHus; (2) ToBa ycTpoiicTBO TpsiOBa a mpruema
BCSIKO CMYIIIEHHE, BKIIIOUUTEITHO CMYILIEHHs, KOUTO MOI'aT Ja IPUYMHAT HexKellaHa paboTa
Ha yCTPOWUCTBOTO.

W3sBnenue 3a uznarade Ha paguodectora Ha ISED: YerpoiicTBoTO € OlieHEHO na
oTroBapsi Ha oOuMTe M3HUCKBaHMs 3a u3naraHe Ha RF. MuHumanHoTo pasctosHue Ha
paznensse e 20 cm.

EKCHJ’IO&T&HHHT& Ha TOBa YCTpOfICTBO € OIrpaHN4YCHa CaMO OO0 U3II0JI3BAHC Ha 3aKPUTO.
(5150-5250 MHz)

Jexnapanus 3a ceorBercTBHE ¢ EC

C E To3n mpooyKT M — ako € NPUIOKUMO — JOCTaBEHHUTE aKCECOapu ChHIIO ca
Mapkupanu ¢ “CE” u ciegoBaTeslHO OTrOBapsT Ha IPHJIOKUMUTE XapMOHU3MPAHU
eBporeicku ctanaapty, n3opoenu B lupexrtusara RED 2014/53/EU, IupextuBata RoHS
2011/65/EU u Uzmenenue (EC) 2015/863.

g 2012/19/EU (WEEE nupextuBa): [IpogykTu, MapkupaHu ¢ TO3M CUMBOJ, HE
Morar Aa ObJaT M3XBBPJISSHU KaTo HECOPTHUPAHH OOIIMHCKHM OTHaablu B EBponeiickus
ChI03. 3a MPaBWJIHO PELMKJINPAHE BbPHETE TO3M MPOAYKT Ha BalllMs MECTEH 10CTaBUUK
IIpU TOKYyNKa Ha €KBUBAJEHTHO HOBO O0OpYyIABaHE WM IO HU3XBBPJIETE B ONPEACICHU
IIyHKTOBE 3a chOupane. 3a nopeue MH(POpMalns BUXKTe: www.recyclethis. info.

2023/1542/EU (nupexkTuBa 3a 0arepuu): To3m mpoiaykT chabpka Oarepus,
KOSAITO HE MOJKe Ja ObJ1e M3XBbpJIEHA KaTO HECOPTUPAH OOLUIMHCKY OTHaabK B EBponeiickus
ChbI03. 3a MpaBWIHO pELMKIMpaHE BbpHETE OarepusTa Ha Ballus JOCTaBUMK WIN B
oIpeJielieH MyHKT 3a ChbOMpaHe.

HpenTudukanusa Ha NPOAYKTA

Apon Potensic ATOM 2: Mogen: DSDR23A; FCC ID: 2BK8B-DSDR23A; IC ID:
32661-DSDR23A; CMIIT ID: 257449G85170; Homunanuo nanpexenue: 7.7 V; Makc.
HanpexxeHne Ha 3apexnaane: 8.8 V; Homumuanen kamarmurtetr: 2230 mAh; Homwuuanna
eneprusi: 17.18 Wh; Bxon: 5V 3 A.

JucranuuonHo ynpasienue Potensic PT 1: Mogen: DSRC23A; FCC ID:
2BK8B-DSRC23A; IC ID: 32661-DSRC23A; CMIIT ID: 25Z449G8U867; HomunamHo
Hanpexenue: 3.6 V; Makc. Hanpexxkenue Ha 3apexnaane: 4.2 V; HomuHaneH kanauurer:
5200 mAh; Homunanna eneprus: 18.72 Wh; Bxox: 9V 2 A.

55
200



PwKoBO/ICTBO 32 MOTpEeOUTENS

( E [R]210-240287 [E R-R-SPIc-DSDR23A <$> [R]210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A
~

CepTuuKanoOHHN 3HAIH Ha
CepTurKatiOHHY 3HAK Ha JpOHA
IMICTaHIIMOHHOTO YIIpaBIICHHE

O (E® Z

] A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires, A
et batterie >~ ==~ B
se recyclent I

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Figure 1: *
ITuxrorpamu 3a croTBeTcTBUE ¢ EC 1 perukmpane.

Ocean Trading GmbH: Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Germany. E-mail:
ear@oceantrading.de. Tel/Mobile: 0049-30/25758899.

OCEAN SUPPORT LTD: Amber, Office 119, Luminous House 300 South Row,
Milton Keynes, MK9 2FR. E-mail: info@topouxun.com.

Buocuren: Potensic SAS. Anpec 3a kontakt B EC: 7 Place de I’Hotel de Ville,
93600, Aulnay-sous-Bois. Email: eu@potensic.com.

IIpousBogurten: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. Anpec: 7/F, Building
A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN. Web: https://www.
potensic.com. Email: support@potensic.com. TIPOU3BEJEHO B KUTAM

Ipenynpexaenus (mHoroe3nuno pesrome): OITACHOCT! IMogxonsmo camo 3a nuna
Haj 16 ronunu. Baumanue! BucokoCKOpOCTHO BBPTAILIUTE C€ BUTIIA MOTaT Aa MPUUUHSAT
cepuo3Hu HapaHsBaHus! MoJs poyeTeTe BHUMATETHO PHKOBOAICTBOTO 3a moTpeduTens
Y ChOTBETHUTE yKa3aHUs 3a 0€30MaCHOCT Ha MOJeTa, IPeay Ja U3I0JI3BaTe JPOHa.

Hopapbixka:

HepxaBa/Pernon: KontmHentanHa wact Ha CwemnmHenute maru (6e3 Ilyepro Puxko,
I'yam, Caiinan 1 Bup/pkuHCKUTE OCTPOBH)

Tel: +1 833 549 7772

Bpeme 3a o6cmyxsane: Cvuo-Ilon 7:00-22:00 (EST/EDT); Br—Iler 9:00-18:00
(EST/EDT)

AKO MMaTe BBIIPOCH WUJIM MPEAJIOKEHHUSI OTHOCHO TO3HM JTOKYMEHT, MOJISl CBBPXKETE CE€ C
Hac: support@potensic.com.

Potensic e Thproscka Mapka Ha Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright © 2025 Potensic.
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HuctpudyTop
Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a
190 00, Praha 9 - Liben
www.sunnysoft.bg
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